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(54) VORRICHTUNG ZUM SPERREN EINES SCHLOSSES

(57) Bei einer Vorrichtung zum Sperren eines
Schlosses, bei welchem ein Betatigungs-
glied unter Zwischenschaltung einer Kupp-
lungseinrichtung mit einer Sperreinrich-
tung, wie z.B. Sperrnase, kuppelbar ist,
weist die Kupplungseinrichtung ein Mit-
nehmerelement und einen Aktor aus einem
elektroaktiven Polymer auf, wobei das Mit-
nehmerelement mit Hilfe des Aktors zwi-
schen einer Ineingriffs- und einer AuRer-
eingriffslage bewegbar ist.
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Zusammenfassung:

Bei einer Vorrichtung zum Sperren eines Schlosses, bei
welchem ein Betdtigungsglied unter Zwischenschaltung einer
Kupplungseinrichtung mit einer Sperreinrichtung, wie =z.B.
Sperrnase, kuppelbar ist, weist die Kupplungseinrichtung ein
Mitnehmerelement und einen Aktor aus einem elektroaktiven
Polymer auf, wobei das Mitnehmerelement mit Hilfe des Aktors
zwischen einer Ineingriffs- und einer AuBereingriffslage be-
wegbar ist.
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Sperren eines
Schlosses, bei welchem ein Bet#dtigungsglied unter 2Zwischen-
schaltung einer Kupplungseinrichtung mit einer Sperreinrich-
tung, wie z.B. Sperrnase, kuppelbar ist.

Bei bisher bekannten schlieBtechnischen Vorrichtungen
handelt es sich fiir gewShnlich um mechanische oder elektroni-
sche Vorrichtungen. Seit langem bekannt sind vor allem mecha-
nische Vorrichtungen wie z. B. alle Arten von Tiirschldssern,
Vorhéngeschléssern oder dergleichen. Der Vorteil dieser Kon-
struktionen ist die einfache und billige Herstellung mit seit
langem bekannten Technologien. Ein wesentlicher Nachteil je-
doch ist die manchmal nicht ausreichende Sicherheit derartiger
Schldsser gegen unerlaubtes Nachsperren.

Einen erhShten Schutz vor unbefugtem Zutritt gewdhren
elektronische SchlieBvorrichtungen, da bei derartigen Schlds-
sern die Sperrinformation verschliisselt ist und nicht mit den
bekannten Technologien nachgemacht werden kann. Nachteilig ist
jedoch fiir gewdhnlich, dass zur Ansteuerung der Sperrelemente
derartiger schlieBtechnischer Vorrichtungen komplizierte e-
lektronische und mechanische Bauteile notwendig sind und ein
hoher Energieverbrauch auftritt. Durch den £iir gewdhnlich
aufwendigen Aufbau derartiger elektronischer SchlieBvorrich-
tungen sind die Konstruktionen teuer in der Herstellung und
auf Grund der vielen Bauteile auch oft fehleranfdllig.

Zum Sperren eines Schlosses ist i{iblicherweise ein Betdti-
gungsglied vorgesehen, wie beispielsweise ein Tiirgriff, ein
Tirknauf, ein Schliissel oder dergleichen, dessen Bewegung
entweder unmittelbar oder unter Zwischenschaltung einer Kupp-
lungseinrichtung mit der Sperreinrichtung, wie beispielsweise
einer Sperrnase oder einem Sperrriegel, zum Offnen oder
SchlieBen des Schlosses gekuppelt ist, wobei die Kupplungsein-
richtung das Betdtigungsglied mit der Sperreinrichtung in der
Regel nur dann kuppelt, wenn eine Zutrittsberechtigung festge-
stellt wurde. Die Zutrittsberechtigung kann hierbei mecha-
nisch durch Einstecken eines passenden Schliissels oder elekt-
ronisch durch eine Identifizierung mittels eines elektroni-
schen Codes festgestellt werden. Vor allem bei elektronischen




Schléssern sind herkémmliche Kupplungseinrichtungen kompli-
ziert im Aufbau und wartungsanfdllig, da die Kupplungsglieder
meist durch Motoren angetrieben werden miissen, um zwischen
einer Ineingriffs- und einer AuBereingriffslage bewegt 2zu
werden.

Die vorliegende Erfindung zielt darauf ab, die oben er-
wdhnten Nachteile zu vermeiden und eine Sperrvorrichtung zu
schaffen, die glinstig in der Herstellung ist und eine geringe-
re Wartungsanfalligkeit und eine hohere Sperrsicherheit auf-
weist.

Zu diesem 2Zweck ist die Erfindung im wesentlichen dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplungseinrichtung ein Mitnehmer-
element und einen Aktor aus einem elektroaktiven Polymer auf-
weist, wobei das Mitnehmerelement mit Hilfe des Aktors zwi-
schen einer Ineingriffs- und einer AuBereingriffslage bewegbar
ist. Dadurch, dass das fiir die Kupplung des Betdtigungsglieds
mit der Sperreinrichtung verantwortliche Mitnehmerelement von
einem Aktor aus einem elektroaktiven Polymer gebildet ist und
zwischen einer ausgekuppelten und einer eingekuppelten Lage
bewegt werden kann, gelingt eine einfache Ansteuerung des
Mitnehmerelements, wobei auf Motoren samt den erforderlichen
Getrieben und dergleichen verzichtet werden kann.

Elektroaktive Polymere sind in den verschiedensten Aus-
bildungen bereits bekannt geworden. Elektroaktive Polymere
wandeln elektrische Energie in mechanische Arbeit um. Insbe-
sondere &ndern elektroaktive Polymere ihre Form und ihre Di-
mension, wenn eine elektrische Spannung angelegt wird. Der
Vorteil von elektroaktiven Polymeren liegt hierbei insbesonde-
re in dem Umstand, dass sie im Vergleich 2zu herkémmlichen
Aktoren in der Lage sind grofie Verformungen bzw. Dimensionsin-
derungen 2zu vollfiihren und gleichzeitig groBe Krafte auszu-
iiben. Wegen der Vergleichbarkeit mit biologischen Geweben,
insbesondere was die erreichbare Dehnung und die erreichbaren
Krdfte betrifft, werden elektroaktive Polymere hdufig als
rkiinstliche Muskel” bezeichnet.

Grundsdtzlich unterscheidet man zwischen zwei verschiede-
nen Arten elektroaktiver Polymere. Bei dielektrischen elektro-
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aktiven Polymeren erfolgt die Aktivierung durch elektrostati-
sche Krédfte 2zwischen zwei Elektroden, zwischen welchen das
Polymer gehalten wird. Zur Aktivierung sind sehr hohe Spannun-
gen in der GroéBenordnung von einigen Tausend Volt erforder-
lich, der Stromverbrauch ist jedoch sehr gering. Beispiele fiir
dielektrische elektroaktive Polymere sind elektrostriktive
Polymere und dielektrische Elastomere.

Bei ionischen elektroaktiven Polymeren erfolgt die Akti-
vierung infolge der Verschiebung von Ionen innerhalb des Poly-
mers. Fiir die Aktivierung ist eine Spannung von nur wenigen
Volt ausreichend, aber die Ionenverschiebung erfordert einen
relativ hohen elektrischen Strom. Das elektroaktive Polymer
nimmt seine urspriingliche Form wieder an, sobald der Aktivie-
rungsstrom wieder abgeschaltet wird. 2u der Gruppe der ioni-
schen elektroaktiven Polymere z#hlen leitfdhige Polymere,
ionische Metallpolymerkomposite und ionische Gele.

Im Rahmen der vorliegenden Erfindung kénnen die oben
beschriebenen Eigenschaften elektroaktiver Polymere auf ver-
schiedenste Art und Weise ausgeniitzt werden. GemdB einer be-
vorzugten Ausfiihrung kann der Aktor derart ausgebildet sein,
dass er bei Anlegen einer elektrischen Spannung seine Dimensi-
on adndert. Die Langendnderung kann beispielsweise unmittelbar
an das Mitnehmerelement weitergegeben werden, das translato-
risch gefiihrt ist. Das Mitnehmerelement kann durch Ausfiihren
einer translatorischen Bewegung zwischen einer Ineingriffs-
und AuBereingriffslage bewegt werden. Bevorzugt ist hierbei
vorgesehen, dass das Mitnehmerelement in einer Richtung paral-
lel zur Drehachse des Betdtigungsglieds translatorisch gefiihrt
ist.

GemdB einer bevorzugten Ausbildung kann das Mitnehmerele-
ment schwenkbar gelagert sein. Das Mitnehmerelement kann hier-
bei beispielsweise als Hebel ausgebildet sein, der um eine
mittige oder auBermittige Schwenkachse drehbar gelagert ist.
Dabei kann an dem einen Hebelarm der Aktor angreifen, um den
anderen Hebelarm 2zwischen einer Ineingriffs- und AuBerein-
griffslage zu bewegen. Bei einer entsprechenden auBermittigen
Anordnung der Schwenkachse kann eine Hebelwirkung entstehen,
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sodass kleine Dimensionsédnderungen des elektroaktiven Polymers
in entsprechend groBe Bewegungen des Mitnehmerelements iiber-
setzt werden kénnen.

GemdB einer abgewandelten Ausfiihrungsform kann der Aktor
derart ausgebildet sein, dass er sich bei Anlegen einer elekt-
rischen Spannung verbiegt oder wdlbt. Bei einer Ausbildung,
bei welcher der Aktor bei Anlegen einer elektrischen Spannung
verbogen wird, kann das sich verbiegende Ende selbst als das
Mitnehmerelement ausgebildet sein und in einer seiner beiden
Verbiegelagen eine Ineingriffslage und in der anderen seiner
beiden Biegelagen eine AuBereingriffslage einnehmen.

GemdB einer bevorzugten Ausbildung ist das Mitnehmerele-
ment von der Oberfldche eines elektroaktiven Textﬁrpolymers
oder ionischen elektroaktiven Polymers gebildet. Bei einem
derartigen elektroaktiven Polymer kann durch Anlegen einer
Spannung die Oberfldchenstruktur verdndert werden, sodass es
zu einem Reibschluss mit einem Gegenglied kommt. In diesem
Fall handelt es sich bei der Kupplungseinrichtung somit um
eine Reibkupplung.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in der Zeich-
nung schematisch dargestellten Ausfiihrungsbeispiels ndher
erlautert. In dieser zeigt Figur 1 die erfindungsgemidBe Ein-
richtung zum Sperren eines Schlosses in einer ersten Ausbil-
dung und die Figuren 2 bis 9 weitere Ausbildungen. In der
Figur 1 ist ein SchlieBzylinder dargestellt, dessen Sperrnase
mit 2 bezeichnet ist. Die Sperrnase ist drehfest mit einem um
die Achse 3 drehbar im Zylinder 1 gelagerten Rohr 4 verbunden.
In dem Rohr 4 ist ein Bolzen 5 gelagert, der ein Bet#tigungs-
glied, wie beispielsweise einen Betdtigungsknauf 6, tridgt. Das
Betdtigungsglied 6 ist unter Zwischenschaltung einer Kupp-
lungseinrichtung mit der Sperrnase 2 verbunden, wobei die
Rupplungseinrichtung von dem Rohr 4 und dem im Rohr 4 gelager-
ten Bolzen 5 gebildet ist. Die Kupplungseinrichtung weist ein
herkdémmliches Mitnehmerelement 7 aus einem Material auf, das
vorzugsweise kein elektroaktives Polymer enthdlt, wobei das
Mitnehmerelement mit Hilfe eines Aktors 8 gemdB dem Doppel-
pfeil 9 zwischen einer Ineingriffs- und AuBereingriffslage
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bewegbar ist. In der in Figur 1 dargestellten Lage befindet
sich das Mitnehmerelement 7 in der AuBereingriffslage, sodass
der Bolzen 5 frei im Rohr 4 drehbar ist, sodass eine Verdre-
hung des Knaufs 6 wirkungslos bleibt und insbesondere keine
Betdtigung der Sperrnase 2 bewirkt. Nach Anlegen einer Span-
nung bzw. eines Stroms an den ein elektroaktives Polymer auf-
weisenden Aktor 8 bewirkt eine Dimensionsidnderung des Aktors
eine Verschiebung des Mitnehmerelements 7 und ein Eingreifen
des Mitnehmerelements 7 in eine nicht ndher dargestellte Aus-
nehmung des Rohrs 4, sodass der Betdtigungsknauf 6 mit der
Sperrnase 2 gekoppelt wird.

In Figur 1 sind neben der mit dem Bezugszeichen 7 und 8
dargestellten Anordnung des Mitnehmerelements und des Aktors
alternative Anordnungen dargestellt. Bei einer ersten alterna-
tiven Ausbildung ist der Aktor 8’ liegend angeordnet und be-
wirkt bei einer Dimensionsdnderung in Richtung des Pfeils 9’
eine Verschwenkung des als Hebel ausgebildeten Mitnehmerele-
ments 7’ um die Achse 10’, wobei durch eine derartige Schwenk-
bewegung das dem Aktor 8’ abgewandte Ende des Mitnehmerele-
ments 7’ in Richtung des Rohrs 4 verschwenkt wird und das
Mitnehmerelement 7’ in Eingriff mit dem Rohr 4 gelangt.

Bei einer weiteren alternative Ausbildung ist ein Aktor
8’' vorgesehen, der bei einer Dimensions&nderung in Richtung
des Pfeils 9’’ auf ein als Hebel ausgebildetes Mitnehmerele-
ment 7'’ wirkt, welches wiederum um eine Achse 10’’ schwenken
kann, um in eine Ineingriffsposition zu gelangen.

Die in Figur 1 gezeigten Aktoren bestehen aus elektroak-
tiven Polymeren, die sich bei Anlegen einer Spannung in Lings-
richtung ausdehnen bzw. in Querrichtung zusammengedriickt wer-
den. Prinzipiell konnen aber auch Aktoren verwendet werden,
die als Membrane ausgebildet sind und die sich beim Anlegen
einer Spannung in eine vorgegebene Richtung wdlben. Der Aktor
kann auch elektroaktives Polymer aufweisen, das sich bei Anle-
gen einer Spannung verbiegt und auf diese Art und Weise z.B.
einen Metallbolzen bewegt. Als elektroaktive Polymere kdnnen
solche zum Einsatz gelangen, die ihre gednderte Dimension bei
Abstellen der Aktivierungsspannung beibehalten oder solche,
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die bei Abstellen der Aktivierungsspannung ihre urspriingliche
Dimension wieder annehmen. Bei einer Ausbildung gemiB Figur 1
fihrt die Verwendung von elektroaktiven Polymeren, die bei
Abstellen der Aktivierungsspannung ihre urspriingliche Form
wieder einnehmen, dazu, dass eine Bet&dtigung des Sperrgliedes
nur bei aktiviertem Zustand des Aktors mdglich ist. Nach Ab-
stellen der Aktivierungsspannung nimmt der Aktor seine ur-
sprilngliche Dimension wieder an, sodass das Mitnehmerelement
in seine urspriingliche AuBereingriffslage bewegt wird und eine
Betdtigung des Sperrgliedes unterbunden wird, da der Betdti-
gungsknauf 6 sowie der Bolzen 5 ohne jede Wirkung lediglich
frei durchgedreht werden kénnen.

Bei einer abgewandelten Ausbildung gemdB Figur 2 ist
hingegen der Betdtigungsknauf 6 in dem nicht freigegebenen
Zustand des Sperrgliedes blockiert. Der Bolzen 5 ist hierbei
mit dem die Sperrnase 2 aufweisenden Ring permanent drehfest
verbunden, wobei eine Verdrehung des Bet#dtigungsknaufs 6 in
der in Figur 2 dargestellten Lage dadurch blockiert wird, dass
das im SchlieBzylinder 1 verschieblich gefiihrte Mitnehmerele-
ment 7 in eine Ausnehmung des Bolzens 5 eingreift. Erst durch
Anlegen einer Spannung an den Aktor 8 erfolgt eine Verkiirzung
desselben in Richtung des Pfeils 11, sodass das Mitnehmerele-
ment 7 auBer Eingriff gelangen kann und der Bolzen wieder frei
bewegbar wird. Alternative Ausbildungen mit einem kippbaren
Mitnehmerelement 7' bzw. 7'’ sind als Alternativen in Figur 2
ebenfalls dargestellt. Als Betdtigungselement kann anstelle
des Betdtigungsknaufs 6 auch ein SchlieBzylinder mit einseiti-
ger oder beidseitiger Schliisselfunktion verwendet werden.

Bei der Ausbildung gem&B Figur 3 ist die Kupplungsein-
richtung von zwei fluchtend angeordneten Bolzen 12 und 13
gebildet, wobei der Bolzen 12 beispielsweise mit dem Bet#dti-
gungselement und dem Bolzen 13 mit der Sperreinrichtung, bei-
spielsweise der Sperrnase, verbunden bzw. gekoppelt ist. Die
Drehachse der Bolzen 12 und 13 ist mit 14 bezeichnet, wobei
parallel zur Drehachse 14 ein Mitnehmerelement 15 translato-
risch gefiihrt ist, welches von einem Aktor 16 aus elektroakti-
vem Polymer zwischen einer Ineingriffs- und einer AuBerein-
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griffslage bewegbar ist. In der Eingriffslage kommt das Mit-
nehmerelement 15 in eine entsprechende Ausnehmung 17 des Bol-
zens 13 zu liegen, sodass eine formfliissige Verbindung zwi-
schen den Bolzen 12 und 13 hergestellt wird und es so zu einer
drehfesten Verbindung zwischen den beiden Bolzen kommt. An-
stelle einer Kopplung durch das Mitnehmerelement 15 kann auf
den beiden einander zugewandten Stirnflichen der Bolzen 12 und
13, oder auch nur an einer der beiden Flichen, ein Texturpoly-
mer oder ein ionisches elektroaktives Polymer angebracht sein,
wobei durch Anlegen einer Aktivierungsspannung die beiden
Oberfldchen zur Ausbildung eines Reibschlusses miteinander
zusammenwirken, sodass es wiederum zu einer Kopplung des Bol-
zens 12 mit dem Bolzen 13 kommt.

Bei einer Ausbildung gem#B Figur 4 und Figur 5, wobei
Figur 4 eine Seitenansicht und Figur 5 eine Querschnittsan-
sicht zeigt, sind wiederum zwei Bolzen 18 und 19 vorgesehen,
wobei ein Bolzen 18 mit einem Bet#tigungsglied, wie beispiels-
weise einem Knauf, und der Bolzen 19 mit einer Sperreinrich-
tung, wie zum Beispiel einer Sperrnase, verbunden ist. Dabei
weist der Bolzen 19 einen mit verringertem Querschnitt ausge-
bildeten Bereich 20 auf, der in eine axiale Ausnehmung des
Bolzens 18 eintaucht. Die Anbringung des Texturpolymers oder
des ionischen elektroaktiven Polymers erfolgt im Unterschied
zur Ausbildung gem&B Figur 3 nicht an den Stirnflidchen, son-
dern an den einander zugewandten AuBen- bzw. Innenumfangsfli-
chen der Bolzen 18 und 19. Im nicht aktivierten Zustand ver-
bleibt hierbei zwischen dem Innenumfang des Bolzens 18 und dem
AuBlenumfang des abgesetzten Bereichs 20 des Bolzens 19 ein
Spalt 21. Bei Anlegen der Aktivierungsspannung verdndert sich
das Texturpolymer bzw. das ionische elektroaktive Polymer
derart, dass es zu einem Reibschluss zwischen dem Innenmantel
des Bolzens 18 und dem AuBenmantel des abgesetzten Bereichs 20
des Bolzens 19 kommt, sodass das mit dem Bolzen 18 verbundene
Betdtigungselement mit dem mit dem Bolzen 19 verbundenen
Sperrglied gekuppelt wird.

Die in Figur 6 gezeigte abgewandelte Ausbildung der Kupp-
lungseinrichtung ist besonders fiir die Integration in Beschli-
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ge, Driickerrosetten und Einstemmschldsser geeignet. Der in der
Figur 6 links dargestellte Teil 22 ist hierbei mit dem Bet#dti-
gungselement, wie beispielsweise einem Driicker des Beschlags,
und der in der Zeichnung rechts dargestellte Teil 23 mit der
Sperreinrichtung, wie beispielsweise der Schlossfallenbetdti-
gung, verbunden. Es ist wiederum ein Aktor 24 aus elektroakti-
vem Polymer vorgesehen, der ein Mitnehmerelement, wie bei-
spielsweise einen Stahlstift 25, 2zwischen einer AuBerein-
griffs- und einer Ineingriffslage bewegen kann, sodass der
Stahlstift 25 zur Kopplung des Betdtigungselements mit der
Sperreinrichtung in die Ausnehmung 26 eintauchen kann.

Bei der Ausbildung gemdB Figur 7 ist im Vergleich zur
Ausbildung gemdB Figur 6 an den 2zueinander gewandten Fl&chen
27 und 28 ein Texturpolymer oder ein ionisches elektroaktives
Polymer vorgesehen, sodass bei entsprechender Aktivierung ein
Reibschluss zwischen den Teilen 22 und 23 entsteht. Die einan-
der zugewandten Oberfldchen 27 und 28 koénnen erforderlichen-
falls eine spezielle Oberflachenstruktur aufweisen, um eine
bessere Kraftiibertragung zu gewadhrleisten.

Figur 8 2zeigt eine Abwandlung der Ausbildung gemdB den
Figuren 6 und 7, wobei nunmehr die Betdtigung der Sperrein-
richtung dadurch verhindert wird, dass der Bauteil 29 in sei-
ner Drehbewegung blockiert wird, wenn das Mitnehmerelement 30
durch den Aktor 31 in die Ausnehmung 32 verschoben wurde.
Anstelle des axial verschiebbaren Mitnehmerelements 30 kann
ein radial verstellbares Mitnehmerelement 30’ vorgesehen sein,
das von einem Aktor 31’ in eine radiale Ausnehmung 32’ ver-
schoben werden kann, um die Drehung des Bauteils 29 so 2zu
blockieren. Der Bauteil 29 ist hierbei einerseits mit einem
Bolzen 33, der zum Betatigungselement fiihrt, und andererseits
mit einem Bolzen 34 verbunden, der beispielsweise zur Schloss-
fallenbetdatigung fiihrt.

Eine &hnliche Ausbildung ist in Figur 9 dargestellt,
wobei filir gleiche Teile wiederum gleiche Bezugszeichen verwen-
det wurden. Im Unterschied zur Ausbildung gemaB Figur 8 ist
zwischen den Bolzen 33 und 34 neben dem Bauteil 29 ein den
Bauteil 29 umfassendes gabelartiges oder zylindrisches Bauteil
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35 vorgesehen, sodass die Bolzen 33 und 34 prinzipiell gegen-
einander verdreht werden k&énnen. Die Kupplung erfolgt wiederum
durch Verschieben des Mitnehmerelements 36 in eine Ausnehmung
37 mit Hilfe des Aktors 38. Alternativ zum Formschluss kann an
den einander zugewandten Flichen der Bauteile 29 oder 35 ein
Texturpolymer oder ein ionisches elektroaktives Polymer ange-
ordnet sein, sodass bei Aktivierung dieses Polymers ein Reib-
schluss erzeugt werden kann.

Zusammenfassend ist ersichtlich, dass eine Vielzahl von
Anordnungen mdglich ist, bei denen die Verwendung von elektro-
aktiven Polymeren bei schlieBtechnischen Produkten méglich und
denkbar ist, wobei in allen Fdllen eine zuverldssige Freigabe
bzw. ein zuverl&dssiges Sperren des Schlosses méglich ist.
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Patentanspriche:

1. Vorrichtung zum Sperren eines Schlosses, bei welchem
ein Betdtigungsglied unter Zwischenschaltung einer Kupplungs-
einrichtung mit einer Sperreinrichtung, wie z.B. Sperrnase,
kuppelbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplungsein-
richtung ein Mitnehmerelement und einen Aktor aus einem elekt-
roaktiven Polymer aufweist, wobei das Mitnehmerelement mit
Hilfe des Aktors zwischen einer Ineingriffs- und einer AuBer-
eingriffslage bewegbar ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der Aktor derart ausgebildet ist, dass er bei Anlegen
einer elektrischen Spannung seine Dimension &ndert.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Aktor derart ausgebildet ist, dass er sich
bei Anlegen einer elektrischen Spannung verbiegt oder wdlbt.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Mitnehmerelement translatorisch gefiihrt
ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass das Mitnehmerelement in einer Richtung parallel zur Dreh-
achse des Betdtigungsglieds translatorisch gefiihrt ist.

6. Vorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Mitnehmerelement schwenkbar gelagert
ist.

7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass das Mitnehmerelement von der Ober-
flache eines elektroaktiven Texturpolymers oder ionischen
elektroaktiven Polymers gebildet ist.

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da-
durch gekennzeichnet, dass das Betdtigungsglied als Drehknauf
ausgebildet ist.

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass das Betdtigungsglied einen Motor umfasst.

Wien, am 19. Juni 2007 EVVA-WERK Spezialerze
Zylinder- und Sich
Gesellschaft m.b.
durch:
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re: Osterreichische Patentanmeldung A 951/2007, Kl1. E 05 B
EVVA-WERK Spezialerzeugung von Zylinder- und Sicherheits-
schlossern Gesellschaft m.b.H. & Co. KG in Wien

Patentanspriche:

l. Vorrichtung zum Sperren eines Schlosses, bei welchem
ein Betdtigungsglied unter Zwischenschaltung einer Kupplungs-
einrichtung mit einer Sperreinrichtung, wie z.B. Sperrnase,
kuppelbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplungs-
einrichtung ein Mitnehmerelement (7, 7', 7“, 15, 25, 30, 30’,
36, 36’) und einen Aktor (8, 8’, 8%, 16, 24, 31, 31’, 38, 38')
aus einem elektroaktiven Polymer aufweist, wobei das
Mitnehmerelement (7, 7', 7%, 15, 25, 30, 30’, 36, 36’) mit
Hilfe des Aktors (8, 8’, 8“, 16, 24, 31, 31’, 38, 38")
zwischen einer Ineingriffs- und einer AuBereingriffslage be-
wegbar ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der Aktor (8, 8', 8“, 16, 24, 31, 31’, 38, 38’') derart
ausgebildet ist, dass er bei Anlegen einer elektrischen
Spannung seine Dimension &dndert.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass der Aktor (8, 8’', 8“, 16, 24, 31, 31’,
38, 38’) derart ausgebildet ist, dass er sich bei Anlegen
einer elektrischen Spannung verbiegt oder wélbt.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch
gekennzeichnet, dass das Mitnehmerelement (7, 7', 7“, 15, 25,
30, 30’, 36, 36') translatorisch gefiihrt ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass das Mitnehmerelement (7, 7', 7%, 15, 25, 30, 30’, 36,
36’) in einer Richtung parallel zur Drehachse (3) des
Betdtigungsglieds (6) translatorisch gefiihrt ist.

6. Vorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch
gekennzeichnet, dass das Mitnehmerelement (7, 7', 7%, 15, 25,
30, 30’, 36, 36’) schwenkbar gelagert ist.




¥

7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass das Mitnehmerelement (7, 7', 7%,
15, 25, 30, 30, 36, 36’) wvon der Oberfldache -eines
elektroaktiven Texturpolymers oder ionischen elektroaktiven
Polymers gebildet ist.

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass das Betdtigungsglied (6) als
Drehknauf ausgebildet ist.

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch

gekennzeichnet, dass das Betdtigungsglied (6) einen Mo-
tor umfasst.

Wien, am 17. Dezember 2007 EVVA-WERK Spezialerzeugung von

Zylinder- und Sicherheitsschldssern

Gesellschaft m.b.H. & Co. KG
durch:

Haffner u Keschmann
Patentan oG
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