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(57) Abstract: Stand device (2)
for a bicycle, comprising at least
one stand arm (4) which is able to
rotate, between an active position
(PA) and an inactive position (PN),
about a stand axis (X3) substantially
parallel to the axis of rotation (X1)
of a bicycle crankset arm, and catch
means (7, 9) designed to engage said
stand arm with said crankset such
that, in a first direction of rotation
(F1) of the crankset, the catch
retracts, and in a second direction of
rotation of said crankset, the catch
forms a stop, said first direction
being the direction of pedalling (F1)
for moving the bicycle forward,
and the second direction being the

backpedalling direction.

(57) Abrégé : Dispositif de bé-
quille (2) pour un vélo comprenant
au moins un bras de béquille (4)
mobile, entre une position active
(PA) et une position inactive (PN),
en rotation autour d'un axe de
béquille (X3) sensiblement parallele
a l'axe de rotation (X1) d'un bras
de pédalier du vélo, et des moyens
de cliquet (7, 9) prévus pour mettre
en prise ledit bras de béquille avec
ledit pédalier, de sorte que pour un
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premier sens de rotation (Fl) du pédaller, le cliquet s'escamote, et que pour un deuxieéme sens de rotation dudit pédalier, le cliquet
forme butée, ledit premier sens étant le sens de pédalage (F1) pour l'avancement du vélo, et le deuxieéme sens étant celui du rétropé-
dalage.
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" Bequille a roulette, notamment pour bicyclette "

La présente invention se rapporte a un dispositif de béquille pour
stabiliser un véhicule comprenant au moins deux roues en ligne,
notamment une bicyclette. On utilisera par la suite le terme de vélo pour
désigner un tel véhicule, sans que cela soit limitatif, le véhicule pouvant par
exemple étre aussi un tandem.

Le but de linvention est notamment de proposer un dispositif
permettant aux pilotes de vélos de s'arréter ou circuler a faible vitesse sans
avoir a poser le ou les pieds au sol, pour maintenir !'équilibre, en
intervenant avant I'arrét complet du véhicule. C'est aussi de proposer un
dispositif permettant de disposer d'une béquille centrale sur roulettes,
utilisable notamment lorsque l'utilisateur du véhicule n‘est pas sur le
vehicule, par exemple lorsqu'il se déplace & cbté de son vélo en le tenant a
la main.

. En particulier, un tel dispositif doit avantageusement pouvoir étre mis
en service, lorsque I'utilisateur se déplace, sans que les mains quittent le
guidon, ce qui peut-&tre dangereux, car susceptible de provoquer un
deséquilibre et/ou un changement incontrdlé de direction. En outre, il peut
aussi étre avantageux que la mise en service d'un tel dispositif puisse se
faire sans que les pieds du cycliste quittent le pédalier le temps de la' mise
en place de la béquille, notamment pour conserver toute la motricité, donc
I'équilibre.

Le but de l'invention est de proposer une béquille qui peut étre mise
en ceuvre facilement, sans risquer de perturber la conduite ou I'équilibre du
pilote du vélo et sans lui demander d'attention particuliére.

Sefon l'invention, un tel dispositif de béquille pour un vélo, ledit
dispositif comprend au moins un bras de béquille mobile, entre une position
active et une position inac’;ive, en rotation autour d'un axe de béquille
sensiblement parallele a I'axe de rotation d'un bras de pédalier du vélo, et
des moyens de cliquet prévus pour mettre en prise ledit bras de béquille
avec ledit pédalier, de sorte que pour un premier sens de rotation du
pédélier, le cliquet s'escamote, et que pour un deuxiéme sens de rotation
dudit pédalier, le cliquet forme butée, ledit premier sens étant le sens de

pédalage pour l'avancement du vélo, et le deuxiéme sens étant celui du
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rétropédalage. Ainsi, la mise en place d'une béquille est commandée
uniquement par I'action du pédalier. Elle ne demande donc pas d'attention
particuliere au cycliste qui peut se concentrer sur sa conduite. Lors du
peédalage il n'y a pas de différence avec un vélo ordinaire. En outre, cela ne
nécessite pas de moyens de commande manuelle, donc la mise en place de
levier ou de poignée adapté. L'esthétique du vélo est donc sensiblement le
méme que celle d'un vélo & béquille ordinaire. Un tel dispositif est peu
coliteux et facile & mettre en place sur un vélo existant, ou en série sur un
velo neuf, Le bras de béquille est avantageusement équipé d'une roulette
disposée a une extrémité distale dudit bras, distante de I'axe de béquille.
Cette roulette permet de faire rouler le vélo une fois la béquille dans la
position active.

Avantageusement, dans la position inactive, le bras de balancier
s'étend vers l'arrigre du vélo, et dans sa position active s'étend vers 'avant
relativement a un plan vertical comprenant 'axe de béquille, I'extrémité
distale étant plus haute dans la position active que dans la position
inactive, de sorte que dans la position active la roulette est susceptible de
venir en contact avec un sol sur lequel est le vélo.

Dans un mode de realisation préféré, le bras de béquille vient en prise
avec un bras du pedalier. Ainsi, les moyens de cliguet peuvent comprendre,
porté par un premier des bras parmi le bras de béquille et le bras de
pédalier, un balancier monté rotatif selon un axe de balancier porté par une
extrémité basse dudit balancier et sensiblement paraligle & l'axe de
peédalier, et en outre, porté par le deuxiéme des bras parmi le bras de
bequille et le bras de pédalier, un ergot prévu pour venir en prise avec une
extrémité haute du balancier.

Le dispositif comprend avantageusement une butée frontale disposée
de sorte que lors du rétropédalage la butée frontale constitue un appui pour
le balancier et tend & s'opposer au déplacement de I'ergot. Aussi, le
balancier peut étre prévu pour que lors du pédalage puisse s'effacer devant
I'ergot par rotation autour de son axe.

Le balancier peut étre congu de sorte que dans la position inactive du
bras de bequille, il a une position de repos en appui sur la butée frontale et
en ce qu'll est prévu pour étre ramené dans sa position de repos par

I'action de son propre poids aprés s'étre effacé au passage de I'ergot.
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Le dispositif peut aussi comprendre une butée arriére disposée de
sorte que dans la position inactive du bras béquille, lors de l'eﬁ‘acement du
balancier au passage de l'ergot, le centre de gravité du balancier ne
franchisse pas un plan vertical comprenant 'axe de balancier.

Dans le mode de réalisation préféré, le balancier est porté par le bras
de béquille et I'ergot par le bras de pédalier

Dans le mode de réalisation préféré, le dispositif compre'nd deux bras
de béquille disposés de part et d'autre d'un plan axial du vélo et rigidement
reliés I'un a l'autre de sorte qu'un seul des bras de béquilie est prévu pour
venir en prise avec un bras de pédaliaer respectif.

D'autres particularités et avantages de l'invention ressortiront encore
de la description ci-aprés, relative & des exemples non limitatifs.

. Aux dessins annexés :

- la figure 1 est une vue d'ensemble en perspective, d'un mode de
realisation d'un dispositif selon Invention, le vélo sur lequel il est monté
n'étant pas représenté, et

- la figure 2 est une vue schématique illustrant les positions actives et
inactives d'un dispositif selon !'invention.

L'avant du vélo est situé vers la gauche et I'arriére du vélo est situé
vers la droite lorsque I'on regarde chaque figure.

La figure 1 représente un bras de pédalier 1 d'un vélo, disposé &
gauche du vélo dans le sens de la marche, et un dispositif de béquille 2.
Les plateaux de dérailleur é'un velo etant généralement disposés & droite

d'un plan axial d'un vélo, le cbté gauche est moins encombré et peut donc

avantageusement recevoir le dispositif de béquille.

Le bras de pédalier 1 est articulé en rotation autour d'un axe de
pedalier X1, sensiblement perpendiculaire & un plan axial du vélo. Le plan
axial peut se définir comme le plan virtuel du cadre vélo et formant de part
et d'autre dudit plan une certaine symétrie, bien qu'imparfaite, entre le
cbté droit et le cOté gauche du vélo.

Le dispositif de béquille comprend une béquille 3 formée en particulier
d'un bras de béquille 4 et d'une roulette 6. Le bras de béquille .est porté par
une fourche arriére du vélo, fourche s'étendant sensiblement & I'horizontal

(non représentée aux figures). Le bras de béquille 4 est articulé autour d'un
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axe de béquille X3. L'axe de béquille X3 est sensiblement parallele a 'axe
de pédalier X1. L'axe de béquille X3 est disposé en arriere relativement a
I'axe de pédalier X1.

Le bras de bgquille 4 est disposé entre le bras de pédalier 1 et le plan
axial.

Le bras de béquille 4 porte un balancier 7 d'un c6té du bras de
béquille opposé au plan axial. Le balancier est monté en rotation autour
d'un axe X7 de balancier porté a la fois par le bras de béquille et par une a
une extrémité basse 71 du balancier. L'axe de balancier X7 est
sensiblement parallele aux axes X1 et X3. Le balancier a sensiblement la
forme d'une barre étendant entre I'extrémité basse 71 et une extrémité
haute 72, sensiblement paralielement au plan axial.

Le bras de béquille porte en outre une butée frontale 8 qui est fixée
sur le bras de béquille, devant le balancier. La butée est disposée de sorte
gu'elle peut servir d'appui pour ledit balancier dans une position ot ledit
balancier s'étend depuis I'axe de balancier X7 sensiblement en direction de
I'axe de béquille X3.

Le bras de pédalier 1 porte un ergot 9 s'étendant depuis le bras de
pedalier en direction du plan axial, et concu pour que lors de la rotation du
bras de pédalier 1 et lorsque le balancier 7 est en appui sur la butée
frontale 8, I'ergot 9 vienne en prise avec l'extrémité haute 72 du balancier.

Le bras de béquille est mobile autour de I'axe de béquille X3 entre une
position inactive PN et une position active PA, illustrées schématiquement a
la figure 2. La figure 2 est une vue en plan paraliéle au plan axial.

A la figure 2, un chéssis 10 du vélo est symbolisé par un trait plein
horizontal. Les axes de pedalier X1 et de béquille X3 sont fixes relativement
au chassis. Dans chacune des positions PA,PN le bras de pédalier 1 est
symbolisé par un trait mixte et le bras de béquille 4 par un trait plein.
L'ergot 9 porte par le bras de pédalier est représenté par un petit cercle sur
le trait mixte.

Dans la position active PA, la roulette 6 est en contact avec le sol 5
portant le vélo, légérement en avant d'un plan vertical V transversal
passant par 'axe de béquille X3, Dans la position inactive PN, la roulette
est relevée vers l'arriere relativement au plan V de facon a éviter un

contact avec le sol 5.
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Lorsque Ie bras de béquille est dans la position inactive PN, la butée
frontale 8 sert d'appui pour le balancier dans une position de repos PR du
balancier, illustrée en traits pointiliés & la figure 2. Dans cette position de
repos, le balancier 7 est maintenu par son seul poids contre la butée
frontale 8.

Lors du pédalage, c'est-a-dire de la rotation du bras de pédalier selon
la fleche F1, lorsque l'ergot 9 vient en prise avec l'avant de I'extrémité
haute 72 du balancier et il souldve le balancier de sur la butée frontale 8,
tel que particulierement illustré a la figure 1. Ainsi, le balancier entame une
rotation vers le haut et vers l'arriére autour de son axe X7, rotation
symbolisée par la fieche F7. La rotation F7 du balancier étant de sens
opposé a celle F1 du pédalier, 'ergot 9 glisse le long de I'extrémité haute
72 en s'eéloignant de l'axe de balancier X7. L'ergot eéchappe ensuite a
'extrémité haute 72 et poursuit sa rotation F1 autour de 'axe de pédalier
X1, comme particulicrement illustré & la position PN sur la figure 2. Le
balancier 7 n'étant plus en prise avec I'ergot, il est alors ramené par son
poids contre la butée frontale 8. Par sécurité, une butée arriére 11 peut
étre prévue, pour éviter que le centre de gravité du balancier 7 ne
franchisse un plan vertical passant par son axe X7, et assure ainsi gu'il
retombera bien contre la butée frontale 8. La position inactive PN permet
un pédalage normal, comme avec un vélo ordinaire gui ne comprendrait
pas de dispositif de béquille selon I'invention.

Lors d'un rétropédalage, c'est-a-dire lors d'une rotation du bras de
pedalier 1 selon un sens inverse de celui de la fidche F1, I'ergot vient en
prise avec l'arriere de I'extrémité haute 71 du balancier 7. Ceci a pour effet
de plaquer le balancier contre la butée frontale 8 et d'entrainer la béquille 3
vers la position active PA. L'ergot glisse alors sur le balancier depuis
'extrémité haute 72 en direction de I'extrémité basse 71, sans pourvoir
échapper. Ceci a pour effet d'entrainer la béquille jusque dans sa position

active PA. Une butée de béquille 13 permet de limiter la rotation de Ia

. béquille 3 pour éviter qu'elle ne franchise la position active PA.

La bequille est maintenue dans sa position inactive PN par des moyens
de rappel 12 appropriés. Dans le mode de réalisation illustré, ces moyens
de rappel sont un ressort hélicoidal 12, fixé d'une part & I'arrigre du bras de

béquille et d'autre part a la fourche arridre horizontale du vélo. Dans la
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position active PA, le poids du vélo s'oppose a l'action du ressort 12 qui
tend a ramener la béquille 3 vers l'arriére, dans sa position inactive.

Lorsque la beéquille est dans sa position active PA et que I'on fait rouler
le velo vers 'avant, soit en le tenant par la main, soit en pédalant, le
frottement de la roulette 6 sur le sol 5 suffit & compenser le poids du vélo
et éventuellement du cycliste. Ainsi, le vélo se souléve légérement lorsque
la roulette franchit le plan vertical V, puis le ressort 12 raméne la béquille
vers l'arriere, dans sa position inactive PN. On notera que la position active
PA et le tarage du ressort sont choisis de sorte que les roulettes soient
suffisamment en avant pour y &tre maintenues par le poids du vélo a vide,
et pas trop en avant pour que le soulévement du vélo nécessaire pour
ramener la bequille dans sa position inactive ne soit pas trop important.

En outre, il est préférable de positionner l'axe de béquille
suffisamment vers ['arriére du vélo pour que, lors du souldvement du vélo
au moment ol les roulettes 6 franchissent le plan transversal V, la roue
avant ne soit pas décollée du sol, ce qui risque de provoquer une perte de
la direction, et une chute du cycliste.

Avantageusement, l'ergot peut &tre rendu escamotable, soit
manuellement, soit automatiquement lorsque la béquille atteint sa position
active PA. Ainsi, le mouvement de rétropédalage peut &tre continué sans
opposition. C'est notamment utile si I'on veut ranger le vélo en marche
arriere, par exemple pour le rentrer dans un garage.

On note qu'un tel dispositif de béquille peut &tre aisément adapté sur
un vélo existant. Notamment, il suffit de fixer la bequille et son articulation
sur la fourche arriere horizontale et de fixer un ergot sur le bras de
pédalier.

Bien que n'ayant décrit ici qu'une seule béquilie, Ie dispositif de
béquille comprend avantageusement deux béquilles, chacune d'un cété
respectit du plan axial, pour limiter le basculement du vélo d'un cété
comme de l'autre, ‘

Bien sr, I'invention n'est pas limitée aux exemples qui viennent d'étre
décrits et de nombreux aménagements peuvent &tre appartés a ces
exemples sans sortir du cadre de I'invention.

Alnsi, il est possible que I'ergot soit porté par le bras de béquille et le

balancier par le bras de pédalier.
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Aussi, plutdt que les butées frontale et arriére soient portées par le
bras de béquille, elles peuvent I'étre par le balancier lui-méme. La butée
arriere peut aussi étre remplacée par des moyens de rappel appropriés.

Il peut encore &tre prévu que dans la position active, la roulette soit

5 légérement en arriere du plan vertical V de sorte que le simple arrét du

retropédalage permet le rappel de la béquille dans sa position inactive.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de béquille (2) pour un vélo, ledit dispositif comprenant au
moins un bras de béquille (4) mobile, entre une position active (PA) et une
position inactive (PN), en rotation autour d'un axe de béquille (X3)
sensiblement paraliele a l'axe de rotation (X1) d'un bras de pédalier du
vélo, et des moyens de cliquet (7,9) prévus pour mettre en prise ledit bras
de beéquille avec ledit pédalier, de sorte que pour un premier sens de
rotation (F1) du pédalier, le cliquet s'escamote, et que pour un deuxiéme
sens de rotation dudit pédalier, le cliquet forme butée, ledit premier sens
étant le sens de pédalage (F1) pour I'avancement du vélo, et le deuxiéme

sens étant celui du rétropédalage.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que le bras de
beéquille comprend une roulette (6) disposée a une extrémité distale dudit

bras, distante de I'axe de béquille (X3).

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que dans la
position inactive (PN), le bras de béquille (4) s'étend vers l'arriére du vélo,
et en ce que dans sa position active (PA) ledit bras de béquille s'étend vers
I'avant relativement a un plan vertical (V) comprenant I'axe de béquille
(X3), I'extremité distale étant plus haute dans la position active que dans la
position inactive, de sorte que dans la position active la roulette (6) est

susceptible de venir en contact avec un sol qui porte le vélo.

4, Dispositif selon l'une des revendications 1 a 3, caractérisé en ce que

le bras de beéquille vient en prise avec un bras du pédalier

5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce que les moyens
de cliquet (7,9) comprennent, porté par un premier des bras parmi le bras
de béquille (4) et le bras de pédalier (1), un balancier (7) monté rotatif
selon un axe de balancier (X7) porté par une extrémité basse (71) dudit
balancier et sensiblement paraliéle a I'axe de pédalier, et comprennent en

outre, porté par le deuxieme desdits bras parmi le bras de béquille et le
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bras de pédalier, un ergot (3) prévu pour venir en prise avec une extrémité
haute (72) du balancier.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce qu'il comprend
en outre une butée frontale (8) disposée de sorte que lors du rétropédalage
la butée frontale (8) constitue un appui pour le balancier et tend a

s'opposer au déplacement de l‘ergbt.

7. Dispositif selon la revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que lors du
pédalage ledit balancier est prévu pour s'effacer devant 'ergot par rotation
autour de son axe (X7).

8. Dispositif selon I'une des revendications 5 & 7, caractérisé en ce que
le balancier est congu de sorte que dans la position inactive du bras de
béquille, il a une position de repos (PR) en appui sur la butée frontale et en
ce qu'it est prévu pour étre ramené dans sa position de repos par I'action

de son propre poids aprés s'étre effacé au passage de I'ergot.

0, Dispositif selon I'une des revendications 5 a 8, caractérisé en ce qu'il
comprend en outre une butée arriere (11) disposée de sorte que dans la
position inactive du bras béquille et lors de ['effacement du balancier au
passage de l'ergot, le centre de gravité du balancier ne franchisse pas un

plan vertical passant par I'axe de balancier.

10.  Dispositif selon I'une des revendications 5 a 9, caractérisé en ce que
['ergot est escamotable.

11.  Dispositif selon 'une des revendications 5 & 10, caractérisé en ce que
le balancier est porté par le bras de béquille et I'ergot sur le bras de
pédalier.

12. Dispositif selon 'une des revendications 5 & 11, caractérisé en ce
qu'il comprend en outre des moyens de rappel (12) tendant & ramener ou a

maintenir le bras de béquille en position inactive.
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13. Dispositif selon I'une des revendications 5 a 12, caractérisé en ce
qu'il comprend deux bras de béquille de part et d'autre d'un plan axial du
vélo et rigidement reliés I'un & l'autre de sorte qu'un seul des bras de

béquille est prévu pour venir en prise avec un bras de pedalier respectif.
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