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g 8troj k brousenl, poprlpade k
éni drevenych podleah, zejmena

oarvetovdch &1 mozalkovych, pou21—
vé znémych vélcovych pracovnich je-
dnotek, které u tohoto stroje jsou
vybaveny vestavenymi elektromotory
a jsou usporadany v nosnych riamech
otodné uloZenych ve spolelném ro-
tadnim bubnu., Jsou gohaneny ve svém
rotaénim pohybu otddenim spolec-

ného rotadéniho buonu tim, Ze jsou 2+

hrldele jejich rémd opatreny ozube~

nym kolem, xtere je v trvalém zdbg- 34

T s ozubenym véncem na nepohybli- o !

vem ryclm viku gkPing stroje, v 54 I |

nemz e souose ulozZen i tento rota- 344 § A . . [~
&ni bgben. Za pracovni &innosti a w3k O RARONSO e —"%\ It P
pojezdu stroje vykondveji pracovni ¢/ s’ oBRA-% s

jednotky postupny planetovy pohyb
po podlaze, takZe v provedeni Jako
bruska nemohou na podlsze vybruso-
vat"vliny", obvyklé jako dusledek
pracovni cinnosti dosud znamych ta-
ndemovych brusek s valcovyml praco-
vnlmi jednotkami otdCejicimi se v
navzdjem opacnych smyslech. Pohon
Jednotek 1 jejich rotadniho bubnu
obstardvd rozvod elektrického prou-
du prostrednictv1m sad kartdlkd a

a prstencovych kolektord,
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Vynélez se tjkd stroje k broufeni pop#ipad& k leSté&ni podlah, zejméne d¥evinych po-
dlah parketovych nebo mozaikovych.

U tohoto druhu stroji jsou zndma reSeni vybavend dvémi protib&Znymi precovnimi vél-
covymi pracovnimi jednotkami s navzdjem rovnob¥Znymi osami rotace, tendemovd usporddany-
mi v nosném rému. Osy rotace pracovnich jednotek jsou pFitom postaveny kolmo na smir vee
deni stroje za jeho pracovniho nasezeni. Jako pracovniho prostiedku je u takovych strojd
ve formé brusek pouZivdno brusnych pdsd s abrasivem nanesenym a fixovanym na textilnim
podkladd a u strojd ve formd ledtilek jsou pracovnimi prost¥edky bud vdlcové kartéde, a-
nebo mdkké vliasové textiln{ potehy zdkladnich pracovnich jednotek stroje.Takové pracowvni
jednotky, pohdndné elektromotory, byvaji regulovatelné jak ve smyslu stejnych zdb&rovych
podminek, tak i ve smyslu rozdilnych zdb&rovych podminek, co% znemend, Ze u brusky p¥i
regulaci na stejné zdbé&rové podminky jsou ob& pracovni jednotky ustavovény widi podlaze
na meximdlni p¥esah jednotlivych dilkd tvo¥icich podlahu, kdefto regulaci na nestejné zd-
b8rové podminky se sleduje mirné rozvdZeni pracovnich odport, aby mirnym zvétZenim toho-
to odporu jedné jednotky bylo dosaZeno samodinnéno posuvu stroje po podlaze,

Takové stroje v provedeni jeko brusky podleh vyhovuji tem, kie rozdily ve vys:dch
jednotlivyeh dilkd podlehy jsou velmi melé, prakticky jen tem, kde tyto rozdily nepfesa;
huji tlou$fku odebirané t¥isky p¥i pPejezdu pracovnimi jednotkami za plynulého posouvani
brusky. Jsou-li rozdily vétsi, potom se projevuji na brouSené podlaze "vlny", vznikajici
tim, Ze jedna brusnd pracovni jednotka brzdi posuv stroje tim, %e musi odebirat vétal
tloustku, zatim co druhd - nemajici tak velky odpor - se zatim zaekusuje vice do hloubky
podlehy v mistd, kde neni vySkovy presah jejich dilkd tak veliky., Ka tom nese svij podil
i popsand regulace, U strojl le¥ticich oviem takové nedostatky nemohou vznikat, protoZe
pracuji uiz na obrouSené podlaze.

Tento nedostatek nebo nevyhodu strojd ve formé brusek na d¥eviné podlahy odstranuje
stroj podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze jednotlivé vdlcové pracovni jedw-
notky s osami orientovenymi rovnob&zZné& s povrchem podlahy jsou jeko rotor pohédnéciho e~
lektromotoru otodnd uloZeny na prib&Zném &epu statoru elektromotoru, pevnd zakotveném v
nosném rému, jehoZ duty hiidel, postaveny kolmo k tomuto Cepu, je otolnd ulcZen v rotale
nifm bubnu a je opatfen ozubenym kolem zabirajicim s ozubenym véncem uspoFddanym souose =
uloZenim tohoto bubnu na nepohyblivém krycim viku jeho sk¥in& opat¥ené pojezdovymi kole~
Sky. Podstatnym znekem stroje podle tohoto vyndlezu je ddle i to, Ze podet zublt ozubené-
ho vénce na nepohyblivém krycim viku sk¥in& rotainiho bubnu s nosnymi rdmy jeho praco=
vnfich jednotek je celistvym ndsobkem poltu t&chto pracovnich jednotek v bubmu uspofdda-
nych, Konednd charakteristickym znakem stroje podle vyndlezu je i to, Ze rotadni  buben
'8 loZisky dutych h¥ideld nosnych rémi jeho pracovnich jednotek je uloZen v hrdle nepohy-
blivého vika sk¥in& stroje, p¥idemZ na jeho také dutém h¥ideli je mimo jeho ndhonovy
prost¥edek uspo¥dddn p¥ivodni prstencovy kolektor, propojeny vodivd s kolektory uloZeny-
mi uvnit? tohoto rotadniho bubnu na dutych h¥idelsch nosnych réami a jejich prost¥ednic-~
tvim s napdjecimi kolektory kaZdé pracovni jednotky. )

Pokrok a vyhody takového PeSeni stroje k brouSeni, popFipad& k ledténi d¥evi&nych
podlah je moZno spatfovat predevdim v jeho dinku jeko stroje brousiciho. Otdéeni  pra--
covnich jednotek s rotadnim bubnem nedo#oluje totiZ, aby nékterd z nich m8la véts8i  zd-
b¥r do hloubky podlahy ne%Z druhd, protoZe pFl této rodaci p¥ichdzeji postupnd za sebou
do tého% mista, 1 kdyby toto vykazovalo v&t3i vySkovy pPesah dilkd utvdFejicich podlahu,
Nemohou tedy v takovém p¥ipad& vybruSovat "vlny" na podlaze a teké opotiebeni adbrasivnich
pést je rovnom&rndjsi, neZ u dosud zndmych brusek toho druhu. Stroj je sice sloZitgjsd
ve své skladbd e proto p¥ichdzi v Uvehu pPedevBim v provedeni pro pracovni nasazeni ve
vétiich haldch, nap¥iklad v haldch sportovnich a ve vyrobnich halich ndkterych odvdtvi
lehkého priumyslu. '
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Pro bliZ#i popis t&chto vyhod a podstaty FeSeni tohoto stroje je na pFipojeném vy~
kresu schematicky nakresleno jeho p¥ikladné provedeni, kde na obr. 1 je schéma svislého
fezu strojem vedeného rovinou kolmou na smér jeho pohybu p¥i pracovnim nasazeni a na
obr, 2 je plidorysny pohled na stroj, oviem zase jen ve schematickém zndzorné&ni.Vzhledem
k pom&rné slozitym - i kdyZ jen schematickym nékresim ~ bylo upusténo od zakresleni ni-
kterych nepodstainych detaild, které by kresby jedt& vice komplikovely.

V souladu s timto schematicky nakreslenym p¥ikladem provedeni stroje podle vyndle-
zu & s jeho uvedenymi charakteristickymi znaky, jsou jeho - v p¥edloZeném p¥ikladu dve
~ pracovni jednotky 1, 2 Pefeny jeko vdlcové, podobné jak to Je obvyklé u dosud zndmych
stroji tohoto druhu, Vzhledem ke schematickému zndzornéni stroje na vykrese, je upudté=
no od vyznadeni poddajného poteahu kovového pld#té téchto pracovnich jednotek a je tedy
t¥eba v deldim tento potah pPredpoklddat, i kdyZ nebude vyislovn& vzpomindn., FPes tento
poddajny potah se p¥etahuje vlastni pracovni prost¥edek, tj. abrasivni pds - slouZi- 1i
stroj jeko bruska ~ nebo m¥kky textilni pds s relativnd dlouhym vlesem jeko prostiedek
k leSténi vybroufené 'a povrchovou dpravou opatiené podlahy. Tyto pracovni prost¥edky a
jejich uchyceni na vélcovych pracovnich jednotkdch také nejsou nakresleny, a to jednak
proto, Ze jsou zndmé, jednak také z toho divodu, Ze by jeko nepodstetné zbytend  kome
plikovaly nakreslend schémata, Jednotlivé pracovni jednotky 1, 2 Jjsou v podstaté roto-
rer 3 pohdnZciho elektromotoru, protoZe jejich kovovy vélcovy pl43t je opatPen uvnit¥®
rotorovym vinutim 4 a je opat¥en elnimi diskovymi loZiskovimi viky 5 uzavirajicimi to-
to vinuti 4. LoZiskovd vika 5 a proto cely rotor 3's pracovni jednotkou 1, respektive
2, jsou uloZena ototn& na prub&Zném cepu & statoru 7 tohoto vestavéného elektromotoru ,
piidemZ tento dep 6 je pevnd zakotven v nosném rdmu 8., Jeho duty h¥idel 9, postaveny
xolmo k prib¥inému Sepu £, je potom otodné& uloZen v rotednim bubnu 10 a na volném konci,
pFesahujicim pFes umistdni obou loZisek 11, nese ozubené kolo 12, které Je v trvalém
zébdru s ozubenym véncem 13 uspofddanym souose s uloZenim 14 rotadniho bubnu 10 na ne-
pohyblivém krycim viku 15 sk¥iné 16 stroje.

Rotadni buten 10 md sviij také duty hridel 17 uloZen v hrdle 15 uvedeného nepohy-
blivého kryeiho vika 15 sk¥iné 16 stroje & to jek radidlnd, tek 1 axidlng, co? viak na
schemetickém obr, 1 neni kresli¥sky vyjdd¥eno a opét je to tPeba brdt v udvehu jako sa=-
moziejmost, 1 kdy% to ddle zdbraznovédno neni, Jeho néhonovym prostfedkem je ndhonové
soukoli, jeho? hnané ozubené kolo 18, neklinovené ne jeho h¥ideli 17, zebird s hnecim
ozubenym kolem 19 vystupniho h¥idele p¥evodové sk¥in& 20 s pohdnZecim elektromotorem 21

‘kterd je také uchycena na krycim viku 15 sk¥ing 16 stroje. Vnit¥ek této sk¥ing 16 Je

propojen s odsdvacimi kendly 22 ve tildtord 23, jejichi vyfukovd hrdla 24 jsou zalsté-
ne do filtwadnich sk¥ini 25 nesenych teké vikem 15, Pohon keZdého z ventildtorh 23 Je
Fefem Jjednim nebo n¥kolika klinovymi Femeny 26, které opdsdveji hnaci Femenicl 27 =
hnanou Femenici 28 na jejich h¥ideli 29, Hnaci Femenice 27 levého ventildtoru 23 Je
pohéndna prodloufenym h¥idelem pohdn¥cino elektromotoru 21 p¥evodové sk¥in& 20 pro néd-
hor rota¥niho bubmu 10, zatimco hnaci Femenice 27 prevého ventildtoru 23 Je uspofdddna
ne vystupnim h¥ideli samostatné pFevodové sk¥ind 30 s elektromotorem 31, 2 bezpedno =
stnich divodd jsou.tyto pFevody e pohony uspo¥ddédny pod odnimatelnymi kryty 32, patr =
nymi na obr. 2.

Sk¥in 16 stroje je opat¥ena pojezdovymi kole&ky, z nichZ dv& zadni kolelka 33 Jsou
pohdnéna bud individualni pFevodovkou 34 s elekiromotorem 33, anebo Yet¥zovym pFevodem
odvozenym od prevodové skiing 30, pFidem? tato druhd elternative je Sdsteind naznalena
na obr. 1 s vyjimkou toho, Ze Fet¥zové kolo, kterd by m&lo byt uchyceno v  sousedstvi
hnaci Femenice 27 pravého ventildtoru 23, neni ne tomto obr. 1 uZ zekresleno. U prvé
alternativy Yedeni, zndzorn&né na obr. 2, je na ndpravé 36 uchyceno hnené retdzové ko~
lo 37, kterd je hnacim Fetdzovym kolem 38 kinematicky spojeno spolednym Yeté&zem 39,

V predni $4sti stroje je na sk¥ini 16 uchyceno rejdovaci kolecko 40, které je ve svém
ulozen{ vytkové stavitelné, &im? je umo¥néno regulovat hloubku zdbdru pracovnich je -
dnotek 1, 2 stroje. Jeho zdvds Je spojen s ojem 41 opatPenym volantem 42,
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Kolem spodniho okraje sk¥in& 16 stroje jsou uspordddny listy 43, které zabranujf
uniku obrusu z prostoru sk¥in&., Jsou proto z poddajného materidlu, nejvhodndji z vrs-
tvy kartdovych §t&tin, jejichZ ohebnost i odolnost umoZhuje jejich styk s podlshou za
viech poloh sk¥ind& 16, regulovanych vyikovym stavénim rejdovaciho koledka 40 stroje,

Pohon pracovnich jednotek 1, 2 i rotedniho bubnu 10, ve kterém jsou uspo¥ddény,je .
YeSen rozvodem elektrického proudu dutymi h¥ideli 17 a 9, p#ifemZ k vodivému propojeni
mezi relativné jinek se otdejicimi se prvky a neotoSnou sk¥{nf 16 stroje a jejim kry-
cim vikem 15 Je pouZito prstencovych kolektord a kartddki. Tento rozvod je opét zndzo-
rnén jen schematicky a od zakresleni rozvodové krabice na viku 15 bylo wvibec upusténo.
Privod proudu je zndzornén jen Bipkou 44 na obr. 1, za kterou ndsleduji pouze tenké S4-
ry, znézornujici kabel s pFisludnymi vodidi jednotlivych fdzi elektrického proudu. Je
vpatrné, Ze proud prichdzi predn& na prvou sadu 45 kartddd, pres které prechdzi na prvy
prstencovy kolektor 46 na dutém hrideli 17 rotafniho bubnu 10, Jeho prstence jsou pro=-
pojeny opdt kebely vyvedenymi redidln¥ z tohoto dutého h¥idele 17 s druhymi  sedemi
47 kartdckd uvnit¥ bubnu 10, které pFivdd&ji proud na druhotné prstencové kolektory 48
uspofddané mezi loZisky 11 na dutych h¥idelych 9 nosnych rdmi 8 pracovaich jednotek 1,
2. T&mito dutymi h¥ideli 9 Je proud vyveden opdt pfisluinym kabelem a daldi sadou 49
kartdCki spojenou s nosnym rdmem 8 ne Eelni prstencovy kolektor 50 ne delnim diskovém
loziskovém viku 5 uzavirajicim pohdnéci elektromot kaZdé z pracovnich jednotek 1, 2.
Je p¥irozené, Ze tento Celni prstencovy kolektor md jednotlivé prstence propcjeny =
vinutim jejich pohdnécich elektromotoxi.

V nakreslenych schemetech je zndzornén stroj se dvéma pracovnimi jednotkami 1, 2,
Podle velikosti stroje miZe jich byt v rotadnim bubnu 10 uspoFddéno i vice, nap¥iklad
t¥i, nebo &ty¥i., Aby vSaek jejich planetovy pohyb po podlaze byl rovnomdrny, jsou pii=-
rozend ozubend kola 12 na dutych h¥idelych 9 jejich nosnych rdémi 8 stejna, tzn. maji
stejny podet zudu, a aby tyto pracovni jednotky p¥i tomto planetovém pohybu po podla-
ze zachovdvaly stejné natoleni vici rotaénimu bubnu 10, ve kterém jsou uloZeny, md o~
zubeny vénec 13 na viku 15 sk¥in& 16 stroje polet zubl dén celistvim ndsobkem podtu
téchto pracovnich jednotek, Tak se dd zajisti 1 pravidelnd vhlové montdini  poloha
vSech pracovnich jednotek vi¢i sobé navzdjem.

Vzhledem k temu, Ze stroj podle vyndlezu miZe p¥i szachovénf Jeho podstatnych
znaki doznat reelizaci riiznych vnéjS8ich podob, jsou schémate na obr. 1, 2 pravodniho
vikresu pouz @ nrostPedkem k pochopeni jeho vyznalnych prvki a maji el pouze ilus-

tradni,
PREDLEET VvYELi1iEZU
Te Stroj k broudeni, popfipadd k leSténi podlah, zejména d¥evénych podleh perketo-

vych nebo mozaikovych, vybaveny otddivymi, svymi osami rovnob&in& s povrchem podlahy
orientovanymi vdlcovymi pracovnimi jednotkami, jejichZ pracovni prostFedky jsou -tvo=
Yeny pdsy z abrasivniho, popFipad& m8kkého vlasového textilniho materidlu upinanymi na
poddajny podklad vndjsiho obloZeni vdlcového pldstd t&chto pracovnich jednotek, vyzna=-
¢ujici se tim, Ze kaZdd z jeho pracovnich jednotek (1, 2) je rotorem (3) pohdndciho e~
lektromotoru otodnd uloZenym na prib&Zném depu(6) statoru (7) tohoto elektromotoru , -
pevné zakotvendm v nosném rdmu (8), jehoZ duty h¥idel (9), postaveny kolmo k tomuto Ze~
pu (6), je otodn& ulofen v rotednim bubnu (10) a je opat¥en ozubenym kolem (12) zabi-
rajieim s ozubenym véncem (13) uspofddanym souose s uloZenf{m (14) tohoto bubnu (10) na
nepohyblivém krycim viku (15) jeho sk¥in& (16), opat¥ené pojezdovymi kolecky ( 33,40),

2. Stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze podet zubu ozubeného vénce(13) na nepohy-
blivém krycim viku (15) sk¥in& (16) rotadniho bubnu (10) s nosnymi rdmy (8) jeho pra-

covaich jednotek (1, 2) Je celistvym ndsobkem podtu t8chto pracovmnich jednotek (1, 2)

v bubnu (10) uspofddanych,
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3. Stroj podle bodd 1 a 2, vyznaleny tim, Ze rotadni buben (10) s loZisky (11) du-
tych h¥ideld (9) nosnych rdmi (8) jeho pracovnich jednotek (1, 2) je uloZen v hrdle (
(158) nepohyblivého kryciho vika (15) sk¥in& (16), p¥ifem% na jeho také dutém hiideli
(17) je mimo uloZeni (14) uspordddn pFivodni prstencovy kolektor (46) propojeny vodivs
s kolektory (48) uloZenymi uvnit¥ tohoto rotadniho bubnu (10) na dutyeh hiidelych (9)
nosnych rémi (8) a jejich prostiednictvim s napdjecimi kolektory (50) na jednom z &el-
nich loZiskovych vik (5)Akg§dé pracovni Jednotky (1, 2).

1 vykres
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