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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do usta-
lania polozenia, w urzgdzeniach obrotowo-podzia-
lowych przeznaczonych zwlaszcza do glowic rewol-
werowych i stoldéw obrotowo-podzialowych obra-
biarek skrawajgcych.

Dotychczas znane sg mechanizmy do ustalania
poltozenia oparte na dzialaniu dwoéch rygli przesuw-
nych w kierunku réwnoleglym do osi obrotu glo-
wicy rewolwerowej. Jeden z tych rygli ma wy-
step z plaska powierzchnig ustalania, réwnolegls
do osi obrotu glowicy, za§ drugi ma wystep z po-
wierzchnig nachylong wzgledem osi obrotu glowicy,
pod pewnym katem. Powierzchnia ta wskutek osio-
wego przesuniecia rygla powoduje dosuniecie glo-
wicy rewolwerowej do rygla ustalajgcego. Mecha-
nizm ten nie zapewnia powtarzalnosci polozen glo-
wicy rewolwerowej w poszczegdlnych pozycjach
wynikajgcych z podziatu.

Znane sg rowniez mechanizmy do ustalania po-
lozenia w urzgdzeniach obrotowc-podzialowych
oparte na jednym ryglu stozkowym lub cylindrycz-
nym. Rygle te wspolpracujg odpowiednio z tulej-
kami stozkowymi lub cylindrycznymi osadzonymi
w elemencie obracanym podzialowo. Ustalanie: po-
lozenia za pomocg mechanizméw jednoryglowych
nie zapewnia duzej dokladno$ci polozenia.

Celem wynalazku jest stworzenie konstrukeji me-
chanizmu ustalania potozenia w urzgdzeniach obro-
towo-podzialowych, zapewniajgcej duzg dokladnosé
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ustalania wyrazajgca sie w powtarzalno$ci poloze-
nia.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie
dwoch elementéw ustalajgcych, z ktérych jeden
spelnia role zderzaka, drugi zas dosuwa do niego
i dociska element ustalany (obracany). Istotg me-
chanizmu wedlug wynalazku jest to, ze rygiel do-
ciskajgcy ma mimosSrodowy cylindryczny lub stoz-
kewy wystep, ktory wskutek obrotu rygla dosuwa
i dociska element ustalany powodujgc dokladne
ustalenie potozenia.

Zasadniczg korzyS$cig techniczng mechanizmu
wedlug wynalazku jest uzyskiwanie, dokladnych
i powtarzalnych wymiaré6w w obrébce seryjnej,
a szczegldlnie w toczeniu i wytaczaniu na obrabiar-
kach z glowicg rewolwerowa. Daje to duze zmniej-
szenie kosztow obrobki elementéow wskutek wydat-
nege skrocenia czaséw obrobki, zmniejszenia ilo-
$ci operacji obrdébezych, wyeliminowania kosztow-
nych operacji szlifierskich oraz mozliwo$ci wyko-
nywania dokladnie wspétosicwych powierzchni.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku.

Mechanizm ustalania polozenia w urzgdzeniach
obrctowo-podzialowych sklada sie z ustalajgcego
rygla 1 posiadajgcego koncoéwke z plaskg powierz-
chniy przylegajgcag do odpowiedniej plaskiej po-
wierzchni elementu ustalanego 2. Dociskajgcy ry-
giel 3 jest zaopatrzony w stozkowsa lub cylindrvez-
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ng koncowke potozong mimosrodowo wzgledem osi
rygla. Zadaniem dociskajacego rygla 3 jest dosu-
wanie i dociskanie, na przyklad glowicy rewolwe-
rowej do ustalajgcego rygla 1.

Obydwa rygle sg przesuwane osiowo, do gory
wysuwaja sie pod dzialaniem sprezyn 4, za§ w dot
sg Sciggane za pomocg koétek zebatych 5. Do otwo-
ru ustalanego elementu 2 zostaje wprowadzona
koncoéwka ustalajgcego rygla 1, a pdézniej koncoOw-
ka dociskajacego rygla 3. Nastepnie rygiel dociska-
jacy zostaje cbrocony o pewien kat za pomocsy za-
bieraka 6, dZwigni 7 zaopatrzonej w dwie rolki 8,
oraz zderzaka 9.

Przed S$ciggnieciem obu rygli w d6t musi nastg-
pi¢ obrot rygla dociskajgcego zwalniajacy zacisk
elementu ustalanego. Dla umozliwienia obrotu rygla
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dociskajgcego, zebatka wspélpracujgca z kétkiem 5
jest nacieta na calym obwodzie rygla.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm do ustalania polozenia w urzgdze-
niach obrotowo-podzialowych, znamienny tym, ze
stanowig go dwa rygle, ustalajgcy (1) i dociskajg-
cy (3) z nacietymi na ich obwodach zebatkami, przy
czym dociskajgcy rygiel (3) ma stozkowy lub cy-
lindryczny mimo$rodowy wystep, a obydwa rygle
umieszczone sg w korpusie, w ktorym umocowane
sg dociskowe sprezyny (4) i zebate koétka (5) zaze-
bione z zebatkami nacietymi na ryglach, a uklad
ustalajgco-blokujgcy stanowi dociskajgcy rygiel (3)
i zabierak (6), polgczony z dzwignig (7) zaopatrzong
w rolki (8) wspoélpracujgce ze zderzakiem (9).

/—

SN

Bitk 453/69 220 egz. A4




	PL57368B1
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


