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Vyndlez se tjkéd zaFizeni k ustaveni a zajiStdni polohy ro-

taéniho stroje, zejména turbokompresoru na zékladové desce ve
vazb& na jeho teplotni a tlakové dilatace za provozu.

U vSech rotalnich stroju jednou z nejdule%itdjSich podminek
klidného chodu a spolehlivého provozu je dokonalé montéd¥ni vy-
rovnani celého soustroji a takové uchyceni jednotlivich jeho Ta-
sti, které zajiSfuje nemdnnou polohu pFi soulasném umo¥ndni
volné tepelng, resp. tlakové dilatace. VAZnost dodr¥eni té&to pod-
minky se zvySuje s rostoucim vjkonem, s rostoucim podtem kompo-
nentu soustroji apod. a hlavn® pak se zvySovanim rychlobdZnosti
soustroji. '

Jeden z nejjednoduS8ich zpusobu zajiStdni pFesné polohy
skTin€ statoru rotadniho stroje vzhledem k zékladové desce spo-
Civéd v pouZiti vAlcovych koliku a pér. Mezi noshé patky sk¥in¥ a
dosedaci plochy zékladové sk¥in€ se gzavrtaji vdlcové koliky ve
vodorovném sméru,kolmo'na osu stroje. Tyto koliky umoZnuji di-
lataci skTFin€ ve sméru kolmém na osu stroje a dilataci v osovénm
sm&ru na ob& strany od osy obou koliku. Ve svislé rovind prochéa-
zejici osou stroje se spoji sk¥Fin statoru s pFidnikem zékladové
desky na drd¥ku a pero apod. Prusedik osy valcovich koliku a pé-
ra Jje pak pevny bod sk¥iné, kterj neméni svou polohu vzhledem
k zékladu. V ndkterjch pFipadech vSak pusobi znadné konstrukdni
a monté¥ni poti¥e umistdni a uchyceni pFidniku a vodicfho péra.
NEkdy je nutno volit, naptiklad s ohledem na kritické 0ta3ky ne-
bo na dynamiku celé&ho soustroji, vzédjemn§ odstup jednotlivjch
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komponentu soustroji tek mal§, ¥e mezera mezi jednotlivimi sk¥f-
ndmi neumoZnuje uchyceni vodiciho péra pF¥imo ne pevn§ pFidnik
zékladové desky. V takovém p¥ipad® je moZno pero umistit na po-
mocn§ pF¥i¥nik uchycen§j rozebirateln® na zékladové desce nebo je
moZno pero nahradit svislym vodicim noZem uchycenym na pomocném
pricniku, kter§ zapadd do svislé draZky ve sk¥ini stroje apod.

Nevjhoda uvedenfjch zpusobu provedeni spodivid pFedev¥im
v tom, Ze polohu péra a draZky je moZno fixovat teprve po vyrov-
néni soustroji na zakladové desce, coZ pFi stisndnjch podminkéch
pFedstavuje neobylejn€ sloZitou operaci s obtiZnym dodrZenim
nutné pFesnosti. Pro vlastni vyrovnavani sk¥in& statoru na za-
kladové desce bEhem montdZe se pouZivaji samostatné mechanismy
jako jsou odtlaCovaci §roub} apod.

Uvedené nevyjhody vCetné uvéaddéné montédZni problematiky od-
stranuje FeSeni podle vyndlezu. Jeho podstatou je, Ze fixace
sk¥iné statoru ve sméru kolmém na osu rotace je provedena dvE&ma
axidln€ protilehlymi pomocnymi pFitniky, uchycenymi rozebiratel-
ng, nap¥. pomoci dvojice Zroubu a licovaciho koliku ke svislé
ploSe, vytvoFené na obou Celech spodni Casti sk¥in& statoru.
KaZdj pomocn§ pF¥idnik je ve stFedni Tasti obdélnikového prufFezu
‘s menSim momentem.odporu ve sméru osy rotace. Na obou koncich je
opatTen svorniky, které jsou svymi zévity a fixaCnimi maticemi
nastaveny v protikusu zé&kladové desky, nap¥. ve tFmenech, upev-
ndnjch na 8elnich plochich nosnjch kozliku.

Hlavni v§hoda provedeni podle vynédlezu spocivad v tom, Ze
vzhledem k nepatrnym ndrokum na prostor v osovém smdru umoZnuje
narxninimum zkratit osovou vzdadlenost jednotlivych komponentu
soustroji, coZ mé& mimoFadny vyznam pro celkovou dynamiku chodu
obzvla8t8 u rychlobdZnych stroju. Daldi velkd vihoda spolivd ve
skute®nosti, Ze préci, kterd vyZaduje nejvyS8I pFesnost, tj. sli-
covéni a svrtani skFin€ statoru a pomocného pFfilniku, je mozZno
provést jiZ bBhem v§roby a ne ve stisndnjch a sloZitfch podmin-

-

kdch pri mont&¥i soustroji. DalSi ne nepodstatnd vyhoda spoliva
v tom, Ze toto zaFizeni je moZno pouzit také pFi vyrovnavani
soustroji na zékladové desce v horizontdlni rovin&, kdy fixalni
matice a svorniky pomocnfch pFitniku se pou¥iji ve funkci pohy-

bového mechanismu.
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za¥izenI podle vynédlezu je schematicky mm¥zorn&no na obr.1
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a%Z 3. Obr. ! znfzornuje pohled na turbokompresor a zaFizeni po-
dle vynédlezu ze sméru kolmého k ose rotace. Na obr. 2 je pak
znézorn&n Selni pohled na stroj a vlastni za¥izeni. Obr. 3 pFed-
stavuje pudorysny pohled na turbokompresor v3ietnd za¥izeni podle
vynédlezu s CésteCnym odFiznutim rohu sk¥in& pro pohled na uchy-
ceni pomocného p¥Fidniku ve t¥menech kozliku.

Turbokompresor 1 se sacim hrdlem 2 a vytladnym hrdlem 3 mé
sk¥iH 4 statoru dilem v horizont&dlni rovin€ 5 a ob& poloviny
sk¥in& 4 pak propojeny pomoci spojovacich pFirub 6 a Broubu 7.
Nosné patky 8 skF¥in& 4 statoru jsou situovany co nejbliZe osy 9
rotace tak, Ze je minimalizovan jeji posun ve vertikalnim sméru,
vznikajicf v dusledku tepelné dilatace sk¥in¥ statoru za provo-

Z2u.

Zékladovéd deska 10 v prikladu provedeni sestavd z vlastniho
zékladového ramu 11 a z nosnych kozliku 12, na jejichZ opracova-
né dosedaci ploSe 13 jsou uloZeny nosné patky 8 sk¥in€ 4 stato-
ru, které jsou pomoci fichytnfch Sroubu 14 s vuli ve vSech smd-
rech pfichyceny k nosnému kozliku 12. U jednoho ze dvou paru
pFicné protilehlych patek je instalovéno za¥izeni k fixaci sk¥Fi-
n& statoru ve sméru osy 9 rotace. ZaFizeni tvoFi v pFikladu pro-
vedeni dva fixadni koliky 16 umist®né do vodorovnjch vfvrtu se
spoleCnou osou 17, vytvorenych mezi patkou 8 a dosedaci plochou
13 kozliku 12. Fixace pevného bodu 15 sk¥iné€ 4 statoru ve sméru
kolmém na osu 9 rotace je provedena dvéma pomocnymi pFiéniky 18,
uchycenjmi rozebiratelnd pomoci Sroubu 19 a licovaciho koliku 20
ke svislé ploSe 21, vytvoFené na obou Celech spodni E&sti skFing
4 statoru. Pomocny pFicénik 18 ve své stFedni Casti 22 mé& obdél-
nikovy pruFez s mendim rozmérem 2 proto i mendim momentem odporu
ve sméru osy 9 rotace. Na svych obou krajich je pomocny pF¥icnik
18 opatfen svorniky 23 se zavitem uloZenymi ve t¥menech 24, pev-
n& uchycenjch na Zelnich plochédch nosnfch kozliku 12. Pomoci fi-
xadnich matic 25 jsou ve stanoveném mist& vzhledem k zékladové
desce 10 fixovény dva pomocné pricniky 18, tim i sk¥in 4 stato-

ru a osa 9 rotace ve vodorovné roviné.
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Sk¥in 4 statoru dilatuje vlivem zv§¥eni teploty za ;?g:ZZu
stroje, pFipadnd vliivem vysokjch tlaku v obou smdrech od pevného
bodu 15 tim, Ze pomocny pF¥icnik 18 vlivem svého tvaru je pruZ-
néj8i ve smdru osy 9 rotace. Vyrovnavéani stroje v horizontélni
rovin€ na zékladové desce 10 se provaddi pomoci fixalnich matic
25.

PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni k ustaveni a zajiSténi polohy rotadniho stroje, ze-
jména turbokompresoru na zékladové desce, kteréd sestavad ze zé-
kladového ramu a z nosnjch kozliku, na jejichZ vodorovné doseda-
ci ploSe jsou uloZeny nosné patky skF¥in€ statoru, které jsou
fichytnymi Brouby s potFebnou vuli ve vSech smdrech pFichyceny
k nosnym kozlikum, pFiZem¥ u jednoho ze dvou péru pFicnd proti-
lehl§ch nosnych patek je instalovéano zaFizeni k fixaci sk¥Fin@g
statoru ve sméru osy rotace, které tvofi nap¥. dve souosé fi-
xadni koliky nebo pera, umistdné do vodorovnfch vivrtu nebo
draZek, vytvoFfenych mezi nosnou patkou a dosedaci plochou kaZdého
z obou protilehljch kozlfkﬁ,vyznaﬁujfcf se tim, Ze fixace sk¥ing&
(4) statoru ve sm&ru kolmém na osu (9) rotace je provedena dvéma
axi&ln& protilehlymi pomocnymi pF¥idniky (18), uchycenymi
rozebfratelnd, napF. pomoci dvojice Sroubu (19) a 1lfcovaciho
koliku (20) ke svislé ploSe (21), vytvoFené na obou Celech
spodni Tasti sk¥ind& (4) statoru, pFiemZ ka%d§ pomocn§ pFidnik
(18) je ve st¥edni Béasti obdélnikového pruFezu s menSim momentem
odporu ve smé&ru osy (9) rotace a je na obou koncich opatFen
svorniky (23), které jsou svimi zévity uloZeny a fixalnimi ma-
ticemi (25) nastaveny v protikusu zékladové desky (10), napT. ve
t¥menech (24), upevndnjch na Telnich plochidch nosnjch kozliku
(12).

2 vykresy
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