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nfka s pou¥itim hydraulicky ovlddaného -
polohového servomechanizmu respektive s po-
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Umerne nastavi velkost geometrického obje-
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*
Vynélez sa tyka sapojenia pre dialkové ovlddanie regula¥nfch hydrostatickfch prevodnf-
kov s polohovym servomechanizmom. )

Doposial sa ovlddenie regulainych hydroahtickych prevodnikov vybavenych mechaniclo-
=hydraulickfm polohovym servomechanizmoi vykondvalo pomocou mechanického prepojenia ovldda-
cej péky s ovlddacim Xlenom mechanicko-hydrsulického servomechanizmu, Mechanické ovlddanie
Je najjednoduchiie a vyznaluje sa tuhymi Zlenmi pospéjanymi kfbmi. Nevfhodou takéhoto ovld-
denia je, Ze vykazuje vdle, ktoré sa postupom &asu zval¥ujd, &o v kone¥nom dbaledku vpljva
na zvySovanie necitlivosti a nepreanosti ovlddenia. Nevfhodou tuhfch ¥lenov je tieX aj to,
Ze prenéfajd chvenia a vibrdcie od prevodnikov k miestu obsluhy. Naviac pri velkej vzdiale-
nostl miesta obsluhy od prevodnikov je iechanizmus ovlddania velmi komplikovany a v niekto-
rfch pripadoch dokonca nerealisovatelny. Znéme Je tieZX zapojenie pre dialkové oviddanie re-
guladnych hydrostatickych prevodnfkov realirované pomocou polohového servomechsnizmu a ovld-
dacieho valca, ktoré viask umoZnuje idba dialkové oviddanie regula¥ného hydrogenerdtora.

Uvedené nevyhody odstrafuje sapojenie pre dialkové ovlddanie regula¥nfch hydrostatickjch
prevodnikov s polohovim servomechanizmom, pozostévajice minimélne z jedného regulaZného
hydrogenerdtora, jedného regulainého hydromotora a minimélne z jedného ventila dialkového
ovlddania opatreného ovlddacou pdkou, ¥tyrmi vystupnymi otvormi, jednfm vstupnym otvorom
a odpadom podia vyndlezu, ktorého podstata spol{vd v tom, %6 posiva® prvého polohového sexrvo-
machanizmu prvého regula¥aého hyd.mgenei:ttora Je mechanicky zviazanf s prvym priamodiarym
hydromotorom, ktorého prvy lav§ pracowvni priestor je napojeny na tret{ vfstupny otvor prvé-
ho ventila dialkového ovldédania, na ktorého prvy vistupny otvor Je napojeny prvy pravy pra-
covny priestor prvého priamofiarsho hydromotora a ¥tvrty vistupny otvor prvého veatila Je
napojeny na prvy§ pracovny priestor drulidho prismofiareho hydromotora mechanicky zviazaného
s pomivalom druhého polohového sorvoncganinu prvého regulalného hydromotora, pri¥om prvf
vstupny otvor prvého ventila je napo.jexi% na pomoony hydroganerdtor.

V alternativnom prevedeni je na treti vystupny otvor prvého ventila napojeny druhy
lav§ pracovny priestor tretieho prianoéimho hydromotora mechanicky zviazaného s posdvadom
tretieho polohového servomechanizmu druhého regulaZného hydrogenerdtora a na prvj vystupny
otvor prvého ventila je napojeny druhy éravj pracovny priestor tretieho prismofiareho hydro-
motora, prifom 3tvrty vystupnf otvor prvého ventila je spojenf so Ztvrtym pracovaym priesto-
rom 3tvrtého prismofiareho hydronotora,’_;ktory Je mechanicky spojeny s posivaZom Ztvrtého
polohového servomechanizmu druhého regula¥ného hydromotora.

V dal¥om alternat{vnom prevedenf er na pomocny hydrogenerdtor napojeny druhy vstupny
otvor druhého ventila dielkového ovlddsnia, na ktorého piaty vjstupny otvor je napojeny dru-
h¥ pravy pracovay priestor tretieho prismoZiareho hydromotora, ktory je mechanicky zviezany
3 posiva¥on tretieho polohového servomechanizmu druhého regula¥ného hydrogenerdtora a na
siedny vystupny otvor druhého ventila je napojeny druhf lavy pracovny priestor tretieho
prismo¥iareho hydromotora, prifom na Ssmy vystupny otvor druhého ventila je napojeny Atvrty
pracovay priestor Xtvrtého prismoXiareho hydromotora, ktorj je mechanicky gviazany s posi-
vatom 3tvrtého polohového servonechani:ju druhého regula¥ného hydromotora.

Vfhodou takto vytvoreného sapojenia je, ¥e umoZiuje vyuZi¥ ventil disikového ovlddania
na nastavenie velkosti geometrického objenu ako regula¥ného hydrogenerdtora, tak aj regu-
la¥ného hydromotora pouZitého v hydrostatickom prevode. To je vyhodné najuma vtedy, sk je
potrebné plynulo regulovat velkost a smer oté¥ok zariadenia, v ktorom je takfto hydrosta-
ticky prevod pouXity. Dalou vyhodou takto vytvoreného zapojenia je v porovnan{ so zapoje-
nin 8 jednfm reguladnym prevodnfkoa to,” %e umoZiuje bez pouitia pridavngch mechanickych
prevodoviek zvadsi¥ regula¥nf rozsah hydrostatického prevodu.

Na pripojenych vykresoch je szndsorneny priklad zaspojenia pre _diaikové ovlddanie regu-
la¥nfch hydrostatickych prevodnfkov s polohovym serwmechanizmor podia vynélezu, kde je na
obr. 1 zapojenie pre ovlddanie jednoduchého regula&ného hydrostatického prevodu, na obr. 2
sapojenie pre ovlddanie sdvojeného regulatného hydrostatického prevodu a na obr. 3 zapoje-
nie pre ovlddanie zdvojeného regula¥ného hydrostatického prevodu pemocou dvoch ventilov
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dialkového ovlédania. o

Zékladné zapojenie pre dialkové ovlddenie jednoduchého regulainého hydrostatického
prevodu zndzornené na obr. | posostdva 3 pryého regulainého axidlneho hydrogenerdtora 1,
sti¢astou ktorého md%e byt pomocny hydrogenerdtor 2 s prepistacim ventilom a prvy polohovy
servomechanizmus 6 opatreny prvyam prismo¥iarym hydromotorom 7. Prostrednfctvom prvého
a druhého vysokotlakového vedenia 4, 5 Je prvy} reguladny axidlny hydrogenerdtor 1 spojeny
s prvys regulainym axidlnym hydromotorom 3 sySastou ktorého je druhy polohovy servome-
chonizmus 31 opatreny druhym priesmofiarym hydromotorom 33+ Pomocny hydrogenerdtor 2 Jeo
cez napdjacie potrubie 16 spojony s prvim vstupnym otvorom 14 prvého ventila 8 dialkového
ovlddania, su¥astou ktorého Je prvé oviddecia pdke 9. Stvrty vyetupny otvor 13 prvého ven-
tila 8 je cez ¥tvrté nizkotlakové potrubie 19 pripojeny na prvy pracovay priestor R dru-
hého priamoliareho hydromotora kA ktory je mechanicky svissany} s posivadom druhého polo-
hového servomechanizmu 3. Prvy vistupny otvor 10 prvého ventila 8 Jo ces prvé niskotlako-
vé potrubie 18 pripojeny na prvy pravy pracovny priestor N prvého prismotisreho hydromoto-
ro 7. Trot{ v¥ntupny otvor 12 prvého ventila 8 Jo ces tretie nizkotlakové potrubioe 11
pripojeny na prvy lavy pracovny priestor M prvého priamodiareho hydromotora 7. Prvy odpad
13 prvého ventila 8 je cex druhé odpadové potrubie 23 spojeny s nédr¥ou 26 pracovnej kva=
paliny, na ktord Je cez filtor 25 napojené tio druhé ssoie potrubie 21 prvého regula¥ného
axidlneho hydrogenerdtora 1 & prvé ssois potruble 20 pomocného hydrogenerdtora 2 ako o
prvé odpadové potrubie 22 prvého reguladného axidlneho hydrogenerdétora I, ktoré je na né-
dr? 26 pripojené ces ohladid 24,

V prvon alternat{vnom preveden{ zndzornenom na obr. 2 porostéva zapojenie naviac
3 druhého regulainého axidlneho hydrogenerdtora 27, siEastou ktorého je tretf polohovy ser-
vomechanizmus 51, ktorého posiva¥ je mechanicky zviasany s tretim priemodiarym hydromoto-
rom 33. Prostrednfotvon tretieho a Btvrtého vysokotlakového vedenia 29, 30 Je druhy regu-
“ la¥ny axiélny hydrogenerdtor 2] prepojeny s druhyms reguladnym sxidlnym hydromotorom 28,
* sg¥astou Xtorého Je Btvrty polohovj servomechanizmus 54, ktorého posiva¥ je nechanicky
zviazany so 3tvrtym priamoiarym hydromotorom 22+ Na nédr% 26 Je druhy regulainy axidlny
hydrogenerdtor 27 napojeny cez tretie §acie potrubie 34 a tretie odpadové potrubie 37¢ Dru-
hy lavy} pracovay priestor Q tretieho priamofiareho hydromotora 5] je cesz tretie nfzkotla~
kové potrubie 17 pripojeny k tretiemu vystupnému otvoru 12 prvého ventila 8§ a druhy pravy
pracovny priestor P tretieho prismoliareho hydromotora 23 Je cez prvé nfzkotlakové potru-
bie 18 pripojeny k prvému vystupnému otvoru 10 prvého ventila 8.

V druhon alternat{vnom prevedenf ;ndzomonon na obr. 3 pozostdva zapojenie naviac
z drahého ventila 45 dialkového ovlddasnia, si¥astou ktorého Je druhé ovlddacia péka 44,
pri¥om jeho druhy vstupng otvor 43 Je cez napdjacie potrubie 16 spojeny s pomocnym hydroe
generdtorom 2 a jeho druhy odpad 42 Je' cez druhé odpadové potrubie 23 spojeny s nédriou 26.
Druhy lavy pracowny priestor 0 tretiehd priamo¥iareho hydromotora 53 Je pripojeny cesz
siedne nizkotlakové potrubie 35 k siedmemu vystupnému otvoru 40 druhého ventila 45 dialko-
vého ovlddania, priZom druhy pravy pracovny priestor P tretieho prismo¥iareho hydromotora
33 Je cex plate nfzkotlakové potrubie 36 pripojeny k piatemu vystupnému otvoru 38 druhého
ventila 45 a Ssmy v§stupny otvor 41 Je cez Same nizkotlakové potrubie 32 pripojeny k Etvr-
tému pracovnému priestora T Stvrtého priamo¥iareho hydromotora 55.

V kludovon stave je vykyvad doska prvého regula¥ného axidlneho hydrogenerdtora 1 v nu.
lovej polohe a pomocny hydrogenerdtor 2 a ani prvy reguladny axidlny hydrogenerdétor 1 new
dodévajd tlakovd kvepalinu, Ked pohonny agregdt zane otdiat hriadelom prvého reguladného
axidlneho hydrogenerdtora 1, zalne sa to¥it aj pomocny hydrogenerdtor 2 a ces. napdjacie
potrubie 16 zadne dodédvat tlakowi kvapalinu do prvého ventila 8, aviak prvy regulang
axiélny hydrogenerdtor | satial tlakowd kvapalinu do prvého regulainého axidlneho hydromo-
tora 3 e¥te nedoddva. Ked pomocou prvej ovlddacej péky 9 prestavime pr;vy ventil 8 tak, aby
tlakovéd kvapalina pretekala tretfm vy¥stupnym otvorom 12 cesz tretie niskotlakové potrubie
17 do prvého lavého pracovaého priestoru M, vychfli prvy prismo¥iary hydromotor 7 pomocou
mechanickej vasby posiva¥ prvého polohového servomechanismu 6 a tym a§ vikyvai dosku prvého

i

v



3 CS 273 092 Bi

regulafného axidlneho hydrogenerdtora | v pozitfwnom smere. Prvy regulainy axidlny hydro-
nenerdtor ]_ zafne doddvat cez druhé vy:okotlakové vedenie 5 vysokotlakowd kvapalinu do
prvého regulafného exidlneho hydromotora 3, ktorého hriadel sa zaine oté¥af v pozitfvnon
smere, &o snsmend, Ze v pripad®, ked zapojenie pou¥ijexe v mobilnom sarisden{ na pohon
pojazdu, zaine sa toto pohybovat dopredu. Prvim vysokotlakovym vedenim 4 pretekd odpadovd
kvapalina g prvého regulaného axidlneho hydrototora 3 naspat do prvéhe regulalného
axidlneho hydrogenerdtora 1. Velkost vychflenia vykywneJ dosky prvého regulafného axidl-
neho hydrogenerdtora la tym aj otdfky prvého regulainého axidlneho hydromotora 3 sd pria-
=0 dmerné vychyleniu prved ovlddace] péky 3. Ak pomocou prvej ovlédacej péky 9 preat:avime
pxvy ventil 8 tak, aby tlakovd kvapalina pretekala prvym vistupnym otvorom 10 cez prvé
nizkotlakové potrudbie 18 do prvého pravého pracovného priestoru N N, vychfli prvy priamoZia-
Ty hydromotor 7 pomocou nechanickej vazby posiva& prvého polohového servomechanizmu 6

a tfm aJ vykyvmi dosku prvého regulaného axidlneho hydrogenerdtora 1 v negat{vnox smere

a prv¥ regulainy axidlny hydrogenerdtor 1 zalne doddvat cez prvé vysokotlakové vedenie 4
vysokotlakovi kvapalinu do prvého regula&ného sxidlneho hydromotora 3y ktorého hriadel sa
za¥ne otdtat v negatfwnom smere, ¥o m4 za ndsledok to, Ze mobilné zariadenie sa zaZne pohy-
bovat dozadu. Odpadovd kvapalina s prvého regula¥ného axidlneho hydromotora 3 pretekxd cez
druhé vyaokotlakové vedenie 5 naspat do prvého regulainého axidlneho hydrogenerdtora 1.

Ak nastavime prvi ovlddaciu péku 9 prvého ventila 8 tak, Ze tlakovéd kvapalina sﬁc‘.aane pre-
tekd cez tret{ vy¥stupny otvor 12 do prvého Yavého pracovného priestoru ¥ prvého priamo¥ia-
reho hydromotora 7 a cez Ztvrty vistupny otvor 13 do prvého pracovného priestoru R druhéhe
priamodiareho hydromotora 33, svysia sa otdlky prvého regulaného axidlneho hydrometora 3
v positivnon smere., V negativnom smere sa zvySia otdZky prvého regulaZného axidlneho hydro-
motora 3 pri nastaveni prvej ovlddacej pdky 9 do polohy, ked tlakovd kvapalina sifasne pre-
tekd cez prvy vistupny otvor 10 do prvého pravého pracovného priestoru K prvého priamo-
&iareho hydronotora;z a ces Ztvrty vystupny otvor 13 do prvého pracowvného priestoru R dru-
hého prismo&iareho hydromotora 33+ Pri pouZit{ zapojenia znézorneného na obr. 2 a nastave-
n{ prvej ovlddacej péky 9 do polohy, kedy tlakovd kvapalina pretekd tretinm vystupnjn otvo-
ror 12 si¥asne do prvého T.avého pracovného priestoru X prvého priemo¥iareho hydromotora 7
a8 aj do druhého lavého pracowného priestoru 0 tretieho priamoiareho hydromotora 53 za¥nd
sa oté¥af hriadele prvého regulaZného ariélneho hydromotora 3 a druhého regulalného axidl-
neho hydromotora 28 v posit{vnom smere., Pri prestaven{ prvej ovlédacej péky 9 do polohy,
kedy tlakovéd kvapalina pretekd prvim vystupnym otvorom 10 do prvého pravého pracovnéhe
priestoru N prvého prismo¥iareho hydromotora 7 & si€aszne gj do druhého pravého pracovaného
prieatoru P tretieho priamo¥iareho hydromotora 53 sa zalnd hriadele prvého a druhého regu-
lafného axiflneho hydromotora 3, 28 otd¥at v negat{vnom smere. Ak prvou ovlédacou pékou S
nastavime prvg ventil 8 tak, aby tlakové kvapalina pretekala siasne do prvého pravého pra-
covného priestorn Na do druhého pravého pracowného priestoru P, ako aj do prvého pracovné-
ho priestoru R a do ‘Stvrtého pracovného priestoru T zalnd sa otdlky hri adelov prvého a drue
hého regula&ného axidlneho hydromotora 3, 28 zvy§ova§ v negat{vnon smere. Ak nastavime prvy
ventil tak, aby tlakovéd kvapalina pretekala zdroven do prvého lavého pracovného priestoru
M a do druhého Yavého pracovného priestoru 0, ako aj do pracovného priestoru R a do Ztvrté-
ho pracovného priestoru T zami sa otéXky hriadelov prvého a druhého regula¥aého axidlneho
hydromotora 3, 28 svylovat v negat{vnom smere. V alternatfvnom zapojeni- podla Qbr. 3 sa
prvy ventil 8 pouZiva vjluZne pre ovlddanie vychflenia vykywvanej dosky prvého regulaZného
axidlneho hydrogenerdétora l1a vyb'uie;l dosky prvého regulaZného axidlneho hydromotora 3.
Druhy ventil 45 sa potom pouZ{va len na ovlédanie vychflenia vykyvmej dosky druhého regu-
la¥ného axidineho hydrogenerdtora 27 a vykyvnej dosky druhého regula¥ného axidlneho hydro-
motora 28. Tekéto sapojenie umoZhuje vychylovat vfkyvné dosky prvého a druhého reguladného
axidlneho hydrogenerdtora I, 27 bud v jednom smere alebo v rdznych smeroch. To sa dé s vy-
hodou vyuZif pri oviddanf vozidla so zdvojenfm regulainym hydrostatickym provodom, kde sa
smer a zmysel jezdy riadi preklszom kolies jednej atrany vozidla vo¥i druhej stranc vozidla.

Zepojenie pre dialkové ovlddanie regulainfch hydrostatickfch prevodnfkov sa méZe & Vi~
hodou vyufit bud v mobilnjch alebo staciondraych zariadenisch, u ktorfch je potrebné ply-
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nulo regulovat velxost otéSok, pridom tito reguldéiu Je mo¥né vykondval nesdvisle na ty-
e pouZitého pohonného agregdtu.

PREDMET VYINALEGZU

1+ Zspojenie pre dialkové ovlddenie regulainjeh hydrostatickyeh prevodnfkov s poloho-
vin servomechenizmom vytvorené minimélne z jedného regulaného hydrogenerdtora, jedného
regulaného hydromotora a minimdlne g jedného ventila dialkového oviddania opatrendho ovld-
dacou pédkou, ¥tyrmi vystupnymi otvormi, jednym vstupnym otvorom a odpadom, vyznaXujice sa
tym, %Ze posiva¥ prvého polohového servomechenismu (6) prvého reguladndho hydrogenerdtora
(1) Je mechanicky sviageny s prvym prismodiarym hydromotorom (7), ktorého prvy lavy pre-
covn§ priestor (M) Jo napojeny na tretf vystupny otvor (12) prvého ventila (8) dialkového
ovlddania, na ktorého prvy vystupng otvor (10) je rapojeny prv§ pravy pracovny priestor (N)
prvého prismofiareho hydromotora (7) a Btvrty vistupny otvor (13) prvého ventila (8) je
napojeny na prvy pracovny priestor (R) druhého priamoliareho hydromotora (33) mechanicky
sviazaného s posivafom druhého polohového servomechanizmu (31) prvého reguladného hydromo-
tora (3), pri¥om prvy vstupny otvor (14) prvého ventila (8) je napojeny na pomocns hydro-
generdtor (2).

2. Zapojenie podia bodu 1, vysnalujuce sa tym, Ze na tret{ vfstupn§ otvor (12) prvého
ventila (8) je napojeny druhy lavy pracovny priestor (0) tretieho priamo¥iareho hydromoto-
ra (53) mechanicky sviazaného s posivaXom tretieho polohového servomechanizmu (5) druhého
regulainého hydrogenerdtora (27) a na prvy vfstupny otvor (10) prvého ventila (8) je napo-
Jeny druhy pravy pracovny priestor (P) tretieho priamoXiasreho hydromotora (53), pri&om
stvrty vistupng otvor (13) prvého ventila (8) je spojeny so Ltvrtym pracovnym priestorom
(T) Stvrtého prismo¥iareho hydromotora (55), ktory je mechanicky spojeng s posivafom
gtvrtého polohového servomechenizmu (54) druhého regulainého hydromotora (28).

3. Zapojenie podia bodu 1, vyznaZujuce sa tym, Ze na pomocny hydrogenerdtor (2) je ne-
pojeny druhy vstupng otvor (43) druhého ventila (45) dialkového ovlddania, na ktorého pin-
ty vistupny} otvor (38) je napojeny druhy pravy pracovny priestor (P) tretieho priamoliare-
ho hydromotora (53), ktory je mechsnicky sviazany. s posivalom treticho polohového servow
mechanizmu (51) druhého regulainého hydrogenerdtora (27) a na siedmy vystupny otvor (40)
druhého ventila (45) je napojeny druhy lavy pracovny priestor (0) tretieho priamoZiareho
hydrosotora (53), pri¥om na Ssmy v¥stupny otvor (41) druhého ventila (45) je napojeny
stvrtd pracovny priestor (T) ¥twvrtého priemoZiareho hydromotora (55), ktorj je mechanicky
zviaganf s posivalom 3tvrtého polohového servomechanismu (54) druhého regulainého hydromo
tora (28). :

3 vykresy.
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