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{54) Zvedaci zaFizeni pro vertikalni posun zavési nebo kogi
v technologickych linkach
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Zvedaci zafizeni pro vertikdlni posun za-
vést nebo kost s materidlem v technolo-
gickych linkach, sestdvajici ze sk¥iijové kon-
strukce, ve které jsou uloZeny ototné i po-
suvné mechanismy zafizen!, vfetn& pohang&-
cl jednotky.

Zatrizeni kompaktniho provedeni vyhovuje
pro spojeni s konstruk&nim dilem linky i pro
spojenf s pojezdovym Zzafizenim v lince. Ve-
de dobte zdv&sy nebo koSe ve stabilni poloze
a umoZiiuje feseni uzavieného a doble utds-
néného zakryti linky pro povrchovou tGpravu
materidlu s tzkou dobFe utEsnénou 3t&rbi-
nou. Vytvdfi podminky pro lepsi hygienu
pracovist& a snfZeni spotfeby energie v di-
sledku mens§tho mnoZstvi odsavané vzdusiny.
Vyhovuje manipulaci zdvésl i koslt s hmot-
nosti do 5, pfipadné 15 tun,
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Vynédlez TeSi zvedaci zarizeni pouZivané
pii manipulaci s materidly ve vyrobnim cyk-
lu, zejména pfi povrchové (pravé trubek,
svazk® dratl, plech(i, odlitk atd. uloZenych
v zdvésech nebo koSich, kde je poZadovéano,
aby materidly byly zaklddany do technolo-
gickych lazni. Vy8kové rozdily drovni, ve
kterych jsou koSe pii transportu a pii zalo-
Zeni do lazni, jsou cca 500 aZ 3 000 min.

Stdvajici pouZivand zafizeni v technolo-
gickych linkdch maji né&které nedostatky,
které zaiizeni podle vyndlezu odstraiiuje.
B&Zné pouZivand zvedaci zafizeni s elektric-
kym pohonem a pojezdem nelze vyhodné
pouZivat u linek krytych tunelem, kde se z
lazni vynasi Skodliviny, které je nutné z
prostoru tunelu nebo zakrytého uzavieného
prostoru odsdvat. Zavésy nebo kosSe s mate-
ridlem se po zav&$eni pfi manipulaci u b&z-
né pouZivaného zvedaciho zaiizeni — klad-
kostroje — nakldni, dochdzi k rozkyvani za-
véSeného bfemene a pootdceni kolem svislé
osy. Aby se u zvedacich zafizeni alespoil
¢astedné tyto nedostatky zmirnily, upeviiuje
se hak kladkostroje na kladnici a jeden ko-
nec lana nebo Fetdzu se pevng zakotvi na
zvedacim zafizeni. V tomto pripadé jsou la-
na nebo fetézy ve znaéném rozestupu a jsou
diagondlné orientovdna vzhledem k dréaze
posouvéni, coZ dale znesnadiiuje a zhor3u-
je moZnost utésnéni $térbiny tunelu v mis-
tech prostupu lan nebo fetézd. Proto je nut-
né odsédvat podstatng v&tsi mnoZstvi vzdusi-
ny, coZ vyZaduje instalaci zaFizeni v&tsi ka-
pacity s vy38i spotfebou energie. Zvy3ené
pofizovaci i provozni ngklady potom zhor3uji
vlastni ekonomii provozu. Z uvedenych dii-

- vod{ je pouZivani stdvajicich za¥izeni nevy-
hodné. P#i¢nd nebo diagondlni orientace lan

na stdvajicich zafrizenich zhorsSuje proto tés-
nost uzaviené §térbiny, €4st $kodlivin od-
chazi do pracovniho prostfedi i u zafizeni
s vEt§im mnoZstvim odsdvané vzdusiny.

Transportni zafizeni s pevnymi vertikKalni-
mi rameny, po kterych jsou koSe s materia-
lem spoudtdny nebo zvedény, zajistuji lepsi
stabilitu 'transportovaného materidlu i vétsi
pPesnost pii zaklddani do lazni. Jsou vSak
konstruovdny pro mensi hmotnosti uloZe-
nych materidld v zdvésech nebo kosich a
jsou urdeny pro nekryté linky.s odsdvdnim
Skodivin u hladiny 14zni.

Uvedené nedostaky se projevuji bé&iné u
soufasnych zaiizeni pro vertikalni posun v
kombinaci s pojezdem.

Zvedaci zalizeni podle vyndlezu sestavd
ze skiifiové konstrukce, kde soustava klad-
nic je uspofddana ve dvou drovnich tak, Ze
priichod lan nebo Fet8zh.pies soustavu klad-
nic je zajistén mezi horni a dolni sestavou
v minimdinim odstupu, nebo se mohou i je-
jich drahy piekryvat. To umoZiuje z0Zit

acsly

stfedovou Gast skifiiové konstrukce a pone-
chat ¢ast nad tunelem a spodni situovat pii-
mo do tunelu. ) ‘

Vyhodou zafizeni podle vynédlezu je, Ze
lana nebo Fetézy, které vystupuji ze skfiiio-

4

vé konstrukce, jsou v dostatetném rozestupu
tak, Ze z4vésy nebo kofe na mich upevn&né
se pohybuji bez otd¢eni kolem vertikdini osy
a nejsou pii manipulaci vratké. Zavésné za-
Fizeni umoZiiuje manipulaci s hmotnosti u-
loZeného materidlu do 5 tun. Po vhodnych
Upravach je moZnd manipulace s hmotnosti
2 aZ 3Jkréat veétsi. Zarizeni lépe vyhovuje pro
manipulace v technologickych linkach, kte-
ré je vhodné nebo nutné dokonale hermeti-
zovat, protoZe Stérbina tunelu, kterou zve-
daci zafizeni ve stropu tunelu prochazi, je
podstatn® uZsi neZ u béZn& peuZivanych za-
Fizeni.

ZuZend C4ast zvedactho zafizeni minim4lné
opotfebovdva tésn&ni manipulaéni St&rbiny
tunelu. Diisledkem té&chto prednosti je sni-
Zeni mnoZstvi odsdvané vzduSiny na polovi-
nu. To pFimo souvisi s dsporou elektrické
energie pro pochon ventildtoru a zajistuje
vys$i droveil hygieny pracoviniho prostfedi.
V zimnim obdobi se v dfisledku sniZeni mnoz-
stvi odsdvané vzdu$iny sniZuji i ndklady na
vytdpéni pracoviité. Mimo uvedené vyhody
je zvedaci zafizeni svou konstrukci vhodné
pro ndrofné a pFesné manipulace.

Konstrukci zvedaciho zafizeni zobrazuje
v nédrysu. obr. 1, v pldorysu obr. 2. Obr, 3
zobrazuje alternativu s upevn&nim zatfizeni
ke konstruk¢énimu dilu linky a zavéSenym
koSem, obr. 4 je alternativou Fe3eni, kde
zvedaci zalizeni se zavéSenym koSem je spo-
jeno s pojezdovym zafizenim v lince.

Soustava volné uloZenych kladnic 1 aZ 8
svymi loZisky na ¢epech 9 aZ 14 je uchycena
ve skiiilové konstrukci 17 zvedaciho zafi-
zeni.

Cepy 15, 16 tvori s maticemi 18 aZ 21 dva
celky, které jsou suvné uloZeny na Sroubo-
vych ty€ich 22, 23, jejichZ dréha je vymezena
mezi loZisky 24 aZ 27 a prevodovymi skiiné-
mi 29, 30. LoZiska 24 aZ 27 jsou uchycena
rovndZ ve skiiiigvé konstrukci 17 zvedactho
zaFizeni. Skfiliovd konstrukce 17 nese zéro-
veil pohanéci zalizen{ — motor 28 a pfevo-
dové zafizeni 29, 30, se kterymi jsou spojeny
Sroubové tyte 22, 23. Pies soustavu kladnic
1 aZ 8 prochéazi fetézy nebo lana 34, 35, na
jejichZ koncich jsou hédky 32, 33, na které
je zavésen zavés nebo ko 31. Celé zvedaci
zatizeni je skifilovou konstrukci 17 pevné
spojeno s nosnou konstrukci 36 linky nebo
je spojeno s pojezdovym zafizenim 37 v lin-
ce.

Vys§i aéinnosti zvedaciho zafizeni podle
vyndlezu je dosaZeno uspofddanim soustavy
kladnic 1 aZ 8, 3roubovych ty&i 22, 23 a
matic 18 aZ 21 ve sk¥iilové konstrukci 17,
ze které vystupuji jen pohyblivé uloZené
konce TFetdzd nebo lan 34, 35, které jsou o-
pasany pies sousavy kladnic 1 aZ 8, z nichZ
jen dvoijice 7, 8 jsou suvné uloZeny a dvojice
1, 2 urduje rozestup lan nebo Fetézcil.

Zatizeni podle vynélezu lze instalovat na
podvésné drdaZky nebo na konstrukéni dily
linky v provoze, kde je provddéna povrchova
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tiprava hutnich materidlt v ldznich kyselin
nebo roztavenych soli a je nutng zajistit vy-
sokou Cistotu ovzdu§i. Konstrukce zarizeni

6

umoZiiuje dosdhnout vysokého stupné utés-
néni krytd technologickych linek.

PREDMET VYYNALEZU

1. Zvedaci zaFizeni pro vertikdlni posun
z4vst nebo kodll v technologickych linkach
s pohonovou jednotkon, kde iana nebo fe-
tézy prochazi pres kladnice, vyznacdené tim,
Ze je tvoPeno soustavou otoénych kladnic
(1, 2, 3, 4, 5, 6,7, 8) usporddanych ve tfech
horizontalnich rovindch a uloZenych na de-

pech (9, 10, 11, 12, 13, 14) ve skrFifiové kon-

strukci (17), kterd nese zaroveil §roubové
tyte (22, 23) se suvné uloZenymi maticemi
(18, 19, 20, 21), které unasi depy (15, 16),
na kterych se voln& otdfi dvojice kladnic

RV

(7, 8), pfi€emZ na skiiitové konstrukci (17)

je upevn&n motor (28) a uvnitf sk¥iiiové
konstrukce (17) jsou prevodova zafizeni (29,
30}, spojend se ¥roubovymi tyfemi (22, 23).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze vzdalenost kladnic (1, 2] urduje rozestup
lan nebo fet&zf (34, 35), kterd svymi konci
jsou spojena s haky (32, 33) k zavé3eni ko3t
nebho zgvésh (31). :

3. Zafizeni podle bodli 1 a 2, vyznacené

e

-tim, skiifiovd konstrukce (17) je opatfena

prostfedky pro pevné spojeni s nosnou kon-
strukci {36) nebo spojeni s pojezdovym za-
Fizenim (37).

2 listy vykresii
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Obr. 2
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Obr, 4
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