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Uktad automatycznego sterowania doprowadzania przedmiotdw krazkowych
zwlaszcza pierécieni lozyskowych do obrabiarek pracujacych
w liniach obrébczych '

Przedmiotem wynalazku jest uktad automatycznego sterowania doprowadzania przedmiotéw
krazkowych zwlaszcza pierécieni tozyskowych do obrabiarek pracujgcych w liniach obtébczych.
Wynalazek znajduje zastosowanie dla drog transportowych sktadajacych si¢ z rynien, ktérymi
przedmioty krazkowe bgda doprowadzone do poszczegdlnych stanowisk pracy.

Znany jest ukiad sterowania doprowadzenia pier§cieni fozyskowych do obrabiarek pracuja-
cych w liniach automatycznych, ktory polegat na tym, ze przy wlocie do odcinka rynny doprowa-
dzajacej pierscienie lozyskowe do pierwszej obrabiarki jest zamontowane urzadzenie mechaniczne,
ktore z chwilg napetnienia odcinka rynny pier§cieniami powoduje zamknigcie szczeliny wlotowej, a
nast¢pnie pier§cienie lozyskowe sa kierowane do nast¢pnej obrabiarki umieszczone w linii automa-
tycznej. Zamykanie i otwieranie szczelin wlotowych, ktére stuzag do doprowadzenia pierscieni
tozyskowych za wyjatkiem ostatniego odcinka linii, ktory doprowadza pierscienie do ostatniej
obrabiarki odbywa si¢ za pomocga dzialania urzadzenia mechanicznego.

Na ostatniej rynnie doprowadzajgcej pierScienie tozyskowe do ostatniej obrabiarki s3 zamon-
towane dwa lgczniki elektryczne, jeden przy wlocie, drugi przy wylocie rynny. Zadaniem tacznikéw
elektrycznych jest uruchamianie i wytaczanie gtéwnego Zrédta zasilania w przedmioty krazkowe.
¥ .acznik elektryczny zamontowany przy wlocie rynny wytacza Zrédlo zasilania, a facznik zamonto-
wany przy wylocie sygnalizuje brak pierécieni i uruchamia gléwne Zrédlo zasilania dla catej linii
automatyczne;j. :

Ten uktad sterowania doprowadzania przedmiotéw krazkowych do poszczegdlnych obrabia-
rek ma ta wadg, ze urzadzenia mechaniczne jak i taczniki elektryczne ulegajg czgstym awariom i
wymagaja stalej konserwacji oraz powoduja czgste postoje obrabiarek na skutek nie dostarczenia w
porg¢ przedmiotdw kragzkowych do procesu obrobczego.

Istota ukladu wedtug wynalazku polega na tym, ze uktad skiada si¢ ze spr¢zynowych styko-
wych tacznikéw elektrycznych podiaczonych do wejscia uktadéw czasowo-zwlocznych, na wyjs-
ciach ktorych znajduja si¢ przekazniki pomocnicze, oraz z przekaznika wyjSciowego i przekazni-
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kow wykonawczych. Styki normalnie zamknigte przekaznikéw pomocniczych sa przyporzadko-
wane tacznikom drogowym umieszczonym u wylotu rynien, a potaczone sa migdzy soba réwno-
legle i wlgczone szeregowo w obwdd przekaznika wyjsciowego. Styki normalnie zamknigte
przekaznikéw pomocniczych przyporzadkowane tacznikom drogowym umieszczonym u wlotu
rynien potaczone sg migdzy sobg réwnolegle, a szeregowo ze stykiem normalnie otwartym przeka-
Znika wyjsciowego i rownolegle polaczone s3 do zespotu stykow przyporzadkowanych tacznikom
drogowym umieszczonym u wylotu rynien.

Rozwiazanie wedtug wynalazku pozwala na racjonalne rozprowadzanie przedmiotow krazko-
wych z gtéwnej rynny do poszczegdlnych rynien doprowadzajacych przedmioty krazkowe do
obrabiarki, oraz pozwala na optymalng prac¢ gléwnego napedu zasilajacego lini¢ obrobcza
poprzez samoczynne przerywanie doptywu przedmiotéw krazkowych w przypadku, gdy wszystkie
rynny s3 napelnione i wlaczenie gtéwnego napgdu w celu dostarczenia przedmiotdw krazkowych w
wypadku, gdy w co najmniej jednej rynnie zaczyna ubywaé przedmiotow krazkowych poza
okreslony stan.

Wynalazek zostanie blizej wyjasniony na przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie uktad drog transportowych 1i 2 oraz miejsca w ktorych s3 umieszczone
elektryczne taczniki drogowe WD« i WGia na rynnach 2 doprowadzajacych przedmioty krazkowe
do obrabiarek 4 oraz gldwne urzadzenie zasilajace 3.

Elektryczne taczniki drogowe Wgia zamontowane przy wlocie rynien 2 stwierdzajg napetnienie
rynien 2 przedmiotami krazkowymi i za poSrednictwem ukladéw czasowo-zwlocznych PSGi
automatycznie wylaczaja urzadzenie gléwne zasilajace 3. Natomiast elektryczne 1aczniki drogowe
WD:1. zamontowane u wylotu rynien 2 stwierdzaja brak przedmiotéw krazkowych w co najmnie;j
jednej z rynien 21 za po$rednictwem uktadéw czasowo-zwlocznych PSD1» uruchamiajg urzadzenie
gléwne zasilajace 3. Fig. 2 przedstawia schemat uktadu sterowania. Polaczenie sytkéw PP powo-
duje podanie napigcia z zasilacza Z: na uklady czasowo-zwloczne PSD1+ i PSGi-a.

Z chwilg braku przedmiotéw krazkowych w co najmniej jednej rynnie 2 fig. 1 elektryczny
lacznik drogowy WDia zostaje rozwarty i nie podaje impulsu na wejScie ukladu czasowo-
zwlocznego PSD1, a w zwigzku z tym przekaznik pomocniczy Pdi« pozostaje nie wzbudzony, co
daje impuls na witaczenie przekaznikéw wykonawczych Spi St, ktére uruchamiaja gtéwne urzadze-
nie zasilajace 3 fig. 1. W tym czasie przekaznik wyjSciowy Ps podtrzymywany jest samoczynnie
przez wlasny styk i styk przekaZnika pomocniczego Pgi» do czasu napelnienia przedmiotami
krazkowymi rynien 2 fig. 1. Po napetnieniu wszystkich rynien 2 fig. 1 nast¢puje zwarcie tgcznik6w
drogowych WG i podanie impulsu do uktadéw czasowo-zwlocznych PSGi oraz zadzialanie
przekaznikéw pomocniczych Pgi+, ktére powoduja przerwanie obwodu zasilania przekaZnika
wyjSciowego P3, a tym samym nastgpuje wylaczenie przekaznikow wykonawczych Sp i St i
wylaczenie gtownego urzadzenia zasilajacego 3 fig. 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad automatycznego sterowania doprowadzania przedmiotéw krazkowych zwlaszcza
pierscieni tozyskowych do obrabiarek pracujacych w liniach obrébczych, znamienny tym, ze sktada
si¢ ze sprezynowych stykowych tacznikow elektrycznych (WD:+) i (WGi+) podiaczonych do wejscia
ukladéw czasowo-zwlocznych (PSDix) i (PSG1+), na wyjsciach ktdrych znajdujg si¢ przekazZniki
pomocnicze (PD1s) i (PGis) oraz z przekaznika wyjsciowego (Ps) i przekaznikéw wykonawczych
(Sp)i (St).

2. Uklad automatycznego sterowania wedlug zastrz. 1, znamienny tym, zZe styki normalnie
zamknigte przekaznikow pomocniczych (Pdis) potaczone sa migdzy soba réwnolegle i wigczone
szeregowo w obwod przekaZnika wyjsciowego (Ps), natomiast styki normalnie zamknigte przeka-
Znik6w pomocniczych (Pgi«) polaczone s3 migdzy sobg réwnolegle, a szeregowo ze stykiem
normalnie otwartym przekaZnika wyjsciowego (Ps), przy czym potaczone sa rownolegle do zespotu
stykowego (Pd1+).

3. Uklad automatycznego sterowania wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze w rynnach (2)
doprowadzajacych przedmioty krazkowe do poszczegdlnych obrabiarek s3 zamontowane dwa
elektryczne taczniki drogowe (WDh) i (WGra), przy czym (WD1a) jest zamontowany przy wylocie
rynny (2) a (WGia) jest zamontowany przy wlocie ryany (2).
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