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江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列

控制系统

(57)摘要

本实用新型公开一种江海近岸入海口源头

垃圾拦截及收集系列控制系统，其包括水面多道

“拱型”导流栅栏垃圾拦截群体装置及其水上自

动收集与陆上全天候机械收集垃圾装置；还包括

导流栅栏浮体的水下调控定位装置。本实用新型

“再造”新航道融垃圾拦截收集与船只过拦通航

为一体，保护海洋生态环境，为减少全球192个沿

海国家每年400万吨至1270万吨海漂垃圾治理做

贡献。本实用新型以多道“拱型”导流栅栏开式架

构，“再造”新航道，达到既安全、高效拦截收集入

海垃圾又解决了船只过栏航行安全难题，社会与

经济效益十分显著。
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1.一种江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在于：包括垃圾拦

截装置、垃圾收集装置及调控定位装置；所述垃圾拦截装置包括一道或者多道拱型导流栅

栏及浮体，所述导流栅栏以一定迎流角设置在河道的断面浅表水面，导流栅栏的两端通过

所述浮体支撑活络连接，导流栅栏在水面上和水面下均有一定的拦截高度和深度对漂浮垃

圾进行拦截。

2.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述导流栅栏包括上游栅栏和下游栅栏，所述河道为通航或不通航水域，上游栅栏及下

游栅栏呈间隔设置，上游栅栏与河道两岸之间各设有一航道，下游栅栏包括左栅栏及右栅

栏，左栅栏与右栅栏之间设有所述航道或不设航道。

3.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述的浮体为浮船、浮力筒、防摇浮体中的一种或者多种组合，浮体的漂泊定位是由多

个锚与锚链，固定群桩、岸端导轨中的一种或多种组合而成。

4.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述垃圾收集装置为设置在水上的垃圾收集平台、设置在水上的半潜式电力拖曳设备、

设置在水上的浅水喷水推进机械臂垃圾收集船、设置在陆上的全天候室内或室外机械抓斗

起吊装置中的一种或多种组合。

5.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述垃圾收集装置为垃圾收集平台，其设置在导流栅栏下游的河道垃圾集中处，其包括

翻转或升降装置、收集群网、收集船用箱，所述的翻转装置安装在收集群网的入口，收集船

用箱装在收集群网的出口，所述的翻转装置包括栅栏门和门框，栅栏门两侧边的中下部通

过销轴可转动的安装在门框上，栅栏门两侧边的上部通过插销或者挂钩与门框连接。

6.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述垃圾收集装置为岸基吊装机构，其设置在垃圾拦截装置的导流栅栏靠近下游的垃

圾集中区岸边，包括移动导轨及装设在移动导轨上的岸吊抓斗，其具有一转盘及一收卷机

构，所述岸吊抓斗通过吊绳设置起吊装卸垃圾。

7.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述垃圾收集装置为岸基吊装机构，其设置在垃圾拦截装置的导流栅栏靠近下游的垃

圾集中区岸边，其包括室内装卸柜及岸吊抓斗，室内装卸柜沿地面导轨移动在岸边，其顶部

设有一导轨，所述岸吊抓斗装设在导轨上。

8.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述垃圾收集装置为半潜式电力拖曳设备，其设置在导流栅栏的垃圾集中区临岸水面

上，其包括钢制的浮体及基座，可脱卸垃圾收集箱及电力拖曳集中控制室，所述的钢制浮体

及基座包括四个椭圆体及连接基座两端的连接钢缆，钢缆的一端固定在桩筒或者岸边固定

机构上，另一端连接基座。

9.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述垃圾收集装置为浅水喷水推进机械臂垃圾收集船，双体船的艏部装设有两机械臂，

船只前进时两机械臂伸张收集垃圾，船只倒退时机械臂自动收拢。

10.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述调控定位装置包括锚链调控舱和八爪群蛙锚，所述锚链调控舱包括在浮体的前后
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端的前调控舱和后调控舱，前调控舱内设置有钢质锚链连接布设进入河床江海底的八爪群

蛙锚，置于后调控舱内设置的锚链也连接进入河床江海底的八爪群蛙锚，两锚沿河道的上

下水流方向呈“八”字投设称为“八八”定位。

11.如权利要求1所述的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其特征在

于：所述调控定位装置为桩筒结构装置，其包括固定在河江床底的钢桩，及套设在钢桩外的

浮力筒，钢桩及浮力筒活络连接至导流栅栏。
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江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉海洋生态环保工程技术领域，特别是指一种江海近岸入海口源头垃

圾拦截及收集系列控制系统。

背景技术

[0002] 沿海地区多发由于气候大风暴雨引发自然灾害，而产生大量陆源垃圾，这些陆源

垃圾及江河湖泊中的漂浮垃圾将随风暴洪流洪流由小溪流江河、湖泊流入海洋，大约五分

之四的海洋垃圾都来自陆地。

[0003] 为应对入海后垃圾污染治理，投入人力物力，人工打捞、机械、船只清漂，效果有

限，未能消除垃圾之患。海洋垃圾治理已成为国际海洋领域新课题，本实用新型是为在江河

入海口创建一种全天候拦截与收集陆源源头垃圾新技术。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种对通航江河入海口陆源源头垃圾进行全天候拦

截和高效节能收集的江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，从而保护海洋生

态环境。

[0005] 为了达成上述目的，本实用新型的解决方案是：

[0006] 一种江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其包括垃圾拦截装置、

垃圾收集装置及调控定位装置；所述垃圾拦截装置包括一道或者多道拱型导流栅栏及浮

体，所述导流栅栏以一定迎流角设置在河道的断面浅表水面，导流栅栏的两端通过所述浮

体支撑轴活络铰接，使导流栅栏在水面上和水面下均有一定的拦截高度和深度对漂浮垃圾

进行拦截。

[0007] 所述导流栅栏包括上游栅栏和下游栅栏，所述河道为通航水域，上游栅栏及下游

栅栏呈间隔设置，上游栅栏与河道两岸之间各设有一航道，下游栅栏包括左栅栏及右栅栏，

左栅栏与右栅栏之间设有所述航道。

[0008] 所述垃圾收集装置为设置在水上的垃圾收集平台、设置在水上的半潜式电力拖曳

设备、设置在水上的浅水喷水推进机械臂垃圾收集船、设置在陆上的全天候室内或室外机

械抓斗起吊装置中的一种或者多种组合。

[0009] 所述的浮体为浮船、浮力筒、防摇浮体中的一种或者多种组合，浮体的漂泊定位是

由多个锚与锚链，固定群桩、岸端导轨中一种或者多种组合而成。

[0010] 所述垃圾收集装置为垃圾收集平台，其设置在导流栅栏下游的河道垃圾集中处，

其包括翻转装置、收集群网、收集船用箱，所述的翻转装置安装在收集群网的入口，收集船

用箱装在收集群网的出口，所述的翻转装置包括栅栏门和门框，栅栏门两侧边的中下部通

过销轴可转动的安装在门框上，栅栏门两侧边的上部通过插销或者挂钩与门框连接。

[0011] 所述垃圾收集装置为岸基吊装机构，其设置在垃圾拦截装置的导流栅栏靠近下游

的垃圾集中区岸边，包括移动导轨及装设在移动导轨上的岸吊抓斗，其具有一转盘及一收
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卷机构，所述岸吊抓斗通过吊绳设置起吊装卸垃圾。

[0012] 所述垃圾收集装置为岸基吊装机构，其设置在垃圾拦截装置的导流栅栏靠近下游

的垃圾集中区岸边，其包括室内装卸柜及岸吊抓斗，室内装卸柜沿地面导轨移动在岸边，其

顶部设有一导轨，所述岸吊抓斗装设在导轨上。

[0013] 所述垃圾收集装置为半潜式电力拖曳设备，其设置在导流栅栏的垃圾集中区临岸

水面上，其包括钢制的浮体及基座，可脱卸垃圾收集箱及电力拖曳集中控制室，所述的钢制

浮体及基座包括四个椭圆体及连接基座两端的连接钢缆，钢缆的一端固定在桩筒或者岸边

固定机构上，另一端连接基座。

[0014] 所述垃圾收集装置为浅水喷水推进机械臂垃圾收集船，双体船的艏部装设有两机

械臂，船只前进时两机械臂伸张收集垃圾，船只倒退时机械臂自动收拢。

[0015] 所述调控定位装置包括锚链调控舱和八爪群蛙锚，所述锚链调控舱包括在浮体的

前后端的前调控舱和后调控舱，前调控舱内设置有钢质锚链连接布设进入河床江海底的八

爪群蛙锚，置于后调控舱内设置的锚链也连接进入河床江海底的八爪群蛙锚，两锚沿河道

的上下水流方向呈“八”字投设称为“八八”定位。

[0016] 所述调控定位装置为桩筒结构装置，其包括固定在河江床底的钢桩，及套设在钢

桩外的浮力筒，钢桩及浮力筒活络连接至导流栅栏。

[0017] 采用上述方案后，本实用新型江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统

是在河道中设置多道导流栅栏，将来自陆源入江源头分散流动的漂浮垃圾在上游拱型导流

栅栏的作用下，改变流动方向，产生向河道两岸方向运移、侧漂与汇聚；而置于下游安全距

离处的下游栅栏再次引导垃圾运移、侧漂，更为抵达近岸，根据拦截的垃圾量多少，或启用

全天候岸基吊装机械打捞设备、半潜拖曳设备、或者启用垃圾收集平台进行日常收集。

[0018] 本实用新型具有在广泛区域使用的系列拦截收集垃圾功能，可依据不同区域，施

工能力与自然地理环境，采用本实用新型各系列垃圾拦截收集装置及垃圾收集装置对垃圾

进行拦截与收集，设计在大风14级，洪水流速3.8米/秒的灾害状态下，具有安全和高效节能

集中收集大量垃圾的能力，单机岸吊一天（20小时）打捞240吨。

[0019] 本实用新型“再造”新航道融垃圾拦截收集与船只过拦通航为一体，保护海洋生态

环境，为减少全球192个沿海国家每年400万吨至1270万吨入海垃圾治理做贡献。本实用新

型以多道“拱型”导流栅栏开式架构，“再造”新航道，达到既安全、高效拦截收集入海垃圾又

解决了船只过栏航行安全难题，社会与经济效益十分显著。

附图说明

[0020] 图1A为本实用新型垃圾拦截装置的导流栅栏装设在河道的第一实施例示意图。

[0021] 图1B为本实用新型垃圾拦截装置的导流栅栏装设在河道的第二实施例示意图。

[0022] 图1C为本实用新型导流栅栏与浮体设置在河道的实施例示意图。

[0023] 图1D本实用新型的浮体为防摇浮体的示意图。图2A至图2C为本实用新型垃圾收集

装置的第一实施例示意图。

[0024] 图3A为本实用新型垃圾收集装置的第二实施例示意图。

[0025] 图3B为本实用新型垃圾收集装置的第三实施例示意图。

[0026] 图4为本实用新型垃圾收集装置的第四实施例示意图。
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[0027] 图5为本实用新型垃圾收集装置的第五实施例示意图。

[0028] 图6为本实用新型垃圾拦截装置与调控定位装置的第一实施例。

[0029] 图7A及图7B为本实用新型调控定位装置的第二实施例。

具体实施方式

[0030] 为了进一步解释本实用新型的技术方案，下面通过具体实施例来对本实用新型进

行详细阐述。

[0031] 本实用新型揭示了一种江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统，其包

括垃圾拦截装置1、垃圾收集装置2、调控定位装置3、

[0032] 如图1A至图1C所示，为本实用新型垃圾拦截装置1的具体实施例，其采用“再造”新

航道的方案，既拦截垃圾，船只又可过栏通航，本实用新型垃圾拦截装置1、可装设于江河入

海口近岸江海湾、江河入海挡潮闸前及水电坝前等，以下将垃圾拦截装设水域称为河道A，

如图1及图2所示，设置垃圾拦截装置的河道A为通航水域，船舶可在该水域中通行，垃圾拦

截装置1在对该通航水域进行垃圾拦截时，保留一航道A1供船舶航行。本实用新型垃圾拦截

装置1是设置在通航水域的断面浅表水面，包括导流栅栏11及其支撑的各类浮体12，所述浮

体12可为船浮体如图1C及图6、防摇浮体如图1D所示或桩筒浮体如图7A、图7B中的一种或者

多种组合，当然也可使用其他的浮体结构，导流栅栏11两端分别与两个浮体12活络铰接，导

流栅栏11在水面上一定高度和水下一定深度对漂浮垃圾进行拦截，所拦截的垃圾既不越过

导流栅栏也不会堆积、下沉出栏入海。

[0033] 该导流栅栏11为通透钢质结构体分别与两个浮体12支撑轴活络铰接构成，在风浪

流及垃圾等外力的作用下，确保栅栏群体在水面上全方位运动，使拦截达到最佳效果。导流

栅栏11在水面上和水面下均有一定的高度和深度对漂浮垃圾进行拦截，所拦截垃圾既不越

过栅栏拉高度，也不下沉出栅栏入海，所述“拱型”导流栅栏11是以一定的迎流角设置在河

道的左右两侧，引导抵近栅栏的垃圾向下游侧漂流至近岸集中，便于近岸各种收集装置高

效、快速收集垃圾。“拱型”导流栅栏，分为处于上游和下游。栅栏群体进行多道多次拦截垃

圾。

[0034] 如图1C所示，本实用新型的垃圾拦截装置1包括导流栅栏11和浮体12，导流栅栏11

包括下游栅栏11A和上游栅栏11B，上游栅栏11B和下游栅栏11A均以一定迎流角呈拱型或者

倾斜状装设在河道A上，河道A的两岸与下游栅栏11A之间设有所述的航道A1，所述的上游栅

栏11B与下游栅栏11A保持一定距离设置在对应航道A1的上游位置处，且上游栅栏11B在河

道A的断面的宽度大于航道A1宽度，上游栅栏11B也均以一定迎流角呈拱型或者倾斜状设

置。所述迎流角为栅栏设置水面与水流方向构成的角度，角度大小由水流速与垃圾量、江河

宽等确定。

[0035] 图1A为航道A1设置在河道A的中部或原航道，该航道A1的两侧均通过所述下游栅

栏11A进行垃圾拦截，所述上游栅栏11B以一定的迎流角呈拱型状并与下游栅栏11A保持一

定的船只航行安全距离。而设置在航道A1的上游处且与两岸各保持一定航行通道。当水流

从上游往下流动时，在经过上游栅栏11B时，垃圾向上游栅栏11B的两侧改变方向流动，沿导

流栅栏11侧漂，由于上游栅栏11B的河道A断面宽度大于航道A1的宽度，因此阻止垃圾穿越

航道A1，而在下游栅栏11A的进一步导流拦截下，垃圾往河道A的两岸方向集中，方便后续垃
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圾收集装置2收集。经过A1航道的船只在航道灯浮指引下，经上游栅栏11B的两侧左右新航

道通行，无妨垃圾拦截。

[0036] 图1B为上游栅栏11B、下游栅栏11A以一定的迎流角分别设置在河道A的上游和下

游左右两侧；下游栅栏11A端与岸边的收集平台（固定桩筒或岸基导轨）活络相连，而下游栅

栏11A的上游另一端超出航道中心线一定的长度；上游栅栏11B的上游端也超出航道中心线

的一定长度，上游栅栏11B和下游栅栏11A1在航道中心线处保持一定的船只航行航道A1，上

游栅栏11B的下游一端与岸边的收集平台（固定桩筒或岸基导轨）相连。当水流与垃圾流经

上游栅栏11B时受到拦截、收集，当河道A中另一部分漂流垃圾流经下游栅栏11A再次受到拦

截与收集，上游栅栏11B及上游栅栏11A间航道A1保持通航状态。

[0037] 图1B中上游栅栏11B及下游栅栏11A以同向迎流角设置，上游栅栏11B和下游栅栏

11A超出航道中心线一定长度之间相距也保持一定航道A1,该导流栅栏11B均可顺潮流与逆

向潮流双向利用收集平台收集垃圾。

[0038] 上游栅栏11B也可与下游栅栏11A反方向的迎流角设置，导流栅栏11B与临近岸边

设置的收集平台进行上游与下游双道收集。供船只通航的航道A1，偏离原航道小些，适合大

点船只通航。

[0039] 如图2A至图2C所示，本实用新型垃圾收集装置2的第一种实施例，该垃圾收集装置

2可设置在导流栅栏11下游的河道A垃圾集中处。本实施例中该垃圾收集装置2为垃圾收集

平台，其包括翻转装置21、收集群网22、收集船用箱23，所述的翻转装置21安装在收集群网

22的入口，收集船用箱23装在收集群网22的出口。所述的翻转装置21包括栅栏门211和门框

212，栅栏门211两侧边的中下部通过销轴213可转动的安装在门框212上，栅栏门411两侧边

的上部通过插销214或者挂钩与门框212连接。本实施例是利用潮汐力，江河水流力在河道A

中“定置”集中收集，退潮时，将翻转装置21的插销214拔掉，栅栏门211打开，漂浮垃圾在水

流推力作用下从栅栏门211进入收集群网22。涨潮时，将栅栏门211关闭，放置漂浮垃圾流

出。当收集群网22内的漂浮垃圾达到一定数量时，将漂浮垃圾装入收集船用箱23。

[0040] 图3A及图3B为本实用新型垃圾收集装置2的第二及第三实施例示意图，在图3A及

图3B所示的实施例中，该垃圾收集装置2均为为机械化全天候收集，其设置在垃圾拦截装置

1的导流栅栏11下游的垃圾集中区岸边，两实施例中，该垃圾收集装置2均为为岸基吊装机

构，且可设置在岸边滑轨2G上，通过岸基吊装机构在岸边滑轨2G的移动来对不同位置的垃

圾进行收集。其中如图3A所示的岸基吊装机构采用室外装卸，包括一导轨移动桩吊杆24及

装设在导轨移动桩吊杆24上的岸吊抓斗25，移动导轨吊杆24呈L型，其具有一转盘241及一

收卷机构242，所述岸吊抓斗25通过吊绳设置在导轨移动桩吊杆24的前方，并与收卷机构

242连接。通过手动或者程序设定的方式控制岸吊抓斗25抓取导流栅栏11A拦截的垃圾，吊

装送运处理。第三种实施方式如图3B，其包括室内装卸柜26及岸吊抓斗27，室内装卸柜26沿

岸边滑轨2G移动，其顶部设有一导轨261，所述岸吊抓斗27装设在导轨261上，岸吊抓斗27可

通过手动或者程序设定抓取频率的自动控制方式对拦截的垃圾进行抓取，并通过导轨261

将垃圾运送至室内装卸柜26中，由清运车定时清理。通过对岸吊抓斗25、27的程序设定，可

根据河道A的天气及垃圾量，或者潮汛期等对其进行频率设置，实现全天候垃圾集中收集。

[0041] 图4为本实用新型垃圾收集装置2的第四实施例，其采用半潜式电力拖曳设备对集

中的垃圾进行收集。其设置在导流栅栏11A的垃圾集中区临岸水面上。本实施例中，该半潜
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式电力拖曳垃圾收集设备2D，对位于导流栅栏11A下游端临岸20米外（即岸吊跨度外）的垃

圾集中区进行收集，其包括钢制的浮体2D0及基座2D1，可脱卸垃圾收集箱2D2，电力拖曳集

中控制室2D3。所述的钢制浮体及基座2D1是由四个椭圆体及连接基座两端的连接钢缆2D7。

在进行水中半潜状态拖动时，支撑垃圾收集箱2D2进行水面收集垃圾。垃圾收集箱2D2为可

脱卸可起吊的钢质结构，在拖曳往返方向的垃圾收集箱2D2两面各装设有限位板2D4的栅栏

门2D5、2D6，垃圾收集箱2D2往岸边拖动时，栅栏门2D5在拖动水流的作用下开启，垃圾顺流

进入垃圾收集箱内，而箱体另一端的栅栏门2D6在限位板2D4的阻挡下关闭，使进入垃圾收

集箱2D2内的垃圾堆积，而垃圾收集箱2D2的一面不设栅栏，随水流的垃圾在垃圾收集箱2D2

拖曳过程中也进入垃圾收集箱内和拖曳进入垃圾收集箱2D2内的垃圾相汇聚、垃圾收集箱

2D2拖曳抵岸后由岸吊起吊处理，往返方向同样收集垃圾。

[0042] 图5为本实用新型垃圾收集装置2的第五实施例，其采用浅水喷水推进机械臂垃圾

收集船2E，用于浅滩河沟普通船只难于收集垃圾。采用泵喷推进，结构简化，清扫高效，船只

前进机械臂2E1伸张收集垃圾，加大收集垃圾的作业区域，船只倒退时机械臂2E1自动收拢。

采用新型喷水推进结构简单省人省力清扫高效适合近岸作业。

[0043] 采用上述列举的任意一种垃圾拦截装置1及任意一种垃圾收集装置2，可依据不同

区域、施工能力与环境选用上述中的一种垃圾拦截装置1及垃圾收集装置2，可在大风14级，

洪水流速3.8米/秒的状态下，具有安全和高效节能集中收集大量垃圾的能力。

[0044] 本实用新型江海近岸入海口源头垃圾拦截及收集系列控制系统具有在广泛区域

使用的系列拦截收集垃圾功能，融垃圾拦截、收集与船只过栏通航为一体，保护海洋生态环

境，为减少全球192个沿海国家每年400万至1270万吨入海垃圾治理做贡献。在河道A中设置

一道或者多道拱型导流栅栏11，将来自源头分散流动的各类漂浮垃圾在拱型上游栅栏的作

用下，改变流动方向，产生向河道A两岸运移、侧漂与汇聚；而置于下游安全距离处的下游栅

栏再次引导垃圾运移侧漂，更为抵达近岸，根据垃圾量，启用全天候岸基吊装机械打捞设

备，或者往复式电力拖曳设备或者启用垃圾收集平台收集垃圾，或者新型浅水喷水推进机

械臂清扫船，加大垃圾收集机动覆盖范围。

[0045] 如图6所示，本实用新型垃圾拦截调控定位装置3的第一实施例，本实施例中调控

定位装置3包括锚链调控舱和八爪群蛙锚，即：船浮体12锚链前调控舱31A和后调控舱31B，

调控浮体12前后压载平衡和调节控制舱内锚链条33长度在水中的变化，使导流栅栏11在河

道A水位各种变化（洪水期、枯水期）及海潮汐涨落始终保持正常拦截状态，所述的正常拦截

状态是栅栏结构强度和导流栅栏对大风洪水流速的抵御承受能力，即每个栅栏单体承受大

于600公斤的力。同时前调控舱31A内设置有足够拉力强度的钢质锚链33A连接布设进入河

床江海底的八爪群蛙锚32A，同样置于后调控舱31B内设置的锚链33B也连接进入河床江海

底的八爪群蛙锚32B，两锚沿河道A的上下水流方向呈“八”字投设，称为“八八”定位，在顺逆

潮水状态下承受的栅栏拦截浮体（单体）0.8吨的拉力，调控着拦截浮体12群体在河道A断面

浅表水面，随水位变化上下浮动拦截垃圾不移位，达最佳拦截状态，进行高效节能、安全、全

天候集中收集陆源入江入海垃圾。

[0046] 如图7A及图7B所示，为本实用新型调控定位装置3的第二实施例，其采用桩筒结构

装置，即以固定在河江床底的钢桩34外套用一对浮力筒35，两钢桩浮力筒活络连接支撑导

流栅栏11，组成桩筒栅栏拦截群体，可根据自然环境和施工能力而应用。
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[0047] 本实用新型的拦截装置的调控定位装置3还可采用江河堤岸两岸各设置钢质活络

导轨，在导轨滑动构件用锚链活络铰接着河道中导流栅栏，拦截在江河水面漂泊的垃圾。

[0048] 上述实施例和图式并非限定本实用新型的产品形态和式样，任何所属技术领域的

技术人员对实用新型型产品所做的适当变化或修饰，皆应视为不脱离本实用新型的专利范

畴。
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图1B
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图1C
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图1D
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图2A

图2B
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图2C
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图3A
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图3B
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图4
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图5
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图6
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图7A

图7B

说　明　书　附　图 12/12 页

21

CN 208917805 U

21


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009

	DRA
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013
	DRA00014
	DRA00015
	DRA00016
	DRA00017
	DRA00018
	DRA00019
	DRA00020
	DRA00021


