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Schaltungsanordnung zur zeitgestaffelten Bereitstellung von Steuersignalen und zur
Mehrfachnutzung von Adressen- oder Datenbussen, gekennzeichnet dadurch, daR eine Zeiteinheit (1),
an deren Eingéngen das Baugruppenauswahlsignal (SEL) und der Takt liegen, mit einer logischen
Verarbeitungseinheit (2), die die Steuersignale (SS 1, ..., SSI) empfangt, verbunden ist, daR ein
AdreBbus (B0, ..., Bk) an einen AdreRdekoder (4) zur Auswahl der &uReren Baugruppen (E/A-BG1, ...,
E/A-BGm) und an einen Steuersignaldecoder (3) zur Bereitstellung weiterer Steuersignale (DSS1, ...,
DSSn) angeschlossen ist, wobei der Steuersignaldecoder (3) wiederum mit der logischen
Verarbeitungseinheit (2) verbunden ist,

Hierzu 1 Sevite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung zur Verkniipfung einer Steuerldgik mit einem Eingangssignal und dessen
stufenweiser Verzogerung, die in der ProzeRrechentechnik, insbesondere bei der Steuerung sicherheitsrelevanter Vorgéange wie
in der Eisenbahnsicherungstechnik, der Kraftwerkstechnik und der chemischen Industrie, Anwendung finden kann.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Bekannt sind bereits Schaltungen zur Verzégerung von digitalen Signalen. Dabei werden die Verzbgerungen durch Monoflops
oder Gatterlaufzeiten gewonnen.

Wird das Signal nach verschiedenen Verzégerungszeiten benétigt, stellt das einen hohen Aufwand dar, da dann die
entsprechende Anzahl von Monoflops oder Gattern benétigt wird.

AuRerdem tritt eine Verringerung der Genauigkeit durch die Verknlpfung der Monoflops bzw. Gatter unteremander, oder/und
durch die Toleranzen der zeitbestimmenden Bauelemente der Monoflops ein.

Die Adrefl3leitungen werden zur Aktivierung der entsprechenden Funktionen oder Baugruppen, Schaltkreise oder Speicherplatze
genutzt und Ubertragen teilweise zeitmultipiex auch noch Daten. Die Steuersignale fur bestummte Zwecke, wie das Bereitstellen
von Test- und Anzeigesignalen, werden (iber separate Signalleitungen gefiihrt.

Ziel der Erfindung

Das Ziel der Erfindung béstand in der Einsparung von Material, Bauelementen, Verdrahtung, von Steuerleitungen zwischen den
Baugruppen und von Platz fiir die Realisierung von Zeitverzdgerungen sowie in einer gréBeren Genauigkeit der einzelnen
Signale zueinander. .

Darlegung-des Wesens der Erfindung

Der Erfindung lag die Aufgabe zugrunde, bei der logischen Verknlipfung und Bereitstellung von Steuersignalen Zeitbeziehungen
zu realisieren und zusétzliche Steuersignale zu erzeugen, ohne die Anzahl der Steuerleitungen zur Baugruppe zu erhéhen.
Erfindungsgemal wird die Aufgabe durch eine Schaltungsanordnung geldst, die aus einer Zgiteinheit, einer logischen
Verarbeitungseinheit, einem Steuersignaldekoder und einem AdreRdekoder besteht.

Dabei ist die Zeiteinheit mit der logischen Verarbeitungseinheit verbunden, die wiederum an den Steuersignaldecoder und den
Adref3decoder angeschlossen ist.

Der Takt und das Baugruppenauswahlsignal SEL werden auf die Zeiteinheit gegeben, wo sie miteinander verkn{ipft werden, so
dald am Ausgang der Zeiteinheit die zeitgestaffelten Signale SEL-T 1 bis SEL-Ts zur Verfligung stehen, welche der logischen
Verarbeitungseinheit zugefiihrt und dort verarbeitet werden. Uber den AdreRbus BO, ..., Bk werden erstens Signale zur Auswah!l
der Baugruppen E/A-BG1, ..., E/A-BGm dem Adref3decoder zugefiihrt und zweitens konnen weitere Steuersngnale iber den
Steuersignaldecoder ausgelesen werden.

‘Um diesen Decoder und damit an dessen Ausgang das entsprechend decodierte Steuersignal zu aktivieren, geniigt ein einziges
Signal.
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* Ausfiihrungsbeispiel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel erldutert werden.

In der Fig. 1 gelangt das Baugruppen-Auswahlsignal SEL und der Takt an die Zeiteinheit 1 und aktiviert diese. Durch Flip-Flop,
Schieberegister oder Z&hler wird das Aktivsignal mit dem Takt weitergeschaltet und bleibt solange aktiv, wie das Baugruppen-
Auswahisignal SEL aktiv ist.

Die Ausgénge der Flipflop, Schieberegister oder Zéhler sind an Wickelstifte geftihrt, so daB durch Wickelverbindungen die
gewlinschten Verzdgerungszeiten ausgewahit und als Signale SEL-T1 bis SEL-Ts der logischen Verarbeitungseinheit zugefiihrt
werden kdnnen, wo sie verarbeitet werden. Anstelle der Wickelstifte zur Auswahl der Verzégerungszeiten kdnnen auch andere
Mittel, z. B. Mikrowahlschalter eingesetzt werden.

An den Ausgéngen der logischen Verarbeitungseinheit 2 kénnen somit die Signale ADR-TOR, SD-TOR, COM-TOR und QUIT bei
der Ausgabe von Steuerdaten an die entsprechend decodierten Baugruppen und die Signale RD-TOR und QUIT beim Einlesen
der Rlickmeldedaten von den Baugruppen nacheinander und in den gewahiten zeitlichen Absténden bereitgestellt werden.
Der Adre3bus B0, ..., Bkdientin erster Linie der Auswahl der Baugruppen E/A-BG 1, ...,E/A-BGm durch den AdreRdecoder 4, in
zweiter Linie der Bereitstellung weiterer Steuersignale DSS 1, ..., DSSn durch den Steuersignaldecoder 3 im Testbetrieb. Diese
Signale dienen dann als Steuersignale beim Ausgeben von Testinformationen auf die Baugruppe, zum Riicklesen von
Testinformationen von der Baugruppe und zur Ansteuerung einer Fehleranzeige.

Das Signal TEST zur Aktivierung des Steuersignaldecoders 3 und zum Sperren der Adref3-, Daten- und Kommando- E/A-Tore
wird in derlogischen Verarbeitungseinheit 2 durch Verknlpfung der Steuersignale SS1, ..., SSImit den Zeitsignalen SEL-T1, ...,
SEL-Ts erzeugt.

Aus der Verknlipfung der zusétzlichen Steuersignale DSS 1, ..., DSSn mit einem Signal SEL-Tj in der logischen
Verarbeitungseinheit 2 entsteht dort das Quittungssignal QUIT.
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