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Vynalez se tyka zapojeni, kterym se ovlada horizontalni ta-
bulovani, napifriklad otiskovaciho mechanismu u zapisovacich a jim

podobnych jednotek.

U bAZnych pracovnich dkonh otiskovacich mechanismi se &asto
vyskytuje psani do formulédfovych predtiskl anebo je zapotrebi psat
do kolonek h&Znych roli papiru. Takové psani umoZnuje tabulovani
prostrednictvim zarizeni ¢i elektrickych zapojeni, které tuto pra-
ci podstatnd usnadnuje. Predpoklada se pritom, Ze tabulator bude
co nejjednodussiho provedeni, vyrobnd a ekonomicky nenarodny a
funkéngd spolehlivy.

V soufasné dobd jsou znamy tabuldtory mechanické, ovladané
mechanicky ohsluhou zarizeni, ponejvice se vyskytujici u bsZnych
typi kancelarskych psacich>strojﬁ. Ddle jsou znamé tabuldtory ovla-
dané prostifednictvim elektrickych zapojeni. Pracuji pomoci riiznych
kodovacich systémi, které jsou schopny podle rozsahu provedeni za-
jistit jak horizontalni, tak i vertikédlni tabulovani. Takovych
elektrickych zapojeni se pouzivd u soufasné vyrabhénych psacich
a podobnych jednotek pracujicich s vy$simi rychlostmi psani, jako
jsou otiskovaci mechanismy s bodovymi a jim podobnymi tiskérnami,

u nichz se meghahické tabuldtory nedaji pouzit. Elektrické zapo-
jeni téchto psacich jednotek byvaji riiznych provedeni a pouzivaji
rozlidnou soudastkovou zakladnu, véetnd polovodidovych prvkii. Funk&-
né jsou schopny zajistit pozadavky na né kladené, avsak jsou pomér-
né sloZzitd a obsahuji véts$i mnoZstvi polovodidovych prvki. Proto

je zapotrebi k jejich napédjeni v&tS§i spotreby elektrické energie

U ndkterych téchto zapojeni je moZné tabulovani ve sméru psaného
f4dku, zpdtnd ne, coZ je z hlediska rychlého a pohotového psani
nevyhodné. |

Zdokonaleni pri teSeni uvedenych problémi a nedostatkli posky-

tuje zapojeni pro ovladani horizontalni tabulace u zapisovacich g3
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jim podobnych jednotek podle tohoto vynédlezu, jehoZ podstata
"spolivd v tom, Ze jeho vstupni jednotka je vystupem pfipojena

né vstup obvodu adresy tabulace, jehoz vystup je pfipojen na prv-
ni vstup osmibitové odeditadky a k vystupu vstupni jednotky je
pripojen téZ vstup obvodu fizeni tabulace, jehoZ vystup je prfi-
pojen na tteti vstup obvodu rizeni posuvu otiskovaci hlavy, zatim-
co druh§ vstup osmibitové odeditalky je spojen s vystupem obvodu
vstupnihe pfehosu, jehoZz vstup je spojen s prvnim vystupem obvodu
fizeni posuvu otiskovaci hlavy a treti vstup osmibitové odeditad-
Ky je pripojen k vystupu éitade polohy otiskovaci hlavy, jehoz
vstup je uréen pro pripojeni vystupu ze snimaciho kotoudfe kroko-
vého motoru, ptidemZ prvni vystup osmibitoVé odecitadky je pﬁipo-v
jen na vstup obvodu vyhodnoceni odeditani a druhy vystup osmibitové
odetitadky na vstup obvodu vystupniho pfenosu, jehoZ vystup je pfi-
?ojen na druhy vstup obvodu fizeni posuvu otiskovaci hlavy, kdeZto
| vystup obvodu vyhodnoceni‘odeéiténi je pripojen na prvni vstup
obvodu Fizeni posuvu otiskovaci hlavy, kter§ je druhym vystupem
pripojen na vstup vystupniho systému, jehoZ vystup. jeAuréen pro

pripojeni ke krokovému motoru zatizeni.

- PFednosti tohoto vynédlezu predeviim je, Ze pro dosaZeni funkce
horizoﬁ%ﬁidfho tabulovani je pouZzito jednoduss$iho zapojeni s mens$im
pOﬂtem soudasti, ze jména polovodidovych prvkia. Na zaklad® toho jsou
od@trannny uvedené nevyhody stavajicich obvodu souv1se]1c1ch s vyS§-
§imi nédroky na spotiebu elektrické energie. Krom& uvedeného je také
vyhoda ta, Ze pohyb otiskovaci hlavy do mista tabulovini je mozny
Jjak«ve sméru psaného radku, tak i v opaéném sméru.

Zapojeni podle vyna1e7u je vyobrazeno na prlpoyenem vikrese
v blokovem schématu.

Vstupni Jednotka VS je spojenim 1 spojena s neznAzornénou .
rldi01 Jednotkou, ovladanou napiriklad od elektronické bezkontaktni
klavesnlce kterou jsou privaddny signédly do zapojeni. Vystup 01
vstupn1 jednotky VS je spojen se vstupem 2 obvodu AT adresy tabu-
lace a.dale se vstupem 3 obvoddi ORT Fizeni tabulace. Vystup 02
obvodu AT adresy tabulace je spojen s prvnim vstupem 1 osmibitové
odeditafky 0S0, jejiZ druhy vstup 2 je pfipojen k vystupu 03 obvodu VP
vstupniho prenosu a tfeti vstup 3 k vystupu 04 &itage GP polohy otis-

kovaci hlavy. Prvni vystup 0l osmibitové odeditadky 0S0 je spojen se
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vstupem 4 obvodu VYO vyhodnoceni ode&iténi, zatimco jejf druhy
vystup 02 se vstupem 5 obvodu VYP vystupniho pfenbsua Vystup a5
obvodu VY0 vyhodnoceni odeéitani je pifipojen na prvni vstup 1 ob-
vodu Eg fizeni posuvu otiskovaci hlavy, zatimco jeji druhy vstup
2 je spojen s vystupem 06 obvodu VYP vystupniho prenosu. Prvni vy- .
stup 01 obvodu Eg Fizeni posuvu otiskovaci hlavy je spojen: se vstuf
pem 6 obvodu VP vstupnfho pfenosu. Vstup 7 &itade Qg polohy otisko-
vaci hlavy je pripojen k neznézorninému vystupu ze snimaciho kotou%
#ekrokového motoru. Se tietim vstupem 3 obvodu RP Fizeni posuvu '
otiskovaci{ hlavy je spojen vystup 07 obvodu ORT F{zenf tabulace.
Druhy vystup 02 ohvodu Bg rizeni{ posuvu otiskovaci hiavy je pﬁipo—:
jen na vstup 8 vystupni jednotky VYS, ktera je vystupem 08 Spojena;
s neznizornsnym krokovym motorem zatrizeni, | :

Popsané zapéjeni pracuje s osmibitovym bindrnim kodem pri-
vadinym z “icYei jednotky prostifednictvim poveld z automatickych
systémi pofita®d a podobnych jednotek nebo povelli z ddrné pasky
zavizeni ancho prostFednictvim mechanickych prostvedkd, napiriklad
klavesnic. Ve vsSech piripadech z nich pfichazi signal pro tabulo-
vani, to je, %e se bude tabulovat a signal pro a’resu tabulovani,
to je kam se bude tabulovat. Pfitom kodova komhinace signilu pro
adresu tabulovani vytvari kod urfujici misto tabulovani, do n3dhoZ

se nastavi otiskovaci hlava zarizeni.

Jestlize sc tedy v kldvesnici zafizeni stla®i tla*itko pro
tabulovani, je priveden signal kodu TAB do vstupni jednotky VS,
z jejihoz vystupu 0l je pFivedén na vstup 3 obvodu QEI tizeni ta-
hulace. V obvodu ORT #izeni tabulace zpisobi signal TAB zabloko-
vani funkci pro otisk znakii. Signdl TAB je déle z vystupu 07 obvodu
ORT fizeni tabulace priveden na t¥eti vstup 3 obvodu RP #izeni po-
suvu otiskovaci hlavy, v n*mZ se zaﬁegistluje, Ze se bude krokovy
motor otd*et ur*itou rychlosti, Nato se stiskne‘pﬁisluéné llaﬁitkow
znaku klavesnice, které z jemu prisluiného kodu udava misto nasta-
veni tabulovani. Signéal ADR po stlaleni tohoto tlatitka je pFivedeﬁ
do vstupni jednotky VS a z jejiho vystupu 01 je déle priveden na |
vstup 2 obvodu AT adresy tabulace, odkud je vystupem 02 ptfiveden
na prvni vstup 1 osmibitové ode”italky 0SO. Osmibitovd oderitalka
0S0 porovna signél ADR s kodem #itade CP polohy otiskovaci hlavy
uddvajici polohu otiskovaci hlavy na radku. Porovnédnim se zjisti,
kterym smérem se ma otiskovaci hlava posunout, to znamena, zda se
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bude posouvat vpred ve sméru psaného radku anebo vzad v obraceném
sméru. Po jeho vyhodnoceni vy$le osmibitovd odeditalka 0SO pies
druhy vystup 02 signal na vstup 5 obvodu VYP vystupniho pfenosu,
odkud je pifiveden pres vystup 06 na druhy vstup 2 obvodu gg ri-
zeni posuvu otiskovaci hlavy. Ten da povel jednak prislusnému me-
chanismu pro pohyb otiskovaci hlavy, ktery ji také v poZadovaném
smdru zadéne posouvat, jednak je vysléan kodovy signal, ktery je z
prvaiho vystupu P01 obvodu Bg fizeni posuvu otiskovaci ‘hlavy pii-
veden na vstup 6 obvodu g& vstupniho prfenosu. Z né&j je pires vystup
03 pﬁiveden na druhy vstup 2 osmibitové odeditadky 0SO. V tomto
okamZiku za&ne osmibitova odeditafka 0SO porovnavat kodovy stav
titate CP polohy otiskovaci hlavy nachédzejicim se na jejim tfetim
vstupu 3 s kodovym stavem na jejim prvnim a druhém vstupu 1,2 .
Jakmile ob& kodové kombinace souhlasi, to je stav &itacde Qﬁ polohy
otiskovacf hlavy souhlasi s adresou tabulace, jéou na prvnim vystupu
01 log 1, vy$le osmibitova odedftadka 0SQ signaly z tohoto prvniho
vystupu 01 na vstup 4 obvodu VYO vyhodnoceni odeditani, odkud jsou

vystupem 05 privedeny na prvni vstup 1 obvodu EE fizeni posuvu
otiskovaci hlavy a dale z jeho druhého vystupu 02 na vstup 8§ vy-
stupni jednotky VYS, odkud jsou vystupem 08 piivedeny do krokového
motoru ovladajiciho otiskovac{ hlavu. V okamZiku prijmu signalu
obvodem RP Ffizeni posuvu otiskovaci hlavy a predanim do vystupni
jednotky VYS je pohyb posouvajici se otiskovaci hlavy zastaven.
Pritom se otiskovaci hlava zastavi v mezete pred znakem, ktery se
mi dle adresy tabulace tisknout, ¢emuZz odpovida poZadované misto
~tabulovéni. Nastaveni do mezery pred znakem je pii kazidém pohybu
otiskovaci hlavy, to znamena jak ve sméru psaného tradku, tak i v

opa®ném sméru.

Jestlize se'po napsani ur&itého textu poZaduje dalsi tabulo-
vani, stiskne se opdt tladitko tabuldtoru a s nim i dalsi prislus-
né tladitko klavesnice, které udava kéd daného mista tabulovani.
Stiskem obou tladitek se prfivedou signaly TAB a ADR do vstupni
jednotky VS, stejnd jak bylo popsano. Dalsi funkce probiha v zapo-
jeni rovndi stejnym zplisobem, jak bylo popsano. Tabulovani se tak
opakuje pri kazdém poZadovaném psani na kaidém Ffdadku v pribéhu ce-

lého psaného textu.
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Zapojeni na ovladdani horizontdlni tabulace u zapisovacich
a jim podobnych jednotek, pripojené prostiednictvim vstupni jed-
notky k iidfci jednotce ovladané automatickymi systémy poditadu
a podobnych jednotek nebo mechanickymi prostredky jako klavesni-
cemi zarizeni, vyznadené tim, Ze vstupni jednotka (VS) je vystu-
pem (01) prripojena na vstup (2) obvodu (AT) adresy tabulace, je-
ho%z vystup (02) je pripojen na prvni vstup (1) osmibitové oded&i-
tarky (0S0) a k vystupu (01) vstupni jednotky (VS) je pripojen
té% vstup (3) obvodu (ORT) rizeni tabulace, jehoZ vystup (07) je
ptipojen na tieti vstup (3) obvodu (RP) Fizeni posuvu otiskovaci
hlavy, zatimco druhy vstup (2) osmibhitové odeditacky (0S0) je Spo—;
jen s vystupem (03) obvodu (VP) vstupniho pfenosu, jehoZ vstup i
(6) je spojen s prvnim vystupem (0l) obvodu (Rp) fizeni posuvu g
otiskovaci hlavy a treti vstup (3) osmibitové oderitaéky (0S0) je f
pripojen k vystupu (04) &itade (CP) polohy otiskovaci hlavy, jehoif
vstup (7) je urden pro pripojeni vystupu ze snimaciho kotoude kro-f
kového motoru, piridem? prvni vystup (01) osmibitové odeditadky . g
(0S0) je pripojen na vstup (4) obvodu (VYO) vyhodnoceni odediténi !
a druhy vystup (02) osmibitové odeditadky (0SO) na vstup (5),obvod&
(VYP) vystupniho pfenosu, jehoZ vystup (06) je pripojen na druhy
vstup (2) obvodu (RP) #izeni posuvu otiskovaci hlavy, kdeito vy-
stup (05) obvodu (VYO) vyhodnoceni odeditani je pripojen na prvni .
vstup (1) obvodu (RP) #izeni posuvu otiskovaci hlavy, ktery je dru-
hym vystupem (02) pﬁipojén na vstup (8) vystupni jednotky (VYS),
jejiZz vystup (08) je urden pro pripojeni ke krokovému motoru za-=-

rizenti.

t vykras
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