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Wynalazek dotyczy 'elektrycznego obwodu dla

posrednio wzbudzanych elektromagnetycznych-

czujnikéw. Elektryczne obwody czujnikéw, kté-
re wykorzystujg tak zwany efekt Wiederman-
na, s3 utworzone najcze$ciej w taki sposob, ze
czujnik jest wigczony z miernikiem pradu sta-
tego w Srodkows galgz meostka, przy rczym
w zewnetrznej gatezi mostka jest wigczona cew-
ka odbiorcza czujnika spolaryzowanego lub
wtérne uzwojenia transformatora polaryzujg-
cego i prostownika pradu lub tez obwéd ten mo-
e byé utworzony bez prostownika pradu, przy
czym nieré6wnowaga mostka jest wyréwnywa-
na samoczynnie za pomoca serwomechanizmu,
ktory przesuwa suwak dzielnika napiecia wia-
czonego w galaz mostka. Opisany obwéd stuzy
do pomiaru zalezno$ci wielko$ci mechanicznych.
Wszystkie powyisze obwody wymagajg urzag-
dzenia, za pomoca ktérego zostanie utworzone

kompensacyjne napiecie polaryzacyjne, ktérym

moze byé czujnik spolaryzowany lub transfor-
mator polaryzujacy.

5
s
B

Istota elektrycznego obwodu dla posérednio
wzbudzanych elektromagnetycznych czujnikow
wedlug wynalazku polega na tym, ze napiguie
polaryzujace, ktére jest niezbedne do przesu-
nigcia punktu pracy prostownika pradu, do za-
kresu liniowego przebiegu charakterystyki lub
do wytworzenia spadku napigcia na dzielniku
napiecia z serwomechanizmem jest pobierane
ze specjalnego uzwojenia, ktére tacznie z toro-
idalnym uzwojeniem wzbudzajgcym jest nawi-
niete na rdzeh piericieniowy czujnika. W ten
spos6b uzyskuje sie proste i tanie Zrédio na-
piecia polaryzujacego o malym oporze we-
wnetrznym, dajgce napiecie, ktbre jest doklad-
nie skompensowane z napieciem, pobieranym
przez cewke odbiorcza.

Na rysunku przedstawiono przyklady obwo-
dow, ktore uwidaczniajg przedmiot wynalazku.

Fig. 1 przedstawia obwo6d z prostownikiem
pradu, a fig. 2 — obwodd z dzielnikiem napigcia,
uruchamianym za pomocg serwomechanizmu.

W obwodzie wedtug fig. 1 rdzenie czujnika 5, &



sg zaopatrzone w toroidalne uzwojenia wzbu-
dzajace 6 i 6’, ktore dolgczone sg do zrédia pra-
du wzbudzajgcego 13 oraz w uzwojenia pomoc-
nicze 7 i 7. Koniec uzwojenia 7 jest polaczony
z poczatkiem cewki odbiorczej 4. Koniec cewki
odbiorczej 4 jest polaczony z poczatkiem dziel-
nika napiecia do zerowania 9, ktérego drugi
koniec jest polaczony z poczatkiem drugiej
cewki 4. Drugi koniec cewki 4 jest natomiast
polaczony z poczgtkiem uzwojenia 7’, ktérego
poczatek jest polaczony poprzez prostownik
pradu 8 i kompensacyjny dzielnik napiecia 10
z poczatkiem uzwojenia 7'. Pomiedzy suwaka-
mi dzielnikéw napiecia 9 i 10 jest wlaczony
przyrzad pomiarowy 11.

Prad zmienny, ktéry jest doprowadzony do
toroidalnych uzwojenh 6 i 6’, indukuje w uzwo-
jeniach 7 i 7’ napigcie E, ktére posiada ten sam
ksztalt i jest w fazie z napieciem cewek od-
biorczych 4 i 4. Napiecie cewek 4 i 4’ jest pro-
porcjonalne do momentu obrotowego + e. Na-
piecie w obydwu cewkach 4 i ¢ jest wzglgdem
siebie rowne, lecz przeciwnie - skierowane, co
odpowiada réwnym, lecz przeciwnie skierowa-
nym skladowym strumienia magnetycznego
czujnikéw podwéjnych. W pojedynczych czuj-
nikach osigga sie to samo dzialanie przez wia-
czenie cewki odbiorczej pojedynczego czujini-
ka w galaz mostka pomigdzy suwakami dziel-
niké6w napiecia 9 i 10, to znaczy w szereg
z przyrzadem pomiarowym. Za pomocg pradu,
ktéry na skutek napigcia polaryzacji E prze-
plywa przez obwod dzielnikéw napigeia 9 i 10,
punkt pracy prostownika pradu zostanie prze-
suniety do zakresu liniowego przebiegu cha-
rakterystyki. Za pomoca spadku napigcia, wy-
wolanego przez ten prad na dzielnikach na-
piecia 9 i 10, uzyskuje si¢ na dzielniku napig-
cia 9 napiecie réwne zeru i kompensacje zamie-
rzonego napiecia, przez co zakres przyrzadu
pomiarowego moze byé rozszerzony (dzielnik
napiecia 10 jest najczeSciej wykonany w po-
staci przelgczalnej dekady oporowej).

Obwéd pradu, uwidoczniony na fig. 2, jest
réwniez wykonany jako obwéd wedlug fig. 1,
z tg tylko réznica, ze brakuje prostownika pra-
du 8 oraz ze poczatek uzwojenia 7 jest pola-

czony z koncem uzwojenia 7’ poprzez dzielnik
napiecia 10, i ze miedzy suwakiem dzielnikéw
napiecia 9 i 10 jest wlgczony wzmacniacz 14.
Na wyjsciu tego wzmacniacza 14 znajduje sie
przesuwnik fazowy dwufazowego synchronicz-
nego serwomotoru 12, ktéry uruchamia suwak
dzielnika napiecia 10. Faza wzbudzajgca serwo-
motoru 12 jest dolgczona do zrodla pradu
zmiennego 15. '

W tym obwodzie nieréwnowaga napiecia w ga-
lezi miedzy suwakami dzielniké6w napiecia 9
i 10, spowodowana przez mierzone napiecie e,
zostanie automatycznie wyréwnane przez usta-
wienie suwaka dzielnika napiecia 10 za pomo-
cg serwomotoru 12. Ustawienie suwaka dziel-
nika napiecia 10 jest proporcjonalne do sto-

sunku % .Przez wybér liczby zwojéw uzwo-

jen 7 i 7 mozna otrzyma¢ duze napiecie E i du-
z3 czulo§¢ catego obwodu. Przez przelgczenie
na roézne odczepy, wyprowadzone z uzwojen
7 i 7, mozna zmienia¢ zakresy pomiaru caiego
obwodu. Poniewaz napiecie E jest zalezne od
temperatury, wahan zrédla pradu napiecia
wzbudzajgcego 13 i od innych czynnikdéw, jak
np. napiecie e, obwéd ten umozliwia wyelimi-
nowanie kazidego oddziatywania zewnetrznych
wplywéw na dokladno§é pomiaru.

Zastrzezenie patentowe

Obwaéd elektryczny dla posrednio wzbudza-
nych czujnikéw elektromagnetycznych, wyko-
rzystujgcy tak zwany efekt Wiedermanna, zna-
mienny tym, ze rdzenie czujnika (5, 5°) sg za-
opatrzone w uzwojenia pomocnicze (7 i 7'), kto-
re sg wlaczone w naprzeciwlegle galezie most-
ka.
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