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Vynalez se tyké oboru elektronického
pizeni motord. Podstata zepojeni podle vy-
nalezu spo&iva v tom, ze je tvobeno vykono-
vym komparatorem, jehoZz invertujidi’ vstup
je pPipojen na kladny vystup zpétnd?azebni-
ho &lenu, ktery ma druhy vstup pfipojen na
referenéni svorku. Zp&tnovazebni Clen je
‘mechanicky nebo opticky propojen s rotorem

motoru, zatimco neinvertujici vstup vyko-
nového komparatoru je pFipojen na jezdec

potenciometru, jeho# jeden konec je pripo-
jen na referenéni svorku a druhy konec na

vystup stabilizovaného napéti.
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Vynédlez se tyka zapojeni automatické regulace nastavovatelnych ot&dek motoru 8 momentem

odpovidajicim danému motoru.

Dosavadni stav techniky #FeZ{ Fizeni otadek jednak elektronickou cestou a Jjednak mecha-
nicky. K elektronickémii #izeni otd&ek patfi rizeni otadek zmé&nou kmitodtu napdjeciho napé&ti,

pfepindni po&tu pdld, Fizeni otadek vzédjemnou kombinaci zmény frekvence nepdjeciho napéti a

velikosti napijeciho napéti.

Dosud feSené lektronické #izeni motord je néro&né na #idici obvody, které 3sou v podsta-
té velmi sloZité a vlastni regulace je velmi nakladna mnohdy nedm&rné& spolehlivosti provozu
a pracnosti vyroby. Presto je viak vyhodn&jsi z hlediska zachoviani momentu a mensich energe-
tickych ztrat nez u neelektronického rizeni otaZek. Rizeni ota&ek neelektronickou cestou je
reprezentovéano pizenim otidek zm&nou skluzu odporem v rotoru u stridavych asynchronnich mo-
tord, regula&nim odporem zapojenym paralelné k rotoru u universilnich motord a podobn&. Ne-
elektronicka regulace otagek dovoluje regulaci v malém rozmezi vzhledem k elektronickym regu-

lacim a navic zvétSuje energetické zZtraty a zmensuje otad&ivy moment takto regulovaného motoru.

VySe uvedené nedostatky jsou odstraneny zapojenim podle vynilezu, jehoZ podstata spo&iva
v tom, Ze je tvofeno vykonovym kompardtorem, jehoz invertujici vstup je pfipojen na kladny
vystup zpé&tnovazebniho €lenu, ktery ma druhy vstup pFipojen na referenéni svorku, pfidemz
zpétnovazebni &len je mechanicky nebo opticky propojen s rotorem motoru, zatimco neinvertuji-
ci vstup vykonoveho komparatoru je pPipojen na jezdec potenciometru, jehoZ jeden konec Jje phi-
pojen na referen&ni svorku a druhy konec na vystup stabilizovaného napéti, pridem:z vystup vy-
konového kompardtoru Je pfipojen na_ anodu, Jjejiz katoda je pfipojena na fidici elektrodu tria-
ku, Kktery ma prvni anodu spojenu jednak s referenéni svorkou a Jednak s prvni napdjeci svor-

kou zapojeni a druhi anoda triaku je pFfipojena pfes motor na druhou napijeci svorku zapojeni.

Vyhody zapojeni podle vyndlezu spo&ivaji v tom, Ze v navrhované regulaci otadeni motoru
Jje vyuZito konstantnlho napadjeciho jmenovitého napétl daného motoru optimélniho pro chod mo-
toru, ktere je pPipojovano podle potieby zp&tné vazby tak, aby byly nastavené otadky motoru

konstantni bez ohledu na z&t&sz.
Schéma zapojeni podle vynalezu je znazornéno na vykrese.

Zapojeni je tvofeno vykonovym komparitorem 4, jehoZ invertujici vstup 3 je pfipojen na
kladny vstup zp&tnovazebniho &lenu 9, ktery m& druhy vstup pPipojen na referen&ni svorku 11,
pPrigemZ zp&tnovazebni &len 9 je mechanicky nebo opticky propojen s rotorem motoru 10. Dale
neinvertujici vstup 2 vykonového komparatoru je pfipojen na jezdec potenc1ometru 1. Tento po-
tenciometr 1 je jednim svym koncem pfipojen na referen&ni svorku 11 a svym druhym koncem na
vystup gsgsfbilizovaného napéti. Vystup 5 vykonového komparatoru 4 je pPipojen na anodu dio-
dy 6 jejiz katoda je pPipojena na pidici elektrodu triaku 8, ktery ma prvni anodu spojenou
Jjednak s referenéni svorkou il a jednak s prvni napidjeci svorkou 12 zapojeni a druha anoda

triaku 8 je pripojena pies motor 10 na druhou napdjeci svorku 13 zapojeni.

Funkce zapojeni spo&ivd v tom, Ze zakladni souCdstkou automatické regulace Je vykonovy
komparator 4, na jehoz neinvertujici vstup 2. Jje pfivedeno napéti z Jezdce potenciometru 1,

ktere je Gmérné poZadovanym otd&kdm motoru 10. Vlivem tohoto nastaveného napéti se komparé-
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tor 4 pieklopi na + Ucc na jeho vystupu 5 a toto napéti pres otevienépolarizovanou diodu 6,
omezujici odpor 7 protlagi do pidici elektrody triaku 8 dostate&né velky proud, ktery tento
triak 8 sepne, g¢im# dojde k rozb&hu motoru 10. Velikost otatek je dale indikovéna velikosti
napéti zpétnovazebniho &lenu 9 Vv tomto piipadé tachogeneritoru p%ipadné jinym snimafem otalek.
Jakmile oté&ky motoru 10 vzrostou na takovou velikost, ze zpétnovazebni &len 8 tachogenerator
generuje napéti vy&si o nékolik mV, nez stanovené napéti potenciometrem, 1 dojde k pPeklopeni
vykonového komparédtoru 4 na napéti - Ucc, &¢imz se vlivem nepropustné polarizované diody 6
uzavie triak 8 a motor 10 se dale oté&i vlivem setrvafnosti tak dlouho, neZ nap&ti na zp&tno-
vazebnim &lenu 9 - tachogeneratoru poklesne o nékolik mV pod stanovené napéti nastavené na po-
tenciometru 1 a d&j se opakuje. Vzhledem k tomu, Ze rychlost preklapéni podle zatiZeni motoru
10 dosahuje frekvence jednotky aZ degitky Hz je tato automaticka regulace velmi presna s Uspor-
né.

V dob& malého zatiZeni nejenze nemé&ni otadky, ale zmendi i odbér - pPikon motoru.

MoZnosti vyuZiti jsou napt pro:

regulaci pritoku peristaltického Eerpadia,

regulaci otéadek zuboveého &erpadla,

regulaci otéadek stroja pohéné&nych stiridavymi motory ve vybusném prostiedi,
regulaci ota&ek akumulétorového vozidla,

regulaci otacek u soustruhd, vrtacek,

synchronizaci promitacek,

regulaci otagek motorti pro pohon spiadacich stroji syntetickych vléken,

regulaci otagek motord v brusirnach kovd a motord u dievoobrabécich stroja.
PRAEDMET VYNALEZU

Zapojeni automatické regulace n;stavovatelnych otadek u stiidavych motort, zejména asyn-
chronnich, vyznadujici se tim, Ze je tvofeno vykonovym komparatorem (4), jehoz invertujici
vstup (3) je pPipojen na kladny vystup zp&tnovazebniho Clenu {9), ktery m& druhy vstup pripo-
jen na referenéni svorku (11), pritemZ zpétnovazebni Zlen (9) je mechanicky nebo opticky pro-
‘pojen s rotorem motoru (10), zatimco neinvertujici vstup (2) vykonového komparatoru (4) je pPi-
pojen na jezdec potenciometru (1), jehoZ jeden konec je. ptipojen na referendni svorku (11) a
druhy konec stabilizovaného napéti, p?iéemi.vystup (5) vykonového na vystup (U stab) kompa-
ratoru (4) je pPipojen na anodu diody (6) jejiz katoda je ptipojena na #{dici elektrodu tria-
ku (8), ktery mé prvni anodu spojenu jednak s referencni svorkou (11) a jednak s prvni napaje-
ci svorkou (12) zapojeni a druha anoda triaku (8) je pPipojena pfes motor (10) na druhou na-

pajeci svorku (13) zapojeni.

1 vykres
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