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Zapojeni pro automatické prepinani rozsaht éislicového méfticiho pfristroje

i

Vyndlez se tykd zapojenl pro sutomatické prepindnt rozsehd &islicového mériciho p¥i-
stroje s prevodem m¥fené veli¥iny na Zasovy interval.

Pri méFfen{ riznych veli¥in, zejména elektrickych, se &asto pouXivajf ¥islicové m&fict
pPistroje s sutomatickym prepindnim rozsshd.

Toto prepindni je FeSeno dosud pomérnd slofitym logickym obvodem, kterj porovndvé ne-
méfeny &i{selny steav s ¥islem zvolenym pro pFepnut{ do vy38iho nebo niZ¥fho rozsshu. Z4kladni
porovndvaci a pom¥rng sloZitou jednotkou tekového sutometického pfepinade je &fslicovy kompa-
rétor s dal¥fmi pomocnymi s spolupracujicimi obvody. Slo%itost obvodl autometického pfepinale
Be %esto srovnatelnd s vlastnim Zfslicovym m&Fifem, a proto se sutomatickym pfepinalem
rozsahd vybavujf jen m&File vyS¥ich, o tedy i ekonomicky ndkladn¥j3fch t¥id.

Uvedené nedostatky sou¥asného stevu techniky jsou odstrenény vyndlezem zapojeni pro
sutomatické prepindni rozsshtt &fslicového m&¥icfho pPistroje, jehoZ podstatou je, Ze prvanl
vstup prvniho monostabilniho. obvodu je spojen s Sasovym vystupem urdujicim konec mdfen{ ¥{sli-
cového mdFictho p¥istroje, vystup prvniho monostabilniho obvodu je spojen s tPetim vstupem
prvniho hredlovactho obvodu a s druhym vstupem druhého hradlovactho obvodu, vstup druhého
monostabilnfho obvodu e vstup t¥etfho monostsbilnfho obvodu jsou spojeny s Zasovym vystupem

urdujicim za¥dtek m&feni &fslicového m&Fictho p¥istroje, vystup t¥etiho monostebilniho obvodu
je spojen se vstupem &tvrtého monostebilniho obvodu, vystup &tvrtého monostebilniho obvodu

je spojen s prvnim vstupem druhého hredlovac{ho obvodu, vystup druhého monostabilniho obvodu
je spojen s prvnim vstupem prvniho hradlovecfho obvodu, vystup blokovaciho obvodu nejniZ3f

adresy rozsshu je spojen s druhym vstupem prvniho hredlovacfho obvodu, vystup prvniho hrad-
loveciho obvodu je spojen se vstupem pro zp&tné giténf .synchronnfho vratného &ftale, vystup
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druhého hredlovaciho obvodu je spojen se vstupem pro dopfedné Z{téni synchronniho vratného
¥{tafe, vystup blokovaciho obvodu nejvy331 edresy rozsshu je spojen s nastavovecim vsiupem
synchronniho vratného &itade, zeddvact vstup synchronnfho vratného ¥ita¥e je piipojen na
nejvys83f poZadovanou adresu rozsshu, priZemZ vystup prom&nné sdreay synchronniho vratného
&{ta%e & vstup blokoveciho obvodu nejvy¥s{ edresy rozsshu a vstup blokoveciho obvodu nejniz-
31 adresy rozsshu s sdresovy vstup rozsshu &Islicového m&¥icfho pfistroje jsou spolu spoje=-

ny.

Vyhodou vyndlezu je moZnost vybavit dodatedn¥ s nepf{l1i3 vysokymi ndklady ve form&
p¥idavné jednotky sutomatickym pfepindnim rozsehd kezdy jiZ existujfci &islicovy m&Ficf p¥f-
stroj, ktery mé moZnost ddlkového ovlddéni rozsshd asdresou & mé vyvedeny &asové impulsy vy~
mezujici linesrni pfevod m¥¥ené velidiny ne &esovy intervel, pfipednd lze s nevelkymi nékla-
dy tyto impulsy vyvést. S uvedenym prevodem veli¥ina-¥asovy intervel pracuji velmi roz3i-
¥ené m¥rie s jednoduchou i vicendsobnou integraci, u kterych 1ze uvedené zepojeni vyuift,

V novych konstrukcich tekovych m&ficich pFfistroji s uvedenym zspojenim provdd&jicim
vyb¥r rozsshu ne zdklad® selekEniho Zesového obvodu dosdhne ssi 30-50 % dspory obvodd
sutomatického pilepinede, cof lze povefovet zs hlavni technicky i ekonomicky p¥inos.,

Zapojeni podle vyndlezu bude bliZe vysv&tleno v ndsledujicich dvou p¥ikledech moZného
proveden{ pomoc{ dvou vykresi zndzorhujicich schéma zapojeni.

P¥rikled 1

Automaticky pfepine¥ rozsshu sestdvd ze ¥tyF monostabilnich obvodd MO,, MO,, @_3,
yg‘, dvou hredlovacich obvodd : (S ggz, synchronniho vratného ¥{tade SVC, blokovaciho
obvodu nejni%s{ aedresy rozsehu DMIN a blokovaciho obvodu nejvy331 adresy roseshu DMAX, je-
JichZ vstupy oznalené 3ipkou 8 vystupy bez oznadeni jsou mezi sebou a m&ficim pFistrojem
M propojeny podle odbr. 1.

Prvni{ vstup A1 prvntho monostabilnfho obvodu yg, Jje spojen s ¥asovym vystupem K urdu=-
jicim konec m&fen{ Zislicového m&Ficfho pFistroje M, vy¥stup Q‘ prvniho monostebilnfho obvo-
du MO, je spojen s t¥etim vstupem 3 prvniho hradloveciho obvodu @‘ a 8 druhym vstupem 6
druhého hradloveciho obvodu H—OZ’ vstup 4, druhého monostabilnfho obvodu Mz a vstup _&3
tfetiho monostebilniho obvodu QB Jsou spojeny s Zesovym vystupem Z urdujicim zeddtek
m¥tfent &fslicového m¥Ficiho pFistiroje M, vystup 93 tfetiho monostebilnfho obvodu MQ3 Je spo-
Jen se vstupem 54 étvrt‘ého monostebilnfho obvadu @4, vystup Q4 &tvrtého monostabilniho
obvodu 594.,3e spojen s prvnim vstupem 3 druhého hradlovaciho obvodu LX_QZ, vystup Q2 druhého
monostebilnfho obvodu !9_2 je spojen s prvnim vstupem } prvniho hradlovac{ho obvodu HO,,
vystup 9 blokovactho obvodu nejniZ3f sdresy rozsashu DMIN je spojen s druhym vstupem 2
prvniho hredlovaciho obvodu Q‘ s Vystup 4 prvniho hredlovaciho obvodu ggl je spojen se
vstupem pro zp¥tné ¥{tdnf CD synchronnfho vratného ¥ita¥e SVC, vystup ] druhého hradlovaciho
obvodu ggz je spojen se vstupem pro dopredné ¥fténi CV synchronniho vratného ¥{tae SVC,
vystup 11 blokovaciho obvodu nejvyS38{ esdresy rozsehu DMAX je spojen s nastavovacim vstupem
L synchronntho vretného ¥ftale SVC, zeddvaci vstup K synchromniho vretného &{tale SVC je
pripojen ne nejvy38i poZedovanou adresu rozsshu A, B, C, D, prifemZ vfstup prom&nné adresy
QA, QB, -Q'C’ QD synchronnfho vretného Xitede SVC & vatup 10 blokovacfho obvodu nejvy351
edresy rozsshu DMAX a vstup 8 blokovacfho obvodu nejnii¥i asdresy rozsehu DMIN e adresovy

vstup rozsshu Ax’ _léx, g_x, p_x &fslicového méFictho pFistroje M jsou spolu spojeny.

Po p¥ipojeni sutomatického p¥epinafe ne ¥fslicovy mdficf pristroj M s pFevodem m¥fené
veli&iny na délku &asového intervalu f‘zk vyzneleném impulsy na vy¥stupech Z a K dochdzi v kai-
dém cyklu mfeni m¥Fie M ke spultdni monostebilnich obvodd MO, & MO,. Monostabilni obvod
MO, vyrobi impuls Si¥ky t’kp a obvod @_2 hredlovaci impuls ¥{¥ky tons ktery odpovidd svou
S1{¥kourv ka%dém rozsehu mEfide M ¥{selnému uddaji pro pfepnut{ ne niZ3{ rozssh. Pokud plat{
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tx < tzn (1)

projde impuls t,  pies hradlovac{ obvod HO, na vstup CD ¢ftefe SVC a sniif jeho pivodni
nastavenou vychoz{ adresu A, B, €; D pro nejvy33{ rozseh m&fie M o jednotku. V daldf{m cyklu
m&Fi%e M se popsend &innost opakuje tsk dlouho, ef nestene nerovnost

ty > ton (2)

Potom uZ v deld{m cyklu m¥&Fie M impuls t.kp neprojde pies hredloveci obvod HO, ne E{tad
SVC o snifovén{ adresy rozsahu Q,, Qs Qs Qp se zastavi.

Nenf-1i podminke (2) spln¥ne ani pro nejniisi adresu nejcitlivéjsfho rozsshu, zablokuje
blokovec{ obvod nejni%s{ adresy rozsshu DMIN hredlovacf obved HOQ,, takZe dsl3f impulsy
tkp nemohou prochézet.

Pro zvydovén{ adresy rozsehu sloui{ monostabilnf obvody LK_Q3, I_lg4 a hredlovac{ obvod
HO,. Monostebilni obvod EB vyrédbl impuls 3{fky t ; @ obvod y_g‘ hredlovac{ impuls 3ifky t_.
Meximdlnfmu ¥{selnému ddaji m&F¥i¥e M nechi odpovidd Zes tokm® Pak plat{ pro obvody !9_3

al\ll_O‘4

nv

+t t (3)

"zi v zkm

Les ta - e odpovidd svou délkou v keZdém rozsehu m&file M %{selnému ddeji po prepnuti
na vy338{ rozseh. Jestlife plati pro m¥feny udej

tae > Yay - tkp (4)

projde impuls tkp pres hradlovac{ obvod @_2 ne vstup CV &itale SVC a zvysi jeho piedchozf
adresu rozsehu Q,, Qs s Qp o Jjednotku. ¥ delSim cyklu m&F¥i¥e M se popsend ¥innost opeku-
je tek dlouho, 8% nastene nerovnost

ta < by - txp (5)

Potom u% v dal¥fm cyklu mé&fie M impuls tkp neprojde pFfes hradlovaci obvod &2 na &{tad
SVC & zvySovéni edresy Q,, Qp» Qc, Qp se zastavi, o

Neni-1i podmfnka (5) splnéne eni pro nejvy33{ adresu nejmén¥ citlivého rozsshu, ne-
stavuje blokoveci obvod nejvy3sf adresy rozsehu DMAX stav &ftafe SVC nestavovacim vstupem
L na edresu A, B, C, D, i kdyZ impulsy tkp stdle prichdzejl. JestliZe plat{ nerovnost

tin < Y < Yy - tkp (6)

neprochdzeji impulsy tkp pfes %d4dny hradloveci obvod _@1 » §9_2, e adress rozsshu QA' Q-B'
81 8§p se nem&ni.

Zepojeni dle uvedeného prikladu, umoZnuje semo¥inné neptetrfité vyhleddvédn{ nejvhodn#j-
5iho m&ficiho rozsshu pii méFenf veliliny wEn{ci se v Sirokém Fédovém rozmez{ ob¥ma sméry
nebo zcela nshodile. )

Pr{klasd 2

Autometicky p¥epinel rozsehl sestdvd ze dvou monostabilnich obvodd MO,, MO,, hradloveciho
obvodu HO,, synchronnfho vratného &f{tae SVC a blokoveciho obvodu nejniz8{ sdresy rozsshu
DMIN, jejich% vstupy ozna¥ené Hipkou a vystupy bez ozne&eni jsou mezi sebou a m¥ficim

phistrojem M propojeny podle obr. 2. Proti obr. 1 jsou vypust¥ny monostabilni obvody _I_03,

Mo, , druhy hradlovaci obvod HO, a blokoveci obvod nejvy3S8i adresy rogsahu M: které

w
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umofnujl zvySovédni sdresy 84 Sps S QD §fta¥e SVC. Nestavovaci vstup L ¥ftede SVC Je
p¥ipojen ne externf vstup E. Pfed zehdjenim celého n¥feni je impulsem ne vstupu E udrZo-
védna na vystupech Qﬁ, QB’ QC’ QD ¢itafe SVC nejvys8{ edresa A, B, C, D. Po skonZeni
tohoto impulsu je zehdjeno jednosm¥rné vyhleddvéni postupnym snifovédnim edresy rozsshu
tek, jak bylo popséno v p¥ikledu 1.

Zapojeni podle uvedeného p¥ikladu umofhuje samoXinné vyhleddvdni vhodného rozsshu
vidy od nejvyd¥iho rozsehu p¥i m¥fenf veli¥in, jejichZ velikost neni predem znéma, bez
nebezpedi poskozeni vstupl mdFictfho piistroje.

PREDMET VYNKLEZU

Zapojeni pro sutomatické pFepinéni rozsahd &islicového m3Pictho piistroje sloZené ze
Eyr monostabilnfch obvodd, dvou hredlovacich obvodd, synchronnfiho vretného ¥{tafe a dvou
blokovacfch obvodd adresy vyznafené tim, Ze prvni vstup (4,) prvniho monostebilniho obvodu
(MO,) je spojen s ¥asovym vystupem (K) urdujfcim konec m¥F¥enf ¥islicového m¥Pictho p¥istroje
(M), vystup (Q) prvniho monostabilnfho obvodu (MO,) je spojen s t¥etim vatupm (3) prvaiho
hradlovac{ho obvodu (HOI) @ se druhfm vstupem (6) druhého hredlovaciho obvodu (HOZ),
vstup (A,) druhého monostebilniho obvodu (MO,) & vstup §A3) tfettho monostabilnihc obvodu
(M03) jsou spojeny s tasovym vystupem (Z) urfujicim za¥dtek mdPent islicového mE¥iciho
piistroje (M), vystup (Q3) t¥etfho monostabilnfho obvodu (MO3) Je spojen se vstupem (A4)
¥tvrtého monostabilniho obvodu (MO4) vystup (Q4) tvrtého monostabilniho obvodu (M04) Je
spojen s prvnim vstupem (5) druhého hredlovacfho obvodu (H02), vystup (Qz) druhého mono-
stabilnfho obvodu (MOZ) je spojen s prvnim vstupem (1) prvniho hradlovaeciho obvodu (HO‘),
vystup (9) blokovactho obvodu nejniZ¥{ edresy rozsahu (DMIN) je spojen s druhym vstupem
{2) prvniho hredlovactho obvodu (HO,), vystup (4) prvnfho hredlovaciho obvodu (HO,} je
spojen se vstupem pro zp&tné ¥iténi (CD) synchronnfho vratného itade (SVC), v¥stup (7)
druhého hradlovecfho obvodu (HOZ) je spojen se vstupem pro dopredné &fitdni (CV) synchron-
niho vretného ¥ftade (SVC), vystup (11) blokovacfho obvodu nejvy$éi edresy rozsehu (IMAX)
je spojen s nastavovecim vstupem (L) synchronnihc vratného ¥itade (SVC), zaddvaci vstup
(N) synchronnfho vratného ¥itede (SVC) je pFfipojen ne nejvyds{ poZedovenou adresu rozsshu
(A, B, C, D), phi¥em? vystup proudmné adesy (Q,, Qp, Qq» QD) synchronntho vratného Zitale
(sVC) a vstup (10) blokovacfho obvodu nejvyS8i edresy rozsehu (DMAX) & vatup (8) blokovaciho
obvodu nejniz¥f sdresy rozsshu (DMIN) e sdresovy vstup rozsehu (Ax, Bx’ Cx’ Dx) %1{slicového
m&ficiho pristroje (M) jsou spolu spojeny.

2 vykresy
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