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Perfectionnements apportés aux interrupteurs & porte-contact bascuiant.

L'interrupteur est caractérisé en ce que le ressort de
compression (7) agit sur le contact mobile {2) en un point (P)
de fagon & pousser ce dernier contre le porte-contact
basculant (3) en deux points de réaction (Q, R) écartés, 'un
étant plus éloigné et 'autre moins éloigné de la zone active
{4) du contact mobile (2) que le point d’action {R).
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Perfectionnements apportés aux interrupteurs

4 porte-contact basculant

L'invention est relative aux interrupteurs munis
d'au moins un contact mobile qui est monté sur un
porte-contact susceptible de basculer entre une position
de travail, oG il met une zone active du contact mobile

en contact avec une 2zone active d'un contact fixe sous

une pression déterminée par 1l'action d'un ressort de
compression , et une position de repos, ol il maintient
ces deux zones actives écartées l'une de l'autre. L'inven-
tion concerne plus particuliérement, mais non exclusi-
vement, les interrupteurs & coupure automatique et plus
particuliérement encore les interrupteurs différentiels.

Par "zone active" du contact fixe ou mobile,

on--entend ‘une zone en saillie, ménagée soit directement
par déformation sur le contact considéré, soit plus géné-
ralement sﬁr un élément tel qu'un rivet, rapporté sur
ce contact.

L'invention a pour but de simplifier 1la cons-
truction de ces interrupteurs, notamment en faisant
remplir une fonction supplémentaire au susdit ressort.

Pour atteindre ce but, 1l'interrupteur conforme

& l'invention est essentiellement caractérisé en ce que
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le ressort de compression agit sur le contact mobile
en un point de celui-ci (appelé ci-aprés “point d'action")
gqui est situé sur la méme face que la zone active de
ce contact mobile, de fagon & pousser ce dernier contre
le porte-contact en deux points (appelés ci-aprés "points
de réaction™) qui sont écartés l'un de l'autre et situés
sur l'autre face du contact mobile, 1l'un de ces points
de réaction étant plus éloigné et l'autre moins éloigné
de la zone active du contact mobile que le point d'action.

Par "point" soit d'action, soit de réaction,
on veut mettre l'accent sur le caracteére local de l'aire
par laquelle le ressort agit sur le contact mobile ainsi
que de l'aire par laquelle le porte-contact réagit sur
celui-ci sans vouloir bien entendu se limiter & l'accep-
tion purement géométrique du terme “point". C'est ainsi
gque, sous ce terme, on entend englober par exemple une
génératrice perpendiculaire a 1l'axe de basculement du
porte-contact ou une surface engendrée par une telle
génératrice, le 1long d'une courbe directrice de faible
longueur.

Dans l'interrupteur défini ci-dessus et ainsi
qu'il sera expligué plus en détail ci-apreés, le susdit
ressort non seulement exerce de fagon connue la pression
d'application des zones actives des contacts 1l'une contre
l'autre en position de travail, mais encore tend & séparer
ces zones actives l'une de 1l'autre au cours du passage
de la position de travail & la position de repos et a
les maintenir écartées 1l'une de 1l'autre & la position
de repos.

L'invention wva é&tre maintenant décrite plus
en--détail & l'aide du dessin annexé qui en illustre un
mode de réalisation préféreé.

La figure 1 de ce dessin représente, en élévation

schématique, les éléments essentiels de ce mode de réali-
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sation, en position de travail.

La figure 2 représente les mémes éléments que
la figure 1, en position de repos.

o ‘La figure 3 représente les mémes éléments que
la figure 1, en position momentanée de nettoyage de
contacts.

La figure 4 représente une vue de bout du porte-
contact avec coupes partielles passant par l'axe du porte-
contact et par son point de réaction.

L'interrupteur représenté aux figures 1 et 2

comprend un boitier isolant dont on n'a représenté qu'un
élément de paroi 1. A 1l'intérieur de ce boitier, un
contact mobile 2, en forme de lame, est monté sur un
porte-contact 3, en matiére isolante, susceptible de
basculer, autour d'un axe X, entre une position de travail
(figure 1) et une position de repos (figure 2). Dans
la position de travail (figure 1), 1le porte-contact 3
met une 2zone active 4 du contact mobile 2 en contact
avec une zone active 5 d'un contact fixe 6, sous une
pression déterminée par l'action d'un ressort de compres-
sion hélicoidal 7. Dans 1la position de repos (figure
2), le porte-contact 3 maintient les deux 2zones actives
4, 5 écartées l'une de l'autre. Selon le mode de réali-
sation représenté, les zones actives, 4 et 5 sont consti-
tuées par des surfaces appartenant respectivement & un
rivet 8, rapporté sur le contact mobile 2, et a un rivet
9, rapporté sur le contact fixe 6.
' Le contact fixe 6 est assujetti au boitier par
des moyens non représentés. Le porte-contact 3 est monté
sur le boitier, par exemple a l1l'aide de tourillons 10
engagés dans des trous correspondants du boitier, de
facon & pouvoir osciller autour de 1l'axe X. '

Conformément a l'invention, le ressort de
compression 7 agit sur le contact mobile 2 en un point

P de celui-ci qui est situé sur la méme face 11 que la
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zone active 4 de ce contact mobile 2 de fagon & pousser
ce dernier contre le porte-contact 3 en deux points Q
et R qui sont écartés 1l'un de 1l'autre et situés sur
lt'autre face 12 du contact mobile 2. On désigne par "point'
d'action™ 1le point P et par “points de réaction" les
points Q et R. Le point de réaction Q est plus éloigné
de la 2zone active 4 et le point de réaction R moins

_éloigné de cette zone active 4 que le point d'action

P. En d'autres termes, si 1l'on néglige 1l'épaisseur du
contact mobile 2, on peut dire que 1le point d'action
est situé entre les points Q et R.

De préférence, le point P est constitué par
une déformation du contact mobile 2 en forme de rouleau
ou saillie -hémicylindrique 15 tandis gue les points de
réaction Q et R sont matérialisés respectivement par
des saillies hémicylindriques 13 et 14 venues de moulage
avec le porte-contact 3. Comme montré sur les figures,
le point d'action P est situé & peu prés & mi-distance
des points Q et R, si 1l'on néglige l'épaisseur du contact
mobile 2.

Le ressort de compression 7 prend appui, par
une extrémité, sur 1l'élément de paroi 1 et agit par son
autre extrémité sur le rouleau 15. A cet effet, cette
autre extrémité peut étre constituée par une spire 16
plus ou moins fermée sur elle-méme en anneau.

Le porte-contact 3 est actionné par des moyens

{non montrés) qgui 1l'attagquent par un trou 17 ménagé a

1'une de ses extrémités, l'ensemble é&tant tel que 1le

porte-contact 3 soit toujours arrété alternativement
aux deux positions de £fin de course représentées. Dans
la position de fin de course représentée a la £figure
1 (position de travail), ot les deux =zones actives 4
et 5 sont au contact 1'une de 1l'autre et ou le contact
mobile 2 touche le porte-contact 3 au point de réaction

R le moins éloigné de sa zone active 4, l'ensemble est
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tel qu'il existe (tout au moins en 1l'absence d4'usure
notable des rivets 8 et 9) une course d'usure a entre
la face 12 du contact mobile 2 et le porte-contact 3
au niveau de l'autre point de reéaction P, c'est-a-dire
au niveau de la saillie 13.

De préférence, la lame constituant le contact
mobile 2 est contre-coudée, comme représenté sur les
figures, entre deux parties rectilignes & peu prés paral-
léles entre elles, & savoir une premiére partie ol sont
situés les points d'action P et de réaction Q, R et une
deuxiéme partie ou est située 1la zone active 4, gréce
4 la présence d'une partie intermédiaire inclinée 18,
de fagon & accroitre l'espace disponible pour le logement
du ressort 7.

Enfin, la distance b entre le point de réaction
R le moins éloigné de la zone active 4 du contact mobile
2 et le point P est de préférence de l'ordre de la moitié
de la distance c entre ce méme point de réaction R et
la susdite zone active 4, ces distances étant mesurées
selon la direction longitudinale du contact mobile 2.

Par ailleurs, 1le porte-contact 3 présente, de
part et d'autre des extrémités latérales du bossage
formant la zone de réaction R, deux petits bossages 19
orientés vers le bas et pénétrant & assez faible Jjeu
dans deux encoches latérales 20 pratiquées dans 1la —

premiére partie rectiligne du contact 2, & faible distance

de la partie inclinée 18. On assure de la sorte une liai-

son solidarisant sensiblement le porte-contact 3 et 1le
contact 2 dans 1la direction longitudinale du contact
mobile 2.

On obtient ainsi un interrupteur dont le fonc-
tionnement est le suivant. Dans la position de travail
représentée a la figure 1, le ressort 7, en agissant

au point dtaction P, tend & faire tourner 1le contact
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mobile 2 autour du point de réaction R dans le sens des
aiguilles d'une montre, c'est-a-dire & appliquer la zone
active 4 du contact mobile 2 contre la zone active 5
du contact fixe 6 avec une force qui, en raison du rapport
existant entre les distances b et c, est de l'ordre de
la moitié de la force exercée par le ressort 7 sur le
contact mobile 2 au point d'action P. Au niveau du point
de réaction Q, il existe la course 4'usure a.

Lorsque, partant de la position de travail de
la figure 1, on fait basculer le porte-contact 3 dans
le sens inverse des aiguilles d'une montre autour de
l'axe X, ceci fait se soulever la saillie 14 3jusqu'a
ce que, sous l'action du ressort 7, le contact mobile
2 vienne toucher 1le porte-contact 3 non seulement au
point de réaction R, mais également au point de réaction
Q, les zones actives 4 et 5 étant restées Jjusqu'ici
appuyées l'une sur l'autre par le ressort 7. A partir
de cette position intermédiaire ou le contact mobile
2 est venu toucher le point de réaction Q, le ressort
7 cesse d'exercer sur le contact mobile 2 un couple
tendant & le faire basculer autour du' point de réaction
R, dans le sens des aiguilles d'une montre. En effet,
en .exergant sa poussée entre les points de réaction .Q
et R sur le contact mobile 2, il solidarise celui-ci
avec le porte-contact 3 gui entraine donc 1le contact

mobile 2 jusqu'éd la position de repos représentée a la

_figure 2.

Lorsque, partant de la pbsitioﬁ de repos repré-
sentée a la figure 2, on fait basculer le porte-contact
3 dans le sens des aiguilles d'une montre, le porte-
contact 3 entraine avec lui le contact mobile 2 jusqu'a
la position intermédiaire susvisée ou sa zone active
4 vient toucher la zone active 5 du contact fixe 6. On
se trouve alors dans la position de la figure 3, sur

laguelle on voit que la partie active 4 du contact mobile
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2 vient toucher la zone active 5 du contact fixe 6 dans
une position légérement inclinée et décalée vers la
gauche, comme on le voit sur cette figure. Puis, lors
de la poursuite du mouvement du porte-contact 3, 1le
contact mobile 2, s'écarte du porte-contact 3 au niveau
du point de réaction Q et le ressort 7 exerce sur le
contact mobile 2 un couple croissant qui tend & le faire
tourner dans le sens des aiguilles d'une montre autour
du point de réaction R. On se retrouve enfin dans la
situation décrite en référence & la figure 1.

' On note que pendant cette partie finale du bascu-
lement, le point de réaction R continue de descendre,
ce qui oblige le contact 2 & se rapprocher de l'hori-
zontale, ce qui force la partie active 4 du contact mobile
2 a riper sur la zone active 5 du contact fixe jusqu'a
la position finale de la figure 1, provoquant ainsi chaque
fois un auto-nettoyage des zones de contact.

L'usure des rivets 8 et 9 se traduit simplement
par une diminution de la course d'usure initiale a, sans
perturber le fonctionnement del'interrupteur.

Comme on 1le voit, 1les rivets de contacts 8,
9 sont situés & l'intérieur d'une chambre de coupure
21 refermée de tous cdtés & l'exception d'une ouverture
22 nécessaire pour le débattement de 1l'extrémité du
contact mobile 2 qui porte le rivet 8. Cette chambre
21 contient des armatures 23 capables de créer un champ
magnétique de désionisation lors de la séparation des
rivets de contact 8, 9.

Conformément & une invention de préférence asso-
ciée & la combinaison des porte-contact 3, contact mobile
2 et ressort 7, le porte-contact présente, au niveau
de l'ouverture 22, une lévre 24 dont la surface extérieure
orientée vers la chambre 21 est cylindrique circulaire
centrée sur l'axe de pivotement X. Cette lévre 24 déter-
mine avec l'extrémité 25 de la paroi de la chambre 21

un passage trés étroit 26 présent quelle que soit 1la
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position du porte-contact 3, ce qui accroit notablement
l1'isolation électrique de la chambre 21 et de son contenu
par rapport au reste (non vu) de l'interrupteur.

Il est a noter, gqu'outre 1l'isolation accrue,
l1'ensemble, agencé conformément & l'invention, du porte-

contact 3, du contact mobile 2 et du ressort 7, apporte

un accroissement important de la rapiditeée d‘ouverture —

des contacts.
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REVENDICATIONS

1. Interrupteur muni d'au moins un contact mobile
(2) qui est monté sur un porte-contact (3) susceptible
de basculer entre une position de +travail, ou il met
une zone active (4) du contact mobile (2) en contact
avec une zone active (5) d'un contact fixe (6) sous une
pression déterminée par l'action d'un ressort de compres-
sion (7), et une position de repos, ol il maintient ces
deux zones actives (4, 5) écartées 1'une de 1l'autre;
caractérisé en ce que le ressort de compression (7) agit
sur le contact mobile (2) en un point d'action (P) qui
est situé sur la méme face (ll) que la zone active (4)
de ce contact mobile (2), de fagon & pousser ce dernier
contre le porte-contact (3) en deux points de reéaction
(Q, R) qui sont écartés 1l'un de 1l1l'autre et situés sur
l'autre face (12) du contact mobile (2), l'un (Q) de
ces points de réaction étant plus éloigné et 1l‘'autre
(R) moins éloigné de la zone active (4) du contact mobile
{2) que le point d'action (P).

2. Interrupteur selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que le point d'action (P) est constitué
par une déformation du contact mobile (2) en forme de
saillie et en ce que les'points de réaction (Q, R) sont
matérialisés respectivement par des saillies (13, 14)

‘venues de moulage avec le porte-contact (3).

3. Interrupteur selon l'une des revendications
1 et 2, caractérisé en ce que le point d'action (P) est
situé a peu prés a mi-distance des points de réaction
(Q., R).

4. Interrupteur selon l'une quelconque des reven-
dications 1 a 3, caractérisé en ce que, dans la position
de travail, il existe une course d'usure (a) entre le
contact mobile (2) et le porte-contact (3), au niveau

du point de réaction (Q) le plus éloigné de la zone active
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(4) du contact mobile (2).

5. Interrupteur selon l'une quelconque des reven-
dications 1 & 4, caractérisé en ce que le contact mobile
(2) est constitué par une lame contre-coudée entre deux
parties rectilignes .4 peu prés paralléles entre elles,
& savoir une premiére partie ol sont situés les points

d'action (P) et de réaction (Q, R) et une deuxiéme partie

ol est située la zone active (4) correspondante, gréce
4 la présence d'une partie intermédiaire inclinée (18).

6. Interrupteur selon l'une guelconque des reven-
dications 1 & 5, caractérisé en ce que la distance (b)
entre le point de réaction (R) le moins éloigné de la
zone active (4) du contact mobile (2) et le point d'action
(P) est de l'ordre de la moitié de la distance (c) entre
ce méme point de réaction (R) et ladite zone active (4).

7. Interrupteur selon l'une quelconque des reven-
dications 1 & 6, caractérisé en ce que le contact mobile
(2) est solidaire, dans sa direction longitudinale, du
porte-contact (3) gr8ce & des moyens a bossages (19)
- encoches (20) situés au niveau du point de réaction
(R) le moins éloigné de la 2zone active (4) du contact
mobile.

8. Interrupteur selon l'une guelconque des reven-
dications 1 & 7, caractérisé en ce que l'agencement
spatial relatif du porte-contact (3) et du contact mobile

(2) provoque, lors de la partie finale de course entre

‘la position de premier contact physique entre les zones

actives (4, 5) des contacts (2, 6) et la position de
travail, un faible basculement du contact mobile (2)
provoquant un ripage auto-nettoyant de 1la zone active
(4) du contact mobile et la zone active (5) du contact
fixe (6).

9. Interrupteur selon l'une gquelconque des reven-

dications 1 & 8, caractérisé en ce que les zones actives
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de contact (4, 5) sont disposées dans une chambre de
coupure 21, et en ce que le pdrte—contact (3) présente,
au niveau de 1l'ouverture (22) de ladite chambre, une
lévre cylindrique (24) centrée sur l'axe de pivotement
(X) du porte-contact (3) pour déterminer avec l'extrémité
de paroi (25) correspondante de la chambre {(21), un pas-
sage étroit (26) présent quelle que soit la position
du porte-contact (3).
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