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OZET
BiR AYARLANABILIR SASi

Bu bulus, sasi kolunun (5) disina monte edilen yakit deposu, akii sehpasi, ceki
mekanizmasi (6) veya hava tiipii gibi bilesenlerin sokiilmesine gerek kalmadan
hareketli kol (4) ile tasiyict kolun (3) sabit kol (2) igerisinde birbirlerine gore
dogrusal hareket ettirilmesi ile boyunun uzatilmasi veya kisaltilmasini saglayan

bir ayarlanabilir sasi (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

. Agir ticari araglarda yiikk tasima kapasitesinin  degistirilebilmesini  sasi

kollarmin (35) boyu uzatilip kisaltilarak saglayan, en temel halinde,

en az bir sabit kol kanali (2.4) iceren, ¢ekici arag dorsesini tagiyan, birbirine
paralel sekilde konumlandirilan ve traverslerle (T) birlestirilen iki sabit kol
(2),

sabit kol (2) icerisinde dogrusal olarak tek bir eksende hareket eden, en az bir
ist uzant1 (3.1), en az bir alt uzant1 (3.2), en az bir tasiyic1 kizagi (3.3) ve en az
bir sabitleme kanalindan (3.4) olusan iki tasiyict kol (3),

tastyici kol (3) icerisinde dogrusal olarak tek bir eksende hareket eden, en az
bir iist yiizey (4.1), en az bir alt ylizey (4.2), en az bir hareket kanalindan (4.3)
ve en az bir sabitleme deliginden (4.4) olusan iki hareketli kol (4),

sabit kolun (2) iizerinde tercih edilen uzunlukta ve derinlikte kanal seklinde
olan sabit kol kanal (2.4),

harcketli kolun (4) iizerinde sabit kol kanalma (2.4) simetrik seckilde ve
tercihen sabit kol kanali (2.4) ile aym1 konumda benzer geometride bulunan
hareket kanali (4.3),

tasiyict kolun (3) iizerinde bulunan, bir tarafindan sabit kol kanalh (2.4)
icerisine diger tarafindan hareket kanali (4.3) icerisine gecen, sabit kola (2)
gore tagiyict kolun (3) dogrusal bir eksende sabit kol kanalh (2.4) boyunca
hareket etmesini, hareketli kolun (4) tasiyica kol (3) tizerinde hareket kanali
(4.3) boyunca dogrusal bir cksende harcket etmesini saglayan tasiyici kizag:
(3.3),

birbirleri icerisinde hareket eden en az bir sabit kol (2), en az bir tagiyict kol
(3) ve en az bir hareketli kol (4) iceren, sabit kol (2), tasiyict kol (3) ve
hareketli kolun (4) birbirlerine gore hareketine bagh olarak boyu degisebilen

iki sasi kolu (5) ile karakterize edilen ayarlanabilir sasi (1).

. Ust tutucu (2.1), alt tutucu (2.2) ve yan tutucu (2.3) iceren, yan tutucu (2.3)

iizerinde sabit kol (2) ile traverslerin (T) baglantisinin yapilmas: i¢in baglanti
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deligi (2.3.1) bulunduran sabit kol (2) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi

ayarlanabilir sasi (1).

. Ust tutucu (2.1) ile alt tutucuda (2.2) bulunan, dértgensel geometride acilan,

ist tutucu (2.1) ile alt tutucunun (2.2) birbirlerine bakan yiizeyine
konumlandirilan ve tasiyict kolun (3) sabit kol (2) iizerinde dogrusal eksende
hareketini saglayan sabit kol kanali (2.4) ile karakterize edilen istem 1 deki

gibi ayarlanabilir sasi (1).

. U geometrisinde olup sabit kol (2) benzer yapida bulunan, sabit kol (2)

igerisine yerlestirilen, geometrisi sabit kol (2) icerisinde hareket edebilecegi
Olciide ayarlanan tasryici kol (3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi

ayarlanabilir sasi (1).

. Ust uzantida (3.1) ve alt uzantida (3.2) yer alan, tagiyici kolun (3) sabit kol (2)

icerisine verlestirildigi durumda sabit kol kanah (2.4) ile aym dogrultuda
olacak sckilde iist uzant (3.1) ile alt uzann (3.2) iizerine konumlandirlan
tastyict kizag (3.3) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi ayarlanabilir gasi

(1.

. Tasiyict kolun (3) uzunlugu boyunca yerlestirilen, sabit kol kanali (2.4)

icerisinde sabit kol kanalindan (2.4) ¢ikmayarak hareket edebilecek sekilde
olup dortgensel bir geometride bulunan ve iist uzanti (3.1) ile alt uzantinin
(3.2) her 1ki yiizeyinde birbirlerine simetrik olacak sekilde yerlestirilen tagiyic

kizagi (3.3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi ayarlanabilir sasi (1).

. Tasiyier kolun (3) sabit kol (2) icerisinde hareketli kolun (4) ise tasiyici kol (3)

icerisinde dogrusal hareket etmesim saglayan tasiyicnr kizag; (3.3) ile

karakterize edilen istem 1°deki gibi ayarlanabilir sasi (1).

. Ust uzant (3.1) ile alt uzantiyr (3.2) birlestiren kenan iizerinde bulunan,

konumu belirlenen hareketli kol (4) ile birlikte tasiyici kolun (3} sabit kol (2)

iizerine sabitlenmesini saglayan ve tasiyici kolun (3) iist uzant (3.1) ile alt

16



10

15

20

25

30

8343.977

10.

11.

12.

13.

uzantiya (3.2) yakin tarafina konumlandirilan sabitleme kanali (3.4) ile

karakterize edilen istem 1°deki gibi ayarlanabilir sasi (1).

Ust yiizey (4.1) ile alt yiizeyin (4.2) lizerine konumlandirilan, sabit kol kanali
(2.4) ile benzer geometride olup dortgensel geometrik formda bulunan,
tasiyict kolun (3) igerisine yerlestirildiginde sabit kol kanali (2.4) ile hareket
kanali (4.3) birbirlerine simetrik sekilde bulunan hareket kanali (4.3} ile

karakterize edilen istem 1°deki gibi ayarlanabilir sasi (1).

Hareket kolu (4) boyunca agilan, hareketli kolun (4) tasiyici kol (3) igerisinde
tasiyict kolun (3) disina ¢ikmadan dogrusal hareket yapabilmesini saglayan

hareket kanal1 (4.3) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi ayarlanabilir sasi

(1).

Tasiyicr kol (3) lzerinde hareket ederken tasiyici kolun (3) sabit kol (2)
izerinde hareket etmesini saglayan, tasiyict kol (3) sabit kol (2) icerisinde
sabit durumda iken tasiyict kol (3) lizerinde hareket edebilen hareketli kol (4)

ile karakterize edilen istem 1’deki gibi ayarlanabilir sasi (1).

Tasiyict kol (3} icerisinde sabit konumda iken tasiyici kol (3) ile birlikte sabit
kol (2} icerisinde hareket edebilen, tasiyic1 kol (3) ile birlikte sabit kola (2)
gire dogrusal eksende hareket ederek farkli varyasyonlarda ve konumlarda
uzunluk ayarlamasi yapilmasim saglayan harcketli kol (4) ile karakterize

edilen istem 1’deki gibi ayarlanabilir sasi (1).

Ucgensel bir geometride olup tasiyict kolun (3) sabit kol (2) igerisinden
cikmasi engelleyen, hareket kanalinin (4.3) iicgensel geometrisi ile birlikte
tasiyict kizagimin (3.3) tasiyici kolun (3) sabit kolun (2) disina ¢ikmasina izin
vermeden sabit kol (2) icerisinde hareketini saglayan sabit kol kanah (2.4) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi ayarlanabilir sasi (1).
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TARIFNAME

BIR AYARLANABILIR SASi

Teknik Alan

Bu bulus, agir ticari araglarda yiik tasima kapasitesinin degistirilebilmesini boyu

uzatilip kisaltlarak saglayan bir ayarlanabilir sasi ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Agir ticari araglarin biiylik bir kismu yiik tasimacilifinda kullanilmaktadir. Agir
ticari araglar cekici ara¢ kullanilmakta, cekici araclarin iizerine yerlestirilen
dorseler 1le yiikler taginmaktadir. Taginacak yiike gore dorseler belirlenmekte ve
daha sonra belirlen dorseye gore cekici ara¢ tercith edilmektedir. Dorse
biiyiikliiklerine gore uygun uzunlukta sasiye sahip ¢ekici araglar segilmektedir.
Tasimacaklar yikler ara¢ sasisine (kuyruk) lizerinde tasinmaktadir. Tasimacilikta
kullanilan araglarda tasinacak yiike bagli olarak kuyruk boyu belirlenmektedir.
Agir ticari araci talep eden miisterinin tasiyacagi yike gore kuyruk boyu
belirlenerek iiretim yapilmaktadir. Agir ticari araclarin kuyruk boyu agir ticari
araclar iretildikten sonra sabit kalmaktadir. Aracin iiretimi sonras: tercih edilen
tasima yiikiiniin artirilmasi ile arag yiik tagimada yetersiz kalmaktadir. Bu nedenle
ara¢ kuyruk vzunlugunun tercih edilen durumda arttinlmasi veya azaltilmasi soz
konusu olmamaktadir. Ticari arag sasi boylannin tek bir uzunlukta tiretilmesi ve
farkli kapasitede yiik tasmacag: zaman uzatilamamasi, farkli uzunlukta bir dorse
baglanacagi zaman uzatlamamast mevut teknikteki dnemli bir teknik problemdir.

Basvuru konusu patent ile s6z konusu teknik soruna ¢éziim getirilmektedir.

Mevcut kullanimdaki araclarda ara¢c kuyruk boyunun artirilmasi igin farkl
yontemlere bagvurulmaktadir. Ik olarak ara¢ sasisine ek takviye parcalar

eklenmektedir. Bu parcalar sasiye eklenirken parca maliyetini artirmakta ve
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parcanin monte edilmesi siireci zaman kaybma yol agmaktadir. Ayrica sasinin
boyu ek parcalarla uzatildiginda tekrar eski haline veya su an ki durumundan daha
az yilk kapasiteli konumuna getirilememektedir. Bunlann yaninda sasiye ek
parcalarin eklenmesi durumunda dingil mesafesinin degismesinden dolay: ceker
dingilin 6ne veya arkaya alinmasi1 gerekmektedir. Bu durumlarda iki sekilde sasi
boyu uzatilmas: veya kisaltilmasi yapilabilmektedir. Birincisi sasinin ortadan
kesilerek ek parca eklenmesi veya cikarilmasi, ikincisi ise sasinin arka tampon
cikarilarak arkadan kesilmesi veya ek par¢a eklenmesidir. Boéylece aracin maliveti
artmakta ve sasi uzatma veya kisaltma islemi sirasinda zaman kaybi
yasanmaktadir. Diger bir sekilde sasi uzatma veya kisaltma islemi icin sasiye ek
makara sistemleri veya kizak sistemleri baglanmaktadir. Makara sistemleri ile
kizak sistemleri alan kisitlamasi oldugundan dolay: sasinin alt kismina veya iist
kismina yerlestirilebilmektedir. S6z konusu sistemlerin sasinin altina veya {istiine
monte edilmesi ile birlikte sasi tizerine monteli olan yakit deposu, akii sehpasi
veya hava tiiplerinin kaldinlarak baska konuma yerlestirilmesi gerekmektedir. Bu
durumda sasinin tizerinde yer kaplamayacak sckilde ve sasi uizerindeki parcgalarin
sOkillmesine gerek kalmadan sasinin boyunun uzatilip kisaltilmasma imkén

saglayan bir ara¢ sasisi ihtiyact dogmaktadir.

Tekmgin bilinen durumunda yer alan EP2431222A2 numarali ve 20.09.2010
riichan tarihli Avrupa patent dokiimaninda, uzunlugu ayarlanabilen bir sasi
yapisindan bahsedilmektedir. Sistemde uzayabilen sasi ve alt takimlar
bulunmaktadir. Sasinin uzatilmasi makaralar vasitasiyla saglanmaktadir. Sz
konusu bulusta sasinin uzatilmasi birbiri icinden kayarak hareket edebilen
parcalarin makaral bir sistemle hareket etmesiyle gergeklestirilmektedir. Bagvuru
konusu bulusta i¢ ve orta uzatma takviyesi kizakl bir sistem aracilifiyla birbiri
tizerinde hareket edebilmektedir. Basvuru konusu patentte bahsedilen kizakli
sistemde birbiri iizerinde hareket eden orta ve i¢ kizaklar tercih edilen
uzunluklarda ana sasiye somun ve civata yardimi ile sabitlenebilmekte ve tercih

edilen boy ayarlamasi yapilabilmektedir.
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Teknigin bilinen durumunda yer alan US9422015B1 numarali ve 20.06.2013
riichan tarihli Birlesik Devletler patent dokiimaninda, uzayabilen bir treyler sasisi
anlanlmaktadir. Sasi tizerinde bulunan kilitler agilmakta, sasi istenilen konuma
getirilmekte ve kilitler tekrar kapatilmaktadir. Sasi farkli regiilasyonlardaki
yiikkleri tasiyabilmektedir. S6z konusu bulusta iist liste konumlanmis ve
birbirlerinin {izerinde hareket edebilen bir sasi sistemi anlatilmaktadir. Sasi
uzatilmak istendiginde ana sasinin altinda kalan kizak kayarak disar
cikarilmaktadir. Sasinin kisaltilmasi tercih edildiginde ise alttaki kizak ana gasinin
altina kaydirlarak eski konumuna getirilmektedir. Basvuru konusu olan patentte
sasi uzatma sisteminde ana sasinin icine yerlestirilen orta ve i¢ kizaklar yardimi
ile uvzatma islemi gerceklestirilmektedir. S6z konusu sistemde sasi uzatma
kizaklar1 ana sasinin icerisine gizlenebildigi icin ekstra alan kaplama problemi

olmamaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan WO9625302A1 numarah ve 17.02.1995
richan tarthli Uluslararas1 patent dokiimaminda, agir ticari araclarin treyler
sasisinde bulunan, uzayabilen bir sasiden bahsedilmektedir. Bu sasi icerisinde
uzatma takviyeleri bulunmaktadir. Bu takviyeler, bir civata vasitasiyla
uzayabilmekte ve sabitlenebilmektedir. Bu sasinin uzatilmasi sayesinde farkli
boyutlardaki yiikler tasinabilmektedir. S6z konusu sasi uzatilmasi ana sasi
iizerinde yer alan kayabilen kizaklar tarafindan saglanmaktadir. Sasinin uzatilmasi
tercih edildiginde takviye plakalar sasiye verlestirilerek bir pim aracihiiyla
takviye plaklar iizerinden kizaklar kaydinlmaktadir. Bagvuru konusu bulugta fazla
bir parga eklenmesine ihtiya¢ kalmadan ana sasinin igerisine yataklanan kizaklar

yardimiyla gasi uzatma veya kisaltma islemi gergeklestirilmektedir.

Basvuru konusu bulusta, agir ticari araclarin sasi uzatma veya kisaltma islemi icin
kayar mekanizmalar kullanilmaktadir. Kayar mekanizma ana sasinin icerisine
yerlestirilen ic ve orta kizaklardan olusmaktadir. Kayar mekanizma arag arka
tampon ve arka ceki traversinin sokiilerek calistirilmaktadir. Sasi uzatma

mekanizmasinda orta kizak i¢ kizak ve ana sasi arasinda kaydirlarak vzatilmakta
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veya kisalulmaktadir. Kullanmicimin aracin tasiyacagi yukse bagh olarak ayarladi
uzunlukta orta kizak i¢ kizak ve ana sasi arasinda baglant1 yontemleri kullamlarak
sabitlenmektedir. Basvuru konusu bulusta yer alan sasi uzatma ve kisaltma
mekanizmasi ile sasi disina monte edilen yakit deposu, akii sehpasi gibi
bilesenlerin sokiilmesine ihtiyac kalmadan sasi uzatilmasi veya kisaltulmasi

saglanmaktadir.

Mevcut uygulamalarda ek sasinin ana sasi icerisinde birbirleri iizerinde kayma
harcketi yaparak calismasina, sasi digina monte edilen motor parcalari, yakit
deposu, akii sehpasi gibi malzemelerin sokiilmesine ihtiya¢ duyulmadan sasi
uzatma veya kisaltma isleminin yapilabilmesine ve standart sasilerin
kaldirabilecegi yik miktarinin {izerinde yiik tasiyabilmesi gibi 6zelliklere sahip

sasi uzatma ve kisaltma mekanizmasina rastlanilmamaktadir.

Bulusun Amaclan

Bu bulusun amaci, agir ticari araclarda uzunlugu degistirilerek farkli kapasitedeki
yiikklerin ayni sasi iizerinde tasinmasina imkan saglayan bir ayarlanabilir sasi

gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, yakit deposu, akii sehpasi veya hava tupleri gibi
parcalarin sdkiillmesine ihtiyac duyulmadan uzatilip kisaltilabilen bir ayarlanabilir

sasi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, agir ticari araglara yiiklenen farklh yiik uygulamalarini

degisebilen boyu araciligryla tagiyabilen bir ayarlanabilir sasi gergeklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, standart boyut ve biiyiikliikteki sasilerin
kaldirabilecegi yilkk miktarinin iizerinde yilk tasinmasina olanak saglayan bir

ayarlanabilir sasi gerceklestirmektir.
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Bu bulusun bir diger amaci, parca sokiiliip takilmasina gerek kalmadan boyu
uzayip kisaltilabildigi i¢in parca maliyetinden ve iiretim zamanindan tasarruf

yapan bir ayarlanabilir sasi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amac, birbiri igerisinde hareket eden birden fazla sasi kolu

ile boyu uzatlip kisaltilabilen bir ayarlanabilir sasi gerceklegtirmektir.

Bulusun Kisa Ac¢iklamas:

Bu bulusun amacina ulasmak icin gerceklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagli
diger istemlerde tanimlanan bir ayarlanabilir sasi, sabit kol, tasiyict kol, hareketli
kol, sasi kolu, c¢eki mekanizmasi ve baglanti elemanindan olusmaktadir.
Avyarlanabilir sasinin boy wuzatilmasi swrasinda kullanimi ise su sekilde
gerceklestirilmektedir. Kullanici tarafindan yiik kapasitesinin artirllmasi tercih
edildiginde aracin arka tamponu sokiilmektedir. $asi kolunu bir arada ve sabit
sckilde tutan baglanti elemanlan gevsetilmektedir. Baglanti elemanlarinin
gevsetilmesi ile birlikte sabit kolun icerisinde yer alan tasiyici kol ve hareketli kol
serbest konumda kalmaktadir. Oncelikle hareketli kol aracin arkasina dopru
cekilerek tasiyici kol igerisinde dogrusal eksende hareket ettirilmektedir. Hareketli
kolun hareketi sonrasi tercihe gére tasiyict kol, sabit kol icerisinde aracin arkasina
dogru aym eksende c¢ekilerek hareket ettirilmektedir. Tercih edilen uzunluk
ayarlamasinin  yapilmas1 ile ©ncelikle hareketli tasiyict  kola sabitleme
deliklerinden sabitlenmektedir. Sonrasinda tasiyict kol, sabit kola baglanti

deliklerinden sabitlenmektedir.

Bulusun Ayrintih Agiklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak icin gerceklestirilen bir ayarlanabilir sasi, ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Ayarlanabilir sasinin standart boylu halinin perspektif gériiniistidiir.
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Sekil 2.

Sekil 3.
Sekil 4.

Sekil 5.
Sekil 6.
Sekil 7.

Sekil 8.
Sekil 9.

Sekil 10.

Sekil 11.

Ayarlanabilir gasinin standart boylu halinin yakinlastiriloms perspektif
goruntsudr.

Ayarlanabilir sasinin boyunun uzatilmis halinin perspektif goriiniisiidiir.
Ayarlanabilir  sasinin  boyunun uzatilmis halinin  yakinlagtirilmus
perspektif gbriiniisiidiir.

Sasi kolunun perspektif goriinusiidiir.

Sasi kolunun travers ile bagl halinin yakinlastirilmis goériiniisiidiir.

Sasi kolunun travers ile bagh halinin bagka bir acidan yakinlastirilmisg
gorintigidiir.

Sasi kolunun kesit alinmig halinin goriiniisudiir.

Sasi kolunun kesit alinmis halinin yakinlastirilmis gériiniisiidiir.
Avyarlanabilir sasinin standart boylu halinin arac kabinine ve dorsesine
bagl iken yandan gériintisiidiir.

Ayarlanabilir sasinin boyu uzatilmmg halinin ara¢ kabinine ve dorsesine

bagl iken yandan gdriiniisiidiir.

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida v

erilmistir.

1. Avyarlanabilir sasi

2. Sabit

kol

2.1. Ust tutucu

2.2, Alt tutucu

2.3. Yan tutucu

2.

3.1. Baglanti deligt

2.4. Sabit kol kanali

3. Tasiy

1c1 kol

3.1. Ust uzanti

3.2. Alt uzant:

3.3. Tasiyici kizagi

3.4. Sabitleme kanali
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4. Hareketli kol

4.1. Ust ylzey

4.2, Alt yiizey

4.3. Hareket kanali
4.4. Sabitleme deligi
Sasi kolu

Ceki mekanizmasi

Baglanti elemani

o B AN o

. Travers

Agir ticari araglarda yik tasima kapasitesinin degistirilebilmesini sasi kollarinin

(5) boyu uzatulip kisaltilarak saglayan bir ayarlanabilir sasi (1) en temel halinde,

- en az bir sabit kol kanal1 (2.4) iceren, cekici ara¢ dorsesini tagiyan, birbirine
paralel sekilde konumlandirilan ve traverslerle (T) birlestirilen iki sabit kol
(2),

- sabit kol (2) igerisinde dogrusal olarak tek bir eksende hareket eden, en az bir
iist uzanti (3.1), en az bir alt uzant1 (3.2), en az bir tasiyici kizag (3.3) ve en az
bir sabitleme kanalindan (3.4) olusan iki tasiyici kol (3),

- tasiyiet kol (3) igerisinde dogrusal olarak tek bir eksende hareket eden, en az
bir st yiizey (4.1), en az bir alt ylizey (4.2), en az bir hareket kanalindan (4.3)
ve en az bir sabitleme deliginden (4.4) olusan iki hareketli kol (4),

- sabit kolun (2) iizerinde tercih edilen uzunlukta ve derinlikte kanal seklinde
olan sabit kol kanal1 (2.4),

- hareketli kolun (4) iizerinde sabit kol kanalina (2.4) simetrik sekilde ve
tercihen sabit kol kanali (2.4) ile ayn1 konumda benzer geometride bulunan
hareket kanali (4.3},

- tasiyict kolun (3) iizerinde bulunan, bir tarafindan sabit kol kanali (2.4)
icerisine diger tarafindan hareket kanali (4.3) icerisine gegen, sabit kola (2)
gore tasiyict kolun (3) dogrusal bir eksende sabit kol kanali (2.4) boyunca

hareket etmesini, hareketli kolun (4) tasiyici kol (3) lizerinde hareket kanali
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(4.3) boyunca dogrusal bir eksende hareket etmesini saglayan tagiyicr kizag
(3.3),

- birbirleri icerisinde hareket eden en az bir sabit kol (2), en az bir tagiyic kol
(3) ve en az bir hareketli kol (4) iceren, sabit kol (2), tasiyict kol (3) ve
hareketli kolun (4) birbirlerine gore hareketine bagh olarak boyu degisebilen
iki sasi kolu (5) icermektedir.

Bulus konusu avarlanabilir sasi (1) yiik tagimacihiginda kullanilan agir ticari
araclarda bulunmaktadir. Ayarlanabilir sasi (1) iki sasi kolunun (5) tercih edilen
mesafe araliklarla traversler (T) aracilifiyla birbirlerine baglanmasi ile
olugmaktadir (Sekil 1). Bulus konusu ayarlanabilir sasi (1) agir ticari araglarda
dorse ve kabinin tasinmasini saglamaktadir. S6z konusu ayarlanabilir sasi (1)
boyu uzatlip kisaltilarak sasi kolunun (5) disina monte edilen yakit deposu, akii
sehpast veya hava tiipii gibi bilesenlerin sdkiilmesine gerek kalmadan araclarin

farklr yiik kapasitelerinde ylik tasiyabilmesini saglamaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda ver alan ayarlanabilir sasi (1) sabit kol (2), tasityici kol
(3), hareketli kol (4), sasi kolu (5), ¢eki mekanizmasi (6) ve baglant1 eleman1 (7)
icermektedir. Ayarlanabilir sasi (1) iki sasi kolunun (5) birbirlerine paralel

konumlandirilarak traverslerle (T) birlestirilmesi ile olusmaktadir (Sekil 4).

Bulusun bir uygulamasinda yer alan sabit kol (2) aracin dorsesini ve kabinini
tasimaktadir. Sabit kol (2) birbirine paralel sekilde konumlandinlmakta ve
traverslerle (T) birlestirilmektedir (Sekil 5). Sabit kol (2) tercihen U geometrik
formunda olup metal malzemeden imal edilmektedir. Sabit kol (2) standart arag
boyunda imal edilmektedir. Sabit kol (2) iist tutucu (2.1), alt tutucu (2.2), yan
tutucu (2.3) ve sabit kol kanali (2.4) icermektedir (Sekil 6). Sabit kolda (2) iist
tutucu (2.1) ve alt tutucu (2.2) U geometrisinde birbirlerine paralel konumda
bulunmaktadir. Ust tutucu (2.1) ve alt tutucuyu (2.2) 90° aci ile yan tutucu (2.3)
birlestirmektedir. Yan tutucu (2.3) iizerinde sabit kol (2) ile traverslerin (T)

baglantisinin  yapilmasi icin baglanti deligi (2.3.1) bulunmaktadir. Baglanti
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delikleri {2.3.1) traverslerin (T) tercih edilen aralikta monte edilebilmesi igin sabit
kol (2) boyunca ardisik sekilde konumlandirilmaktadir. Traverslerin (T) sabit kola
(2) baglantis1 baglanti deliklerinden (2.3.1) baglanti elemam (7) gecirilmesi ile
saglanmaktadir. Ust tutucu (2.1) ile alt tutucuda (2.2) sabit kol kanali (2.4)
bulunmaktadir (Sekil 6). Sabit kol kanali (2.4) sabit kolun (2) iizerinde tercih
edilen uzunlukta ve derinlikte kanal seklinde bulunmaktadir. Sabit kol kanali {2.4)
sabit kol (2) iizerine farkli geometrilerde acilabilmektedir. Bulusun bu
uygulamasinda sabit kol kanali (2.4) tercihen dortgensel geometride acilmaktadir.
Sabit kol kanali (2.4) tercihen st tutucu (2.1) ile alt tutucunun (2.2) birbirlerine
bakan vyiizeyine konumlandinlmaktadir. Sabit kol kanali (2.4) sabit kol (2)
boyunca veya sabit kolun (2) boyunun uzatilmasi tercih edilen aralikta
actlabilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda sabit kol kanal (2.4) sabit kol (2)
boyunca agilmaktadir. Sabit kol kanali (2.4) tasiyict kolun (3) sabit kol (2)

iizerinde dogrusal eksende hareketini saglamaktadir.

Bulusun bir uygulamasimda tasiyici kol (3) sabit kol (2) icerisinde dogrusal olarak
tek bir eksende hareket etmektedir. Tasiyici kol (3) tercihen U geometrisinde olup
sabit kol (2) benzer yapida bulunmaktadir (Sekil 7). Tastyict kolun (3) geometrisi
sabit kol (2) icerisinde hareket edebilecegi Olciide ayarlanmaktadir. Tastyict kol
(3) sabit kol (2) icerisine yerlestirilmektedir. Tasiyict kolun (3) boyu tercihen sabit
kol (2) ile esit veya kullanici tarafindan belirlenen boy ayarlamas1 yapilabilecek
boyutta olabilmektedir. Tasiyic1 kol (3) iist uzant1 (3.1), alt uzant1 (3.2), tasiyici
kizafi (3.3) ve sabitleme kanahindan (3.4) olusmaktadir. Ust uzanti (3.1) ve alt
uzant1 (3.2) tasiyict kolun (3) U geometrisinde birbirlerine paralel konumda
bulunmaktadir. Ust uzant1 (3.1) ile alt uzantinin (3.2) boyu tercihen iist tutucu
(2.1) ile alt tutucunun (2.2) icerisine tastyict kolun (3) sigabilecegi Olciide
ayarlanmaktadir. Ust uzantida (3.1) ve alt uzantida (3.2) tasiyict kizag (3.3) yer
almaktadir. Tasiyict kizagr (3.3) tasiyicr kolun (3) sabit kol (2) igerisine
yerlestirildigi durumda sabit kol kanali (2.4) ile aym1 dogrultuda olacak sekilde iist
uzant1 (3.1) ile alt uzant1 (3.2) iizerine konumlandirilmaktadir. Tasiyict kizagi

(3.3) tasiyic1 kolun (3) uzunlugu boyunca yerlestirilmektedir (Sekil 7). Tasiyici
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kizagn (3.3) farklh geometrik sekillerde acilabilmektedir. Bulusun bu
uygulamasinda tasiyic1 kizag (3.3) tercihen sabit kol kanali (2.4) icerisinde sabit
kol kanalindan (2.4) ¢cikmayarak hareket edebilecek sekilde olup dortgensel bir
geometride bulunmaktadir. Tasiyict kizagi (3.3) iist uzanti (3.1) ile alt uzantinin
(3.2) tercthen her iki yiizeyinde birbirlerine simetrik olacak sekilde
bulunmaktadir. Tasiyict kizagi (3.3) tasiyici kolun (3) sabit kol (2) icerisinde
hareketli kolun (4) ise tasiyict kol (3) icerisinde dogrusal hareket etmesini
saglamaktadir. Tasiyict kolun (3) iist uzanti (3.1} ile alt uzantiyr (3.2) birlestiren
kenar1 iizerinde sabitleme kanali (3.4) bulunmaktadir. Sabitleme kanali (3.4)
hareketli kol (4) ile birlikte tasiyict kolun (3) sabit kol (2) iizerine sabitlenmesini
saglamaktadir. Sabitleme kanali (3.4) tercihen dikdortgensel geometride olup
tasityict kolun (3) iist uzanti (3.1) ile alt uzantiya (3.2) yakin taratina
konumlandirilmaktadir. Sabitleme kanalinin (3.4} genisligi tercihen baglanti
elemanminin  (7) sabitleme kanalhh (3.4) icerisinden gecebileced dlgide
acilmaktadir. Sabitleme kanah (3.4) tasiyict kol (3) sabit kol (2) igerisine
yerlestirildiginde baglanti deliklenn (2.3.1) i1le aym hizada olacak sekilde
acilmaktadir (Sekil 8). Tasiyici kol (3) baglant1 deliklerinden (2.3.1) ve sabitleme
kanalindan (3.4) gecirilen baglanti elemanlar1 (7) aracihifiyla sabit kola (2)
sabitlenmektedir. Sabitleme kanal (3.4) ayrica konumu belirlenen tasiyici kolun

(3) sabit kol (2) icerisinde sabit konumda kalmasi i¢in kullanilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda hareketli kol (4) tasiyici kol (3) igerisinde dogrusal
olarak tek bir eksende hareket etmektedir. Hareketli kol (4) tercihen U geometrik
formunda olup sabit kol (2) ile tasiyict kolun (3) geometrisine benzemektedir.
Hareketli kolun (4) geometrik 6lciileri tasiyict kol (3) icerisinde dogrusal hareket
edebilecedi sekilde ayarlanmaktadir (Sekil 7). Hareketli kol (4) iist yiizey (4.1), alt
yiizey (4.2), hareket kanal1 (4.3) ve sabitleme deligi (4.4) icermektedir. Ust yiizey
(4.1) ve alt yiizey (4.2) birbirlerine paralel konumda U geometrisine uygun
sekilde dik konumdaki bir kenar ile birlesmektedir. Ust yiizey (4.1) ile alt yiizeyin
(4.2) tizerinde hareket kanah (4.3) bulunmaktadir (Sekil 7). Ust yiizey (4.1) ve alt
yizeydeki (4.2} hareket kanallan (4.3) birbirlerine ters geometride bakacak
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sekilde konumlandinlmaktadir. Hareket kanali (4.3) farklh geometrik sekillerde
acilabilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda hareket kanali (4.3) tercihen sabit
kol kanali (2.4) ile benzer geometride olup dortgensel geometrik formda
bulunmaktadir. Hareketli kol (4) tasiyict kolun (3) icerisine yerlestirildiginde sabit
kol kanali (2.4) ile hareket kanali (4.3) birbirlerine simetrik sekilde
bulunmaktadir. Hareket kanali (4.3) tercihen hareket kolu (4) boyunca
acilmaktadir (Sekil 8). Hareket kanali (4.3) hareketli kolun (4) tasiyicr kol (3)
icerisinde tasiyici kolun (3) disina ¢ikmadan dogrusal hareket yapabilmesini
saglamaktadir. Hareket kolu (4) Gizerinde sabitleme delikleri (4.4) bulunmaktadir.
Hareket kolu (4) tasiyict kol (3) iizerinde uygun konuma geldiginde stz konusu
konumda sabit sekilde kalabilmesi i¢in sabitleme delikleri (4.4) kullanilmaktadir.
Sabitleme delikleri (4.4) hareketli kolun (4) tasivici kola (3) sabitlenmesini
saglamaktadir. Hareketli kolun (4} tasiyici kol (3) iizerine sabitlenmesi sabitleme
deliklerinden (4.4) ve sabitleme kanalindan (3.4) gecirilen baglanti elemani (7)

araciligiyla saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda harekethh kol (4) tasiyict kol (3) lizerinde hareket
ederken tasiyici kol (3) sabit kol (2) iizerinde hareket edebilmektedir. Bu durumda
tasiyici kol (3) sabit kol (2) igerisinde sabit durumda iken hareketli kol (4) tasiyici
kol (3) iizerinde hareket edebilmektedir. Ayni sekilde hareketli kol (4) tasiyici kol
(3) icerisinde sabit konumda iken tasiyici kol (3) hareketli kol (4) ile birlikte sabit
kol (2) icerisinde hareket edebilmektedir. Boylece tasiyici kol (3) ile hareketli kol
(4) sabit kola (2) gore dogrusal eksende hareket ederek farkhh varyasyonlarda ve

konumlarda uzunluk ayarlamasi1 yapilmasini saglamaktadr.

Bulusun baska bir uygulamasinda sabit kol kanali (2.4) {icgensel bir geometride
olup tasiyict kolun (3) sabit kol (2) icerisinden ¢ikmasi engellenmektedir. Sabit
kol kanali (2.4} ile hareket kanalinin (4.3) licgensel geometride oldugu durumda
tasiyict kizagr (3.3) sabit kol kanali (2.4) ile hareket kanalinin (4.3) icerisinde
hareket edebilecegi geometrik sekilde bulunmaktadir. Sabit kol kanali (2.4) ile

hareket kanalinin (4.3) iiggensel geometrisi ile tasiyict kizagi (3.3) tasiyict kolun
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(3) sabit kolun (2) disina c¢ikmasina izin vermeden sabit kol (2) icerisinde
hareketini saglamaktadir. Aym sekilde hareketli kolun (4) tasiyicn kolun (3)

igerisinden ¢ikmasi da engellenmektedir.

Bulusun baska bir uygulamasinda tastyict kolun (3) sabit kol (2) icerisinde,
hareketli kolun (4) ise tasiyici kol (3) igerisinde dogrusal eksenli hareketinin kolay
saglanmasi icin sabit kol kanali (2.4) ile hareket kanalina (4.3) kayma hareketini
artirict malzeme eklenebilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda kayma hareketini
artirict malzeme yagdir. S6z konusu sabit kol kanali (2.4} ile hareket kanah (4.3)
icerisine yag eklenerek hareketli kol (4) ve tasiyici kolun (3) kayma hareketini

siirtiinmeye maruz kalmadan yapmasi saglanmaktadur.

Bulusun basgka bir uygulamasinda tasiyict kolun (3) sabit kol (2) icerisinde,
hareketli kolun (4) 1se tasiyict kol (3) igerisinde dogrusal eksenli hareketinin hizhi
sekilde saglanmast i¢in sabit kol kanal (2.4) ile hareket kanalina (4.3) hareket
saglayict bilye eklenmektedir. Hareket saglayict bilye sabit kol kanali (2.4} ile
tasiyict kizagin (3.3), hareket kanali (4.3) ile de tasiyici kizagin (3.3) arasinda
olacak sekilde vyerlestirilmektedir. Boylece tasiyici kolun (3) sabit kol (2)
izerinde, hareketli kolun (4) ise tasivici kol (3) uizerinde hareketinin hizlanmasi

saglanmaktadir.

Bulusun baska bir uygulamasinda tasiyict kolun (3) sabit kol (2) icerisindeki,
hareketli kolun (4) ise tasiyict kol (3) icerisindeki dogrusal eksenli hareketi bir
motor tarafindan tahriklenerek saglanmaktadir. Tasiyict kol (3) ile hareket
kolunun (4) ¢eki mekanizmasina (6) denk gelen tarafina motor eklenmektedir.
Motorun eklenmesi ile tasiyict kolun (3) sabit kol (2) igerisinde, hareketli kolun

(4) ise tasiyici kol (3) icerisindeki hareketi motor tarafindan tahriklenmektedir.
Bulusun bir uygulamasinda yer alan sasi kolu (5) birbirleri icerisinde hareket eden

en az bir sabit kol (2), en az bir tasiyict kol (3) ve en az bir hareketli koldan (4)

olugmaktadir. Sabit kol (2), tasiyici kol (3) ve hareketli kolun (4) birbirlerine gére
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hareketine bagli olarak sasi kolunun (5) boyu degistirilebilmektedir. Ayarlanabilir
sasi (1) birbirlerine paralel olacak sekilde konumlandirlan ve aralanna
yerlestirilen traversler (T) aracih@iyla birlestirilen iki sasi kolundan (5)

olusturulmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan ayarlanabilir sasinin (1) arkasinda c¢eki
mekanizmasi (6) bulunmaktadir. Ceki mekanizmasi (6} aracin baska bir araci veya
dorseyi daha tasimasina imkan vermektedir. Avarlanabilir sasinin (1) boy
uzatilmas1 veya kisaltilmasi islemi ceki mekanizmasimin (6) sékiillmesine gerek
kalmadan gerceklestirilmektedir. Ceki mekanizmasi (6) hareketli kolun (4) arka
ucuna monte edilmektedir. Hareketli kolun (4) tasiyici kolun (3) iginde ve tasiyici
kola (3) bagh olarak dogrusal hareketinden dolayr g¢eki mekanizmasinin (6)

sOkiilmesine gerek kalmadan sasi kolunun (5) boy ayarlamasi saglanmaktadir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan ayarlanabilir sasinin (1) boy uzatilmasi
sirasinda kullanimi ise su sekilde gerceklestirilmektedir. Kullanici tarafindan yiik
kapasitesinin artirilmasi tercih edildiginde aracin arka tamponu stkiilmektedir.
Sasi kolunu (5) bir arada ve sabit sekilde tutan baglanti elemanlart (7)
gevsetilmektedir. Baglanti elemanlarinin (7) gevsetilmesi ile birlikte sabit kolun
(2) 1cerisinde yer alan tasiyict kol (3) ve hareketli kol (4) serbest konumda
kalmaktadir. Oncelikle hareketli kol (4) aracin arkasina dogru cekilerek tasiyici
kol (3) icerisinde dogrusal eksende hareket ettirilmektedir. Hareketli kolun (4)
hareketi sonrasi tercihe gore tasiyict kol (3) sabit kol (2) igerisinde aracin arkasina
dogru aym eksende ¢ekilerek hareket ettirilmektedir. Tercih edilen uzunluk
ayarlamasinin yapilmasi ile oncelikle hareketli kol (4) tasiyici kola (3) sabitleme
deliklerinden (4.4) sabitlenmektedir. Sonrasinda tasiyic1 kol (3) sabit kola (2)
baglanti deliklerinden (2.3.1) sabitlenmektedir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan ayarlanabilir sasinin (1) boy kisaltilmasi

sirasinda kullanimu ise su sekilde gerceklestirilmektedir. Kullanicr tarafindan yik

kapasitesinin azaltilmasi tercih edildiginde aracin arka tamponu sokiilmektedir.

13



10

8343.977

Uzunlugu onceden ayarlanan sasi kolunu (5) bir arada ve sabit sekilde tutan
baglanti elemanlan (7) gevsetilmektedir. Oncelikle hareketli kol (4) tasiyic1 kol
(3) igerisinde kaydinlarak aracin i¢ kismma dogru hareket ettirilmektedir.
Sonrasinda ise tagiyict kol (3) hareketh kol (4) ile barlikte sabit kol (2) igerisinde
hareketli kol (4) ile aymt yonde hareket ettirilmektedir. Hareketli kol (4) ile
tastyict kol (3) aym dogrultuda sabit kol (2) ile i¢ ige gectiginde baglanti

elemanlar1 {7) kullanilarak sabitlenmektedir.

S6z konusu bulus olan ayarlanabilir sasi (1) ile sasi kolunun (5) disina monte
edilen yakit deposu, akii sehpasi, ¢ceki mekanizmasi (6) veya hava tiipli gibi
bilesenlerin sokiilmesine gerek kalmadan hareketli kol (4) ile tasiyict kolun (3)
sabit kol (2) icerisinde birbirlerine gére dogrusal hareket ettirilmesi ile boyunun

uzatilmasi veya kisaltilmasi saglanmaktadir.
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