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(54) zaizeni pro zm&nu smyslu dhlové rychlosti budiée vibrace

vynélez se tykad zairizeni pro zmdnu smyslu Uhlové rychlosti budite vibrece, vzhledem
ke smyslu shlové rychlosti bdhounu vibra&niho vélce.

V souZasné dobd vyrab&né vibradni vélce nemaji 24dné zarizeni, které by p¥i kazdé
zmdnd smyslu pojezdu (hutndni) vibra&niho vélce soulasnd zajistilo opaény smyél otéceni
budige vibrace vzhledem ke smyslu otageni bé&hounu yibraéniho védlce. U vibra&nich bshound,
které jsou vybaveny budigem vyvozujicim kruhovou vibraci, dochdzi u nepcohénéného bdhounu
k protaeni na hutn&ném materiglu, P¥i zachovéni téhoZ smyslu uhlové rychlosti budife vi-
brace je velikost tohoto protadeni rdznd pFi zméné smyslu pojezdu vibraéniho védlce. Z to~
ho plyne, %e obvodovéd rychlost povrchu b&hounu neni rovna pojezdové rychlosti vibraéniho
vélce. Rozdil mezi obvodovou rychlosti povrchu bdhounu s pojezdovou rychlosti vibraZniho
vélce mife nabyvat réiznych hodnot, které jsou zévislé zejména na smyslu otéleni budige
vibrace, smyslu pojezdu vibra&niho vélce, dynamickych parametrech stroj pojezdové rych-
losti a vlastnostech hutndného materidlu., Prota&eni je zplsobeno reakci hutnéného mate-
ridlu, vyvozenou &innosti stroje, respektive b&hounu. Vibra&ni budié udéluje bé&hounu a
tedy i jeho povrchu posuvny pohyb po téméf kruhové draze. U- hutnéni pfevainé vétdiny ma-

‘teriélﬁ dochazi k odskoku b&hounu, Jeho povrch tedy pfichézi periodicky do styku se zemi-
nou. V dobd styku povrchu bshounu se zeminou se vytvafi dotykovéd sila a jeji smér i smysl
se periodicky méni v zdvislosti na frekvenci, Dotykovou silu lze rozloZit na silu normal-

nou a tednou. Te&nad sila vyvolavéd v hutnéném materidlu teéné napdti rhzné velikosti, zé-
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zdvislé na smyslu pojezdu vibra&niho védlce p¥i stejném smyslu otéleni vibra&niho budila,
Pii vyfvofeni takového te&ného napéti, kdy je prekrodena mez pruZnosti hutndného materid-
lu, dochdzi k trvalé deformaci., V pifipad8 prekroteni meze kluzu vznikaji povrchové trhli-
ny a tim i neuzavieny povrch hutn&ného materiélu. U vibra&nich bdhoun& pohéndnych, vyvozu-
Je reakce te&né sily rézy do pohonného systému.

Uvedené nedostatky odstranuje do zna&néd miry zafizeni podle vynalezu, jehoZ podstata
spolivé v tom, Ze sestdévé ze sprafené dvojice tahel, z nichZ jedno téhle prislusi &ty#-
cestnému servoventilu regulainiho &erpadla pohonu pojezdu a druhé téhlo prisludi &ty¥cest- ,
nému servoventilu regulainiho &erpadla pohonu vibrace, pri&em2 hydromotor pohonu vibrace
méd souhlasny smysl Uhlové rychlosti se smyslem Uhlové rychlosti budide vibrace a hydrgﬁg-
tor pohonu pojezdu mé souhlasny smysl (hlové rychlosti se smyslem uhlové rychlosti,pgi-
sludné pojezdové rychlosti béhounu vibra&niho védlce a smysl thlové rychlosti budide vi-
brace je vzhledem ke smyslu thlové rychlosti prisluiné pojezdové rychlosti béhounu vibrad-
niho védlce soudasnd opaény,

PouZitim uvedeného zai'izeni se dosdhne jednak toho, fe vzdjemny smysl uhlové rychlos-
ti budie vibrace a smysl uhlové rychlosti prislusejici pojezdové rychlosti b&hounu vi-
braéniho vélce je vidy soutasnd opa&ny a jednak zlep#eni technologickych &inkd vibraé&-
nich védlcd, a to tak, Ze se doséhne poZadovaného stupné hutnéni p*i meniim podtu piejez-
dd stroje. Vytvéii se tak i uzeviendjéi a kvalitn&jsi povrch zhutnéné vrstvy, zejména
u asfaltobetonovych smdsi.

Na priloZenych vgkresech je schematicky znazornén jeden piFiklad mozného provedeni
zalizeni podle vyndlezu:

obr. 1 zndzorfuje rychlostni a silové poméry vibra&niho béhounu a

obr. 2 znézorfiuje vazbu pohonu vibrace a pohonu pojezdu vibraéniho vélce, kde smys-

ly uhlovych rychlosti hodromotord souhlasi se smysly dhlovych rychlosti cv,
a . na obr, 1.

Zafizeni tvoii regula&ni ferpadlo 4 pohonu pojezdu, regulaini &erpadlo 5 pohonu vi-
brace, hydromotor pohonu pojezdu §, hydromotor pohonu vibrace 7, tédhle 10, 11 s regulad-
nimi pdkami 8, 9 regulainiho Zerpadla 4 pohonu pojezdu a regula&niho &erpadla 5 pohonu
vibrace. Regula&ni péky 8, 9 jsou napojeny na téhla &tyFcestnych servoventild, které jsou
soutdsti regulaéniho &erpadla 4, 5. Tahlo 1l je spojenc s ovlidaci pakou 12. Regula&ni
terpadlo 4 pohonu pojezdu je propejeno s hydromotorem pohonu pojezdu & hydraulickym po-
trubim 13, 14, Hydraulické potrubi 15, 16 spojuje regulaini &erpadlo pohonu vibrace 5
8 hydromotorem pohonu vibrace 7. Hydromotor pohonu vibrace 7 pohéni budi& vibrace 2 ulo-

Z2eny v bdhounu 1

-

vihra&niho vdlce, ktery plisobi na hutnény material 3. Hydromotor pohonu
vibrace_7 mé opa&ny smysl Uhlové rychlosti ne smysl uhlové rychlosti hydromotoru pohonu
pojezdu_§6. '

v pﬁipadé, %e uvazujeme malou pojezdovou rychlost v b#hounu 1 vibraéniho vélce ve
sm8ru a smyslu nazna&eném na obr. 1, konad b&houn 1 vibra&niho vélce posuvny pohyb po té-
@8 kruhové dréze o praméru rozkmitu 2A a pohybuje se uhlovou rychlosti p#islugénou pojez-

dové rychlosti v b&hounu 1 vibra&niho valce. Budi&i vibrace 2 prislusi uhlovéd rychlost Wy .
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B&hour_l _ vibra&niho vélce pbsobi na hutnény materi&l 3 periodicky dotykovou silou, kte-
rou lze rozlofit na silu normélnou a silu te&nou., Te&néd sila vyvolavé v dobd dotyku v hut«
néném materidlu 3 reakci R, a tefné napéti a zpGsobi v hutnéném materidlu 3 trvalou nebo
plastickou deformaci. Tém:; deformacim odpovidaji i pfisludné posuvy, jeZ mohou dostoupit
takovych hodnot, 2e zplsobi trhliny v povrchovych vrstvéch hutnéného materidlu 3. Nega-
tivni u&inek te&né sily lze zmendit volbou smyslu uhlové rychlosti wy budide vibrace 2

a uhlové rychlosti @, pFisludné pojezdové rychlosti v bd8hounu 1 vibra&niho vélce. Jest-
lize smysl Ohlovych rychlosti <&, , wy je opadny (jak je naznaleno na obr. 1), dosshne

se zmendeni negativniho U&inku vyvolévaného reakci Rpe Negativni u&inek je tim men3di, &im

je rozdil mezi hodnotami Aw, . % w, (kde D je pramdr b&hounu vibraéniho valce), Je-li

smysl uhlovych rychlosti'z;rj ), souhlasny, negativni Gfinek se zvétsuje, PFi pojezdu bé-
hounu 1 vibradniho vélce (paka prestavena va smyslu I) ve smyslu pojezdové rychlosti v
(obr. 1) jsou regula&ni &erpadlo 4 pohonu pojezdu a reguladni terpadlo 5 pohonu vibrace
ovladény od tahel servoventild regulatnimi pakami 8, S pfes téhla 10, 1l & ovladaci péku
12 tak, Ze hydromotor pojezdu 6 a hydromotor pohonu vibrace 7 maji vzhledem k sob& sou-

tasné opa&ny smysl thlovych rychlosti. Pak i smysl Ghlové rychlosti (J, budide vibrace 2

je vzhledem ke smyslu Uhlové rychlesti (o, opacny.

P*i zménd pojezdu, tedy pri opalném sméru hutnéni se pdkou 12 provede pifestaveni
(nap®. ve sméru II - obr, 2), Péka 12 s tahly 10, 11 a ovlédacimi pékami 8, S pFestavi
regula&ni &erpadlo pohonu pojezdu 4 a regula&ni Zerpadlo pohonu vibrace 5 tak, Ze otaZky
hydromotoré pohonu pojezdu 6 a pohonu vibrace 7 se zméni a jejich smysl v pripadé pirimé-
ho napojeni na budi& vibrace 2 a bdhoun 1 vibra&niho vélce zdstavéd opalny, RovnéZ smysly
thlovych rychlosti ., ., ), =zustavaji opalné. U&inek hutnéni je pak pfi takovych pomé-
rech vy&#si, T

Pro snadndjsi zménu smyslu otddeni budile vibrace lze s vyhodou pouiit budile a ply-
nule nebo stupnovité regulovatelnym vystfednikovym momentem, pfipadnd s jeho nulovénim.

U takovych budild se dosahuje zmény smyslu uhlovych rychlosti jak budife vibrace, tak i
b&hounu vibra&niho vdlce v kratdim Case a s mendim prikonenm.

Zatizenim podle vyndlezu se dosahne sniZeni poétu piehezdl vibra&niho vélce, timZ
se snizuji i celkové néklady na hutnéni, coZ pii provadénych rofnich objemech hutnicich
praci pfedstavuje znalnou finan&ni Usporu. Zlepdenim kvality zhutnovaného povrchu se zvy-

Suje také Zivotnost stavebniho dila.
PREODMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro zmé&nu smyslu Uhlové rychlosti budile vibrace vzhledem ke smyslu
thlové rychlosti bdhounu vibra&niho védlce, kde pohon vibrace je tvofen regulainim &er-
padlem pohonu vibrace a hydromotorem pohonu vibrace a pohon pojezdu je tvofen regulaénim
terpadlem pohonu pojezdu a hydromotorem pohonu pojezdu, vyznalené tim, Ze sestdvd ze spfa-
2ené dvojice téhel, z nichZ jedno tahlo p#isludi i &tyfFcestndmu servoventilu regulatniho

¢erpadla (4) pohonu pojezdu a druhé tédhlo prislusi &tyfcestnédmu ventilu regula&niho der-
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padla (5) pohonu vibrace, pFiZem: hydromotor pohonu vibrace (7) mad souhlasny smysl uhlové
rychlosti se smyslem Uhlové rychlosti budile vibrace (2) a hydromotor pohonu pejezdu (6)
mé souhlasny smysl dhlové rychlosti se smyslem Ghlové rychlosti pFisludné pojezdové rych-
losti b&hounu (1) vibra&niho vdlce a smysl thlové rychlosti budide vibrace (2) je vzhledenm
ke smyslu uhlové rychlosti prislifné pojezdové rychlosti bdhounu (1) vibragniho vélce sou=
tasnd opadny,

2 vjkresy
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