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(54) ABLAUFGARNITUR FUR WANNEN ODER BECKEN
(57) Bei einer Ablaufgamitur fir Wannen oder Becken

mit einem Betatigungsglied fir das Offnen und
Schiieen des Ablaufs, wirkt mit dem Betatigungs-
glied ein elektrischer Schalter zusammen, welcher
bei Betdtigung in SchlieRrichtung des Ablaufs ein
elektromagnetisches Wasserzulaufventil schaltet,
welches bei Erreichen eines vorbestimmten Full-
standes und/oder nach einer definierten Zeit neuer-
lich schaltet. Das Betatigungsglied fiir das Offnen
und SchlieBen des Ablaufs ist als Bowdenzug
ausgebildet, dessen dem Ablauf benachbarter
Lagerbock entgegen der Kraft einer Feder
verschwenkbar und mit einem Mikroschalter bzw.
-taster verbunden ist.
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Die Erfindung bezieht sich auf eine Ablaufgarnitur fir Wannen oder Becken mit einem Betéti-
gungsglied fir das Offnen und Schliefen des Ablaufs, wobei mit dem Betétigungsglied ein
elektrischer Schalter zusammenwirkt, welcher bei Betatigung in Schliefrichtung des Ablaufs ein
elektromagnetisches Wasserzulaufventil schaltet, welches bei Erreichen eines vorbestimmten
Fulistandes und/oder nach einer definierten Zeit neuerlich schaltet.

Eine derartige Ablaufgarnitur ist beispielsweise in der FR 2 704 882 A1 beschrieben.

Ablaufgarnituren enthalten in aller Regel ein Betatigungsglied, welches entweder lber von einer
Stange betatigtes Hebelgestiange oder aber Uber einen Bowdenzug und eine entsprechende
Schwenkhebeliibersetzung den Offnungshub oder den SchlieRhub eines Wannen- oder Be-
ckenablaufes betétigt. Es sind aber auch Ausbildungen bekanntgeworden, bei welchen der
Wannen- oder Beckenablauf mit Hilfe eines Stellmotors betétigt wird. In der EP 1 249 544 A1
wird in diesem Zusammenhang eine Ausbildung beschrieben, bei welcher ein Stellmotor Uber
ein Antriebsritzel einen Schieber betétigt, welcher durch ein Zug/Druckbetatigungselement mit
dem Auslaufventil verbunden ist. Das Zug/Druckbetatigungselement ist in Form eines Bowden-
zuges ausgebildet. Fur das Fillen von Wannen ist es bekannt den Fillvorgang durch Betétigen
eines Ventiles einzuleiten, welches bei Erreichen eines vorbestimmten Fiillstandes oder nach
Ablauf einer bestimmten Zeit wiederum schlieft.

Die Erfindung zielt nun darauf ab, eine Ablaufgarnitur der eingangs genannten Art zu schaffen,
mit welcher ohne zusétzliche Betatigungseinrichtungen unmittelbar ein automatisches Befiillen,
Nachfullen oder Entleeren von Wannen oder Becken gelingt, wobei insbesondere weitere Beta-
tigungskndpfe neben den fiir die Betéatigung der Ablauf oder Ablauf-Uberlaufgarnitur erforderli-
chen Betatigungseinrichtungen entbehrlich werden.

Zur Losung dieser Aufgabe besteht die erfindungsgeméfe Ablaufgarnitur im Wesentlichen
darin, dass das Betatigungsglied fiir das Offnen und SchlieRen des Ablaufs als Bowdenzug
ausgebildet ist, dessen dem Ablauf benachbarter Lagerbock entgegen der Kraft einer Feder
verschwenkbar und mit einem Mikroschaiter bzw. -taster verbunden ist. Anstelle eines zusatzli-
chen Schaltorganes wird somit das Betéatigungsglied fiir die Ablaufgarnitur, und insbesondere
fur das SchlieRen oder Offnen des Wasserablaufes, fiir die elektrische Betitigung einer Wan-
nen- oder Beckenfiillsteuerung herangezogen. Der elektrische Schalter kann hiebei in einfacher
Weise als Taster ausgebildet sein, welcher im Zuge des Schwenkweges des Ablaufventiles
betatigt wird, wobei die entsprechende Steuerelektronik je nach Fillstand der Wanne auch
unterschiedliche Mafnahmen bewirken kann. Im einfachsten Fall fihrt ein SchlieBen des
Ablaufventiles zu einer Ausldsung eines Programmzyklus, welcher ein elektromagnetisches
Wanneneinlaufventil aufsteuert und bei Erreichen eines vorbestimmten Fillstandes wiederum
schlieft. Zusatzlich zu dieser Funktion kénnen naturgemafl auch andere Funktionen mit der
Betatigung des Mikroschalters ausgelost werden. In der Regel wird die Schaltungsanordnung
so programmiert sein, dass dann, wenn die Flillung bei entleerter Wanne gestartet wird, das
Zulaufventil gedffnet wird und eine vorbestimmte Zeit nach dem Erreichen des Flillstandsensor-
niveaus, beispielsweise etwa 20 sec. nach Erreichen dieses Fllstandsensorniveaus, wiederum
automatisch geschlossen wird. Bei entleerter Wanne wird das AblaufschlieRglied in die
Verschlufistellung gebracht und der Schalter, insbesondere Taster, ein erstes Mal bettigt.
Wenn in der Folge bei voller Wanne das Betétigungsglied fiir die Ablaufgarnitur neuerlich im
SchlieRsinne des Ablaufes betatigt wird, wird eine Fillung bei voller Wanne gestartet, wobei in
diesem Fall die maximale Zeit begrenzt wird, und beispielsweise das Nachfiillen nach etwa
1 min. beendet werden kann. Wenn wahrend des Befiillens der Wanne die Ablaufgarnitur neu-
erlich betatigt wird, kann diese neuerliche Betatigung des Schalters von der Steuerungseinrich-
tung im Sinne eines SchlieRens des Zulaufventils interpretiert werden, sodass das Fiillen bei
einem definierten Flllstand unterbrochen wird. Eine derartige Steuerelektronik bzw. Steue-
rungseinrichtung kann in aller Regel auch bei fehlerhaften Ablaufventilen sicherstellen, dass die
Wanne nicht endlos gefiillt wird, wobei die Fillzeit begrenzt werden kann. Wenn beispielsweise
die Wanne innerhalb einer eingestellten Zeit von beispielsweise 10 oder 20 min. nicht gefilit
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werden kann, kann das Zulaufventil automatisch geschlossen werden.

Dabei ist die Ausbildung erfindungsgemaR so getroffen, dass das Betatigungsglied als Bow-
denzug ausgebildet ist, dessen dem Ablauf benachbarter Lagerbock entgegen der Kraft einer
Feder verschwenkbar und mit einem Mikroschalter verbunden ist. Ein derartig federnd
verschwenkbarer Lagerbock fur das Betatigungsglied hat zur Folge, dass im Falle eines Bow-
denzuges am Ende des Verstellweges bei SchlieBen des Ablaufventiles der entsprechende
Schalter nur solange betéatigt wird solange er auch das Betatigungsglied héandisch betatigt.
Nach Loslassen des Betatigungsgliedes fiihrt die Feder zu einer Riickstellbewegung und gibt
den Schalter wiederum frei. Dies ist insbesondere im Falle der Ausbildung des Schalters als
Taster bzw. Mikroschalter von wesentlicher Bedeutung, da derartige Taster oder Mikroschalter
in aller Regel nicht ber eine hinreichende federnde Riickstellkraft verfligen, welche einen
Bowdenzug wiederum aufier Eingriff bzw. auBer Betatigung des Schalters verschwenken wiir-
de.

In besonders vorteilhafter Weise ist die Ausbildung hiebei so getroffen, dass die Feder als
Federzug in oder an dem den Lagerbock und den Mikroschalter tragenden Bauteil ausgebildet
ist. Auf diese Weise wird eine hinreichend hohe Federkraft gewahrleistet, welche ein sicheres
Freigeben des Mikroschalters bewirkt.

Die Ablaufgarnitur kann naturgemaf erfindungsgemaf als Ab- und Uberlaufgarnitur ausgebildet
sein, deren Uberlaufabdeckkappe schwenkbar gelagert ist und mit dem Bowdenzug zusam-
menwirkt.

Eine besonders einfache nachtragliche Umriistung bestehender Ab- und Uberlaufgarnituren
lasst sich dadurch bewerkstelligen, dass das die Uberlaufgamitur mit dem Ablauf verbindende
Rohr an seinem dem Uberlauf benachbarten Ende einen mit dem Rohr starr verbundenen
Lagerbock fir den Bowdenzug tragt und dass der federnd schwenkbare Lagerbock mit dem
Mikroschalter mit dem dem Ablauf zugewandten Ende des Rohres verbunden ist. Ein derartig
federnder Lagerbock mit dem entsprechenden Mikroschalter kann ohne weiteres nachtraglich in
eine entsprechende Ab- und Uberlaufgarnitur eingebaut werden, sodass die Grundvorausset-
zung fir die gewuinschte Funktionalitdt geschaffen wird, wobei ledigich fiir eine Fiillstandskont-
rolle noch ein entsprechender Fillstandsensor angeordnet werden muss. Mit Vorteil ist die
Ausbildung hiebei so getroffen, dass der Fiillstandsensor als an der Querseite der Wanne bzw.
des Beckens angeordneter kapazitiver Sensor ausgebildet ist. Fir die Erzielung der gewiinsch-
ten Steuerung ist die Ausbildung so getroffen, dass der federbelastete Mikroschalter mit einer
Steuerungseinrichtung fiir den Wassereinlauf und die Flllstandskontrolle verbunden ist, wobei
vorzugsweise die Steuerungseinrichtung ein Zeitschaltglied enthélt, welches bei mehrmaliger
Betéatigung des Mikroschalters aktiviert wird.

Durch die erfindungsgeméfe Ausbildung wird insbesondere eine besonders &dsthetische Kon-
struktion geschaffen, deren wesentliche Elemente an den fiir die Asthetik wesentlichen Teilbe-
reichen einer Wanne oder eines Beckens nicht erkennbar sind, wobei konventionelle Ab- und
Uberlaufgarnituren mit ihrer tblichen Optik zum Einsatz gelangen kénnen und die erforderlichen
Adaptierungen an einer derartigen konventionellen Ab- bzw. Uberlaufgarnitur auf ein Minimum
beschrankt werden kénnen.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in der Zeichnung schematisch dargesteliten
Ausflihrungsbeispieles naher erldutert. In dieser ist schematisch eine Ab-/Uberlaufgarnitur
dargestellt, welche an eine nicht naher dargestellte Wanne angeschlossen werden kann. Der
Wannenablauf der Garnitur ist mit 1 bezeichnet und kann mittels eines SchlieRgliedes 2 ver-
schlossen werden. Das SchlieBglied 2 wird von einem Schwenkhebel 3 betatigt, welcher mit
Hilfe eines Bowdenzuges 5 um eine Achse 4 verschwenkt werden kann, sodass sich eine
Schlie3- bzw. Offnungsbewegung des SchilieRgliedes 2 in Richtung des Pfeiles 6 ergibt, um den
Wannenablauf 1 zu schlieRen bzw. zu 6ffnen. An dem dem Wannenablauf 1 abgewandten
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Ende 7 der Garnitur ist der Anschluss an das Abwasserleitungssystem vorgesehen. Weiters
kann die Garnitur mit einem Wanneniberlauf 8 ausgestattet sein.

Mit Hilfe eines nicht néher dargesteliten Betétigungsglieds wird das Zugseil 9 des Bowdenzuges
5 im Sinne des Doppelpfeils 10 bewegt, wodurch sowohl die Offnung bzw. SchlieBung des
Wannenablaufs 1 bewirkt wird als auch eine Betdtigung des Mikroschalters 11. Der Mikroschal-
ter 11 ist an einem an der Ablaufgarnitur befestigten Kunststoffflansch 12 angebracht und wirkt
mit einem Betatigungsglied 13 zusammen, welches an einer Federzunge 14 des Kunststoffflan-
sches 12 angebracht ist. Die Federzunge 14 ist mit dem Lagerbock 15 des Bowdenzuges 5
verbunden, sodass bei Anwendung eines Zuges in Richtung des Pfeiles 16 eine Zugkraft zwi-
schen dem Lagerbock 15 und dem Hebel 3 entsteht, durch welche die Federzunge 14 in Rich-
tung zu dem Hebel 3 hin ausgelenkt wird. Die maximale Auslenkung der Federzunge 14 ist
hierbei durch den im Kunststoffflansch 12 ausgebildeten Spalt definiert und mit a bezeichnet.
Das Signal des Mikroschalters 11 wird an eine Steuerung 17 weitergeleitet, welche je nach
Programmablauf das Offnen oder SchlieBen eines Magnetventils zur Befiillung der Wanne
auslost. Weiters ist ein Wasserstandssensor 18 vorgesehen, welcher mit der Steuerung 17
derart zusammenwirkt, dass das Befiillen der Wanne bei Erreichen eines vorbestimmten Fiill-
stands abgebrochen wird.

Durch die erfindungsgeméfie Konstruktion ist es méglich, mit Hilfe eines einzigen Betétigungs-
gliedes sowohl das Offnen und SchiieRen des Wannenablaufs 1 als auch das Betatigen eines
Mikroschalters 11 zu erreichen. Die Betétigung des Mikroschalters 11 wird immer dann vorge-
nommen, wenn das Betétigungsglied 13 im Sinne eines SchlieRens des Wannenablaufs 1
betéatigt wird, d.h. im vorliegenden Fall der Anwendung einer Zugkraft in Richtung des Pfeiles 16
auf den Bowdenzug 5. Dabei ist es unerheblich, ob sich der Wannenablauf 1 in der gedffneten
oder in der geschlossenen Position befindet. Die Steuerung 17 kann hierbei derart program-
miert sein, dass eine Betatigung des Mikroschalters 11 beim SchlieRen des Wannenablaufs 1
den Fullvorgang der Wanne startet und ein Betatigen des Mikroschalters 11 bei bereits ge-
schlossenem Wannenablauf 1 einen Abbruch des Fillvorgangs auslost.

Patentanspriiche:

1. Ablaufgarnitur fiir Wannen oder Becken mit einem Betétigungsglied fir das Offnen und
Schliellen des Ablaufs, wobei mit dem Betéatigungsglied ein elektrischer Schalter zusam-
menwirkt, welcher bei Betatigung in SchlieRrichtung des Ablaufs ein elektromagnetisches
Wasserzulaufventil schaltet, welches bei Erreichen eines vorbestimmten Fillstandes
und/oder nach einer definierten Zeit neuerlich schaltet, dadurch gekennzeichnet, dass das
Betéatigungsglied fir das Offnen und SchlieRen des Ablaufs als Bowdenzug ausgebildet ist,
dessen dem Ablauf benachbarter Lagerbock entgegen der Kraft einer Feder verschwenk-
bar und mit einem Mikroschalter bzw. -taster verbunden ist.

2. Ablaufgarnitur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Feder als Federzug in
oder um den den Lagerblock und den Mikroschalter tragenden Bauteil ausgebildet ist.

3. Ablaufgarnitur nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Ablaufgarnitur
als Ab-/Uberlaufgarnitur ausgebildet ist, deren Uberlaufabdeckkappe schwenkbar gelagert
ist und mit dem Bowdenzug zusammenwirkt.

4. Ablaufgarnitur nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass das
die Uberlaufgarnitur mit dem Ablauf verbmdende Rohr an seinem dem Uberlauf benach-
barten Ende einen mit dem Rohr starr verbundenen Lagerbock fiir den Bowdenzug tragt
und dass der federnd schwenkbare Lagerbock mit dem Mikroschaiter mit dem dem Ablauf
zugewandten Ende des Rohres verbunden ist.
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5. Ablaufgarnitur nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass der fe-
derbelastete Mikroschalter mit einer Steuerungseinrichtung fir den Wassereinlauf und die
Fullstandskontrolle verbunden ist.

6. Ablaufgarnitur nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerungseinrichtung
ein Zeitschaltglied enthalt, welches bei mehrmaliger Betatigung des Mikroschalters aktiviert
wird.

7. Ablaufgarnitur nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Fll-
standsensor als an der Querseite der Wanne bzw. des Beckens angeordneter konzipierter
Sensor ausgebildet ist.

8. Ablaufgarnitur nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Fll-

standsensor als an der Querseite der Wanne bzw. des Beckens angeordneter kapazitiver
Sensor ausgebildet ist.

Hiezu 1 Blatt Zeichnungen
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