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Vynélez se tyka zafizeni pro polohované
zastaveni jednotlivfch vieten obrdb&cich
strojli, zejména vicevietenovych automatic-
kych soustruht.

Dosud znam4a zatizeni pro polohované za-
staveni vieten obrdbécich stroji jsou napf.
polohové nastavitelnd elektronickym nebo
hydraulickym Fidicim orgdnem pfies servo-
motor. Béhem nastavovani polohy je pra-
covni ndhon vypnut. Jiné zafizeni obsahuje
agregat pro pomalé otdCeni vrietena pri vy-
pnutém pracovnim ndhonu a uvolnéné brz-
ds, aZz do presné polohy vietena, ve které
je fixatnim zafizenim blokovéno. Fixacni za-
Fizeni vietena je stavitelné v zavislosti na
poctu otdcek vietena, které jsou fizeny tfe-
ci spojkou ovlddanou hydraulicky. Pro usta-
veni pfesné polohy vietena je mnohdy také
pouZito fidiciho korekéniho ¢lenu. Jind, do-
sud zndmd zafizeni majl hydraulicky ovléa-
danou dvojitou spojku, pouZitou k pohonu
a zastaveni vretena, pricemZ pro vSechna
vietena je jeden centrdlni rozdé&lovac k od-
délenému rizeni jednotlivich vreten. Rov-
néZ jsou znama zafizeni, jejichZ hnana c¢ast
je spojena s hydrostatem, nebo je na vrieteni
brzda a délici kotoud, ktery je aretovén elek-
tromagneticky. Jind dosud zndmaé zafizeni
maji vFfazenu krivkovou polohovaci drahu
usporddanou na vietenu a proti ni poloho-
vaci ¢len ovladany hydraulicky. VSechna
uvedena zafizeni jsou bud velmi sloZitd, ne-

Bo nedekonale plni svou funkei polohova-
ného zastaveni vi‘etena. Stisnéné rozmérové
poméry, zejména u automatickych vicevie-
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tenovych soustruhti, vyZaduji zarizeni roz-
mérové vyhovujici a funk¢éné bezpefnd s
ohledem na obtiZné opravy.

Udelem vynalezu je vytvorit zafizeni pro
polohované zastaveni jednotlivych vieten
obrdabécich strojli, zejména automatickych
vicevietenovych soustruhil, rozmérové spl-
fiujici poZadované parametry a presné plni-
ci funkci polohovaného zastaveni vietena.

Podstatou vynéalezu je zafizeni pro polo-
hované zastaveni jednotlivych vfieten obra-
bécich strojli, =zejména vicevietenovych
automatickych soustruh@, u néhoZ je nepie-
suvna c¢ast jeho kuZelové spojky upevnéna
na unaSecim ozubeném kole otolné& uloZe-
ném na vieteni a zabirajicim s polohovacim
ozubenym kolem pevné& spojenym s poloho-
vacim hridelem ovladatelnym nezavislym
motorem a opatfenym elektromagnetickou
brzdou, pri€emZ nepfesuvnad C¢ast jeho la-
melové spojky je upevnéna na pohdnéném
ozubeném kole otoCné uloZeném na vieteni
a zabirajicim s pohdnécim ozubenym kolem
spojenym s dutym ndhonovym hridelem pra-
covniho pohonu vietena, zatimco pFesuvné
¢asti kuZelové spojky a lamelové spojky
jsou neotofné uloZeny na vfeteni a jsou
ovladatelné spoleCnym nabojem prostred-
nictvim ovladaciho valce tvoficiho s aretac-
nim vélcem hydraulické ovladaci dstroji
propojené s akumuldtorem hydraulickymi
rozvadeci Fizenymi elektromagnety elektric-
Ky propojenymi v elektrickém obvodu s vag-
kami ovladatelnymi kontakty. Podstatny na
vynédlezu je rovnéZ elektricky obvod, v je-
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ho# prvé ovladaci vétvi jé v sérii s civkou' | :
relé zarazen spinac se spinacim kontaktem

ovladatelny vackou, v druhé ovlddaci vétvi
jsou v sérii s civkou stykade zarazeny roz-
pinaci kontakt ]1st101h0 relé, blokovaci kon-
takt relé, samodrZici kontakt stykacp a spi-
na¢ s rozpinacim kontaktem, pfifemZ para-
lelné k samodrZicimu kontaktu je pfipojen
jednak spina se spinacim kontaktem ovla-
datelny vackou a jednak tladitko se spina-
cim kontaktem, v tieti ovlddaci vétvi je
v sérii s civkou relé zafazen spinaci kon-
stykade, ve Ctvrté ovladaci vétvi je v sérii
s civkou relé zarazen spinaci kontakt relé
a v paté ovlddaci vétvi je v sérii s civkou
relé zafazen  spinaci kontakt ovladatelny
vadkou, pfitemZ v prvé vykonové vétvi je
do série se spinacim kontaktem relé zapo-
jen elektromagnet, v druhé vykonové, vétvi
je do série se spinacim kontaktem relé za-
pojen elektromagnet a ve treti vykonové
vétvi je do série se spinacim kontaktem relé
zapojena elektromagnetickd brzda, zatimco
signalizaéni obvod je vytvoFen sériopara-
lelni kombinaci zapojeni kontaktli pomoc-
nych relé v druhé signalizatni vétvi a kon-
trolnich spinacfi-s kontakty.v prvé signali-
zaéni vétvi, spina¢ s rozpinacim kontaktem
ovladatelny vatkou méd k sob& paralelné
zapojenu kombinaci sériové zapojenych
kontaktii, ke spina¢i s rozpinacim kontak-
tem’ ovlédatelnemu vackou je paralelne pri-
pojen spinaci kontakt a ke spinaci s rozpi-
nacim kontaktem ovlddatelnému vackou je
paraleln& pfipojena kombinace sériové za-
pojenych kontaktli, pFi¢emZ v prvé: signali-
zatni vétvi je ke kontaktlim kontrolnich
spinaéil sériové zapojeno trvale sepnuté re-
1€, jehoZ spinaci kontakt je v tfeti signali-
zatni vétvi napojen na signalizaéni obvod
stroje, zatimco rozpinaci kontakt relé je ve
Ctvrté signalizacni vétvi, napojené rovnéz
na signaliza¢ni obvod, serlove zap:)]en se
Zarovkou.

Pokrok dosaZeny zafizenim podle vyna-
lezu spodiva v tom, Ze pIi rozmérové nena-
rotném provedeni, je zafizeni v provedeni
podle vynélezu funkéné velmi presné, a to
jak pri zastavovani, tak i pFi polohovéani
jednotlivych vfeten. Ovladaci prvek je pro
pracovni i polohovatelné ovladani vietene
spole¢ny, pfifemZ ¢asové ovladani je usku-
tecfiovdno jednotlivymi vackami, které pi-
sobi na kontakty uspofddané v elektrickém
obvodu, ovladajicim jednotlivd udstroji zafi-
zeni. Rovné&Z kontrola d&innosti zafizeni je
zajiSténa elektrickym obvodem podle vyna-
lezu.

Na pfiloZeném vykresu je schematicky
znédzornéno zafizeni a elektricky obvod pro
polohované zastaveni jednotlivych vieten
obrabécich strojfi, jako p¥Fiklad provedeni
podle vynélezu. Na obr. 1 je znazornéno
zafFizeni podle vyndalezu a na obr. 2 jsou
ovlddaci vatky s kontakty spinacili, na obr.
3 je elektricky obvod ovlddacich a signali-

zagnich vtvi, ria obr. 4 je elektricky obvod

 vfkonovych v&tvi, na obr. 5 je signaliza&ni

vétev 3—3 a na obr. 6 je SLgnahzacm vé-
tev 4—4.

Na vfeteni 1. je upevnén aretaéni kotouc
2 a otocné& uloZeno jednak unéSeci ozubené
kolo 6 s nepfesuvnou &asti kuZelové spojky
3 a jednak pohan&né ozubené kolo 8 s ne-
pfesuvnou ¢ast{ lameloyé spojky 4. Vieteno
1 je uloZeno v rdmu 5 vieteniku. UnéSeci
ozubené kolo 6 zabird s polohovacim ozu-
benym kolem 61 pevn& spojenym s poloho-
vacim hfidelem 7, ktery je ovlidddn nezavis-
lym motorem M121 pro pohon polohovani.
Pohanéné ozubené kolo 8 zabird s pohéané-
cim ozubenym kolem 81 pevné spojenym
s dutym nahonovym hfidelem 9 pracovniho
pohonu vietene 1. Presuvné Césti kuZelové
spojky 3 a lamelové spojky 4 jsou neotocne
uloZeny na vieteni 1 a jsou ovladatelné spo-

leénym nédbojem 10. Na ndboji 10 je vytvo-

Fena prstencovita draZka 11 pro rameno 12
ovladdaciho vdlce 13, jehoZ pist 14 je pevné
spojen s pistnici 15, ukotvenou v rdmu 5
viteteniku. Ovlddaci vélec 13 je hydraulicky
propojen s hydraulickym rozvadéfem 18

.opatfenym -elektromagnetem . Z122 a hyd-

raulicky propojenym jednak s akumuléato-
rem 17 tlakové kapaliny a jednak s odpa-
dovou néddobou 18. Tlakovd kapalina je do-
akumuldtoru 17 dodavadna d&erpadlem 19
pfes jednosmé&rny ventil 20, Aretadni kofoud
2 je opatien vybrdanim 21 pro aretaéni za-
padku 22 pevné spojenou s pistnici 23 are-
taéniho valce 24 hydraulicky propojéeného
s hydraulickym rozvdd&fem 25 opatfenym
elektromagnetem Z123 a hydraulicky pro-
pojenym s akumulitorem 17 a s odpadovouw
nadobou 18. Aretacni vélec 24 je opatfen
reverzaCni pruZinou 28. Polohovaci hfidel
7 je pohdnén motorem M121 pres prevodo-
vou skFin 28 a je opatfen elektromagnetic-
kou brzdou Z124. Spinafe s kontakty K122,
K 123, K 124, K 125, K127, K128 pro elektro—
magnetické ovlddani jednotlivych mechanis-
ma zaFizeni jsou ovlddatelné prisludnymi
vackami Al, A2, A3, A4, A5, A6 upevnénymi
na spoleéném hiideli 31 uloZeném ‘v ramu
5 vieteniku a pro pfipojeni ke stroji opatie-
ném zubovou spojkou 32. S hornim koncem
pistnice 23 je spojen spinad s rozpinacim
kontaktem K126. Elektricky obvod poloho-
vaného zastaveni vietene sestdvd z paralel-
né zapojenych vé&tvi jednotlivych funkénich
prvkd. Vétve lze rozdé&lit podle ¢innosti na
vétve ovlddaci, tj. takové, které pomoci
ovladacich prvkl vykondvaji pomocné funk-
ce, na vétve vykonové, tj. takové, které po-
moci ovladdacich prvkd vykondvaji jednotli-
vé funkce pracovniho cyklu stroje a na vét-
ve signaliza&ni, tj. takové, které v piipadé&
zdvady ve funkci pFerusi chod stroje a sig-
naliza¢nim zafizenim upozorni na porucho-
vy stav.

Vétve I—I, II—-II, IN--III, IV—-IV, V—V
jsou vétve ovlddaci. V prvé ovladaci vétvi
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I—I.je v sérii s civkou relé B123 zarazen
spina¢ se spinacim kontaktem K125, ktery
je ovladan vackou A4. Prvéd ovladaci vétev
I—I ovlada mechanismus aretacni zapadky
22. V druhé ovlddaci v&tvi II—II je civka
stykace S121 zafazena do série s rozpina-
cim kontaktem F121 jisticiho relé, blokova-
cim kontaktem B123—1 relé B123, samo-
drZicim kontaktem $121—1 stykace S121°a
spinadem s rozpinacim kontaktem K126. Pa-
ralelnd ke spinacimu kontaktu $121—1 sty-
kade $121 je pripojen spinal se spinacim
kontaktem K128 ovladdatelny vackou A6 a
tladitko se spinacim kontaktem A128. Spi-
natem se spinacim kontaktem K128 je ovla-
dan stykac S121. Stykac S121 miZe byt ovla-
dan i ruéné a to tladitkem se spinacim kon-
taktem A128, kdy spinac¢ se spinacim kon-
taktem K128 neni sepnut vackou A6 a pro-
bihéd aretace. Styka¢ S$121 zapinda motor
M121, kterym je polohovani pohanéno. Treti
ovladaci vé&tev II—III pFfedstavuje obvod,
v némZ je zapojen do série s civkou relé
B125 rozpinaci kontakt S121—2 stykade
$121 a s jehoZ pomoci se prodlouZzi Cas mezi
odpadem stykacCe 8121 a piitahem kotvy re-
16 B124. Relé B124 ve Ctvrté ovladaci vétvi
IV—IV je ovladano do série s civkou relé
B124 zarfazenym  spinacim  kontaktem
B125—1 relé B125. V paté ovlddaci vétvi

V—V spinafe se spinacim kontaktem K122_

spinany vackou Al, je zapojen do série s civ-
kou relé B122, ktere ovldda razeni otacek
vitetene 1.

Typickym piikladem vétvi vykonovych
]sou vétve A—A, B—B, C—C. V prvni vyko-
nové vétvi A—A je do série se spinacim
kontaktem B122—3 relé B122 zapojen elek-
tromagnet Z122. Elektromagnetem Z122 se
v soutinnosti s hydraulickymi prvky ovlada
zastaveni vietene 1. RovnéZ v druhé vyko-
nové vétvi B—B je do série se spinacim
kontaktem B123—3 relé B123 zapojen elek-
tromagnet Z123, kterym se ovlddd aretacni
védlec 24 aretacni zdpadky 22. Ve tfeti vy-
konové vétvi C—C je zapojena do série se
spinacim kontaktem B124—3 relé B124 elek-
tromagnetickad brzda Z124. Elektromagne-
ticka brzda 29 zpevni vieteno 1 proti po-
otoCeni v zajiSténé poloze.

Vétve 1—1, 2—2, 3—3, 4—4 jsou vétve
signaliza¢ni. Signalizatni vétve 1—1, 2—2
jsou sérioparalelni kombinaci kontaktli po-
moci relé [druhd signalizatni vétev 2—2)
a kontakti kontrolnich spinacdd (prvni sig-
nalizatni vétev 1—1). Spinal s rozpinacim
kontaktem K127 ovladatelny vackou A5 a
k nému paralelné& pfipojend sériovd kombi-
nace kontaktd $121—3, B123—2 a B124—1
pfedstavuje obvod pro signalizaci provede-
ného polohovani. Obdobné pak spina¢ s roz-
pinacim kontaktem K124 ovladatelny vac-
kou A3 a spinaci kontakt B122—1 predsta-
yuje obvod pro signalizaci zapnuti otacek
a spina¢ s rozpinacim kontaktem K123 ovla-
datelny vatkou A2 a -sériova kombinace
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kontakti B122—2 a B124—2 predstavuje ob-
vod pro signalizaci vypnuti otd¢ek. Podmin-
kou spravné funkce zafizeni je trvale sepnu-
té relé B121, které svym spinacim kontak-
tem B121—1 v tfeti signalizatni vétvi 3—3
je napojeno na signalizacni obvody stroje
a v pripad& poruchy zastavi posuvy a roz-
pinacim kontaktem B121—2 ve ¢tvrté sig-
naliza¢ni vétvi 4—4 rozsviti signalizacni Z4-
rovku H121. N

Pracovni cyklus zaFizeni pro zastaveni a
polohovani vileten lze rozdglit na dvé etapy,
pritemZ kazdy cyklus z etapy probihd v in-
tervalu vymezengm vackaml Al, A2 A3 A4
A5, AB.

V prvni etape je tfeba, aby byly zarazeny
pracovni otdcky a st0]1C1 vieteno 1 se roz-
to¢ilo. Zapnuti pracovnich otdfek provede
vatka Al. Sepnutim spinafe se spinacim
kontaktem K122 vackou A1l pfitdhne ‘relé
B122 kotvu, pfiemZ sepnuty spinaci kon-
takt B122—3 privede na civku elektromag-
netu Z122 proud. Elektrogamnet Z122 pre-
sune Soupétko hydraulického rozvadéce 16
nasledkem ¢&ehoZ ovladaci valec 13 zapne

- tfeci lamelovou spojku 4 a vieteno 1 se

zatne otacet. Kontrolu zapnuti pracovnich
otdcek provede vaCka A3 rozepnutim spina-
¢e 's rozpinacim kontaktem K124. Prob&hne-
li za¥izeni pracovnich otafek bez zévad, bu-
de spinaci - kontakt B122—1 relé B122
sepnut. V opacéném pfripadé relé B121 pre-
rusi chod stroje. V nésledujicim okamZiku
se plretoli vretenovy buben stroje. Do po-
lohy pro zastaveni a polohovéni- vieten se
oto¢i vieteno 1, které je tfeba zastavit. Za-
staveni’ vi‘etene 1 provede opét vacka Al
Rozepnutim spinace se spinacim kontaktem
K122 odpadne kotva relé B122, pridemZ
rozepnuty spinaci kontakt B122—3 prerusi
proud elektromagnetu Z122 a Soupéatko
hydraulického rozvadé&Ce 16 se pFesune do
klidové polohy. Ovladaci valec 13 zane ku-
Zelovou spojku 3 a vreteno 1 se zastavi.
Kontrolu zastaveni provede vacka A2 sepnu-
tim spinacde s rozpinacim kontaktem K123.
Probé&hlo-li vypnuti otadek bez zdvad, bude
klidovy kontakt B122—2 relé B122 sepnut,
pfitemZ musi byt souCasné sepnut i spinaci
kontakt B124—2 relé B124, aby nedoslo
k preruSeni chodu stroje. Relé B124 ovlada
spinacim kontaktem B124—3 elektromagne-
tickou brzdu Z124. Prvni etapa probiha
v rozmezi 30°—190° cyklu stroje.

Ve druhé etap@ je nutné stojici vieteno
1 natocit do pot¥ebné polohy. Natoceni a za-
jiSténi polohy provede vacka A4 soudasné
s vackou AB. Sepnutim spinace se spinacim
kontaktem K125 pritdhne relé B123 kotvu.
Spinaci kontakt B123—3 pfivede na civku
elektromagnetu Z123 proud. Elektromagnet
Z123 presune Soupétko hydraulického roz-
vadede 25, priemZ zaCne proudit tlakovy
olej do aretaéniho vilce 24. Aretatni valec
24 vysune aretaéni zdpadku 22, ktera do-
sedne na areta¢ni kotou¢ 2. Koncovym spi-
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natem se spinacim kontaktem K 128 ovldda-
telnym vackou A6 se zapne pfes sepnuty
spinaci kontakt B123—1 a v klidové poloze
sepnuty koncovy spina¢ s rozpinacim kon-
taktem K126, stykaé $121, ktery se pfidrii
samodrZicim kontaktem $8121—1. Stykaéd
S$121 zapne polohovaci motor M121 a sou-
Gasn® preru$i napdjeni relé B125 rozpina-
cim kontaktem S121—2, ktery se zapne. Re-
1é B125 odpadne a spinacim kontaktem
B-125—1 pferu$i napdjeni relé B124. Relé
B124 spinacim kontaktem B-124—3 pierusi
proud do elektromagnetické brzdy Z124.
Elektromagnetickd brzda Z124 se rozepne
a polohovaci motor M121 zacne otacet vie-
tenem 1. Jakmile areta¢ni zdpadka 22 :za-
padne do vyfezu na aretatnim kotouéi 2,
rozepne se spina¢ s rozpinacim kontaktem
K126 a pferusi napéajeni stykaCe S$121, jehoZ

8

kotva odpadne. Sepnutim klidového kon-
taktu $121—2, relé B125 spinacim kontak-
tem B125—1 zapne relé B124, které sepnu-
tim spinaciho kontaktu B124—3 pfivede
proud na elekteromagnetickou brzdu Z124.
Elektromagnetickd brzda Z124 zpevni viete-
no 1 proti pooto€eni v zaji§t&né poloze. Kon-
trolu aretace provede vacka A5 pomoci spi-
nate s rozpinacim kontaktem K127, jehoZ
rozepnutim se zkontroluje, zdali byl vypnut
polohovaci motor M121 a zapnuta elektro-
magnetickd brzda Z124.

Druhé etapa probihd v rozmezi 190-—30°
cyklu stroje. Vhodnym pfizplisobenim are-
taéniho kotouce 2 a vacdek Fidicich funkci
zafizeni lze pFi poZadavku vicendsobného
zastaveni pracovniho vietene 1 stroje v riiz-
nych polohdch v této druhé etap& poloho-
véni a aretaci opakovat.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro polohované zastaveni jed-
notlivych vieten obrabécich strojd, zejme-
na vicevietenovych automatickych soustru-
hfi, opatfené spojkami s hydraulicky ovla-
datelnym ustrojim a aretatnim kotoufem,
jakoZ i nezdvislym motorem pro pooto-
geni vietene pfi polohovéani, vyznacuji-
ci se tim, Ze nepiesuvnad c¢dst jeho kuZe-
lové spojky (3) je upevnéna na un&Se-
cim ozubeném kole (6) oto¢né& uloZeném na
vieteni (1) a zabirajicim s polohovacim ozu-
benym kolem (61) pevné spojenym s polo-
hovacim hfidelem (7) ovladdatelnym neza-
vislym motorem (M121) a opatfenym elek-
tromagnetickou brzdou (Z124), pFiemZ ne-
pfesuvnd &ast jeho lamelové spojky (4) je
upevnéna na pohané&ném ozubeném kole (8)
ototn& uloZeném na vieteni (1) a zabiraji-
cim s pohan&cim ozubenym kolem (81) spo-
jenym s dutym ndhonovym hfidelem (9]
pracovniho pohonu vietene (1), zatimco
posuvné &asti kuZelové spojky (3) a lame-
lové spojky (4) jsou neototn& uloZeny na
vieteni (1) a jsou ovladatelné spolecnym
nabojem (10) prostfednictvim ovladaciho
vélce (13) tvofictho s aretatnim vélcem
(24) hydraulické ovladaci tstroji propojené
s akumuldtorem (17) hydraulickymi rozva-
.d&¢i (16, 25) TFizenymi elektromagnety
" (Z122, 7123) elektricky propojenymi v elek-
trickém obvodu s vackami ovlddatelnymi
kontakty.

2. Zafizeni podle bodu 1, jehoZ elektricky
obvod sestdvé z péti paralelnich ovladacich
vétvi pomocnych funkci stroje, ze t¥i vyko-
novych vétvi pro ovlddani jednotlivych
funkei pracovniho cyklu stroje a ze signa-
lizagniho obvodu sestdvajiciho ze &tyf pa-
ralelnich signalizaénich vé&tvi, vyznadujici
se tim, e v prvé ovlddaci vétvi (I—I) je
v serii s civkou relé (B123) zafazen spinal
se spinacim kontaktem (K125 ovladatelny
vatkou (A4), v druhé ovlddaci vétvi (II—II)

jsou v sérii s civkou stykaCe (S121) zafa-
zeny rozpinaci kontakt (F121) jisticiho relé,
blokovaci kontakt (B123—1) relé (B123),
samodrZici kontakt (S121—1) stykace
(S121) a spina¢ s rozpinacim kontaktem
(K126), pfitemZ paraleln®& k samodrZicimu
kontaktu (S121—1) je pfipojen jednak spi-
na¢ se spinacim kontaktem (K128) ovlada-
telny vackou (A6) a jednak tladitko se spi-
nacim kontaktem (A128)}, v tfeti ovladaci
vétvi (III—III} je v sérii s civkou relé
(B125) zafazen rozpinaci kontakt (S121—2)
stykafe (S121), ve <&tvrté ovladdaci vétvi
(IV—1V) je v sérii s civkou relé (B124) za-
fazen spinaci kontakt (B125—1) relé (B125)
a v paté ovladaci vétvi {(V—V) je v sérii
s civkou relé (B122) zafazen spinaci kon-
takt (K122) ovladatelny vackou [Al), pfi-
temZ v prvé vykonové vétvi (A—A) je do
série se spinacim kontaktem (B122—3) relé
(B122 zapojen elektromagnet (Z122), ve
druhé vykonové vétvi (B—B) je do série
se spinacim kontaktem (B123—3) relé
(B123) zapojen elekiromagnet {Z123) a ve
tfeti vykonové vétvi (C—C) je do série se
spinacim kontaktem (B124—3) relé (B124)
zapojena elektromagnetickd brzda (Z124),
zatimco signaliza¢ni obvod je vytvofen se-
rioparalelni kombinaci zapojeni kontaktd
pomocnych relé v druhé signalizaéni vétvi
(2—2) a kontrolnich spinalt s kontakty
(K123, K124, K127) v prvé signalizatni vét-
vi (1—1), spinad¢ s rozpinacim kontaktem
(K127) ovladatelny vackou (A5) ma k sobé&
paralelnd zapojenu kombinaci sériové
zapojenych kontaktd (S121—3, 81232,
B124—1), ke spina¢i s rozpinacim kontak-
tem (K124) ovladatelnému vackou (A3)
je paralelng pfipojen spinaci kontakt
{B122—1) a ke spinafi s rozpinacim kon-
taktem (K123) ovladatelnému vatkou (A3)
je paralelng ptipojena kombinace sériové
zapojenych kontaktii (B124—2, B122—-2]),
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pFitemZ v prvé signaliza¢ni vétvi (1—1) je (3—3)} napojen na signalizacni obvod stro-
ke kontakt@im kontrolnich spinadlt (K123, je, zatimco rozpinaci kontakt (B121—2) re-
K124, K127} sériové zapojeno trvale sepnu- 16 (B121) je ve &tvrté signalizaCni vétvi
té relé (B121), jehoZ spinaci Kkontakt (4—4), napojené rovnéZ na signalizacni ob-
(B121—1} je ve tfeti signalizaCni - vétvi "vod, sériové zapojen se Zarovkou (H121}.

6 vykrest
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