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PONT ROULANT COMPORTANT UN SYSTEME A PANTOGRAPHE.

@ PONT ROULANT COMPORTANT UN SYSTEME A
PANTOGRAPHE

L’invention concerne un pont roulant (100} comportant
deux wagonnets (152a-b) motorisés et mobiles sur deux
rails (102a-b), une poutre (156) portant des moyens de ser-
rage (160), un systeme de déplacement (180) comportant,
pour chaque wagonnet (152a-b), un premier cadre (182a-b)
dont un co6té est monté mobile en rotation sur le wagonnet
(152a-b) associé, ou les premiers cadres (182a-b) sont fixés
les uns aux autres a travers une liaison pivot (188), et un
deuxiéme cadre (190a-b) dont un c6té est monté mobile en
rotation sur la poutre (156) et dont l'autre cbté est fixé a
lautre c6té d’un premier cadre (182a-b) a travers une liaison
pivot, et une unité de contrble qui commande les moteurs
des wagonnets (152a-b) et les moyens de serrage (160).

L'utilisation d’'un tel mécanisme pour déplacer les
moyens de serrage permet une descente et une remontée
rapides et donc un gain de temps.
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Description
Titre de I'invention : PONT ROULANT COMPORTANT UN
SYSTEME A PANTOGRAPHE

Domaine technique

[0001]  La présente invention concerne un pont roulant comportant un systeme a pan-
tographe.
ETAT DE LA TECHNIQUE ANTERIEURE

[0002]  Un pont roulant permet de déplacer une charge d’un point de chargement a un point
de déchargement et il comporte classiquement deux premiers rails horizontaux pa-
ralleles et un chariot motorisé€ qui roule sur les deux premiers rails pour se positionner
a la verticale du point de chargement. Le chariot est en outre équipé d’un treuil enroulé
sur un tambour et lorsque le chariot est au-dessus du point de chargement, le treuil est
déroulé et accroché a la charge. Le treuil est alors enroulé pour soulever la charge et le
chariot est déplacé le long des premiers rails pour positionner la charge au-dessus du
point de déchargement, ot le treuil est déroulé pour descendre la charge qui est libérée
lorsqu’elle repose sur le sol.

[0003]  Le pont roulant peut également comporter deux autres rails horizontaux paralleles et
perpendiculaires aux deux premiers rails. Les deux premiers rails sont équipés de roues
qui leur permettent de rouler sur les deuxiemes rails afin de couvrir une surface selon
les deux dimensions.

[0004]  La prise en charge de la charge est relativement longue car le déroulage et
I’enroulage du treuil sont des opérations lentes et il est donc nécessaire de trouver un
arrangement qui permet d’accélérer la manutention d’une charge.

Exposé de l'invention

[0005]  Un objet de la présente invention est de proposer un pont roulant comportant un
systeme a pantographe qui assure une prise en charge et un déplacement rapide d’une
charge a déplacer.

[0006] A cet effet, est proposé un pont roulant comportant :

[0007] - deux premiers rails paralleles entre eux,

[0008] - deux wagonnets, ou, pour chaque premier rail, chaque wagonnet comporte au
moins une roue qui roule sur ledit premier rail et dont au moins une est motorisée,

[0009] - une poutre portant des moyens de serrage montés articulés sur la poutre et mobiles
entre une position serrée et une position desserrée,

[0010] - un systeme de déplacement comportant :

[0011] - pour chaque wagonnet, un premier cadre ol chaque premier cadre comporte deux

bras paralleles, ou chaque bras présente une extrémité proximale et une extrémité
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distale, ot pour chaque premier cadre, les extrémités proximales des bras dudit premier
cadre sont montées mobiles en rotation sur le wagonnet associ€ audit premier cadre
autour d’un axe parallele aux axes des roues, ot les bras des deux premiers cadres sont
fixés les uns aux autres a travers une liaison pivot dont 1’axe est parallele aux axes des
roues,

- pour chaque wagonnet, un deuxieéme cadre ol chaque deuxieme cadre comporte
deux bras paralleles, ou chaque bras présente une extrémité proximale et une extrémité
distale, ot pour chaque deuxiéme cadre, les extrémités distales des bras dudit
deuxiéme cadre sont montées mobiles en rotation sur la poutre autour d’un axe
parallele aux axes des roues, ot pour chaque wagonnet, les extrémités distales des bras
du premier cadre associé audit wagonnet sont fixées aux extrémités proximales des
bras du deuxieme cadre associé audit wagonnet a travers une liaison pivot autour d’un
axe parallele aux axes des roues, et

- une unité de controle qui commande les moteurs des roues et les moyens de serrage.

L’ utilisation d’un tel mécanisme pour déplacer les moyens de serrage permet une
descente et une remontée rapide et donc un gain de temps.

Avantageusement, le pont roulant comporte deux deuxie¢mes rails paralleles entre eux
et perpendiculaires aux premiers rails, chaque extrémité d’un premier rail est fixée a
une extrémité de I’autre premier rail par I’intermédiaire d’une poutrelle, chaque
poutrelle est équipée de roues dont au moins une est motorisée et qui roulent sur les
deuxiemes rails, et I’unité de contrdle commande les moteurs des roues des poutrelles.

Avantageusement, les moyens de serrage comportent :

- deux paires de dents,

- pour chaque paire de dents, un balancier sur lequel ladite paire de dents est fixée et
ot le balancier est monté mobile en rotation sur la poutre autour d’un axe de bas-
culement entre une position libre correspondant a la position desserrée, dans laquelle
les dents que le balancier porte sont orientées globalement verticalement et une
position d’accrochage correspondant a la position serrée, dans laquelle les dents que le
balancier porte sont orientées globalement horizontalement, et

- pour chaque balancier, un systeme d’actionnement commandé par 1’unité de
contrdle et assurant le déplacement dudit balancier de la position libre a la position
d’accrochage et inversement.

Avantageusement, chaque systeme d’actionnement comporte :

- un vérin a double effet commandé par I’unité de contrdle et dont la chambre est
montée articulée sur la poutre,

- un bras de levier dont une extrémité est montée mobile en rotation sur la poutre
autour d’un axe de rotation parallele a I’axe de basculement et dont une extrémité est

solidaire de la tige du vérin a travers une liaison pivot dont 1’axe est parallele a I’axe de
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basculement, et
- une tringle dont une extrémité est solidaire du balancier a travers une liaison pivot

dont I’axe est parallcle a 1’axe de basculement et dont une extrémité est solidaire de la
tige du vérin a travers la méme liaison pivot que celle du bras de levier avec la tige du
vérin.

Avantageusement, les moyens de serrage comportent au moins une pique montée
mobile verticalement sur la poutre entre une position abaissée et une position relevée,
et un systeme d’entrainement commandé par 1’unité de contrdle et arrangé pour

déplacer la/les piques de la position abaissée a la position relevée et inversement.

Breve description des dessins
Les caractéristiques de l'invention mentionnées ci-dessus, ainsi que d'autres, appa-

raitront plus clairement a la lecture de la description suivante d'un exemple de réa-

lisation, ladite description étant faite en relation avec les dessins joints, parmi lesquels :
[Fig.1
[Fig.2
[Fig.3
[Fig.4
[Fig.5] est une vue de coté du mécanisme de serrage de la [Fig.4] en position serrée.
EXPOSE DETAILLE DE MODES DE REALISATION

La [Fig.1] montre un pont roulant 100 selon I’invention qui permet de placer une

est une vue en perspective d’un pont roulant selon I’invention,
est une vue de face du pont roulant de la [Fig.1] sans I’un des premiers rails,

est une vue de coté du pont roulant de la [Fig.1],

— e e

est une vue de c6té d’un mécanisme de serrage en position desserrée, et

charge d’un point de chargement a un point de déchargement.

Le pont roulant 100 comporte deux premiers rails 102a-b qui sont paralleles entre
eux et horizontaux.

Si le pont roulant 100 n’a besoin d’assurer un déplacement que selon une direction de
transfert rectiligne, les premiers rails 102a-b sont disposés au-dessus de cette direction
de transfert et sont fixés a une structure fixe comme par exemple celle d’un batiment.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté a la [Fig.1], le pont roulant 100
permet d’assurer un déplacement selon deux directions de transfert perpendiculaires.

Chaque extrémité d’un premier rail 102a est alors fixée a une extrémité de 1’autre
premier rail 102b par I'intermédiaire d’une poutrelle 104a-b et le pont roulant 100
comporte deux deuxiemes rails 106a-b qui sont paralleles entre eux, horizontaux et
perpendiculaires aux premiers rails 102a-b. En outre chaque poutrelle 104a-b est
équipée de roues dont au moins une est motorisée pour assurer le déplacement des
poutrelles 104a-b et donc des premiers rails 102a-b le long des deuxie¢mes rails 106a-b.
Les axes des roues des poutrelles 104a-b sont perpendiculaires aux deuxiemes rails
106a-b.

Ainsi, avec un déplacement le long des premiers rails 102a-b et un déplacement le
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long des deuxiemes rails 106a-b, il est possible d’atteindre tous les points couverts
entre les deux deuxiemes rails 106a-b. Dans ce cas, les deuxiemes rails 106a-b sont
fixés a une structure fixe comme par exemple celle d’un batiment.

Le pont roulant 100 comporte également deux wagonnets 152a-b montés mobiles en
translation le long des premiers rails 102a-b. Pour chaque premier rail 102a-b, chaque
wagonnet 152a-b comporte au moins une roue 154 qui roule sur ledit premier rail
102a-b. Les axes des roues 154 des wagonnets 152a-b sont perpendiculaires aux
premiers rails 102a-b.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté ici, pour chaque premier rail
102a-b, chaque wagonnet 152a-b comporte deux roues 154 qui roulent sur ledit
premier rail 102a-b.

Chaque wagonnet 152a-b comporte, pour chaque premier rail 102a-b au moins une
roue 154 qui est motorisée afin d’assurer le déplacement dudit wagonnet 152a-b le
long dudit premier rail 102a-b.

La [Fig.2] montre le pont roulant 100 de face et sans le premier rail 102b de maniere
a voir chaque wagonnet 152a-b et les roues 154 qui roulent sur le premier rail 102b. La
[Fig.3] montre une vue de coté du pont roulant 100 sans les poutrelles 104a-b, ni les
deuxiemes rails 106a-b.

Le pont roulant 100 comporte également une poutre 156 qui porte des moyens de
serrage 160 qui sont montés articulés sur la poutre 156 et sont mobiles entre une
position serrée (a gauche) et une position desserrée (a droite). Dans la position serrée,
les moyens de serrage 160 serrent la charge pour permettre le transport de la charge par
le pont roulant 100 et dans la position desserrée, les moyens de serrage 160 ne serrent
pas la charge.

Le pont roulant 100 comporte également un systéme de déplacement 180 du type
pantographe entre les wagonnets 152a-b et la poutre 156.

Le systeme de déplacement 180 comporte pour chaque wagonnet 152a-b, un premier
cadre 182a-b rectangulaire. Chaque premier cadre 182a-b comporte deux bras 186a-b
paralleles entre eux et fixés entre eux par des poutrelles de fixation 185.

Chaque bras 186a-b présente une extrémité proximale et une extrémité distale.

Pour chaque premier cadre 182a-b, les extrémités proximales des bras 186a-b dudit
premier cadre 182a-b sont montées mobiles en rotation sur le wagonnet 152a-b associé
audit premier cadre 182a-b autour d’un axe 184 parallele aux axes des roues 154 dudit
wagonnet 152a-b.

Les bras 186a-b des deux premiers cadres 182a-b sont fixés les uns aux autres a
travers une liaison pivot 188 dont I’axe est parallele aux axes des roues 154 des
wagonnets 152a-b. Dans le mode de réalisation de I’invention présenté sur les Figs. 1 a

3, les bras 186a-b sont li€s par paire, avec un bras 186a-b d’un premier cadre 182a-b



fixé a un bras 186a-b de I’autre premier cadre 182b-a, ol les deux liaisons pivot ainsi
réalisées sont coaxiales.

[0048]  La liaison pivot 188 est globalement au milieu des bras 186a-b entre les extrémités
proximales et les extrémités distales.

[0049]  Le systeme de déplacement 180 comporte pour chaque wagonnet 152a-b, un
deuxieme cadre 190a-b rectangulaire. Chaque deuxieéme cadre 190a-b comporte deux
bras 194a-b paralleles entre eux et fixés entre eux par des poutrelles de fixation 195.

[0050]  Chaque bras 194a-b présente une extrémité proximale et une extrémité distale.

[0051] Pour chaque deuxieme cadre 190a-b, les extrémités distales des bras 194a-b dudit
deuxieme cadre 190a-b sont montées mobiles en rotation sur la poutre 156 autour d’un
axe 192 parallele aux axes des roues 154 des wagonnets 152a-b.

[0052]  Pour chaque wagonnet 152a-b, les extrémités distales des bras 186a-b du premier
cadre 182a-b associ€ audit wagonnet 152a-b sont fixées aux extrémités proximales des
bras 194a-b du deuxieme cadre 190a-b associ€ audit wagonnet 152a-b a travers une
liaison pivot autour d’un axe 198 parallele aux axes des roues 154 du wagonnet
152a-b.

[0053]  Le pont roulant 100 comporte également une unité de contréle qui comporte une
interface pour recevoir des ordres et des moyens de contrdle qui sont connectés aux
différents moteurs des roues des wagonnets 152a-b et des poutrelles 104a-b et aux
moyens de serrage 160 pour les commander.

[0054]  Unexemple de fonctionnement du pont roulant 100 est alors le suivant. Lorsque
I’unité de contrdle recoit 1’ordre d’aller chercher une charge, I’unité de controle
commande les moteurs des roues des poutrelles 104a-b et des wagonnets 152a-b pour
positionner la poutre 156 et les moyens de serrage 160 a la verticale de la charge.
L’unité de contrdle commande alors les moteurs des roues 154 des wagonnets 152a-b
de maniere a ce que les wagonnets 152a-b se rapprochent ’un de 1’autre. Ce rap-
prochement entraine le déploiement du systeme de déplacement 180 et donc la
descente de la poutre 156 et des moyens de serrage 160 jusqu’a la charge.

[0055]  Les deux wagonnets 152a-b peuvent €tre déplacés indépendamment I’un de I’autre et
cela permet de déplacer en méme temps la poutre 156 et les moyens de serrage 160.

[0056]  L’utilisation d’un tel mécanisme pour déplacer les moyens de serrage 160 permet une
descente et une remontée rapides et donc un gain de temps par rapport a 1’état de la
technique.

[0057]  Les Figs. 4 et 5 montrent un mode de réalisation particulier des moyens de serrage
160 qui sont plus particulierement adaptés lorsque la charge est une balle de fibres, par
exemple des fibres végétales comme le lin ou le chanvre. Mais les moyens de serrage
160 peuvent étre utilisés pour toutes les charges pour lesquelles il est possible de

pénétrer dans ladite charge pour la porter.
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Les moyens de serrage 160 comportent deux paires de dents 162 et pour chaque paire
de dents 162, un balancier 164 sur lequel ladite paire de dents 162 est fixée et ol le
balancier 164 est monté mobile en rotation sur la poutre 156 autour d’un axe de bas-
culement 166. Les deux axes de basculement 166 sont paralleles entre eux.

Chaque balancier 164 est ainsi mobile entre une position libre ([Fig.4]) cor-
respondant a la position desserrée, dans laquelle les dents 162 que le balancier 164
porte sont orientées globalement verticalement et ici a 'extrémité de la poutre 156, et
une position d’accrochage ([Fig.5]) correspondant a la position serrée, dans laquelle les
dents 162 que le balancier 164 porte sont orientées globalement horizontalement et ici
sous la poutre 156.

En position libre, les dents 162 ne pénetrent pas dans la charge et ne peuvent donc
pas la porter, et en position d’accrochage, les dents 162 pénetrent dans la charge et
peuvent donc la porter.

Pour chaque balancier 164, les moyens de serrage 160 comportent €également un
systeme d’actionnement 168 qui est commandé par 1’unité de contrdle et assure le dé-
placement dudit balancier 164 de la position libre a la position d’accrochage et in-
versement.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté sur les Figs. 4 et 5, chaque
systeme d’actionnement 168 comporte un vérin a double effet 170 commandé par
1’unité de contrdle et dont la chambre est montée articulée sur la poutre 156 autour
d’un axe de rotation 173 parallele a I’axe de basculement 166.

Chaque systeme d’actionnement 168 comporte également un bras de levier 172 dont
une extrémité est montée mobile en rotation sur la poutre 156 autour d’un axe de
rotation 174 parallele a I’axe de basculement 166 et dont une extrémité est solidaire de
la tige du vérin 170 a travers une liaison pivot 176 dont I’axe est parallele a 1’axe de
basculement 166.

Chaque systeme d’actionnement 168 comporte également une tringle 178 dont une
extrémité est solidaire du balancier 164 a travers une liaison pivot 179 dont I’axe est
parallele a I’axe de basculement 166 et dont une extrémité est solidaire de la tige du
vérin 170 a travers la mé€me liaison pivot 176 que celle du bras de levier 172 avec la
tige du vérin 170.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté aux Figs. 1 a 3, les moyens de
serrage 160 comportent également au moins une pique 202 (ici au nombre de deux)
montée mobile verticalement sur la poutre 156 entre une position abaissée et une
position relevée, et un systeme d’entrainement 204 commandé par 1’unité de contrdle
et arrangé pour déplacer la/les piques 202 de la position abaissée a la position relevée
et inversement.

Les piques 202 sont ici entre les deux paires de dents 162, au milieu de la poutre 156.



[0067]
[0068]

Le systeme d’entrainement 204 est par exemple un vérin double effet.

Ces piques 202 sont particulierement utiles lorsque deux charges sont disposées 1’une
a coté de I’autre et qu’il est impossible d’atteindre le c6té d’une des charges du fait de
la présence de 1’autre charge. La prise de la charge s’effectue alors avec la paire de
dents 162 qui est du coté oppos€ a I’autre charge, c'est-a-dire le coté dégagé, et qui sont
déplacées en position serrée et avec les piques 202 qui sont déplacées en position
abaiss€e. La charge est alors prise entre les dents 162 en position serrée et les piques
202, tandis que les dents 162 qui sont du c6té de 1’autre charge restent en position

desserrée.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

Revendications
Pont roulant (100) comportant :

- deux premiers rails (102a-b) paralleles entre eux,

- deux wagonnets (152a-b), ou1, pour chaque premier rail (102a-b),
chaque wagonnet (152a-b) comporte au moins une roue (154) qui roule
sur ledit premier rail (102a-b) et dont au moins une est motorisée,

- une poutre (156) portant des moyens de serrage (160) montés articulés
sur la poutre (156) et mobiles entre une position serrée et une position
desserrée,

- un systeme de déplacement (180) comportant :

- pour chaque wagonnet (152a-b), un premier cadre (182a-b) ou chaque
premier cadre (182a-b) comporte deux bras (186a-b) paralleles, ou
chaque bras (186a-b) présente une extrémité proximale et une extrémité
distale, ou pour chaque premier cadre (182a-b), les extrémités
proximales des bras (186a-b) dudit premier cadre (182a-b) sont montées
mobiles en rotation sur le wagonnet (152a-b) associ€ audit premier
cadre (182a-b) autour d’un axe (184) parallele aux axes des roues (154),
ol les bras (186a-b) des deux premiers cadres (182a-b) sont fixés les uns
aux autres a travers une liaison pivot (188) dont I’axe est parallele aux
axes des roues (154),

- pour chaque wagonnet (152a-b), un deuxieme cadre (190a-b) ol
chaque deuxieme cadre (190a-b) comporte deux bras (194a-b) pa-
ralleles, ot chaque bras (194a-b) présente une extrémité proximale et
une extrémité distale, ol pour chaque deuxieme cadre (190a-b), les ex-
trémités distales des bras (194a-b) dudit deuxieme cadre (190a-b) sont
montées mobiles en rotation sur la poutre (156) autour d’un axe (192)
parallele aux axes des roues (154), ou pour chaque wagonnet (152a-b),
les extrémités distales des bras (186a-b) du premier cadre (182a-b)
associé audit wagonnet (152a-b) sont fixées aux extrémités proximales
des bras (194a-b) du deuxi¢me cadre (190a-b) associé audit wagonnet
(152a-b) a travers une liaison pivot autour d’un axe (198) parallele aux
axes des roues (154), et

- une unité de contréle qui commande les moteurs des roues (154) et les
moyens de serrage (160).

Pont roulant (100) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’il
comporte deux deuxiemes rails (106a-b) paralleles entre eux et perpen-

diculaires aux premiers rails (102a-b), en ce que chaque extrémité d’un



[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

premier rail (102a) est fixée a une extrémité de 1’autre premier rail
(102b) par I'intermédiaire d’une poutrelle (104a-b), en ce que chaque
poutrelle (104a-b) est équipée de roues dont au moins une est motorisée
et qui roulent sur les deuxieémes rails (106a-b), et en ce que 1’unité de
controle commande les moteurs des roues des poutrelles (104a-b).

Pont roulant (100) selon 1'une des revendications 1 ou 2, caractérisé en
ce que les moyens de serrage (160) comportent :

- deux paires de dents (162),

- pour chaque paire de dents (162), un balancier (164) sur lequel ladite
paire de dents (162) est fixée et ou le balancier (164) est monté mobile
en rotation sur la poutre (156) autour d’un axe de basculement (166)
entre une position libre correspondant a la position desserrée, dans
laquelle les dents (162) que le balancier (164) porte sont orientées glo-
balement verticalement et une position d’accrochage correspondant a la
position serrée, dans laquelle les dents (162) que le balancier (164) porte
sont orientées globalement horizontalement, et

- pour chaque balancier (164), un systeme d’actionnement (168)
command¢ par I’unité de contrdle et assurant le déplacement dudit
balancier (164) de la position libre a la position d’accrochage et in-
versement.

Pont roulant (100) selon la revendication 3, caractérisé en ce que chaque
systeme d’actionnement (168) comporte :

- un vérin a double effet (170) commandé par 1’unité de contrdle et dont
la chambre est montée articulée sur la poutre (156),

- un bras de levier (172) dont une extrémité est montée mobile en
rotation sur la poutre (156) autour d’un axe de rotation (174) parallele a
I’axe de basculement (166) et dont une extrémité€ est solidaire de la tige
du vérin (170) a travers une liaison pivot (176) dont I’axe est parallele a
I’axe de basculement (166), et

- une tringle (178) dont une extrémité est solidaire du balancier (164) a
travers une liaison pivot (179) dont I’axe est parallele a I’axe de bas-
culement (166) et dont une extrémité est solidaire de la tige du vérin
(170) a travers la méme liaison pivot (176) que celle du bras de levier
(172) avec la tige du vérin (170).

Pont roulant (100) selon 1'une des revendications 3 ou 4, caractérisé en
ce que les moyens de serrage (160) comportent au moins une pique
(202) montée mobile verticalement sur la poutre (156) entre une

position abaissée et une position relevée, et un systeme d’entrainement
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(204) commandé par I’unité de controle et arrangé pour déplacer la/les

piques (202) de la position abaissée a la position relevée et inversement.
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