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Przekladnia hydrokinetyczna

1

Przedmiotem wynalazku jest przekladnia hydro-
kinetyczna, skladajgca sie z dwbéch czasz pierScie-
niowych — wewnetrznej, zewnetrznej, oraz roz-
* mieszczonych pomiedzy nimi lopatek, tworzgcych
wirniki przekladni, a mianowicie: wirnik pompy,
polaczony z walem napedowym, wirnik turbinowy,
potaczony z walem napedzajacym oraz polgczony
z mechanizmem wolnego kota wirnik kierownicy.
Dzieki polgczeniu z mechanizmem wolnego kola
wirnik kierownicy moze przy tym swobodnie obra-
ca¢ sie w jednym kierunku przy jednoczesnym
zablokowaniu mozliwosci jego obrotu w kierunku
przeciwnym.

Wspomniane wirniki utworzone sg w ten spo-
sob, ze zewnetrzne czasze pierScieniowe tworzg
zewnetrzng powloke dwupowlokowego toroidu,
a wewnetrzne czasze pierScieniowe — wewnetrzng
powloke tego toroidu. W ten sposéb — rozpatrujac
w plaszczyznie poludnikowej: przeplyw cieczy ro-
boczej odbywa sie wokot wewnetrznej powloki
toroidu poprzez lopatki wirniké6w pompy, turbiny
i kierownicy, przeplyw cieczy roboczej okreSlony
jest czaszami pierScieniowymi wirnika kierownicy
w strefie Dblizszej osi zmiennika oraz czaszami
pierécieniowymi turbiny i pompy w strefie dalszej
od osi, poszczegoélne strefy przeplywu cieczy od-
dzielone sg od siebie szczelinami o nieznacznej
szeroko$ci, szeroko§¢ dwupowlokowego toroidu w
kierunku ostowym jest mniejsza od jego wyso-
koéci w kierunku promieniowym.
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Wielko$ciami charakteryzujagcymi tego rodzaju
przekladnie momentu sg: wspélczynnik sprzegania
i moment obrotowy odbierany z pompy przekladni.

Wspo6tczynnik sprzegania mozna okreSli¢é ze sto-
sunku liczby obrotéw wirnika turbiny do liczby
obroté6w wirnika pompy w zakresie pracy prze-
kladni jako sprzegla, to znaczy w tym zakresie
pracy przekladni, gdy wirnik kierownicy obraca
sie i wobec tego nie wystepuje przetwarzanie ani
momentu ani predko$ci obrotowej. Teoretycznie w
tym zakresie pracy przekladnia hydrokinetyczna
powinna pracowaé jako sprzeglo bezposlizgowe, to
znaczy moment obrotowy i liczby obrotéw na wale
napedzajacym winny byé rowne tym samym wiel-
ko$ciom na wale napedowym. W praktyce prze-
kladnie hydrodynamiczne réwniez w tym zakresie,
wobec nieuniknionych poslizgéw, wykazujg nie-
réwno$¢ momentu obrotowego i liczby obrotéow
wirnika turbiny w poréwnaniu z tymi samymi
wielko$ciami na wirniku pompy. Wspoétezynnik
sprzegania jest wiec tym korzystniejszy, im mniej-
szy jest po$lizg. Mozna wiec wyrazi¢ wspélczynnik
sprzegania zmiennika momentu przez stosunek
liczby obrotéw n; wirnika pompy do liczby obro-

ni

tow ng wirnika turbiny, a wiec w funkcji

ng
obrotéw pompy ni w zakresie pracy przekladni
jako sprnzegla. Im bardziej powyiszy stosunek zbli-
za sie w okre§lonym zakresie pracy do jednoSci,
tym korzystniejszy jest wspolczynnik sprzegania.
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Moment odbierany z pompy przekiladni mozna
okresli¢é wielkoScig liczby obrotéw przy zabloko-
wanej turbinie. Liczba obrotéw przy zablokowanej
turbinie jest to przy tym liczba obrotéw, -jaka
osigga wirnik pompy przy okre§lonych warunkach
pracy napedzajacego wirnik pompy silnika, za-
zwyczaj pracujgcego na pelnej mocy, podczas gdy
wirnik turbiny zostaje unieruchomiony, zazwyczaj
przez unieruchomienie wyposazonego w przeklad-
nie hydrokinetyczng pojazdu. Im wieksza jest licz-
ba obrotéw przy zablokowanej turbinie, tym
mniejszy jest moment odbierany z pompy prze-
kiadni. W przypadku silniké6w napedowych o sto-
sunkowo niskiej mocy pozadane sg male wartosci
momentu odbieranego z pompy przekladni, przy
korzystnej warto$ci liczby obrotéw przy zabloko-
wanej turbinie.

W znanym rozwigzaniu przekladni hydrokine-
tycznej o§ przeptywu cieczy roboczej ma stalg
krzywizne; w tym rozwigzaniu zewnetrzna po-
wloka dwupowlokowego toroidu jest podobnie (w
plaszczyznie potudnikowej) w obrebie swojej ze-
wnetrznej i wewnetrznej $rednicy stosunkowo sil-
nie skrzywiona, podczas gdy na przeciwlegitych
odcinkach przebiega wzdluz linii prostej, jak réw-
niez nie jest spelnione réwnanie cigglo$ci strugi
dla predkos$ci cm. Zgodnie z réwnaniem rownesci
strugi, przez kazdy przekrdj poprzeczny wzdiuz
strugi powinna w kazdej chwili przeptywaé ta
sama ilo§¢é cieczy. Przez wlasciwe zwymiarowania
przekrojéow wzdluz strugi mozna osiggngé speilnie-
nie réwnania cigglo$ci strugi dla stalej predkosci
potudnikowej cm wzdiluz catej drogi strugi w prze-
strzeni roboczej zmiennika.

Ta  przekladnia hydrokinetyczna  wykazuje
wprawdzie korzystny wspélczynnik sprzegania,
jednakze odpowiednia wielko§¢ momentu odbie-
ranego z pompy jest niezadowalajgca. Rowniez
i sprawno$¢ opisanej przekladni moze byé utrzy-
mana na dobrym poziomie jedynie w waskim za-
kresie przelozen, to jest w waskim, ograniczonym
zakresie stosunku liczby obrotéw wirnika pompy
do liczby obrotéw wirnika turbiny; poza tym za-
kresem sprawno$¢ bardzo silnie spada.

Cze$ciowo na niewlaSciwy przebieg sprawnoSci
opisanej przekladni wplywa niespelnienie réwna-
nia réwnosci strugi dla stalej predkosci poludni-
kowej cm. Nastepstwem tego jest odrywanie sie
strug cieczy roboczej od $cian dwupowlokowego
toroidu (kawitacja), ktére prowadzi do strat spraw-
no$ci. Dalszg przyczyng obnizenia sprawno$ci sg
wielokrotne zmiany wielko$ci predko$ci potudni-
kowej cm, ktéore muszg wystepowaé wskutek nie-
mozliwo$ci spelnienia réwno$ci strugi dla statej
warto$ci predko$ci potudnikowej cm.

Celem wynalazku jest takie uksztaltowanie prze-
kladni hydrokinetycznej wyzej opisanego rodzaju,
aby jednocze$nie uzyskaé dobry wspétezynnik
sprzegania, niskg warto§é momentu odbieranego
Z pompy oraz wysoka.sprawno$é w szerokim za-
kresie przelozen.

Zadanie moze byé rozwigzane przez polgczenie
nastepujacych cech: stosunek odleglosci osi stru-
mienia cieczy roboczej do osi przekladni, mierzo-
nych na wejéciu i wyjsciu do wirnika pompy po-
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winien zawieraé si¢ w granicach 0,55 do 0,65; sto-
sunek zewnetrznej S$rednicy zewnetrznej powloki
toroidu do jej wewnetrznej $rednicy powinien byé
wiekszy od 1,8; stosunek powierzchni pierscienia
kolowego zakreS§lonego krawedzig przeciecia we-
wnetrznej 1 zewnetrznej powierzchni dwupo-
wierzchniowego toroidu z plaszezyzng normalng
do osi przekladni, przechodzgcg przez wyjscie
z wirnika pompy do powierzchni zakreS$lonej kra-
wedzig przeciecia zewnetrznej powloki toroidu
z tg plaszczyzng powinien wynosi¢ 0,1 do 0,3; sto-
sunek mierzonej w kierunku osiowym szeroko$ci
zewnetrznej powloki dwupowlokowego toroidu do
jego $rednicy zewnetrznej winien zawieraé sie w
granicach 0,22 do 0,28, stosunek promieniowe]j sze-
rokosSci zewnetrznej powtoki toroidu do jego Sred-
nicy zewnetrznej powinien zawieraé sie w grani-
cach 0,30 do 0,36; o$§ strumienia cieczy roboczej
posiada stalg krzywizne, a przebieg zmian prze-
krojow poprzecznych przestrzeni roboczej wzdiuz
strugi cieczy roboczej powinien byé tego rodzaju,
aby zapewnié spelnienie réwnania rownoSci strugi
dla stalej predkos$ci poludnikowej cm wzdluz ca-
tego przebiegu strugi.

Ksztalt zewnetrznej powloki dwupowlokowego
toroidu moze byé — w przekroju poludnikowym
— wyznaczony w znany sposob lukami kolowymi
cigglymi, to jest posiadajagcymi wspélng styczng
w miejscu zetkniecia.

Stosunek najwiekszego promienia krzywizny ze-
wnetrznej powloki toroidu do najmniejszego pro-
mienia krzywizny tej powloki powinien by¢é mniej-
szy od 3,5, najkorzystniej mniejszy od 3,0, azeby
spelnié warunek stalej krzywizny osi strumienia
cieczy roboczej.

Najkorzystniejszym ksztaltem powloki zewnetrz-
nej toroidu — w plaszczyZnie potudnikowej
jest ksztalt zestawiony z dwoéch lukéw symetrycz-
nych do linii Srodkowej toroidu, prostopadlej do
jego osi. Przy okre$lonej $rednicy zewnetrznej to-
roidu jest punkt $rodkowy, poloZony na wspomnia-
nej, normalnej osi linii §rodkowej toroidu w od-
legto$ci 0,34 D od osi toroidu, z ktérych jeden —
w ukladzie wspoéirzednych prostokatnych o punk-
cie zerowym identycznym ze wspomnianym wyzej
punktem $rodkowym i osig rzednych Y pokrywa-
jaca sie ze wspomniang liniag $rodkowsa toroidu,
normalng do jego osi — sklada sie z cigglych 1u-
k6w kolowych okredlonych dlugoscia promienia
i punktem jego zaczepienia, ktére sa kolejno wy-
kre$lone od punktu wyznaczonego przez zewnetrz-
ng $érednice zewnetrznej powloki toroidu do punk-
tu wyznaczonego przez jego wewnetrzng $rednice.

| Punkt §rodkowy
Promien ‘Wspélrzedna X|Wspéirzedna Y
014 D 0 0,025 D
0,29 D —0,15 D 0
0,11 D 0,018 D —0,048 D
0,16 D 0 0

Przekladnia hydrokinetyczna wedlug wynalazku
z uwagi na swoje wtasciwo§ci ruchowe moze spet-
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nié wszystkie zgdania przemysitu samochodowego
i ktéry z uwagi na stosunkowo niewielky szero-
ko$é osiowa zewnetrznej powloki. posiada bardzo
niewielkie gabaryty osiowe i wobec tego moze byé
tatwo zbudowany nawet w tych przypadkach, gdy
stojace do dyspozycji miejsce jest bardzo ograni-
czone.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia podiuzny przekréj przekiladni wediug
wynalazku, fig. 2 — =zarys zewnetrznej powloki
przekladni przedstawionej na fig. 1 a fig. 3 —
wykres liczby obrotow turbiny i pompy w funkcji
transformacji.

Wirnik pompy 10 (fig. 1) sktada sie z wewnetrz-
nej czaszy pierScieniowej 12a, zewnetrznej czaszy
pierScieniowej 14a oraz z polgczonych z tymi cza-
szami lopatek 16a. Wirnik pompy 10 polaczony
jest z koncéwka walu napedowego 20 za pomoca
obudowy 18.

Wirnik turbiny 22 skilada sie z wewnetrznej
czaszy pierS§cieniowej 12b, zewnetrznej czaszy pier-
Scieniowej 14b oraz z polaczonych z obiema tymi
czaszami lopatek 16b. Wirnik turbinowy 22 poig-
czony za pomocg kolnierza 24 2z kolnierzem 26
piasty 28 calu napedzajgcego.

Wirnik kierownicy 30 sklada sie podobnie z we-
wnetrznej czaszy pierScieniowej 12¢, zewnetrznej
czaszy pierScieniowej 14¢, polgczonych na pierécie-
niu zewnetrznym 32 mechanizmu wolnego kota 34,
ktérego pierScien wewnetrzny 36 polaczony jest
za pomocg polgczenia wieloklinowego 38 z nie po-
kazana na rysunku nieruchomg cze$cig przekladni.

Wewnetrzne czasze 12a, 12b, 12¢, tworza razem
powloke wewnetrzng 40 dwupowlokowego toroidu
44 a zewnetrzne czasze pierScieniowe 14a, 14b,
i 14¢ tworzg wspdélnie powloke zewnetrzng 42 to-
roidu 44. Obie powloki 40 i 44 wyznaczaja droge
przeptywu strugi S cieczy roboczej wokdél powloki
wewnetrznej 40. Wspomniana droga cieczy S skila-
da sie z odcinka Sa, wyznaczonego przez czasze
pierScieniowe 12¢ i 14¢ wirnika kierownicy 30,
odcinka Sa wyznaczonego przez czasze pierScie-
niowe 12a i 14a wirnika pompy 10 oraz odcinka
Sbh, wyznaczonego przez czasze pier§cieniowe 12b
i 14b wirnika turbiny 22. Poszczegélne odcinki Sa,
Sb i Se¢ oddzielone sg od siebie waskimi szczeli-
nami 46, 48 i 50.

Liczbg 52 jest zaznaczona o§ strumienia cieczy
roboczej S.

Srednica zewnetrzna D powloki zewnetrznej 42
jest najwieksza $§rednicg hydrauliczng pompy. Naj-
wigksza szeroko$é¢ osiowa powloki zewnetrznej 42
oznaczona jest symbolem L. Odleglo$é od osi prze-
kladni punktu wejscia P osi 52 strumienia S cieczy
roboczej na lopatki 16a wirnika pompy 10 ozna-
czona jest symbolem Rii. Odleglo$é od osi prze-
kladni punktu wyjScia Q osi 52 strumienia S
cieczy roboczej z lopatek 16a wirnika pompy 10
oznaczona jest symbolem Rj2. Wewnetrzna S$red-
nica zewnetrznej powloki 42 oznaczona jest sym-
bolem D;i, a jej wysoko§é promieniowa — symbo-
lem H. Symbolem bj2 oznaczona jest odleglo$é po-
miedzy powloka zewnetrzng 42 a powlokg we-
wnetrzng 40 w punkcie Q wyjscia osi 52 stru-
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mienia S cieczy roboczej z lopatek 16a wirnika
pompy 10, mierzona w kierunku prostopadtym do
osi przekladni. '

Na fig. 2 przedstawiony jest zarys potudniko-
wego przekroju zewnetrznej powloki 42 z fig. 1.
Odlegto$é od osi przekladni punktu Srodkowego M
oznaczona jest symbolem A. Zarys ten wyzna-
czony jest dwoma lukami 54a i 54b, symetrycz-
nymi wzgledem linii T toroidu, prostopadiej do
osi przekladni. Buk 54a sklada sie z czterech cigg-
tych tukéw kotowych a mianowicie luku Kj; ze
§rodkiem w punkcie Nj, luku Kz ze Srodkiem w
punkcie No, luku K3 ze $rodkiem w punkcie N3
oraz tuku K4 ze §rodkiem w punkcie M. RLuk 54b
sklada sie¢ podobnie z czterech lukéw kolowych.

Ze Srodkowego punktu M zarysu przekroju ze-
wnetrznej powloki 42 toroidu wyprowadzony jest
prostokatny uklad wspéirzednych x-y, ktérego o$
rzednych y pokrywa sie ze $rodkowsg linig T to-
roidu, prostopadia do osi przekladni.

Ponizsza tabela okre§la w tym ukladzie wsp6i-
rzednych $rodki lukéw kolowych K; do Ki oraz
dlugos$ci ich promieni.

Fauke Promiet: . Srodek tuku
Odcieta x | Rzedna y

Ki C=10,14D | N; 0 0,025D

Ko E=0,29D | N» — 0,15D 0

K3 F =0,11D | N3 0,018D —0,048D -

K4 G=016D|M 0 0

Przedstawiony ksztalt przekrojéw poprzecznych
przestrzeni roboczej 44 wzdluz strugi S cieczy ro-
boczej zapewnia spelnienie réwnania réwnowagi
strugi dla stalej predko$ci poludnikowej Sm
wzdluz calego przebiegu strugi S.

Na fig. 3 przedstawiona jest zalezno$é liczby
obrotéw n; wirnika pompy od liczby obrotéw ns
wirnika turbiny. Zalezno$é te dla przekladni hy-
drokinetycznej o zewnetrznej $rednicy powloki
zewnetrznej wynoszacej 244 mm oraz o kolowym
— W plaszczyznie poludnikowej — zarysie prze-
kroju zewnetrznej powloki przedstawia krzywa 8;
krzywa 9 przedstawia te zalezno$é dla przekladni
o zewnetrznej $rednicy 220 mm i réwniez o ko-
lowym zarysie przekroju poprzecznego zewnetrz-
nej powtloki.

Zalezno$§¢ te dla przekladni wedlug wynalazku
o0 Srednicy zewnetrznej 244 mm oraz o zarysie
potudnikowego przekroju powloki zewnetrznej wy-
konanym zgodnie z danymi wyzej pokazanej ta-
beli — przedstawia krzywa 10.

Przykladowo powyzsze krzywe 8 do 10 dla ré6z-
nych przekladni uzyskuje sie¢ w ten sposéb, ze
przy pracujacym na pelnej mocy silniku napedza-
jacym pompe, blokuje sie poczatkowo wirnik tur-
biny (liczba obroté6w nz = 0) a nastepnie pozwala-
jac mu obracaé sie ze wzrastajacg predkoScig
obrotowa mierzy sie¢ liczby obroté6w n; . wirnika
pompy przy réznych obrotach na wirnika pompy.
Liczba obrotéw wirnika pompy, zmierzona przy
liczbie obrotéw. turbiny nz =0 jest wspomniang
na wstepie liczbg obrotéw przy zablokowanej. tur-
binie. -



67900

7.

Jak widaé z krzywych przedstawionych na fig. 3,
krzywa 8 odnosi si¢ do przekladni o niskiej licz-
bie obrotéw przy zablokowanej turbinie i jedna-
czefnie duzym momencie obrotowym odbieranym
z wirnika pompy; z punktu widzenia doboru od-
powiedniego - momentu  obrotowego odbieranego
z wirnika pompy, taka charakterystyka zmiennika
momentu nie jest poigdana. Z drugiej strony
krzywa 8 przy wzrastajacej liczbie obrotéw nz
turbiny szybciej zbliza sie do nachylonej pod kg-
tem 45° do osi ukladu linii W. Swiadczy to, ze
przy wzrastajacej liczbie obrotéw turbiny szybcie)
nastapi wyréwnanie obrotéw wirnikéw pompy
i turbiny, co odpowiada lepszemu wspéiczynniko-
wi sprzegania.

Latwo zauwazyé, ze krzywa 9 odpowiada prze-
kiadni o wysokiej liczbie obrotéw przy zabloko-
wanej turbinie, co odpowiada niskiej " wartoSci
momentu obrotowego odbieranego z wirnika pom-
py; taka charakterystyka przekladni jest bardzo
pozadana z punktu widzenia doboru odpowiedniej
wielko§¢i momentu obrotowego. Jednakie z dru-
giej strony krzywa 9 bardzo powoli zbliza si¢ do
linii W, co §wiadczy o bardzo powolnym wyréw-
nywaniu obrotéw pompy i turbiny. Taka charak-
terystyka jest wiec niepozadana ze wzgledu na
matly wspélezynnik sprzegania.

Natomiast krzywa 10, odpowiadajgca przekladni
wedlug wynalazku, wykazuje z jednej strony, Ze
przekladnia ta posiada wysokg liczbe obrotéw
przy zablokowanej turbinie a wige niski moment
obrotowy odbierany z wirnika pompy, a z drugiej
strony wyréwnywanie obrotéw pompy i turbiny
przy wzrastajgcej liczbie obrotéw turbiny naste-
puje szybko. Tak wiec przekiadnia wedlug wy-
nalazku charakteryzuje si¢ zaréwno malym mo-
mentem obrotowym odbieranym z wirnika pompy
jak i dobrym wspélczynnikiem sprze¢gania.

Przebieg krzywej 10 na fig. 3 wskazuje réwniez
na to, ze przekladnia hydrokinetyczna wedlug wy-
nalazku posiada dobrg sprawno$é, poniewaz szyb-
bie zblizanie .sie krzywej charakterystyki 10 do
nachylonej pod katem 43° do osi wspéirzednych
linii W wskazuje na niewielkie poflizgi w zakresie
pracy przekladni jako sprzegla, co jest warunkiem
wysokiej sprawnosci.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia hydrokinetyczna, skladajaca sig
z pierfcleniowej czaszy wewnetrznej, pier§cienio-
wej czaszy zewnetrzne} i rozmieszczonych miedzy
nimi lopatek, tworzacych wirniki przekladni,
a mianowicie wirnik pompy polaczony z watem
napedowym przekladni, wirnik turbiny, polaczony
2z walem napedzajacym oraz polaczony z mecha-
nizmem wolnego kola wirnik kierownicy, ktéry
dzieki wspomnianemu mechanizmowi wolnego ko~
la moze swobodnie obracaé si¢ w jednym kierun-
ku przy calkowitym blokowaniu jego obrotu w
kierunku przeciwnym, przy czym wspomniane cza-
sze plerfcieniowe tworza powloki dwupowlokowe-
go toroidu, pomiedzy ktérymi znajduje sie prze~
strzefi dla przeplywu cleczy roboczej, dzigki cze-
mu - w plaszezyinle poludnikowej — przeplyw
cieczy roboczej odbywa sie wokét wewnetrznes
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powloki toroidu poprzez lopatki wirnikéw pompy,
turbiny 1 kierownicy, przeplyw cieczy roboczej
okreflony jest czaszami pier§cieniowymi wirnika
Rierownicy w strefie blizszej osi zmiennika oraz
czaszami pierScieniowymi wirnikéw turbiny i pom-
py w strefie dalszej od tej osi, 8 poszczegédlne
strefy przeplywu cieczy oddzielone sg od siebie
szczelinami o nieznacznej szerokoSci przy czym
gzerokod¢ dwupowlokowego toroldu w kierunku
osiowym jest mniejsza od jego wysokoSci w kie~
runku promieniowym, snamienna tym, ze stosunek

Rn
((~] =R_u) odlegloéci osi (52) strumienia cieczy ro-

boczej (S) mierzonej w punkcie (P) wejdcia na 16-
patki (16a) wirnika pompy (10) do odlegloéci osi
(52) strumienia cieczy roboczej (S) mierzonej w
punkcie (Q) wyjécia z lopatek (16a) wirnika (10)
wynosi 0,55 do 0,65, przy ¢zym stosunek zewnetrz-
nej $rednicy (D) zewnetrznej powloki (42) toroidu
(44) do jego wewnetrznej Srednicy (Da;) jest wiek-
szy od 1,8, a stosunek powierzehni plerScienia ko-
lowego zakreSlonego krawedzig przecigcia ze-
wnetrznej (42) i wewnetrzne] (40) powlierzchni
dwupowlokowego toroidu (44) z plaszczyzng nor-
malng od osi, przechodzgcg przez punkt (Q) wyj-
§cia strumienia (52) cieczy robocze) (S) z lopatek
(16a) wirnika pompy (10) do powierzchni kola
o zewnetrznej érednicy (D) toroldu (42) wynosi 0,1
do 0,3, przy czym stosunek osiowej szerokosci (L)
zewnetrzne] powloki (42) toroidu (44) do jego
§rednicy zewnetrznej (D) wynosi od 0,22 do 0,28
a stosunek promieniowej wysokoéci (H) zewnetrz-
nej powloki (42) toroidu (44) do jego Srednicy ze-
wnetrznej (D) wynosi od 0,30 do 0,36, natomiast
0§ (52) strumienia cieczy robocze) (8) posiada sta-
1§ krzywizne, tak ze przebieg zmian wielkosel
przekrojéw poprzecznych przestrzeni roboczej (44)
wzdluz strugi (S) cieczy roboczej zapewnia spel-
nienie réwnania réwnoéci strugi dla stalej pred-
koséci potudnikowej cm wzdiuz calego przebiegu
strugi (8).

2. Przekladnia wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
7ze zarys powloki zewnetrznej (42) dwupowloko-
wego toroidu (44) jest — w przekroju plaszczyzna
potudnikowg — zakreflony lukami kolowymi (Kj,
Ko, K3, K4) cigglymi, a wiec o wspélnej stycznej
w punkcie styku poszczegélnych lukéw.

3. Przekladnia wedtug zastrz. 1 lub 2, znamien-
na tym, Zze w przekroju plaszczyzng poludnikowa
stosunek najwiekszego promienia Kkrzywizny (E)
zarysu powloki zewnetrznej (42) do najmniejszego
promienia krzywizny (F) tego zarysu jest mniejszy
od 3,0 najkorzystniej mniejszy od 2,7.

4. Przekladnia wedlug zastrz. 1 lub 2, znamien-
na tym, ze zarys przekroju powloki zewnetrznej
(42) toroidu (44) w plaszczyZnie potudnikowej utwo-
rzony jest przez dwa luki (54a, 54b) symetryczne
wzgledem $§rodkowej linli toroidu (T) prostopadlej
do osi zmiennika momentu; przy czym S$rodkowy
punkt (M) tego zarysu le2y na linii §rodkowej (T)
w odlegloSei 0,34D od osi zmiennika momentu —-—
gdzie (D) jest érednicg zewnetrzng zewnetrznej po-
wloki (42) toroidu (44) a zarys wyznaczony jest
tukami kolowymi (Ki, K, K3, K4), ktérych Srodki
(N1, N2, N3, M) wyznaczone s§ w ukladzie wspél-
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rzednych prostokgtnych (x-y), majacym punkt ze- Srodek promienia krzywizny
rowy w punkcie §rodkowym (M) oraz o rzednych Luk Promien -
(y) pokrywajacych sie z linia $rodkowa (T) i po- wspblrzedna x |wspoirzedna y
dane w ponizszej tabelce wraz z wielko§ciami pro- K .C=014D | N1 0 0,025D
mieni tych tukéw (C, E, F, G) przy czym luki (Kj, 5 Ko E=0,29D | No — 0,15D 0
K3, K3, K4) wykreSlone sg kolejno w sposob ciggly K3 F =0,11D | N3 0,018D —0,048D
od punktu lezacego na zewnetrznej S$rednicy (D) K G=0,16D | M 0 0
toroidu (44) do punktu lezgcego na zewnetrznej
Srednicy (D) toroidu (44) do punktu lezgcego na
jego wewnetrznej Srednicy (Dai). 10
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