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(b4) Svatovaci hlava

Vyndlez se tykd svefoveci hlavy pro
autometické sverovéni sou¥dsti v ochrenné
atmosféte, kde svafovaci hlava je souddst{
svafovactho menipuldtoru.

Podstatou svarovaci hlavy Je, %e ne
konzole je oto¥n& uloZen duty hiidel, na
JehoZ spodnim konci je upevn&no vedeni, na
kterém je valivd uloZen suport nesoucf sva-
Foveci ho¥dk a na jehoZ hornim konci je
upevnén disk, pri%emZ v ose dutého hit{dele
Je oto¥nd uloien ovlddaci h¥{del, ne jeho%
hornim konci Jje upevn¥no hnené ozubené kolo,
které je v zdb¥ru s elektromotorem & na
spodnim konci ovlddeciho h¥fdele je upevnén
buben, na které jsou ddle vedeny prevad¥-
cimi kledkemi uloZenymi otodn¥ na vedeni
e jsou ukotveny v t¥lese suportu. Mezi
hnenym ozubenym kolem a diskem je umfstdna
sgojka @ ne obvodd disku jsou uspofdddny
prfestavitelné kemeny s moZnosti zdbdru
8 indexem upevn¥nym na konzole.

Vyndlezu lze pouZit nap¥ikled pro sve-
Fovédni souddsti eutomobilového primyslu.
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Vyndlez se tykd svelovac{ hlavy pro autbmstieké svefovdni souddstf{ v ochrenné etmosfé-
Te, kde svafovaci hlava je ulofene ne pF{dném suportu posuvové jednotky svaefovaciho meni-
pulétoru. ‘ ‘ -

Autometické svefovéni v ochremné atmosféle se provddi bud jednoddelovymi zeffzenimi,
tJ. svatovacimi menipuldtory nebo specidlnimi svefovacimi roboty. Jednoddelové zaPizeni
Jo sestaveno vitdinou se stavebnicovych jednotek: Ke2dd teto jednotks mé samostetny pohon
nuﬁqliujc pouse jeden satupen volnosti, Poftem stuphd volnosti je ddn i po&et pohond.
Roboty, které maji ve vitding pifpedd ¥tyPi i vice stuphd volnosti, meji tedy &tyFi i vice
poﬁon&. Podstatnou polofkou ceny menipuldtord a robotd jsou néklady ne elektricky pohon
s odm¥fovénim. Proto jsou tato zel'izeni technicky ndro¥nd s sloZitd @ zne¥n¥ ndkladnd.

Podateta svafovec! hlevy pro svelfovdn{ sou¥dsti v ochrenné etmosféfe spo¥ivd v tom,
Ze ne konzole je oto¥n¥ ulofen duty hiffdel, na JjehoZ spodnim konci je upevndno vedeni,
ne kterém Je veliv# uloZen suport nesouci svefovac{ hofdk a na jehoZ hornfm konci je ’
upovﬁln disk, ne jehoZ hornfm &ele je umist¥ne dolnfi ¥dst spojky @ na jehoZ spodnim Xele
Jsou obvodov¥ uspoPdddny pFestavitelné kemeny s moZnost{i- z4b3ru s indexem upevndnym na
konzole, pFilem% v ose dutého h¥fdele je oton¥ uloZen ovlddacf h¥fdel, ne jeho¥ hornim
konci je upevnino hnané-ozubené kolo nesouci ne svém spodnim Zele hornf ¥dst spojky
umist¥né proti spodni ¥dstl spojky 8 ne jehoZ spodnim konci je upevn¥n buben, ne kterém
.Jsou protismdrné nevinuty horn{ plenfete a dolni planfeta, které jsou ddle vedeny plevd-
d¥cimi klsdkemi uloZenymi oto¥n¥ ne vedenf e konce hornf a dolni plenifety jsou ukotveny
v t#lese suportu, pritem¥ hnané ozubené kolo Je pohdn¥no krokovym elektromotorem.

Hlavni vyhody uspofdddni svefoveci hlevy pro esutometické svefovdn{ sou¥dst{ v ochren-
né atmosféte, podle vyndleszu, spolivd v tom, Ze jednim ¥fslicov¥ Fi{zenym pohonem jsou
ovldddny t¥i hlavnf technologické pohydy, tj. rovinny pohyb v ose x,y e kruhovy pohyd
svalovactho hofdku a ve spolupréci polohovadlem je moZno provdd¥§t pohyby i v jiné roving
nef horisontdln{. Ostatn{ pohyby jsou ne¥islicové F{zené nerdikemi ne posuvné jednotce.

Na pfipojenych vikresech je snésorn¥n pfikled konkrétniho provedeni svafovec{ hlevy
.podle vyndlezu, kde na obr, 1 je snézornino celkové usporddéni svefoveci hlavy v ndrysu,
ve vertikdlnim fesu osou oviddeciho hi*fdele s nes obr. 2 je zndzorn¥no uspofddéni pohonu

suportu v ¥dste¥ném horiszontdlnim ¥esu podle obr. 1.

Svefovec{ hlava pro svafovénf souldst{ v ochranné atmosféfe ulofend ns pF{¥ném su-
portu posuvové jednotky svafovaciho 'nntpulltoru se vysnafuje tim, %e ne konxzole 2 Jje
otoln¥§ uloXen duty hifdel 1, na jehol spodnim konci Je upevn¥no vedeni 14, na kterém je
velivl ulofen suport 1! nesouci svelfovaci hofdk 15 e na jeho hornim konci je upevnin
disk 16, na jehok hornim Zele je umistine dolni ¥ést spojky § ne jehoX spodnim Zele jsou
obvodov# uspoPddény plestevitelné kemeny 17 s moZnost{ zdb¥ru s indexem (blokovacim ze~-
fisenim) J upevninfm ne konsole 2, pfifemi v ose dutého hiidele | je otond ulofen ovlé-
deci hitfdel 3, ne jehol horn{m konci Je upevn¥no hnené oszubené kolo 4 nesoucf na svém
spodnim Sele horni 3dst spojky 6 umfst¥né proti spodn{ ¥dsti spojky & e ne jehof spodnim
konci je upevnin buben 7, ns kterém je protismirnd navirute hornf plentete 8 s dolnf
planiete 9, které jsou ddle vedeny pfevéd¥cimi kladkemi 10 uloZenymi otoin¥ ne vedenf 14
e jsou ukotveny v t¥lese suportu 1}, pfiZemf hnané ozubené kolo 4 je pohdnéno krokovym
elektromotorem 12

Otd¥enf krokového elektromotoru 12 se pfevddi na hnené ozubené kolo 4, které otdé¥{
ovlddecim hi'fdelem 3. PFi vypnuté spojce § se ddle oté¥{ pouze buben 7, ktery pomoci .
protism¥rné navinuté hornf planiety 8 e dolnf plankety 9 pies plevéd¥ci kledky 10 posou-
vé suport 11 se svefovecim holdkem 13 po veden{ }4. Tak je moZno provdd¥§t pFimkové avery.
Indexen 3 Jeo pi‘iton gejilt¥na poloha svefoveci hlavy proti otd¥eni.
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JestliZe je tieba prov&dét primkovy sver pod jinym shlem, Shlem, uvoln{ se index 3
z pPfisluiného zdfezu pfestavitelného kemenu 17 e zepne se spojka 6. Tim vytvo¥{ krokovy
elektromotor 12, hnané ozubené kolo 4, duty h¥idel 1 s vedenim 14 a se suportem 11 o
hotdkem 15, spolein& s ovlddacim hi*fdelem 5 a bubnem ] kinematicky jeden celek a celd
svefovact hleve se zalne otd¥et kolem osy ovlddecfho h¥fdele 5. P¥i netodeni svefovact
hlevy o pot¥ebny thel je pFfsludnd poloha svafovac{ hlavy op&t zaji3t&ns ondexem 3
proti otd¥enf{. Po uvoln¥ni spojky & je moZno pokradovat v del3im pFfmkovém sva¥ovénf,

PFi svafovénf kruhovych sverd se nejd¥ive nastavi polom&r kruhového svaru. PolomZr
kruhového sveru je dédn vzddlenost{ Bpilky hofdku 15 od osy ovlddeciho h¥fdele 3. Tato
vzddlenost se dd nastavit posunutim suportu 11 po vedeni 14, OtdZenf svsfovaci hlavy je
opét zejistdno pomoci spojky & jejim zspnutim., p¥i sou¥asném uvoln&ni- indexu 3. Unlovéd
rychlost otdZeni musf byt tek velkd, aby obvodové rychlost sverovectho ho¥dku 15 odpo-"
vidala pot¥ebné sve¥ovec! rychlosti. -

Za¥izeni podle vyndlezu lze vyufit pro pFimkové i kruhové svatovdni sou¥dsti
v rdznych rovindch v autometickém cyklu, nepfikled souZdsti sutomobilového primyslu.

PREDMET VYNALEZU

Svetovaecf{ hlava pro svefovdni sou¥dsti{ v ochrenné atmosfé¥e uloZend na p¥{i&ném
suportu posuvové jednotky svefovacfho menipuldtoru, vyzna¥end tfm, %e na konzole (2) je
oto¥né ulo¥en duty hifdel (1), na jehoZ spodnim konci je upevn¥no vedenf (14), na kterém
Je valiv¥ uloZen suport (11) nesoucf sverovaci hofdk (15) a na jehoZ hornim konci Jje
upevn¥n disk (16), na jehoZ hornim Zele je umf{st&na dolnf ¥4st spojky (6) e ne jeho%
spodnim Zele Jjsou obvodov¥ uspofdddny plestavitelné kameny (17) s moZnosti z4bdru
s indexem (3) upevn¥nym na konzole (2(, pri¥em% v ose dutého h¥fdele (1) je otodn¥ uloZen
ovlddeci h¥fdel (5), ne jehof hornfm konci je upevn¥no hnené ozubené kolo (4) nesouct
ne svém spodnim Sele hornf &dst spojky (6) umfst¥nou proti spodni Xésti spojky & ne jeho¥
spodnim konci je upevndn buben (7), ne kterém je protism&rn¥ navinuta horn{ planieta (8)
a dolnf planZeta (9), které jsou ddle vedeny prevdd¥cimi kladkami (10) uloZenymi oto¥nd
ne vedeni (14) a jsou ukotveny v t¥lese suportu (11 , pri¥em% hnené ozubené kolo (4) je
pohdn¥no krokovym elektromotorem (12).
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