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(57) Tiivistelmd - Sammandrag
Keksintd kohdistuu menetelmian ja laittee-
seen ajoneuvon kuljettajan kohteeseenoh-
jauksen tukemiseksi kohdesijainnin saavut-
tamiseksi ajoneuvolla, jossa selvitetaan
ajankohtainen sijaintipaikka, mddritetdan
ajoreitti ja tatd ajoreittid varten ajan-
kohtaiset ajo-ohjeet tuodaan ajoneuvon ul-
kopuolelle sovitetusta liikenteenlasken-
talaitteesta (22) ja ilmoitetaan kuljetta-
jalle. Puoliautomaattisen kohteeseenoh-
jauksen tukemisen antamiseksi erityisesti
usein toistuvien rutiinimatkojen yhteydes-
s&, jolloin ajoneuvon kuljettajan syottd-
ty® on minimoitu, ehdotetaan keksinndssa,
etta kohdesijainti paatelldadn itsetoimi-
sesti  todenndkdéisyysnadkdkohtien mukaan
menneisyydestad tallennettujen ajotietojen

avulla.

Uppfinningen riktar sig pi ett forfarande och en anordning
for att stoda mélstyrning av ett fordons forare for att med
ett fordon n4 en milposition, vid vilket den aktuella posi-
tionen utreds, en firdvig bestims och en aktuell vig-
beskrivning av denna firdvig ldmnas frin en utanfor for-
donet anordnad trafikriknare (22) och meddelas foraren.
For att stoda en halvautomatisk malstyrning sérskilt i sam-
band med ofta upprepade rutinfarder, varvid fordonsféra-
rens inmatningsarbete dr minimerat, foreslés det enligt upp-
finningen att matpositionen automatiskt bestims utgdende
frin sannolikhetssynpunkter med hjilp av tidigare lagrade
koruppgifter.
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