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Urzgdzenie podwodne do wiercei rdzeniowych

1

Wynalazek niniejszy dotyczy urzadzenia, prze-
znaczonego do wiercefi rdzeniowych w dnie mor-
skim, ponizej wierzchniej warstwy zlozonej z osa-
du, szlamu lub kruchego materialu.

Wynalazek dotyczy w szczegblno$ci wiercefi pod-
wodnych wykonywanych przy pomocy aparatu
wiertniczego wyposazonego w narzedzie zawiera-
jace rdzeniéwke napedzana elektrycznym silnikiem
glebinowym.

Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera podstawe
zlozong z czwérnogu, ktéra zawiesza sie do liny
no$nej w celu opuszczania urzadzenia z powierz-
chni wody na dno, na ktérym urzadzenie spoczywa
w sposéb stateczny.

Poza tym urzgdzenie do podwodnych wiercen
rdzeniowych zawiera gietki przewdd wiertniczy,
zwijany na bebnach zamocowanych na podstawie,
przy czym przew6d wiertniczy swym wolnym kon-
cem polaczony jest z aparatem wiertniczym, ktéry
zawiera silnik glebinowy i zakonczony jest wiert-
niczym narzedziem rdzeniowym dalej urzadzenie
to zawiera, réwniez zamocowane na podstawie,
prowadnice dla tego aparatu wiertniczego nad
dnem morskim, zesp6t pomp pluczkowych, urzg-
dzenje sterujace do opuszczania z bebndéw gietkie-
go przewodu wiertniczego w dno morskie w cza-
sie postepu rdzeniéwki, oraz zawiera co najmniej
jedna line — oddzielng lub nie od wyzej wymie-
nionej liny no$nej, ktéra zawiera przewody ele-
ktryczne silowe, kontrolne i sterownicze, polgczo-
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ne ze #Zrédlem energii elektrycznej i do, pulpitu
kontrolnego i sterowniczego umieszczonego w cze-
Sci instalacji nadwodnej.

Na rysunku uwidoczniony jest przyklad wyko-
nania urzadzenia wedlug wynalazku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie do wiercefi rdzenio-
wych podwodnych w rzucie pionowym cze$ciowo
w widoku schematycznym; fig. 2 — widok z lewej
strony tego urzadzenia, a fig. 3 przedstawia sche-
matycznie uklad sterowania zapuszczania i pod-
noszenia gietkiego przewodu wiertniczego zwija-
nego na bebnie.

Urzadzenie do wiercei rdzeniowych wedlug wy-
nalazku, przedstawione na fig. 1 i 2, zawiera pod-
stawe zlozong z czterech nég A, B, C, D przegubo-
wo polaczonych miedzy soba w 1 i 2 i zakoniczo-
nych pilytami oporowymi osadzonymi przegubowo
na osi prostopadiej do wosi podiuznej odpowied-
niej nogi, przy czym plyty oporowe spczywaja na
dnie morskim 3. .

Aby zapobiec wyboczeniu czwérnogu, jego nogi
sgsiadujace polaczone sg miedzy soba pretami la-
czeniowymi 4, 5, 6 i T.

Podstawa polaczona jest z instalacja nadwodna
ling 24, ktéra umozliwia opuszczanie lub podno-
szenie urzadzenia do wierceri rdzeniowych.

Rdzeniowke 8 wumieszcza sie na przedluzeniu
aparatu wiertniczego skladajacego sie w tym przy-
padku z zespolu narzedzia 8 z silnikiem glebino-
wym 9, ktory w podanym przyktadzie jest silni-



‘kiem elektrycznym, lecz moze byé réwniez turbing
napedzana strumieniem wody pod ci$nieniem.
Silnik glebinowy 9 napedzajacy narzedzie 8 znaj-

duje sie na kornicu gletklego przewodu" w1ertn1cze- '

go 10, ktéry przechodn przez krazek zwrotny 11
i nawua 51e na bebme 12 umiejscowionym poni-
zej krazka 11

Odleglo§¢ pomiedzy podstawa czwérnogu i pod-
stawa krazka zwrotnego 11 jest nieco wigksza niz
)dlugoéé aparatu w1ertn1czego 8—9. ‘W ten sposéb.
‘zabezpiecza sig , aparat: 8—9 wewnatrz podstawy
czwérnogu,” przed i"pé wierceniu, to znaczy w cza-
sie zapuszczania i podnoszenia urzadzenia wiertni-
czego pomiedzy dnem a instalacja nadwodna.

Goérne czeSci nég A i B sg polgczone na stale
z belkamij a i b, na k,t6;ych zamocowana jest of 13
krazka 11, przy czym belki te sa ruchome, a ich
diugo$¢ i ksztalt moga; byé dobrane wedlug pao-
trzeby na dopasowanie wysokosci osi 13 ponad dno
w _stosunku do dobranéj dlugoSci aparatu wiert-
niczego 8—9. Dlugosé ta ograniczona jest jedynie
potrzebami stateczno$ci i roboczymi zestawu. )

Krazek zwrotny oraz beben 12 moga obracaé sie
swobodnie dookola poziomych i réwnoleglych .wat-
kéw 13 i 14 zamocowanych na podstawie urzgdze-
nia, przy czym przez walek 14 przechodz1 otwor
osiowy  21.

Urzadzenie zawiera ponadto uklad prowadnic 15
i 16 do prowadzenia aparatu wiertniczego 8 i 9
w kierunku praktycznie pionowym, zesp6t pomp
pluczkowych (silnik 17, pompa 18) zasﬂajacy
pluczks, narzedzie do wiercen" rdzemowych 8 za
poSrednictwem gitekiego przewodu 10 oraz prze-
wodu osiowego znaJduJacego sie w stOJame sil-
nika 9. L

Zesp6t pluczkowy jest korzystnie zamocowany
do nogi A podstawy, a wylot pompy za po$rednic-
twem- przewodu 19 i wirujacego lgcznika 20 igczy
sie- z' otworem osiowym 21 walka 14, w ktérym
znajduje sie wylot koncowki 22 gletklego prze-
wodu '10.

. Zasilanie w energie elektrycznag silnika 17 wy-
konuje 'sie z instalacji nadwodnej za poérednic-
twem przewod6éw zawartych w kablu 23 polaczo-
nych ze zrédlem pradu na powierzchni, przy czym
kabel moze byé niezalezny od liny no$nej 24.

Silnik glebinowy 9 napedzajacy rdzeniowe na-
rzedzie wiercace 8, w przypadku gdy jest hydrau-
liczny, napedzany' jest strumieniem wody pod ci§-
nieniem wyplywajacym z zespotu pluczkowego (17,
18), ktérego moc dostosowuje sie tak, aby pluczce
nada¢ odpowiednio -ci§nienie do napedzania- na-
rzedzia,

W przykladzie wykonania, silnik glebinowy 9
jest silnikiem elektrycznym, zasilanym energia ele-
ktryczng w ukladzie tréjfazowym przy pomocy
przewodéw wtopionych w plaszczu przewodu giet-
kiego 10, przy czym przewody elektryczne sg po-
laczone na koncéwce 22 , przewodu wiertniczego
oraz w przestrzeni otworu osiowego 21 do trzech
pierScieni kolektorowych C,, C,, C; izolowanych
wzgledem siebie i nasadzonych na osi 14 bebna.

Na tych pier§cieniach §lizgaja sie odpowiednio
trzy szczotki b;, b,, b; polaczone z wlaSciwym
pier§cieniem kolektorowym.
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Pier§cienie kolektorowe i dodatkowe szczotki,
takie jak szczotka b, przewidywane sa do wyko-
nania polaczen przewodéw obwodéw kontrolnvch
i sterowniczych zawartych w kablu 23 i im odpo-

‘w1adaJacych przewodéw wtopionych w plaszczu

przewodu wiertniczego. :
Zesp6t szczotka — kolektor umieszczony jest
w szczelnej obudowie zamknietej ‘pokrywa 25, kt6-

ra zdjeto dla jasno§ci rysunku na fig. 1.

Zwijanie i rozwijanie gietkiego przewodu wiert-
njczego 10 na bebnie 12 kontrolowane jest przez
uklad 26 tworzacy moment napedowy lub hamu-
jacy na wale 27 zakonczonym S§limakiem, ktéry
napedza kolo zebate, sztywno osadzone na wale 14
bebna 12.

Przyklad wykonania ukladu 26 umozliwiajacego
kontrole zwijania i rozwijania gietkiego przewo-
du wiertniczego 10, jest przedstawiony schema-
tycznie na fig. 3, przy czym uklad ten umozliwia
réwniez ponowne. zwiniecie gietkiego przewodu.

Na fig. 3 przedstawiony jest beben 12 i jego
o§ 14, kolo zebate 28 scentrowane i zaklinowane
na tej osi, oraz walek 27 zaopatrzony na swym
konicu w - §limak zazebiajacy sie z kotem zeba-
tym 28 )

Walek 27, ktéry moze dostarcza¢ badZz moment
napedowy badz hamujacy za pomoca klasycznego
ukladu sprzezenia 30, polaczony jest z walkiem
wyjéciowym 39 przekladni zmniejszajacej 31 na-
pedzanej silnikiem elektrycznym, ktérego o§ 40
obraca-sie z predko$cia znacznie wieksza niz pred-
ko¥ osi 217.

Uruchomienie silnika elektrycznego 29 umozli-
wia, po pierwsze z uwagi na duze przelozenie
przekladni 31, a po drugie na sprzezenie §limak —
kolo zebate 28, zaréwno zwijanie gietkiego prze-
wodu wiertniczego jak i wywieranie znacznej si-
ly na wieficu bebna 12 nawet przy malej mocy.
(na przyklad 3 KM) silnika elektrycznego 29:

Silnik 29 stuzy do nawijania przewodu po- za-
konczeniu wiercenia lub w kazdej chwili, gdy
wymagana jest ta czynno$é.

Rozwijanie gietkiego przewodu wiertniczego do-
konuje sie normalnie pod wplywem cigzaru wlas-
nego aparatu wiertniczego 8, 9, do ktérego ciezaru
dochodzi stopniowo cigezar rosnacy gietkiego prze-
wodu rozwijanego.

W celu uzyskania odpowiedniej predkosci poste-
pu wiercenia rdzeniowego, nalezy sprawdza¢ na-
turalng predko§é opadu przewodu wiertniczego.

W tym celu, w czasie wiercenia silnika 29 nie.

zasila sie, lecz walkowi 40 tego silnika przyklada
sie moment hamujgcy w sposéb jak nizej opisany.

Silnik 36, stabej mocy na przykiad 1 KM, na-
pedza z duzg predkoScia za pomocg jego waika
wyjsciowego 35, tarcze 34, ktéra wiruje naprzeciw
drugiej tarczy 38 nie polgczonej sztywno z tar-

cza 34, lecz sztywno polgczonej z walkiem 40 za

poérednictwem klasycznego ukladu sprzezenia 32.
Kierunek wirowania watka 35 jest przeciwny do
kierunku wirowania watka 40, wtedy gdy gietki
przew6d wiertniczy rozwija sie pod wplywem cig-
zaru aparatu wiertniczego 8, 9.
Znany uklad 37 pozwala zamieniaé wedlug po-
trzeby sprzezenie sprzegla elektromagnetycznego
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pomiedzy tarczami 33 i 34 przez regulacie nateze-
nia pradu przeplywajacego przez uzwojenie. Uklad
37 jak réwniez silniki 29 i 36 zasilane sa w ener-
gie elektryczna z powierzchni przy pomocy prze-
wod6éw zawartych w- kablu 23.

Jasne jest, ze brak pradu w uzwojeniach ukla-

du 37 powoduje réwniez brak sprzezenia pqmiedzy
tarczami 33 i 34 i tym samym w zespole walkéw
27, 39, 40 i w walku 35.
"W czasie wiercenia jest zasilany energia ele-
ktryczna silnik 36 a nfie silnik 29, przy czym re-
gulacja natezenia pradu przeptywajacego przez uz-
wojenia ukladu 37 pozwala na dopasowanie sprze-
zenia pomiedzy tarczami 33 i 34, co powoduje, Ze
na wiencu bebna 12 pojawia sie sila hamujaca
o zwrocie przeciwnym do sity stycznej wytwarza-
nej ciezarem wlasnym aparatu wiertniczego 8—9,
oraz przez cze$é przewodu wiertniczego 10, ktéra
juz rozwinela sie i ktéra dazy do rozwiniecia tego
gietkiego przewodu wiertniczego.

Sita hamowania, nastawna na pulpicie sterow-
niczym umiejscowionym na powierzchni przez re-
gulacje natezenia pradu przeptywajacego przez
sprzegajgce uzwojenie ukladu 37, pozwala na ste-
rowanie z powierzchni predkoS$cia postepu rdze-
niéwki w gruntach podwodnych.

Jezeli silnikiem glebinowym jest silnik elektry-
czny, mozna regulowaé natezenie pradu w ukla-
dzie 37, w zalezno§ci od natezenia pradu pobie-
ranego przez silnik glebinowy napedzajacy aparat.

Uklad automatycznego sterowania wedlug zna-
nego rodzaju moze umozliwi¢ catkowita automa-
tyzacje wiercenia rdzeniowego.

Silnik 36 przeznaczony normalnie do hamowania
w czasie wiercenia, jak opisano wyzej, moze by¢
jednocze$nie ‘;.asﬂany z uzwojeniem przyrzadu 37
i z silnikiem 29 w czasie ponownego nawijania,
Przy czym sprzezenie pomiedzy watkami 35 i 40
regulowane jest za poSrednictwem ukladu 37.

Walki te, majgce wtedy ten sam kierunek wi-
rowania, bedg wspoétdziataly z silnikiem 29 w cza-
sie nawijania przewodu wiertniczego na bebnie.

Dodatkowy uklad 38 umieszczony jest na zespo-
le walkéw. Jest to znany hamulec elektromagne-
tyczny, ktéry w stanie normalnym jest S$ciSniety
dzialaniem sprezyn, poniewaz wtedy urzadzenie
jest zasilane energig elektryczna,

Gdy uklad 38 jest zaci$niety, hamuje on wiro-
wanie zespolu walkéw i zapobiega tym samym
kazdemu niespodziewanemu i naglemu rozwinie-
ciu gietkiego przewodu wiertniczego w czasie za-
puszczania lub podnoszenia catego urzadzenia
wiertniczego pomiedzy dnem a powierzchnig wody.

Obwbd zasilajagcy uklad 38 moze byé najkorzys-
tniej wykonany w ten spos6b, Ze zasilanie w ener-
gie elektryczng ktoregokolwiek z silnikéw 29 lub
36 powoduje roéwnocze$nie zasilanie ukladu 38,
a tym samym odblokowanie hamulca.

W niektérych przypadkach moze okazaé sie ko-
rzystne udzielenie pomocy w rozwinieciu gietkie-
go przewodu wiertniczego 10, ktéry normalnie roz-
wija sie sam pod wplywem sit ciezkoSci dziataja-
cych na dolna jego cze§¢ juz rozwinietg. W tym
celu, kierunek wirowania silnikow 29 i 36 moze
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byé zmiemony, na przyklad przez zn'uéne kierunku
przep!ywu prqdu zasilajqcego ’

Zastrzezenla patentowe

1.- Urzadzenie ‘podwodne do wiercefi’ rdzeniowych,
dostosowane do ulozenia na dnie morskim z in-
- stalacji ‘nadwodnej i ‘zawierajace  podstawe
o szerokiej bazie stanowxacej czw6rn6g, line

"~ no$ng’ laczaca podstawe z mstalach nadwddna,
narzedzie “do’ wiercef rdzemowych sxlmk gle-
binowy napedzajgcy narzedzie, przy czym zespét
silnik glebinowy — narzedzie tworzy aparat
wiertniczy, gietki przewéd wiertniczy, ktéry
przedluza aparat wiertniczy po przeciwnej stro-
nie narzedzia, zesp6t pompy pluczkowej zasi-
lajacej narzedzie wiertnicze, woda pod ci$nie-
niem, gdzie wylot pompy polaczony jest z kon-
cem gietkiego przewodu wiertniczego od stro-
ny przeciwnej niz koniec 1jczacy aparat,
w ktérym przewidziane jest przej§cie dla prze-
plywu pluczki przettaczanej przewodem giet-
kim do narzedzia, przy czym zespét pluczko-
wy polaczony jest z instalacja nadwodng ele-
ktrycznymi przewodami zasilajacymi i w kt6-
rym podstawa zawiera prowadnice aparatu
wiertniczego, znamienne tym, zZe zawiera be-
ben (12) do nawijania gietkiego przewodu wier-
tniczego, zamocowany do podstawy, przy czym
walek (14) tego bebna posiada osiowy. otwér
(21), w ktéorym znajduje sie wylot (22) gietkie-
go przewodu wiertniczego po stronie przeciwnej
niz aparat wiertniczy, wirujace zigcze (20) po-
wodujgce polgczenie osiowego otworu (21) z wy-
lotem pompy zespolu pluczkowego, przy czym
urzgdzenie do wiercenn rdzeniowych zawiera
préocz tego elektryczny uklad do sterowania
(26) czynnoS$ciami zapuszczania i podnoszenia
zaré6wno gietkim przewodem wiertniczym nawi-
nietym na bebnie jak i przewodami elektrycz-
nymi silowymi i sterowniczymi, laczacymi urza-
dzenie do wiercen rdzeniowych z instalacja
nadwodna.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze silnik glebinowy (9) napedzajacy narzedzie
do wiercenhh rdzeniowych jest silnikiem hydrau-
licznym (turbina), napedzanym woda pod ci$-
nieniem.

3. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 2, znamien-
ne tym, Ze silnik glebinowy napedzajacy narze-
dzie wiertnicze jest silnikiem elektrycznym za-
silanym przewodami elektrycznymi wbudowa-
nymi w plaszczu gietkiego przewodu wiertni-
czego, przy czym urzadzenie wiertnicze zawiera
przewodzace pier§cienie (C,, C,, C;) izolowane
miedzy sobg i kazdy z nich jest polaczony z jed-
nym z przewodéw zasilajacych oraz jest zakli-
nowany na watku (14) bebna (12), szczotki prze-
wodzace (b;, by, bs), z ktérych kazda jest do-
ci$nieta do jednego z pierScieni, przy czym
szczotki poltaczone sg przewodami elektryczny-
mi z generatorem pradu, umiejscowionym
w cze$ci instalacji nadwodnej.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze uklad sterujacy (26) czynno$ciami opuszcza-
nia i podnoszenia gietkiego przewodu wiertni-
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.czego nawinietego na bebnie (13) sklada sie
z zespolu zawierajacego dwa silniki elektrycz-
ne (29, 36), z ktérych silnik (29) bezposrednio
napedza przekladnie zmniejszajgca liczbe obro-
téw przekladni (31) zespolonej z walkiem (14)
bebna oraz znany uklad (37) zapewniajgcy re-
gulowane sprzezenia walkéw tych dwoch silni-
k6w, przy czym silniki (29, 36) i uklad sprze-
gajacy (37) polaczone sa z instalacja nadwodng
przewodami elektrycznymi odpowiednimi dla
mocy i do sterowania, ponadto urzadzenie wier-
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cace zawiera hamulec elektromagnetyczny (38)
mogacy zablokowa¢ wirowanie bebna,

. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,

ze regulowany uklad sprzegajgcy (37) stanowi
ukiad elektromagnetyczny, zawierajgcy uzwo-
jenie wzbudzajgce przy czym urzadzenie wier-
cgce zawiera uklady do regulowania natezenia
pradu przeplywajacego przez to uzwojenie w za-
lezno$ci od przeplywu natezenia pradu zasila-
jacego silnik napedowy aparatu wiertniczego
przy pomocy elektrycznych przewodéw mocy.



MKP E 21b

.53268

3
[}
T 7‘/5'

I3
SR

ARSI
SHVY

.

SR
Sa:
[«)
0

5

°
O\

. c' Q

2028

L9'Q’0.

o
O

4
\
A )
-
-
Y

—.
—

Il

Kl. 5a, 26

Fig 4



KL 5a, 26 53268 MKP E 21b

| 13
'_.1 [
a ( ' Ai/
4 | /]
e
17
/

4
: 1
'l
| .
|
R §
i !
! ~
IR«
| '7{\L_% -
]! 2
H-—Je As
il
A=l === & =
=t
St Z 7_
|| g
]! L
HHHH— F
| 11 ~
('.', [
~ i At &
A2 (\_ 8
| | P 6

°0'x-0- Lz TR "\) “ ol W e \ies QJQ o “ \)V o Q\_Jq
'\00 QO (-S(\DO ::"é 90 ﬁaag'g QQOF? Om 0 O° ‘(‘L"’v om.



Kl 5a, 26 53268 MKP E 21b

37
r

29 3e 34 36
39 33

Fig 3



	PL53268B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


