CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

198432

(19 pONSVYNA'lEZU an (81)

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(51) Int. C1.3

(22) Prihladeno 16 12 76
21) (PV 8274.76)

—

(40) Zvefejnéno 17 09 79

URAD PRO VYNALEZY

A OBJEVY (45) Vydano 3008 82

G 05 B 6/00

(75)
Autor vynélezu

P

ZAJICEK ANTONIN ing., CELAKOVICE a SCHMIED JAN ing., PRAHA

(54) Zapojeni servomechanismu s rychlostni zpétnou vazhou

Vynalez se tyké zapojeni servomechanismu
s rychlostni zpétnou vazbou.

U servomechanismt se zpétnou vazbou pomocf
tachogenerdtoru je z hlediska stability servosmyéky
nutné vyloutit, nebo alespofi znaéné omezit vali
(mrtvy chod) mezi hnacim motorem a tachogene-
rétorem. V piipadé nedodrieni této zdsady hrozi
vznik nestability, to je netlumenych kmitd, co
vede k nesprdvné funkei a rychlému zhorfovani
tohoto stavu daldim zvétSovanim vili rychlym
opotiebenim a podobng. St4vajici servomechanismy
jsou proto fefeny zpravidla tak, Ze se poutivé tak
zvanych motorgeneratort, kdy hnaci motor a ta-
chogenerdtor tvoif jeden celek, ktery viak je asi

Xy

0 50 % t&Zil, neZ samotny motor. Dalsi moing va-

rianta, kterd se rovnéi fasto pousivéd, je zalofena
na pouiti déleného ozubeného kola nebo nékolika
takovych kol. Nevyhodou tohoto Feseni je zvétient
pasivnich odpori pievodu, a tudi# zhorienf wéin-
nosti, zvétieni opotiebeni ozubeni, zvétieni hmot-
nosti vlastni p¥evodovky.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zapojeni servo-
mechanismu s rychlostni zpétnou vazbou s pousi-
tim servozesilovate podle vynélezu, jeho# podstata
spodivd v tom, Ze na vystup servozesilovade jsou
paralelné zapojeny ¥idici vinutf hnactho motoru a
Fdici vinuti motorgenerdtoru, jeho# tasové kon-
stanta je mensi, neZ Sasovd. konstanta hnacfho
motoru, pfitemz mechanicky vstup motorgeneréto-
ru je mechanicky vézén s vystupnim hiidelem
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hnactho motoru, tvoiicim soudasnd vystup servo-
mechanismu, zatimeo vystupni vinuti tachogene-
rétoru motorgenertoru je zapojeno na vstup servo-
zesilovade.

Vyhodou navrieného uspoiddéni je, #a diky
¢asovému predstihu, dosazenému vlivem men
asové konstanty motorgenerdtoru, neni tieba vy-
mezovat vali v pfevodech, je tplné odstranéno
dopravni zpoZdéni signilu tachogenerdtoru, které -
je piitinou ztrity stability servomechanismt, a
naopak dosaZeny Gasovy pfedstih je faktorem
hmotnostné vyhodnéjsi, md vyhodn&jsi dynamické
vlastnosti, znatelné lepsi tlumeni v piechodovych
stavech a del§i Zivotnost.

Priklad provedeni je schematicky zndzornén na
vykresu.

Ridici vinuti hnactho motoru 1 a ¥diof vinuti
motorgenerdtoru 2, ktery je malych rozmér a ms
mensf dasovou konstantu nez hnaci motor 1, jsou
paralelné zapojeny na vystup V nezndzornéného
servozesilovage. Mechanicky vstup motorgenerstoru
2 je mechanicky vdzén s vystupnim hiidelem hnaof-
ho motoru 1, tvofiefm vystup servomechanismu.
Vystupni vinuti tachogenerstoru motorgenerstoru
2 je zapojeno na vstup servozesilovade.

Z neznizornéného servozesilovade piichdzi signdl,
kterym jsou fizeny paralelnd hnaef motor 1 a motor-
generdtor 2. Motorgeneritor 2, ktery je mensich
rozméri a mé podstatnd mensi asovou konstantu
proti hnacimu motoru 1, reaguje na ¥dici signal




8 urditym predstihem vGéi hnacimu moteru 1
a vystartuje proto difve. Vystupni hidel hnaciho
motoru 1 je mechanicky vézan s mechanickym vstu-
pem motorgeneratoru 2, pfiem# vlivem predstihu
reakce motorgenerdtoru 2 meni tfeba vymezovat

viali. Vstupni vinuti tachogenerdtoru motorgene-
téroru 2, zapojené na vstup servozesilovade, potom
tvoii signdl zpétné vazby.

Piedmét vynilezu lze vyuiit vSude tam, kde je
t¥eba doséhnout rychlostni zpétnou vazbu.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni servomechanismu s rychlostni zpétnou
vazbou s pouZitim servozesilovate, vyznatené tim,
e na vystup (V) servozesilovade jsou paralelné
zapojeny Fidici vinuti hnaciho motoru (1) a Fidief
vinuti motorgenerstoru (2), jehoZz asové kon-
stanta je mensi ne# dasovd konstanta hnactho mo-

torn (1), pfitem# mechanicky vstup motorgene-
ritoru (2) je mechanicky vézén s vystupnim hiide-
lem hnaciho motoru (1), tvoficim souéasné vystup
servomechanismu, zatimeo vystupni vinut{ tacho-
generdtoru motorgenerdtoru (2) je zapojeno na
vstup servozesilovade.

198432

L= —

Tisk 51/82




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS

