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(54) ZafFizeni pro dotahovani sroubovych spoji, zejména natrubki
na trubky vétsich priaméra

Dota¥eni ¥roubového spoje nastavenym ,
krouticim momentem p¥i minimdlnim poskozeni 13 15 14
nédtrubkd a trubek se dosdhne tim, Ze piedni ' 19 \ ’
konec vystupnfho h¥f{dele plfevodové skiin 21 21 1
zakizeni je spojen s upineci hlavou, Jeji¥ ’ 16
pfedn{ &dst tvori rotadni t&leso, v ném¥ I
jsou na &epech soust¥ednd uloZeny upinsci S « Z -
elementy, ve kterych jsou uloZeny nosné i
gepy opatfené pruinymi vlofkemi & jejich 13
pre&nivajici konce Jsou uloZeny v ovdlngch .
otvorech konzol upfnacich &elistf. K vnit#- Ny
nim koncim &epd upinacich elementd Jsou 18
pfipevn¥ny pdky opatfené kledi¥ksmi, které
zapadeji do drdéZek vytvofenych na bubnu
todn& uloZeného ne nosnych kladkdch, jehoZ
p¥edni ¥4st le%{ na kladkovém Fetdzu, ktery :
Je svymi hornfmi konci spojen prostiednict- - 17
vim pdk s vyvaZovacimi pruZinemi. Ke stiednt .
&dsti bubnu priléhaji{ brzdové Eelisti, SSISESST
Jedichi dolni konce Jsou spojeny svym
silovélcen. . \18'
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Vyndlez se tykd zarizeni pro dotahovéni Zroubovych spojd, zejména ndtrudbkd ne trub-
ky vEtiich primiri a fed¥f toto dotsZfeni nastevenym kroutic{m momentem p¥i minimélnim
poskozen{ ndtrubkd a trubek.

Jsou znéma zaifizen{ jro dotahovéni ¥roubovych spoJi, kde dotah je realizovédn jed-
notkou s hydropohonem, kterd je bez axidlniha nohybu. Otd¥{ nédtrubkem a je celd valiva
uloZena tak, Ze na snimadi ne pdce je moZno méPit kroutic{ moment. Trubke je drZena
v Zelistech na pom¥rn¥ sloZitém pdkovém za¥fzeni s je poddvdne silovdlcem sloZitd Fize-
nym podle stoupdn{ zdvitu k ndtrubku.

Dédle je zndmg za¥fzenf, kde hydropohon Je pies kloubovy h¥fdel spojen s upineci
hlavou, Celd Jjednotke je zavd3ena na tdhlech. Trubke je driena v upinacim ze¥izenf a
celé toto za¥izeni je ulo¥eno na podvozku ne kolejich. Sfla ne upnutf trubky je realizo-
véne silovdlci. Kroutici moment se m¥*{ na kloubovém hi¥fdeli. Teké Jsou zndme zaPfzent,
opatfend dvdmi sekcemi upinacich &elisti se silovdlci. Jedne Je pevnd a jedna je nats-
%ene delifim silovdlcem. Zafizen{ pracuje po krocich 2 postupnd provddi doteh. Souldsti
zaPfizen! nenf dstroji pro métent.

Dals{ zndmd zeffzeni pouiivaji jeko pohonu elektromotor s p¥evody a Pizenim otdlek.
U t¥chto za¥izeni rotuje bud trubka nebo ndtrubek. Pro upindni nerotujicich ¥dsti se
pouzivéd silovdlcd nebo samosvorného ocelového pdsu. Pro upinéni rotujfci ¥dsti se uZivd
bud silovédlcd nebo rdznych semosvornych systémd. Nevyhodou zerizenf s pohdndci Jednotkou
bez axidlnfho pohybu Je slofité poddvéni trubky s pFimfm odkrytym vedenim & vystavengm
prachu a nedistotém. Nevfhodou zavéSené konstrukce je pom&rn& zna¥nd v§dka, sloZitost
a &lenitost konstrukce, pFilem% zde neni Fe¥eno vyvédZeni hmotnosti upinac{ hlavy, kterd
pro v&t3{ primsry je relativn& vysokd a zkresluje m¥feni krouticfho momentu potFebného

- pro dotah. Nevyhodou za¥izeni pracujficiho po krocfah je pomald dotahovdni s pFeruSovénim.

Kroutici moment nelze kontinudlng mé&¥it. Spole¥nou nevfhodou vdt¥iny zndmych za¥fzent

Je po&kozovéni ploch dotahovanych &éstf{ upinacimi Zelistmi s malou plochou. Na n&kterych
nelze m¥Fit kroutic{ moment bdhem nairoubovéni»a n¥které pohony nedovolujf presné vyp-
nutf p¥i poZadoveném krouticim momentu. Nevfhodou upinacich hlav se silovdleci Je to,

Ze jsou pomdrnd slofité, prifemZ vyZadujl pPfenos tlakového médim do rozujici ¥dsti. Nevy=-
hodou upinaciho ze¥izenf s ocelovym pdsem spodivd v nasazovéni pdsu & v pifenocsu redidini
sily do zdvitu.

Uvedené nevyhody se odstrani zaffzenim pro dotshovéni Xroubovych spojl, zejména nd-
trubkd ns trubky v&tEich primé&rd podle vyndlezu tvorené Jednek zdkladovym rdmem, X némui
je piipevn&ne vykonnd jednotka sestavend z pievodové skiin& propojené s pohonem & jednak
z upinaci hlavy. Podstatou vyndlezu je , Ze k zdkladovému rému jsou oto¥n¥ ychyceny
kladky, které jsou uloZeny ve vodfcich LiXtdch opat¥engich koncovym spina¥em e upevndnych
po strandch v dolni 3dsti vykonové jednotky. Vystupni h¥i{del pPevodovéd sk¥ind Je na zadnim
koneci opatfen snima&em dhlu & Jeho pFedni konec Jje prostiednictvim kloubového hiidele
spojen s upinaci hlavou, jejiZ predni &ést tvori rota¥ni t¥leso, v n¥mZ jsou na &epech

. soust¥ednd uloZeny upinac{ elementy, ve kterfch Jsou uloZeny nosné Xepy opatfené prus-

nymi vlo¥kemi a jejich pFednivajici konce Jsou uloZeny v ovdlnfch otvorech konzol upins-
cich &elist{, K vnit¥nim koncim &epd upinacich elementd Jsou pFipevnény pdky opatiené
kladidkemi, které zapadajfi do drd%ek vytvofenych na bubnu todn¥ ulofeného na nosnych klad-
kéich , jehoZ pPedni Zd4st leii na kladkovém Petdzu, ktery je svymi hornimi konci spojen
orostednictvim pdk s vyvaZovacimi pruZinemi. Ke st¥ednf &4sti bubnu pfiléhaejf{ brzdové
%elisti, JjeJjich%¥ dolni konce jsou spojeny svym silovdlcem. V pfednf Zdsti vyikonové jed-
notky jsou zespodu pfipevndny jednak vodic{ kladky, uloZené ve vedenich p¥ipevndnyjch

k zdkladovému rdmu & jednak hlavni silovdlec, ktery Je druhou stranou p¥ipevndn.ke kon-
zole zdkledového rédmu, k ndmuZ Jje v predn{ 8dsti p¥ipevn&na upinac{ vidlice apatiend
snima&em polohy, dolni kladkou a hornimi kladkemi, mezi nimi¥ Je uloZen upinec{ rédm opat-
feny, pevnou felisti a doin{ pohyblivou gelist{ spojenou s pistinic{ svého ovlddeaiho
silovdlce, pod ni% jsou uspofédddény dorezy pevn¥ spojené se zdkladovym rdmem, k n¥muZ jsou
pevnd uchyceny snimafe sil.
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Vyhodou zarfzeni podle vyndlezu je to, Ze umddnuje bez zkreslenf krouticfho momentu do-
tehovat i &d4sti vétSich prim&rd a hmotnosti, aniZ by do%lo k poXkozowdni ploch dotzho-
vangch 34st{ uplnacimi Zelistmi s malou plochou. '

Zef{zeni podle vyndlezu je p¥ikladn& zndzorndno na pPiloZenych vykresech, kde na
obr. 1 je celkovy bo&af pohled na obr. 2 je pP{¥ny ¥ez zeFfizenim t&sn& za upinac{ hlavou
pred vyveZovecimi pruZinami, na obr. 3 Je p¥*{i¥ny ez vedeny pfed rdmem pro upindni trub-
ky & je na n&m zndzorn#ne poloha s upnutou trubkou, na obr. 4 je podélny %ez upinaci
hlavou v&etn& trubky a upnutého ndtrubku a na obr. 5 je p¥idny Fez upinaci hlavou se
sevienym ndtrubkem vedeny v mist& Selni sté&ny upinacich elementd.

Zatizeni pro dotahovdni Eroubovych spojd v p¥ikiadném proveden{ podle vynélezu Jje
tvofeno zdkladovym rdmem !, k némuZ Jsou piipevndny kkedky 2, na kterych spo&ivaji{ vodi-
cf 1i¥ty & s koncovym spina&em [, upevndné po strendch v dolni ¥dsti vykonné jednotiy 5.
V zadni ¥dsti tvoP{ vykonnou jednotku 5 pPevodovd skiin 5° s hydropohonem 8. Vystuoni
h*{del 5° pPevodové skiin& 5 ° je v zadn{ ¥4sti opat¥en snimedem dhlu 42 a v phednf Zdsti
prostiednictvim kloubového hi¥fdele 10 spojen s upinaci hlavou 11. Pfedni &4st upinacti
hlevy 11 tvo®f rotadni t&leso 13 s omezovacimi plochemi 13°, v ném% jsou ne ¥epach 14
soustfedn& ulozeny upinac{ elementy 15 opatrend dvéme upinacimi plochemi 15°. V upinacich
elementech 15 jsou vytvoleny otvory, v nichZ jsou uloZeny nosné &epy 16 opat¥ené pruinymi
vloZkami 17. .

Pre¥nivajfc{ konce nosnych &epd 16 jsou uloZeny v ovédlnych otvorech 18°°, konzol
upfnacich &elist{ 18, ne nich%# Jsou vytvofeny omezovacl v¥stupky 18°. K vnit#nim koncim
Zepd 14 upfrecich elementd 15 jsou piipevnZny pdky 19 s klediZkami 20, které zapadaj{
do drdZek 21 bubnu 21 to¥n¥ uloZeného na nosnych kledkéch 22. Predni &4st bubnu 21 upi-
naci hlavy 1t le%{ na kladkovém PFet¥zu 23, jenZ Je svymi hornimi konci spojen prost¥ed-
nictvim pék 24 s vyvaZovec{mi prufinami 25. Ne zadni &dst bubnu 21 doléhaji odpruené
klaedky 26 e na jeho st¥edni ¥dst brzdové Eelisti 27, jejichZ dolnf konce jsou spojeny
svym silovdlcem 28. Brzdové &eldsti 27, odpruZené kladky 26 a pdky 24, stejn® jeko jedny
konce vyvaZovacich pru%in 25 jsou uchyceny k horni p¥edni ¥dsti vykonné Jednotky 5.

V pfednf #dsti této vgkonné jJednotky 5 jsou ze spodu pPipevndny vodici kladky 29 a hlavni
silovdlec 30, ktery Jje druhou stranou pfipevn&n ke konzole 4, jenZ je souldst{ zdkladniho
rédmu 1. Vodfc{ kladky 29 jsou uloZeny ve vedenich 3 pfipevn&nych k rdmu 1.

V pfedni &dsti je k zdékladovému rému | p¥ipevnine upfinaci vidlice 1’ ooet¥end hornfmi
kladkemi 31, ddle dolni kladkou 32 & snimalem polohy 41. Mezi t&mito kladkami 3i & 32
Je uloZen upinaci{ rém 33 opstieny pevnou ¢elisti 34 a dolni pohyblivou &elisti 36, spojencu
s pistnicl svého ovlddeciho silovdlce 35. Pod pohyblivou felist{ 36 Jsou uspofdddny dorazy
37 pevn¥ spojené se sdkladovym rémem ], ke kterému jsou rovn¥%f pripevniny snimede sil 38.
Pied zafizen;m Jsou uspofdddna kladkovd polohovadla 43.

Vfkonnou jednotku 2 ofesune hlavni silovédlec 30 deo krajni zadn{ polohy nejd4l od
upinact vidlice 1°. Bo&ni veden{ pritom zaji&iujf vodic{ kladky 29 ve vedenich 3. Ovlé~
daci silovdlec 35 spusti svou pohgblivou &elist 36 do polohy, ve které dosedne na dorezy
A7. Ovldédaci silovdlec 35 pokraduje v pohybu & zadne zvedat upinaci rém 33 %edeny hornimi
kladksni 31 & doln{ kladkou 32 vzhiru e% dojde ne konec zdvihu. ZaFfzeni Je tsk pPipra-
veno k prdéci. Dopravnim zaefizenim Je dopravena trubke 39 s voln& nadroubovanym nédtrubkem
49 o% do polohy dané snimalem polohy 41 a ddle Jje zvednutd kladkovymi nolohovadly 43
8 jeJi osa se ztotoZnf s osou upinacf hlavy 11. Ovlddec{ silovdlec 35 spustf{ upineci rém
33 na dolni kledku 32 e pevné Zelist 34 z0stene t&snd nad trubkou 39. PF1 pekralevéni
pohybu ovlddacfho silovdlce 35 se zvedne pohyblivd &elist 36, pFizvédne trubku 39 e upne ji.
Hydropohon 8 regulovatelny v 3irokém rozsahu otd¥ek a momentd rozto¥i prostfednictvim
pPevodu skiing 5, jeJi vfstupni h#{del 5°°, kloubovy h#{del 10 2 s nim upinsc{ hlavu }i
v protismé&tu nafroubovdni. Silovdlec 28 sevie své brpzdné Zelisti 27, které pPibrzd{ buben
21 = ten se nated{ na nosnych kladkdch 22 viéi rotadnimu télesu 13.
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Toto natofeni zpisobi pkes dréfky 21° bubnu 21, kledidky 20, které se posunujf
v drdfkdch 21° bubnu 21 i natofeni upinacich elepentd 15, jenZ se nato¥fi tak daleko, a%
jedich nosné Zepy 16 dosednou v ovdlnych otvorech 18"’ na strenu ddle od podélné osy
upinaci hlavy 11 a 8% upfnaci ¥elisti 18 dcsednou svymi omezovacimi vystupky 18  ne ome-
zovaci plochy d3° v rotadnim t&lese 13. Timto je provedeno otevfen{ upfnacich Zelist{
18 upinaci hlavy 11,

Hydropohon 18 se zastavi. Hlavni silovdlec JQ pFesune vykonnou Jednotku 3 k upnuté
trubce 39 s ndtrubkem 40 do polohy dené koncovym spinafem 7. V této poloze je upfnact
hlava 1] svymi upinacimi &elistmi 18 nad ndtrubkem 40. Hydropohon 8 se roztol{i smirem
pro nasroubovédni, silovdlec 28 brzdnych ¥elist{ 27 p¥ibrzdi buben 21, nato¥i upinaci
elementy 15 tak, a% dosedneu jednou nebo druhou upinac{ plochou 15" ne upinaci ¥elisti
18, které dosednou ne ndtrubek 40. Peté dejde k vzep¥enf upfnacicli elementd 15 mezi
&epy 14 a upinacimi Zelistmi 18, ndtrubek 40 je upnut a undSen upinsci hlavou 11. Aby
nedoXlo k deformaci p¥i p¥f{leni, jsou nosné Sepy 16 uloZeny v pruZnych vlieZkéch 17.
Mechanismus upinaci hlavy 11 Je semosvorny, proto po dosafen{ urditého krouticiho momen-

tu neni nutno u% pribridovat buben 21. Probihéd na¥roubovdni a kroutic{ moment naZroube- »_//*"f

véni se prenddi do pevné Zelisti 34 a dolni pohyblivé Zelisti 36 a tim do upinac{?g/rému
33, ktery po mirném natodeni dosedne na snimad 38, jenZ méF{ s{lu a zemezf gglsihu pohybu.
Snimend s{la ne ur&itém rameni odpovidd momentu p¥i na¥roubovéni. L'

Véhe upinaci hlavy 11 Jje kompenzovéna vyveZovacimi prufinami 2%, pPifem% tato hlava
11 le%{ na vyvaZevacim kladkovém Fet¥zu 23, OdpruZené kladky 26 udrZuji souesost upinact
hlavy 11 s ssou vystupniho hif{dele 5 prevodové skiing 5°. P¥i vlestnim nadroubovéni
umeinujil vyvazovaci prufiny 25 i odpru%iené kledky 26, aby upinac{ hlasve 11 upnuté na
ndtrubku 40 nezatdZovala spej svoji vdhou a zdroven pohlculi nepilesnost{ a nesouososti,
co? umo¥nuje i kloubovy h¥{del 10. Déle je pFi nairoubovéni vykonnd jJednotke 5 taiend
vlastnim zdvitem ndtrubku 40 a trubky 3J9. Hlavni silovdlec 30 piitom pfekondvd pasivni
d¥inky pehybu vykonné jednotky 5 v osevém sm&ru. Bdhem nasroubovédni lze mdFit kroutfc{
moment v zdvislosti ne délce nadroubovdni a to snimalem dhlu 42, ktery ubduje netoenim
nétrubku 40 viZi trubce 39. JestliZe sfle snimend snimaZem sil 38 dosdhne predem dané
hodnoty Jje spoj dotaien a vypnut hydropohon 8, ktery je rozto¥en v protismdru nsX¥roubovéni.
Buben 21 je pPibrZdén a upinaci Zelisti 18 se rozeviou,

Vfkonnou jednotku 5 presune hlavni silovédlec 30 do krejni zadni polohy nejddl od
upgnac{ vidlice 1°. Ovlddaci silovdlec 35 spusti pohyblivou Jelist 36 na dorszy 37 @

ddle zvedne upinaci rdm 33. Uvelndnou trubku 32 s Ji% dotaZenym ndtrubkem 40 je pek moZ-
no odtransportovat.

PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni pro deotmhovdni #&roubovych spejl, zejméne nédtirubkd ne trubky vitsfch pri-
m¥rd, tvofené jednak zdkladovym rdmem, k n&mu¥ Je pFipevnine vykennd jednotka, sestavend
z prevedevé sk¥ind, propojené s pohonem & Jednak z upinaci hlayy, vyznaeXené tim, Ze k zé-
kledovému rdmu (1) jFseu to&n¥ uchyceny kladky (2), které jsou uloZeny ve vodicich listdch
(6) opat¥enych koncovym spinalem (7) & upevningch pe strendch v delni Z4sti vykonné jed-
notky (5), kde vystupni h¥idel (5°°) prevodové ski¥in& (5°) je na zadnim konci opstfen
snimadem vdhlu (42) a jeho prednf konec je prost¥ednictvim kloubavého h¥idele (10) spo-
jen s upinaci hlavou (11), jeji¥ prednf &4st tve¥{ rotainf tXleso (13), v ném%Z Jsou na
Zepech (14) soust?ednd uloZeny upinaci elementy (15), ve kterych jsou uleZeny nosné depy
(16) opattend prufnfmi vleZksmi (17) = jejich piedafvejfei konce jsou uleZeny v ovélnych
otvorech (18°) konzol upinacich &elist{ (18), p¥iZem? k vnit¥nim konctm &epd (14) upinacich
elementd (15) jsou pfipevndny péKy (19) opatfend ¥lediZkami (20), které zspsdajf do dréfek
(217) vytvotenych na bubnu (21) to¥n¥ uloZeného na nosnych kladkdch (22), jeho% prednl Sdst
le’{ na kladkovém ret¥zu (23), ktery je snymi hornfmi koneci spojen prostiednictvi pék
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(24 : wrvadovseimi rrufinamt (25), ke stiedni #4sti bubnu (21) pPiléhejf brzdové delisti
(27), jejich dolaf koace Jsou epojeny svyu silovélcem (28), v predni &dsti vykonné jednotky
(5 jsou mespodu phipevndny jednak vodfe?! klsadky (29), uloené ve vedenfch (3) pripevn&ngch
¥ zdkladovému rému {1}, a Jecnak hlevni silovdlec (30), kiery Jje druhou strenou pFipevnin
ke konzole (4 z4kladového rZmu {1, k nému? Jje v pfedni &dsti pfipevn¥na upfnec{ vidlice
(1) opatrené snimadem polohy (41), dolnt kladkou (32} a hornfml kladkemi (31), mezi ni-
ni¥% je uloYen upinacy rdm (23) cpail‘eny pevnou lelisti (34) a dolni pohyblivou Zelisti

(36} spojena s pistuici svéha ovlsdaciho silovélce (35), pod ni% Jsou usporédédny dorazy
(37) pevn¥ spojené se zdklsdovim vémem (1), k n&mu? jsou pevn¥ uchyceny animade sil (38).

3 vykresy
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Obr. 2

Obr. 3
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