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自束紧手铐及约束链

(57)摘要

本发明涉及一种自束紧手铐及约束链，固定

端内设置有约束腔，所述约束腔内设有牵引杆和

联动杆；牵引杆从固定端的通孔插入，联动杆为

折弯结构，联动杆上开有通孔，通过该通孔与固

定在约束腔壁上的联动杆转轴转动配合；牵引杆

下部侧面开有缺口，联动杆一端插入缺口、另一

端设置有联动杆棘齿，联动杆棘齿穿出固定端底

部与动臂棘齿啮合或分离。当不法份子拉拽牵引

杆时，牵引杆一端上移，缺口带动联动杆上移，联

动杆的另一端下移并顺时针旋转，联动杆棘齿与

动臂棘齿啮合，并使得动臂移动，从而实现束紧

所有人手铐的目的。多个自束紧手铐通过链条串

联在一起，可以同时约束多个罪犯。
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1.一种自束紧手铐，包括固定端（2）、定臂（21）、动臂（22），所述定臂一端与固定端（2）

连为一体，动臂（22）的一端与定臂（21）另一端通过铰轴（23）连接，动臂（22）另一端的外缘

有突起的动臂棘齿（24）；固定端（2）内部有锁控腔（3），锁控腔（3）内包含止逆件（31）、止逆

件（31）的端部设有与动臂棘齿（24）配合的止逆棘齿（32），其特征在于：

所述的锁控腔（3）外侧的固定端（2）内设置有约束腔（4），所述约束腔（4）内设有牵引杆

（41）和联动杆（42）；

固定端（2）顶部开设与约束腔（4）相通的垂直通孔，通孔壁两侧固定有滑轨（4301）；牵

引杆（41）中部两侧固定滑块（4302），牵引杆（41）从固定端（2）的通孔插入并使滑块（4302）

与滑轨（4301）滑动配合；

联动杆（42）为折弯结构，联动杆（42）上开有通孔，通过该通孔与固定在约束腔（4）壁上

的联动杆转轴（4801）转动配合；牵引杆（41）下部侧面开有缺口（45），联动杆一端插入缺口

（45）、另一端设置有联动杆棘齿（47），联动杆棘齿（47）穿出固定端底部与动臂棘齿（24）啮

合或分离。

2.根据权利要求1所述的自束紧手铐，其特征在于，所述约束腔（4）的底部固定第一磁

铁（4401），牵引杆（41）底端设有可与第一磁铁相吸的第二磁铁（4402）。

3.根据权利要求1或2所述的自束紧手铐，其特征在于，所述约束腔（4）内固定有第一弹

性装置（4901），第一弹性装置（4901）与联动杆（42）相连，使联动杆（42）的联动杆棘齿（47）

保持离开动臂（22）的趋势。

4.根据权利要求3所述的自束紧手铐，其特征在于，所述联动杆棘齿（47）与联动杆（42）

端部通过棘齿铰接轴（4802）连接，约束腔内固定第二弹性装置（4902），第二弹性装置

（4902）与联动杆棘齿（47）相连，使得联动杆棘齿（47）有远离联动杆（42）并趋近动臂（22）的

趋势。

5.根据权利要求4所述的自束紧手铐（1），其特征在于，所述的联动杆转轴（4801）安装

在偏离联动杆（42）的折弯点（L）部位靠近牵引杆一侧。

6.一种约束链，其特征在于，包括链条（6）、以及两个以上权利要求1所述的自束紧手铐

（1），牵引杆（41）顶部连接有位于固定端（2）外部的连接环（5），通过自束紧手铐（1）的连接

环（5）间隔固定在链条（6）上。

7.根据权利要求6所述的约束链，其特征在于，所述的链条（6）的端部固定有锁扣（7）。
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自束紧手铐及约束链

技术领域

[0001] 本发明涉及一种警用器械，特别涉及一种链式手铐。

背景技术

[0002] 手铐是公安机关在执法办案中执法人员使用的警用器械。但是目前的警用手铐功

能单一，无法实现自动束紧的功能，无法有效地约束不法份子；当一次限制多名不法份子活

动时，普通的手铐一次只能拷紧一名不法份子的双手，不法份子双脚仍可自由活动，增加了

逃跑的可能性，不能同时拷住多名不法份子。

发明内容

[0003] 本发明所要解决的技术问题是提供一种自束紧手铐及约束链，当不法份子用力挣

脱手铐时可自动束紧，从而制止或预防其逃跑。

[0004] 为解决以上技术问题，根据本发明的一个方面，提供一种自束紧手铐，包括固定

端、定臂、动臂，所述定臂一端与固定端连为一体，动臂的一端与定臂另一端通过铰轴连接，

动臂另一端的外缘有突起的动臂棘齿；固定端内部有锁控腔，锁控腔内包含止逆件、止逆件

的端部设有与动臂棘齿配合的止逆棘齿，

[0005] 所述的锁控腔外侧的固定端内设置有约束腔，所述约束腔内设有牵引杆和联动

杆；

[0006] 固定端顶部开设与约束腔相通的垂直通孔，通孔壁两侧固定有滑轨；牵引杆中部

两侧固定滑块，牵引杆从固定端的通孔插入并使滑块与滑轨滑动配合；

[0007] 联动杆为折弯结构，联动杆上开有通孔，通过该通孔与固定在约束腔壁上的联动

杆转轴转动配合；牵引杆下部侧面开有缺口，联动杆一端插入缺口、另一端设置有联动杆棘

齿，联动杆棘齿穿出固定端底部与动臂棘齿啮合或分离。

[0008] 进一步地，所述约束腔的底部固定第一磁铁，牵引杆底端设有可与第一磁铁相吸

的第二磁铁。

[0009] 进一步地，所述约束腔内固定有第一弹性装置，第一弹性装置与联动杆相连，使联

动杆的联动杆棘齿保持离开动臂的趋势。

[0010] 进一步地，所述联动杆棘齿与联动杆端部通过棘齿铰接轴连接，约束腔内固定第

二弹性装置，第二弹性装置与联动杆棘齿相连，使得联动杆棘齿有远离联动杆并趋近动臂

的趋势。

[0011] 进一步地，所述的联动杆转轴安装在偏离联动杆的折弯点部位靠近牵引杆一侧。

[0012] 根据本发明的另一方面，提供一种约束链，包括链条、以及两个以上所述的自束紧

手铐，牵引杆顶部连接有位于固定端外部的连接环，通过自束紧手铐的连接环间隔固定在

链条上。

[0013] 进一步地，所述的链条的端部固定有锁扣。

[0014] 与现有技术相比，发明提供的带自束紧手铐的约束链，执法人员可以通过铐环拷
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紧犯罪人员双手，多个犯罪人时，可以实现串联，当某个犯罪人通过手铐牵扯链条时，自束

紧手铐自动将该犯人的手铐束紧，对犯罪人员产生警示，以预防逃脱，加强管理，减少警力

开支，通过组合和变更，可以实现对犯罪人员多种类型的约束，如手、脚腕等。

附图说明

[0015] 图1为本发明自束紧手铐整体结构组成示意图；

[0016] 图2为发明中联动杆示意图；

[0017] 图3为本发明自束紧手铐牵引杆静止时的结构示意图；

[0018] 图4为带自束紧手铐的约束链的结构示意图。

[0019] 图中，1‑自束紧手铐，2‑固定端，21‑定臂，22‑动臂，23‑铰轴，24‑动臂棘齿，3‑锁控

腔，31‑止逆件，32‑止逆棘齿，4‑约束腔，41‑牵引杆，42‑联动杆，4301‑滑轨，5‑连接环，

4302‑滑块，45‑缺口，46‑插入端，47‑联动杆棘齿，4801‑联动杆转轴，4802‑棘齿铰接轴，

4401‑第一磁铁，4402‑第二磁铁，4901‑第一弹性装置，4902‑第二弹性装置，L‑折弯点，6‑链

条，7‑锁扣。

具体实施方式

[0020] 为了使本领域技术人员更好的理解本发明，以下结合参考附图并结合实施例对本

发明作进一步清楚、完整的说明。需要说明的是，在不冲突的情况下，本申请中的实施例及

实施例中的特征可以相互组合。

[0021] 本发明一种典型的实施方式提供的一种自束紧手铐，参考图1，包括固定端2、定臂

21、动臂22，所述定臂一端与固定端2连为一体，动臂22的一端与定臂21另一端通过铰轴23

连接，动臂22另一端的外缘有突起的动臂棘齿24；固定端2内部有锁控腔3，锁控腔3内包含

止逆件31、止逆件31的端部设有与动臂棘齿24配合的止逆棘齿32。动臂棘齿24与止逆棘齿

32配合，实现对手铐的锁紧。

[0022] 所述的锁控腔3外侧的固定端2内设置有约束腔4，所述约束腔4内设有牵引杆41和

联动杆42。

[0023] 固定端2顶部开设与约束腔4相通的垂直通孔，通孔壁两侧固定有滑轨4301；牵引

杆41中部两侧固定滑块4302，牵引杆41从固定端2的通孔插入并使滑块4302与滑轨（4301）

滑动配合。联动杆42为折弯结构，联动杆42上开有通孔，通过该通孔与固定在约束腔4壁上

的联动杆转轴4801转动配合；牵引杆41下部侧面开有缺口45，联动杆一端插入缺口45、另一

端设置有联动杆棘齿47，联动杆棘齿47穿出固定端底部与动臂棘齿24啮合或分离。

[0024] 当牵引杆41沿着滑轨4302移动时，缺口45带动联动杆一端的插入端46上下移动，

从而使联动杆另一端的联动杆棘齿47与动臂棘齿24啮合或分离。牵引杆顶部穿出固定端的

部位可以直接或间接地与限制不法分子活动的装置相连，这些装置可以是普通手铐、另一

个本发明所述的自束紧手铐、链条、杆件、墙壁等。在牵引杆41未受力状态下，联动杆棘齿47

与动臂棘齿24分离。当不法份子企图用力挣脱时，牵引杆41受力向外侧拉动，缺口45带动联

动杆42的插入端46向上移动，联动杆另一端的联动杆棘齿47与动臂棘齿24啮合并推动其向

收紧的方向移动，实现进一步束紧的目的。

[0025] 在一种优选的实施方式中，所述约束腔4的底部固定第一磁铁4401，牵引杆41底端
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设有可与第一磁铁相吸的第二磁铁4402。，牵引杆41底部的第二磁铁4402在牵引杆41未受

力或者较小的受力的情况下与第一磁铁4401吸附，对牵引杆41产生一定的牵制力，当牵引

杆41受到拉力大于磁铁之间的吸附力的情况下，磁铁脱离，牵引杆41向上移动，一方面限制

了任意拉力造成牵引杆的移动，另一方面实现了当挣脱力量积蓄到一定程度后，挣脱瞬间

作用于联动杆的力更大，束紧效果更明显。

[0026] 在另一种优选的实施方式中，所述约束腔4内固定有第一弹性装置4901，第一弹性

装置4901与联动杆42相连，使联动杆42的联动杆棘齿47保持离开动臂22的趋势。参考图2、

图3，图中的第一弹性装置4901为V型结构簧片，其一端与约束腔壁相连，另一端与联动杆42

靠近联动杆棘齿47的一端相连。当联动杆42受到牵引杆的拉力时顺时针转动，从而压迫第

一弹性装置，使该弹性装置有回弹或复位联动杆的蓄能。

[0027] 在另一种优选的实施方式中，所述联动杆棘齿47与联动杆42端部通过棘齿铰接轴

4802连接，约束腔内固定第二弹性装置4902，第二弹性装置4902与联动杆棘齿47相连，使得

联动杆棘齿47有远离联动杆42并趋近动臂22的趋势。当不法份子间歇性拉动牵引杆时，联

动杆棘齿需要越过多个动臂棘齿24，第二弹性装置可使联动杆棘齿47在越过一个动臂棘齿

24顶端后，自动嵌入下一个动臂棘齿内槽。

[0028] 在一种优选的实施方式中，所述的联动杆转轴4801安装在偏离联动杆42的折弯点

（L）部位靠近牵引杆一侧。牵引杆向上移动时，联动杆42另一端的棘齿除了圆周运动，还有

向下移动的趋势，使得联动杆棘齿47更迅速地与动臂棘齿24啮合。

[0029] 本发明另一种典型的实施方式，提供一种约束链，参考图4，包括链条（6）、以及两

个以上所述的自束紧手铐1，牵引杆41顶部连接有位于固定端2外部的连接环5，通过自束紧

手铐,1的连接环5间隔固定在链条6上。优选地，所述的链条6的端部固定有锁扣7。

[0030] 该实施例可实现对多个不法份子的串联，当有任意个人用力拉拽手铐时，其它人

手铐上的拉环都会对牵引杆41产生拉力，牵引杆一端41上移，缺口45带动联动杆上移，联动

杆的另一端下移并顺时针旋转，联动杆棘齿47与动臂棘齿24啮合，并使得动臂移动，从而实

现束紧所有人手铐的目的。
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