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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ent-
leeren von Behéltern, insbesondere von Millbehil-
tern in Sammelbehilter mit zumindest einer Kipp-
oder Hub-Kipp-Vorrichtung, die eine Greifeinrich-
tung zum Erfassen des Mullbehilters aufweist, und
mit einer Druckmittelantriebseinrichtung mit einer
elektrischen Steuereinrichtung, die zumindest einen
Teil des gesamten Kipp- oder Hub-Kipp-Vorgangs
automatisch steuert, wobei zumindest ein an der
Greifeinrichtung den richtigen Sitz des Behilters
auf der Greifeinrichtung Uberprifender Quittungssi-
gnalschalter an die Steuereinrichtung angeschlos-
sen ist.

Zum Entleeren von Millbehdltern sind Hub-
Kipp-Vorrichtungen bekannt, die Uber unterschiedli-
che Steuereinrichtungen verfliigen. Bei kleinen
Millbehdltern wie z.B. solchen mit einem Fas-
sungsvermd&gen von 240 Litern, sind automatische
Steuerungen bekannt, mit denen der Millbehdlter
nach dem Erfassen durch die Hub-Kipp-Vorrich-
tung vollautomatisch entleert und wieder abgesetzt
wird. Eine solche vollautomatische Entleervorrich-
tung ist z.B. aus der DE-A-3 910 660 bekannt. Um
Manipulationen seitens des Bedienungspersonals
weitgehend zu verhindern, sind u.a. Klappen- und
Quittungssignalschalter an der Hub-Kipp-Vorrich-
tung vorgesehen, die an einer Stromlaufiiberwa-
chungseinrichtung angeschlossen sind, die den
Soll-Schaltzustand dieser Schalter stdndig kontrol-
liert und nur dann ein Freigabesignal an die Auto-
matiksteuereinrichtung abgibt, wenn die Schalter
im Soll-Zeitpunkt in vorgesehener Weise geschaltet
sind. Trotz dieser SicherheitsmaBnahmen sind der-
artige vollautomatische Entleervorrichtungen zum
Entleeren von groBen Millbehiltern wie z.B. solche
mit einem Fassungsverm&gen von 1,1 m?® nicht
einsetzbar, da aufgrund des groBen Gewichtes der
Behilter zusdtzliche SicherheitsmaBnahmen ergrif-
fen werden miissen. Hier spielt insbesondere das
exakte Erfassen des Miillbehilters durch die Greif-
einrichtung der Hub-Kipp-Vorrichtung eine groBe
Rolle, da ein nicht richtig sitzender GroBbehilter
beim vollautomatischen Entleeren unter Umstinden
leichter herunterfallen kann als ein kleiner Behilter,
so daBl das Bedienungspersonal gegebenenfalls ei-
ner groBeren Gefahr ausgesetzt ist. Es missen
daher zusitzliche KontrollmaBnahmen durch das
Bedienungspersonal geschaffen werden.

Um dem gesamten Entleervorgang der Kontrol-
le des Bedienungspersonals zu unterstellen, wur-
den GroBbehilter bisher ausschlieBlich manuell
entleert. Die Bedienungsperson muB zundchst den
Millbehdlter an der Greifeinrichtung positionieren
und betétigt anschlieBend einen Hebel, mit dem
der gesamte Entleervorgang gesteuert und beein-
fluBt werden kann. Dies hat jedoch den Nachieil,
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daB die Zeit des Entleervorgangs nicht fiir das
Heranholen des néchsten Behdlters genutzt wer-
den kann.

Neben der manuellen Entleerung sind auch
Hub-Kipp-Vorrichtungen mit einer halbautomati-
schen Steuerung bekannt. Eine solche Hub-Kipp-
Vorrichtung ist beispielsweise in der WO 89/03794
zum Entleeren von kleinen Miillbehltern beschrie-
ben. Der zu entleerende Millbehdlter wird an die
Hub-Kipp-Vorrichtung herangebracht und dort von
der Bedienungsperson zunichst festgehalten. An-
schlieBend wird von einer zweiten Bedienungsper-
son per Knopfdruck die Hub-Kipp-Vorrichtung
hochgefahren, wobei sie den Rand des Millbehil-
ters ergreift. Hierbei wird ein an der Hub-Kipp-
Vorrichtung angebrachter Schalter bettigt , der zur
Uberpriifung des richtigen Behilterssitzes dient.
Wenn der Schalter in der vorgeschriebenen Weise
betdtigt wird, wird der Hub-Kipp-Vorgang fortge-
setzt und der Behdlter automatisch entleert. Nach-
teilig bei dieser Hub-Kipp-Vorrichtung ist die Tatsa-
che, daB8 eine Person den Millbehilter - z.B. auf
eine abschissigen StraBe - zundchst festhalten
muB, bis eine zweite Bedienungsperson die Hub-
Kipp-Vorrichtung in Aufnahmeposition hochgefah-
ren hat. Da bei richtigem Sitz des Behilters der
Bewegungsablauf ohne Unterbrechung weiterlduft,
kann auBerdem u.U. bei nicht rechtzeitigem Loslas-
sen des Behilters die Bedienungsperson verletzt
werden.

Aus der DE-A-3 517 491 ist eine Hub-Kipp-
Vorrichtung zum Entleeren von Millbehdltern be-
kannt, bei der die Hub-Kipp-Vorrichtung zunichst
manuell hochgefahren wird und die automatische
Steuerung des Wegeventils zum Anheben, Halten
und Absenken erst nach einer bestimmten Hubhd-
he oder Hubzeit automatisch ausgeldst wird. Das
Auslésen des automatischen Entleervorgangs er-
folgt mit einem in einer vorgegebenen Hubh&he
angeordneten Bewegungsmelder. Es kann auch ein
im Aufnahmebereich der Hub-Kipp-Vorrichtung an-
geordneter Schalter vorgesehen sein, der vom
Rand des Millbehdlters betidtigt wird, wobei Uber
ein Zeitglied eine zeitverzégerte Einleitung des au-
tomatischen Entleervorgangs sichergestellt wird.
Beim manuellen Hochfahren der Hub-Kipp-Vorrich-
tung muB ebenfalls eine zusitzliche Bedienungs-
person vorhanden sein. Da der automatische Ent-
leervorgang z. B. durch den Millbehdlter ausgeldst
wird, hat das Bedienungspersonal keine M&glich-
keit, zundchst noch den richtigen Sitz des Millbe-
hdlters zu Uberpriifen. Eine Unterbrechung des
Entleervorgangs ist nur durch Betdtigung des Not-
haltschalters m&glich.

Aufgabe der Erfindung ist daher eine Kipp -
oder Hub-Kipp-Vorrichtung, bei der nur eine Bedie-
nungsperson erforderlich ist, die den Zeitpunkt des
Beginns der automatischen Entleerung nach dem
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Erfassen des Behdlters durch die Greifeinrichtung
und nach einer zusitzlichen optischen Kontrolle
des richtigen Behiltersitzes selbst bestimmen
kann.

Diese Aufgabe wird mit einer Vorrichtung ge-
maB den kennzeichnenden Merkmalen von An-
spruch 1 geldst. Vorteilhafte Ausgestaltungen sind
Gegenstand der Unteransprliche.

ErfindungsgemiB wird unter der Anhubphase
das Anheben der Hub-Kipp-Vorrichtung von ihrer
tiefsten Stellung bis zu einer bestimmten, vorgege-
benen Hubh&he verstanden, bei der der zu entlee-
rende Behdlter von der Greifeinrichtung vollstindig
aufgenommen ist und vom Boden abgehoben ist.
Hierbei reicht es aus, wenn der Behilter nach
Unterbrechung der Anhubphase lediglich einige
Zentimeter vom Erdboden entfernt ist.

Bei der Erfindung die Anhubphase vom Behil-
ter automatisch in Gang gesetzt, wird aber an-
schlieBend unterbrochen und der nachfolgende
Entleervorgang wird von Hand gestartet.

Zur Durchfihrung dieses halbautomatischen
Entleervorgangs weist die Kipp- oder Hub-Kipp-
Vorrichtung mindestens einen vom Mdillbehilter
beim Heranbringen an die Kipp- oder Kipp-Vorrich-
tung betétigbaren Ausloseschalter auf. Dieser Aus-
I6seschalter kann ein Klappenschalter sein, der von
der Behdlterwand beim Heranbringen des Millbe-
hdlters an die Hub-Kipp-Vorrichtung betitigt wird.
Im Rahmen der Erfindung ist es auch mdoglich
beispielsweise eine Lichtschranke vorzusehen, die
ebenfalls vom Mullbehilter ausgeldst wird, wenn er
die Hub-Kipp-Vorrichtung berlihrt. Derartige Auslo-
seschalter sind an sich aus automatisch arbeiten-
den Hub-Kipp-Vorrichtungen bekannt, wobei diese
AuslGseschalter allerdings dann den gesamten
Hub-Kipp-Vorgang auslsen.

Bei halbautomatisch arbeitenden Entleervor-
richtungen sind diese Ausldseschalter hingegen
nicht bekannt, da die Anhubphase bisher durch
manuelle Betdtigung ausgefiihrt wurde. Das auto-
matische Starten lediglich der Anhubphase durch
eine Betdtigung des herangebrachten, zu entlee-
renden Behdlters bietet den Vorteil, daB nur eine
Bedienungsperson erforderlich ist. Eine Geféhr-
dung dieser Bedienungsperson durch den automa-
tischen Ablauf der Anhubphase kann nicht aufire-
ten, da der Behilter nur eine geringe Strecke an-
gehoben wird. Selbst wenn der Behdlter nicht rich-
tig erfaBt worden sein sollte und sich von der
Greifeinrichtung 18sen sollte, wiirde er bei einer
Hubh8he von wenigen Zentimetern ohne Beschidi-
gung auf dem Erdboden auftreffen.

Diese Anhubphase wird von der Steuereinrich-
tung nach Erreichen der vorgegebenen Hubh&he
der Kipp- oder Hub-Kipp-Vorrichtung unterbrochen.
Dies bietet den Vorteil, daB die Bedienungsperson
insbesondere bei GroBbehiltern noch einmal die
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Mdglichkeit hat, den richtigen Sitz des Mullbehil-
ters auf oder an der Greifeinrichtung zu Uberpriifen.
Zwar ist mindestens ein Quittungssignalschalter
vorgesehen, der beispielsweise im Bereich des
Aufnahmekammes angeordnet ist und vom Behdl-
terrand ausgeldst wird, und somit den richtigen Sitz
des Behilters Uberprift, es k&nnen aber trotzdem
noch Fille auftreten, daB der Quittungs- oder die
Quittungssignalschalter zwar ausgeldst werden, der
Behilter aber vielleicht noch nicht seinen optimalen
Sitz auf der Greifeinrichtung eingenommen hat. Die
Bedienungsperson hat somit noch einmal die M&g-
lichkeit, diesbeziiglich eine Korrektur vorzunehmen.

Bei den Vorrichtungen gemiB dem Stand der
Technik ist dies nicht md&glich, da nach der manu-
ell ausgefiihrten Anhubphase der nachfolgende
Entleervorgang automatisch ausgelost wird, sei es
durch einen Bewegungsmelder oder sei es durch
einen Auslseschalter im Bereich der Greifeinrich-
tung.

Da erfindungsgem&B der nachfolgende Entleer-
vorgang nicht automatisch gestartet wird, muB sich
die Bedienungsperson vom Millbehdlter entfernen
und die vorzugsweise seitlich am Millfahrzeug
bzw. an der Hub-Kipp-Vorrichtung angebrachte er-
ste Handbetdtigungseinrichtung ausldsen, um den
automatischen Entleervorgang in Gang zu setzen.
Eine Gefdhrdung der Bedienungsperson ist damit
ausgeschlossen, weil diese sich beim Ausldsen
des automatischen Entleervorgangs nicht mehr im
Schwenkbereich des Behilters aufhilt.

Die Unterbrechung der Anhubphase durch die
Steuereinrichtung kann auf unterschiedliche Weise
realisiert werden. Vorzugsweise umfaBt die Steuer-
einrichtung eine programmierbare Einrichtung, in
die die gewlinschte Hubh8he eingegeben werden
kann. Es besteht auch die M&glichkeit, das Steuer-
programm entsprechend auszulegen, so daB die
Anhubphase zum gewlinschien Zeitpunkt bzw. ei-
ner gewlinschten Hubhdhe unterbrochen wird.

GemiafB einer weiteren Ausfihrungsform ist
mindestens ein Hubbegrenzungsschalter vorgese-
hen, der an die Steuereinrichtung angeschlossen
ist. Ein solcher Hubbegrenzungsschalter kann bei-
spielsweise ein N3hrungsschalter, eine Lichtschran-
ke, Nockenschalter oder Drehwinkelgeber sein, wo-
bei dieser Hubbegrenzungsschalter von der Kipp-
oder Hub-Kipp-Vorrichtung bei einer vorgegebenen
Hubhdhe ausgeldst wird. Hierbei gibt der Hubbe-
grenzungsschalter ein entsprechendes Signal an
die Steuereinrichtung ab, woraufhin die Steuerein-
richtung die Anhubphase unterbricht. Dieser Hub-
begrenzungsschalter ist an einem feststehenden
Bauteil des Mullfahrzeugs in der H6he angebracht,
die der vorgegebenen Hubhdhe entspricht.

Eine weitere Ausflihrungsform sieht vor, daB
die Steuereinrichtung ein Zeitglied umfaBt, das
nach Ablauf einer vorgegebenen Zeit ein Signal zur
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Unterbrechung der Anhubphase abgibt. Dieses
Zeitglied wird vom Ausl8seschalter in Gang ge-
setzt, wobei die vorgegebene Zeit auf die Anhub-
geschwindigkeit der Hub-Kipp-Vorrichtung abge-
stimmt ist.

Um die Sicherheit des Bedienungspersonal
weiter zu erh8hen, ist gemiB einer besonderen
Ausfihrungsform vorgesehen, daB8 die Steuerein-
richtung zur Uberwachung einer vorgegebenen er-
sten Zeitspanne zwischen der Betdtigung des Aus-
I6seschalters und des Quittungssignalschalters
ausgebildet ist. Bei einem st&rungsfreien Ablauf
der Anhubphase wird zwischen der Betétigung die-
ser beiden Schalter immer eine bestimmte Zeit-
spanne eingehalten, die durch die Anhubgeschwin-
digkeit der Hub-Kipp-Vorrichtung vorgegeben ist.
Sollte es bei der Anhubphase Probleme geben,
indem z.B. der Behélterrand vom Aufnahmekamm
nicht richtig erfat wird und der Behilter mdogli-
cherweise erst zu einem spéteren als dem vorge-
sehenen Zeitpunkt seine richtige Position einnimmt,
wird diese UnregelmiBigkeit aufgrund der Zeit-
Uberschreitung von der Steuereinrichtung erkannt.
In diesem Fall wird die Hub-Kipp-Vorrichtung sofort
angehalten und / oder es wird durch eine akusti-
sche und / oder optische Anzeige der Bedienungs-
person mitgeteilt, daB diese Anhubphase nicht st&-
rungsfrei verlaufen ist, was flr die Bedienungsper-
son wiederum ein Hinweis ist, noch einmal den
richtigen Sitz des Behdlters zu Uberpriifen.

GemaB einer besonderen Ausfiihrungsform
kann diese erste Zeitspanne von der programmier-
baren Einrichtung Uberwacht werden, in die die
vorgegebene Zeitspanne eingebbar ist.

GemaB einer weiteren Ausflhrungsform kann
auch eine separate Uberwachungseinrichtung an
die Steuereinrichtung angeschlossen sein, die nur
dann ein Freigabesignal an die Steuereinrichtung
abgibt, wenn zwischen der Betétigung des Auslo-
seschalter und des Quittungssignalschalters die
vorgegebene erste Zeitspanne eingehalten wird.
Die erste Zeitspanne liegt bei den Ublichen Hubge-
schwindigkeiten vorzugsweise bei Zeiten kleiner 2
Sekunden.

Bei Miilifahrzeuen, die zwei Einzel-Hub-Kipp-
Vorrichtungen zum Entleeren kleiner Behilter auf-
weisen, besteht die Mdglichkeit durch Ausbildung
der Aufnahmek@mme auch GroBbehilter zu entlee-
ren, die von den Greifeinrichtungen beider Hub-
Kipp-Vorrichtungen erfaBt werden. Jede dieser Ein-
zel-Hub-Kipp-Vorrichtungen besitzt einen eigenen
Ausl8seschalter, der beim Entleeren von kleinen
Behiltern von diesen betétigt wird. Wenn ein GroB-
behilter von beiden Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen
gemeinsam entleert werden soll, werden beim Her-
anbringen des GroBbehilters diese Ausldseschalter
in der Regel nicht gleichzeitig betdtigt. Da jedoch
der AuslGseschalter der jeweiligen Hub-Kipp-Vor-
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richtung beim Betdtigen die Anhubphase auslfst,
kann es vorkommen, daB die eine Hub-Kipp-Vor-
richtung bereits die Anhubphase ausflihrt, wihrend
die andere Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtung noch in
Ausgangsstellung verharrt. In diesem Fall kdnnte
der Behilter bereits an der einen Seite angehoben
werden und auf der anderen Seite noch am Boden
verbleiben, so daB der Behilter eine Schieflage
einnimmt, die beim Nachziehen der zweiten Einzel-
Hub-Kipp-Vorrichtung zu einem unkorrekten Sitz
auf der Greifeinrichtung fihrt und somit keinen
stérungsfreien Ablauf des Entleervorgangs gewdhr-
leistet.

Es ist daher vorgesehen, daB die Steuereinrich-
tung zur Uberwachung einer vorgegebenen zweiten
Zeitspanne zwischen der Betitigung mindestens
zweier AuslOseschalter ausgebildet ist. Nur wenn
die AuslOseschalter innerhalb einer vorgegebenen
Zeitspanne betatigt werden, kann davon ausgegan-
gen werden, daB der Behilter sich in seiner richti-
gen Ausgangsposition an den Kipp- oder Hub-Kipp-
Vorrichtungen befindet. Wenn die vorgegebene
zweite Zeitspanne eingehalten wird, so wird nach
Betatigung des letzten Ausl&seschalters der Hub-
vorgang von der Steuereinrichtung in Gang gesetzt.
Sollte die vorgegebene zweite Zeitspanne nicht
eingehalten worden sein, wird auch die Anhubpha-
se der Hub-Kipp-Vorrichtung nicht ausgeldst, des-
sen Ausl&seschalter aber bereits betdtigt worden
ist. Beide Hub-Kipp-Vorrichtungen bleiben dann in
ihrer Ausgangsstellung. Zusitzlich kann noch ein
optisches Merkmal der Bedienungsperson mittei-
len, daB bezliglich des Ansetzens des Millbehil-
ters Probleme aufgetreten sind. Die Uberwachung
der vorgegebenen ersten und zweiten Zeitspanne
lassen auch keine Manipulationen seitens des Be-
dienungspersonals zu. Wenn beispielsweise zuvor
einer der AuslOseschalter bzw. Quittungssignal-
schalter zu einem friiheren Zeitpunkt tétig bzw. von
Hand festgestellt wird, k&nnen die vorgegebenen
Zeitspannen nicht mehr eingehalten werden, was
zur oben beschriebenen Unterbrechung des ge-
samten Hubvorgangs flihrt.

Auch diese zweite Zeitspanne kann in die pro-
grammierbare Einrichtung eingebbar sein oder die
programmierbare Einrichtung ist bereits derart aus-
gelegt, daB sie diese zweite Zeitspanne Uberwacht.

GemaB einer weiteren Ausflhrungsform kann
eine zweite Uberwachungseinrichtung vorgesehen
sein, die an die Steuereinrichtung angeschlossen
ist und die nur dann ein Freigabesignal an die
Steuereinrichtung abgibt, wenn zwischen der Beti-
tigung von mindestens zwei Ausldseschaltern die
vorgegebene zweite Zeitspanne eingehalten wor-
den ist. Vorzugsweise liegt diese zweite Zeitspanne
im Bereich von 0,4 bis 0,8 sek. Im Rahmen der
Erfindung ist es auch mdglich, die erste und die
zweite Uberwachungseinrichtung zu integrieren.
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Ein vollstandiges Absetzen und L&sen des Be-
hdlters von der Greifeinrichtung nach Beendigung
des Entleervorganges kann bei einer abschissigen
StraBe zum Wegrollen des Behdlters flihren. Um
dies zu verhindern, ist die Steuereinrichtung derart
ausgebildet, daB sie das Absenken des Miillbehil-
ters einer vorgegebenen Referenzhdhe unterbricht
und daB eine zweite Handbetitigungseinrichtung
vorgesehen ist, mit der manuell das vollstandige
Absenken des Behélters steuerbar ist. Diese Refe-
renzhfhe kann der vorgegebenen Hubh8he der
Anhubphase entsprechen. In vorgegebener Refe-
renzhfhe kann wiederum der Hubbegrenzungs-
schalter betdtigt werden, der dadurch mit einer
zusétzlichen Funktion ausgestattet ist. Das vollstin-
dige Absenken des Behilters unterliegt somit der
Kontrolle der Bedienungsperson.

Beispielhafte Ausflihrungsform der Erfindung
der nachfolgend anhand der Zeichnungen ndher
erldutert.

Es zeigen:

Figur 1 die schematische Darstellung der
Vorrichtung mit einer Hub-Kipp-Vor-
richtung,
die schematische Darstellung der
Vorrichtung mit zwei Hub-Kipp-Vor-
richtungen gemdB einer ersten Aus-
fUhrungsform,
die schematische Darstellung der
Vorrichtungen mit zwei Hub-Kipp-
Vorrichtungen gemiB einer weiteren
Ausflihrungsform und
die rlickwirtige Ansicht eines Mull-
fahrzeuges mit einer Vorrichtung ge-
maB Figur 3.

In der Figur 1 ist eine Vorrichtung zum Entlee-
ren von Behidltern schematisch dargestellt, die eine
einzige Hub-Kipp-Vorrichtung 1 aufweist. Diese
Hub-Kipp-Vorrichtung 1 besitzt in bekannter Weise
Druckmittelmotore, die an einen Hydraulikschalt-
kreis und eine Druckmittelpumpe angeschlossen
sind. Dieses Druckmittelantriebseinrichtung und die
Verbindung mit der Hub-Kipp-Vorrichtung 1 ist
durch die Bezugszeichen 6 bis 7 angedeutet.

Die Hub-Kipp-Vorrichtung 1 ist mit einem Aus-
I6seschalter 2 und einem Quittungssignalschalter 3
ausgestattet. Der Ausldseschalter 2 wird beim Her-
anbringen des Millbehilters (nicht dargestellt) aus-
geldst, wodurch ein Signal an die Steuereinrichtung
4 abgegeben wird, die eine programmierbare Ein-
richtung 5 aufweist. Nach dem Ausl6sen des Aus-
|6seschalters 2 durch den zu entleerenden Behil-
ter wird von der Steuereinrichtung 4 ein entspre-
chendes Signal an eines oder mehrerer Elemente
der Druckmittelantriebseinrichtung 6 gegeben, so
daB die Hub-Kipp-Vorrichtung 1 aus ihrer Aus-
gangsposition A nach oben bewegt wird, bis die
vorgegebene Hubhd&he erreicht ist, die durch die

Figur 2

Figur 3

Figur 4
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Position B gekennzeichnet ist.

Wihrend dieser Anhubphase aus der Position
A in die Position B wird der zu entleerende Behil-
ter von der Greifeinrichtung erfaBt, wobei z. B. der
Behdlterrand den Quittungssignalschalter 3 auslSst.
Die vorgegebene Hubh&he ist in der hier gezeigten
Darstellung in die programmierbare Einrichtung 5
einprogrammiert, die zu einem bestimmien Zeit-
punkt ein entsprechendes Signal an die Druckmit-
telantriebseinrichtung 6 abgibt, die dann die (nicht
gezeigten) Druckmittelmotore der Hub-Kipp-Vor-
richtung 1 anhilt.

Die programmierbare Einrichtung 5 Ubernimmt
in der hier gezeigten Ausflhrungsform auch die
zeitliche Uberwachung der Zeitspanne zwischen
dem Ausidsen des Ausl8seschalters 2 und dem
Ausl8sen des Quittungssignalschalters 3. Falls die
vorgegebene in der programmierbaren Einrichtung
5 eingegebene erste Zeitspanne nicht eingehalten
wird, gibt die Steuereinrichtung 4 ein entsprechen-
des Signal an die Druckmittelantriebseinrichtung 6,
die dann die Hub-Kipp-Vorrichtung 1 anhdlt. Zu-
sdtzlich kann die Steuereinrichtung 5 noch eine
Warnlampe 20 in Gang setzen, die dem Bedie-
nungspersonal anzeigt, daB UnregelmiBigkeiten
wihrend der Anhubphase aufgetreten sind.

An die Steuereinrichtung 5 ist eine erste Hand-
betdtigungseinrichtung 8 angeschlossen, mit deren
Hilfe die Bedienungsperson nach Uberpriifung des
richtigen Sitzes des Miillbehilters auf der Greifein-
richtung der Hub-Kipp-Vorrichtung 1 den automati-
schen Entleervorgang ausldsen kann. Die Steuer-
einrichtung 4 gibt dann ein entsprechendes Signal
an die Druckmittelantriebseinrichtung 6, woraufhin
die Hub-Kipp-Vorrichtung die Position B verlaBt
und je nach entsprechender Ausgestaltung der Me-
chanik der Kipp - oder Hub-Kipp-Vorrichtung 1 den
Behdlter weiter anhebt und dann in die Einschiit-
Offnung einkippt. Hierbei kann in der Entleerstel-
lung der Hub-Kipp-Vorrichtung auch ein Rittelvor-
gang oder ein Verweilen des Millbehilters vorge-
sehen sein, wobei die Art des Bewegungsablaufs
von der Steuereinrichtung 4 durch entsprechende
Signale an die Druckmittelantriebseinrichtung 6 ge-
steuert wird.

Nach Beendigung des Entleerens wird der Be-
hdlter zurlickgeschwenkt und abgesenkt, wobei die
Hub-Kipp-Vorrichtung 1 in einer vorgegebenen Re-
ferenzh&he, die der Position B entsprechen kann,
angehalten wird. Durch Betdtigen einer zweiten
Handbetatigungseinrichtung 9 die ebenfalls an die
Steuereinrichtung 4 angeschlossen ist, kann der
Millwerker die vollstdndige Absenkung der Hub-
Kipp-Vorrichtung 1 und damit des Behilters bewir-
ken.

In der Figur 2 ist eine Vorrichtung zum Entlee-
ren von Behiltern schematisch dargestellt, die Uber
zwei Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b ver-
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figt. Auch in dieser Darstellung ist die Druckmittel-
antriebseinrichtung 6 nur schematisch dargestellt
und Uber die Verbindungsleitung 7a und 7b ist die
Verbindung zwischen der Druckmittelantriebsein-
richtung 6 und den Hub-Kipp-Vorrichtungen sche-
matisch angedeutet. Jede Hub-Kipp-Vorrichtung 1a
und 1b verfigt Uber einen AuslGseschalter 2a, 2b
und einen Quittungssignalschalter 3a und 3b. Die
Steuereinrichtung 4 verfiigt auch in dieser Ausfiih-
rungsform Uber eine programmierbare Einrichtung
5. Ebenfalls sind eine erste Handbetitigungsein-
richtung 8 und eine zweite Handbetdtigungseinrich-
tung 9 an die Steuereinrichtung 4 angeschlossen.
Nachfolgend wird die Funktionsweise der Vorrich-
tung beim Entleeren eines GroBbehilters beschrie-
ben, der von den beiden Einzel-Hub-Kipp-Vorrich-
tungen 1a, 1b gemeinsam entleert wird. Beim Her-
anbringen des GroBbehilters werden mehr oder
weniger gleichzeitig die beiden Ausldseschalter 2a,
2b von der Behilter wand betétigt. Hierbei Uber-
nimmt die programmierbare Einrichtung 5 die
Uberwachung der zweiten Zeitspanne zwischen
dem Ausldsen der beiden Ausldseschalter 2a und
2b. Falls die vorgegebene zweite Zeitspanne zwi-
schen dem Ausl8sen dieser beiden Ausldseschal-
ter 2a und 2b Uberschritten wird, wird keine der
Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtung 1a oder 1b angeho-
ben. Beide Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1 a und
1b verbleiben dann in ihrer Ausgangsstellung A.
Auch in diesem Fall kann die optische Anzeige 20
von der Steuereinrichtung 4 in Gang gesetzt wer-
den, um die Bedienungsperson darauf hinzuweisen,
daB diese zweite Zeitspanne nicht gehalten worden
ist und somit UnregelmiBigkeiten zu erwarten sind.

Wenn die vorgegebene zweite Zeitspanne zwi-
schen dem Ausldsen der beiden Ausldseschalter
2a und 2b eingehalten worden ist, werden die
beiden Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b
hochgefahren, was unabhZngig voneinander erfol-
gen kann. Vor Erreichen der Position B werden -
gegebenenfalls nacheinander - die Quittungssignal-
schalter 3a, 3b vom Behilterrand betétigt. Hierbei
wird zusitzlich noch die Zeitspanne zwischen dem
Ausl8sen des Ausldseschalters 2a und des Quit-
tungssignalschalters 3a bzw. des Ausldseschalters
2b und des Quittungssignalschalters 3b Uberwacht.
Wenn auch diese erste Zeitspanne flir beide Ein-
zel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b eingehalten
worden ist, dann kann die Bedienungsperson Uber
die erste Handbetdtigungseinrichtung 8 den auto-
matischen Entleervorgang ausl&sen, wobei beide
Einzelhub - Kippvorrichtungen 1a, 1b den Grof3be-
hdlter gemeinsam entleeren. Die zweite Handbeti-
tigungseinrichtung 9 dient auch bei dieser Ausge-
staltung dazu, beide Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen
nach dem Entleeren des Behdlters vollstdndig ab-
zusenken.
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In der Figur 3 ist eine weitere Ausflihrungsform
dargestellt, wobei anstelle der programmierbaren
Einrichtung 5 nunmehr eine erste Uberwachungs-
einrichtung 10 und eine zweite Uberwachungsein-
richtung 11 zwischen den Ausl&seschaltern 2a, 2b,
den Quittungssignalschalter 3a und 3b und der
Steuereinrichtung 4 angeordnet sind. Hierbei wird
die Uberwachung der ersten Zeitspanne von der
ersten Uberwachungseinrichtung 10 und die Uber-
wachung der zweiten Zeitspanne von der zweiten
Uberwachungseinrichtung 11 Ubernommen, die bei
Einhaltung der vorgegebenen Zeitspannen entspre-
chende Freigabesignale an die Steuereinrichtung 4
abgeben, die wiederum entsprechend die Druck-
mittelantriebseinrichtung 6 ansteuert. Die Verbin-
dung der Druckmittelantriebseinrichtung 6 mit den
Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b ist nicht
dargestellt.

Im Bereich der Position B ist seitlich der bei-
den Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b je-
weils ein Hubbegrenzungsschalter 12a und 12b
angeordnet, der als N3herungsschalter ausgebildet
sein kann. Dementsprechend besitzen die Einzel-
Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b entsprechende
Kontaktelemente 13a und 13b, die bei Erreichen
der Position B die Schalter 12a und 12b betitigen
bzw. ausldsen. Diese Hubbegrenzungsschalter 12a
und 12b sind an die Steuereinrichtung 4 ange-
schlossen, die bei Vorliegen des entsprechenden
Signals die Druckmittelantriebseinrichtung 6 zum
Anhalten der Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a
und 1b veranlaBt.

In der Figur 4 ist die riickwartige Ansicht eines
Miillifahrzeuges 15 dargestelit. Die Einzel-Hub-Kipp-
Vorrichtungen 1a und 1b besitzen Greifeinrichtun-
gen in Form von Aufnahmekimmen 18a und 18b,
die auch zum Erfassen von GroBbehiltern ausge-
bildet sind. An diesen Greifeinrichtungen 18a und
18b sind an der Vorderseite jeweils ein Ausl&se-
schalter 2a und 2b angebracht. Hinter den Greifein-
richtungen sind Quittungssignalschalter 3a und 3b
angeordnet, die vom Behélterrand beim Aufsitzen
auf den Greifeinrichtungen 18a und 18b betitigt
werden. Diese Hub-Kipp-Vorrichtungen 1a und 1b
werden mittels Schwenkarmen 19a und 19b beté-
tigt, die an die Druckmittelantriebseinrichtung 6 an-
geschlossen sind, die in der hier gezeigten Darstel-
lung nicht zu sehen ist.

Am Millfahrzeug 15 sind Hubbegrenzungs-
schalter 12a und 12b befestigt, die beim Ver-
schwenken der Schwenkarme 19a und 19b in der
vorgegebenen HubhShe (Position B) betatigt wer-
den und zu einer Unterbrechung der Anhubphase
fihren. Der seitliche Bereich der beiden Hub-Kipp-
Vorrichtungen wird durch zwei Schranken 14a und
14b abgesichert. Seitlich am Miullfahrzeug 15 ist
erste Handbetitigungseinrichtung 8 und die zweite
Handbetatigungseinrichtung 9 als Tastenschalter
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dargestellt. Durch Betdtigen der ersten Handbetiti-
gungseinrichtung 8, die erst wirksam ist, wenn die
Position B erreicht ist und keine Stérung gemeldet
wurde, wird der automatische Entleervorgang aus-
gelost, bei dem der zu entleerende Millbehilter in
die Einschittdéffnung 17 des Einschiittgehduses 16
eingekippt wird. Mit Hilfe der zweiten Handbetiti-
gungseinrichtung 9 wird nach dem Entleeren des
Miillbehilters das volistindige Absenken des Mill-
behilters und Absetzen auf der StraBe bewerkstel-

ligt.

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zum Entleeren von Behiltern, ins-
besondere von Miillbehdltern in Sammelbehil-
ter, mit zumindest einer Kipp- oder Hub-Kipp-
Vorrichtung, die eine Greifeinrichtung zum Er-
fassen des Millbehdlters aufweist, und mit ei-
ner Druckmittelantriebseinrichtung mit einer
elektrischen Steuereinrichtung, die zumindest
einen Teil des gesamten Kipp- oder Hub-Kipp-
Vorgangs automatisch steuert, wobei zumin-
dest ein an der Greifeinrichtung den richtigen
Sitz des Behilters auf der Greifeinrichtung
Uberprifender Quittungssignalschalter an die
Steuereinrichtung angeschlossen ist, dadurch
gekennzeichnet,

daB ein vom Millbehilter beim Heranbringen
an die Kipp- oder Hub-Kipp-Vorrichtung (1a,
1b) betdtigbarer Ausl@seschalter (2a, 2b) an
die Steuereinrichtung angeschlossen ist, wobei
der AuslOseschalter (2a, 2b) lediglich zum
Ausl&sen der Anhubphase des Hub-Kipp-Vor-
ganges ausgebildet ist,

daB die Steuereinrichtung zum Unterbrechen
der Anhubphase bei Erreichen einer vorgege-
benen Hubh&he der Kipp- oder Hub-Kipp-Vor-
richtung (1, 1a, 1b), in der der zu entleerende
Behilter von der Greifeinrichtung volistdndig
erfaBt ist, ausgebildet ist, und

daB eine erste Handbetdtigungseinrichtung (8)
zum Auslésen des sich an die Anhubphase
anschlieBenden  automatischen  Entleervor-
gangs an die Steuereinrichtung (4) angeschlos-
sen ist, wobei die Handbetidtigungseinrichtung
(8) erst nach Unterbrechung der Anhubphase
auf die Steuereinrichtung (4) einwirksam ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Steuereinrichtung eine pro-
grammierbare Einrichtung (5) umfaBt, in die die
Hubh&he eingebbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB an die Steuereinrichtung (4) ein
durch die Kipp - oder Hub-Kipp-Vorrichtung (1,
1a, 1b) ausldsbarer Hubbegrenzungsschalter
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10.

11.

12

(12, 12a, 12b) angeschlossen ist, der bei Errei-
chen der vorgegebenen Hubh&he der Kipp-
oder Hub-Kipp-Vorrichtung ein Signal an die
Steuereinrichtung (4) abgibt.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 oder
3, dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerein-
richtung (4) ein Zeitglied umfaBt, das nach
Ablauf einer vorgegebenen Zeit ein Signal zur
Unterbrechung der Anhubphase abgibt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
4, dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerein-
richtung (4) zur Uberwachung einer vorgegebe-
nen ersten Zeitspanne zwischen der Betiti-
gung des Ausl@seschalters (2, 2a, 2b) und des
Quittungssignalschalters (3, 3a, 3b) ausgebildet
ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die vorgegebene erste Zeitspan-
ne in die programmierbare Einrichtung (5) ein-
gebbar ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
4, dadurch gekennzeichnet, daB8 an die Steuer-
einrichtung (4) eine erste Uberwachungsein-
richtung (10) angeschlossen ist, die nur dann
ein Freigabesignal an die Steuereinrichtung ab-
gibt, wenn zwischen der Betitigung des Auslo-
seschalters (2, 2a, 2b) und des Quittungssi-
gnalschalters (3, 3a, 3b) eine vorgegebene er-
ste Zeitspanne eingehalten ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis
7, dadurch gekennzeichnet, daB die Zeitspan-
ne kleiner als 2 Sekunden ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, daB mindestens
zwei Ausldseschalter (2a, 2b) vorgesehen sind,
die an eine zweite Uberwachungseinrichtung
(11) oder an die Steuereinrichtung (4) ange-
schlossen sind.

Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Steuereinrichtung (4) zur
Uberwachung einer vorgegebenen zweiten
Zeitspanne zwischen der Betdtigung minde-
stens zweier AuslGseschalter (2a, 2b) ausgebil-
det ist.

Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die vorgegebene zweite
Zeitspanne in die programmierbare Einrichtung
(5) eingebbar ist.
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Vorrichtung nach der Anspruch 9, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die zweite Uberwachungs-
einrichtung nur dann eine Freigabesignal an
die Steuereinrichtung (4) abgibt, wenn zwi-
schen der Betétigung von mindestens zwei
AuslGseschaltern (2a, 2b) eine vorgegebene
zweite Zeitspanne eingehalten ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis
12, dadurch gekennzeichnet, da8 diese zweite
Zeitspanne 0,4 bis 0,8 Sekunden betrigt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis
13, dadurch gekennzeichnet, daB die minde-
stens zwei Ausldseschalter an nebeneinander
angeordneten  Einzel-Hub-Kipp-Vorrichtungen
angebracht sind, die nach Vorliegen des Frei-
gabesignals bis zur Betdtigung des Hubbe-
grenzungsschalters (12a, 12b) unabhingig
voneinander hochfahrbar sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
14, dadurch gekennzeichnet, daB die Steuer-
einrichtung (4) das Absenken des Miillbehil-
ters in einer vorgegebenen Referenzhdhe un-
terbricht, und

daB eine zweite Handbetdtigungseinrichtung
(9) vorgesehen ist, mit der manuell das voll-
stdndige Absenken des Behilters steuerbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge-
kennzeichnet, daB in der vorgegebenen Refe-
renzh&he die Hub-Kipp-Vorrichtung (1, 1a, 1b)
den Hubbegrenzungsschalter (12, 12a, 12b)
betatigt.

Claims

Device for emptying containers, in particular
refuse containers into collection containers,
having at least one tilting or lifting-tilting device
which comprises a gripping device for gripping
the refuse container, and having a pressure
medium drive device with an electric control
device which automatically controls at least
part of the entire tilting or lifting-tilting process,
at least one acknowledgment signal switch on
the gripping device which checks the correct
seating of the container on the gripping device
being connected to the control device, charac-
terised in that a trigger switch (2a, 2b), which
can be actuated by the refuse container when
mounted on the filting or lifting-tilting device
(1a, 1b), is connected to the control device, the
trigger switch (2a, 2b) being formed merely for
triggering the lifting phase of the lifting-tilting
process; in that the control device is con-
structed so as to interrupt the lifting phase
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when the tilting or lifting-tilting device (1, 1a,
1b) reaches a predetermined lifting height at
which the container to be emptied is com-
pletely gripped by the gripping device; and in
that a first manual actuating device (8) for
triggering the automatic emptying process fol-
lowing the lifting phase is connected to the
control device (4), the manual actuating device
(8) only being able to act on the control device
(4) when the lifting phase has been interrupted.

Device according to Claim 1, characterised in
that the control device comprises a program-
mable device (5) into which the lifting height
can be input.

Device according to Claim 1, characterised in
that a lift delimitation switch (12, 12a, 12b)
which emits a signal to the control device (4)
when the predetermined lifting height of the
filting or lifting-tiltling device is reached and
which can be triggered by the filting or lifting-
tilting device (1, 1a, 1b) is connected to the
control device (4).

Device according to any one of Claims 1 to 3,
characterised in that the conitrol device (4)
comprises a timing element which emits a
signal for interrupting the lifting phase when a
predetermined period of time has elapsed.

Device according to any one of Claims 1 to 4,
characterised in that the control device (4) is
constructed so as to monitor a predetermined
first time interval between the actuation of the
trigger switch (2, 2a, 2b) and of the acknowl-
edgement signal switch (3, 3a, 3b).

Device according to Claim 5, characterised in
that the predetermined first time interval can
be input into the programmable device (5).

Device according to any one of Claims 1 to 4,
characterised in that a first monitoring device
(10) which only emits a release signal to the
control device when a predetermined first time
interval is observed between the actuation of
the trigger switch (2, 2a, 2b) and of the ac-
knowledgement signal switch (3, 3a, 3b) is
connected to the control device (4).

Device according to any one of Claims 5 to 7,
characterised in that the time interval is less
than 2 seconds.

Device according to any one of Claims 1 to 8,
characterised in that at least two frigger switch-
es (2a, 2b) are provided which are connected
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to a second monitoring device (11) or fo the
control device (4).

Device according to Claim 9, characterised in
that the control device (4) is constructed so as
to monitor a predetermined second time inter-
val between the actuation of at least two trigger
switches (2a, 2b).

Device according to Claim 10, characterised in
that the predetermined second time interval
can be input into the programmable device (5).

Device according to Claim 9, characterised in
that the second monitoring device only emits a
release signal to the control device (4) when a
predetermined second time interval is ob-
served between the actuation of at least two
trigger switches (2a, 2b).

Device according to any one of Claims 10 to
12, characterised in that this second time inter-
val is 0.4 to 0.8 seconds.

Device according to any one of Claims 10 to
13, characterised in that the at least two trigger
switches are mounted on adjacent individual
lifting-tilting devices which can be moved up-
wards independently of one another until the
lift delimitation switch (12a, 12b) is actuated
after the sending of a release signal.

Device according to any one of Claims 1 to 14,
characterised in that the conitrol device (4)
interrupts the lowering of the refuse container
at a predetermined reference height; and in
that a second manual actuating device (9) is
provided by means of which the complete
lowering of the container can be controlled
manually.

Device according to Claim 15, characterised in
that the lifting-tilting device (1, 1a, 1b) actuates
the lift delimitation switch (12, 12a, 12b) at the
predetermined reference height.

Revendications

Appareil pour le vidage de récipients, en parti-
culier de poubelles, dans une benne collectri-
ce, avec au moins un appareil culbuteur ou
élévateur-culbuteur qui comporte un dispositif
de préhension pour saisir la poubelle, et avec
un dispositif d'entrainement & fluide sous pres-
sion comprenant un dispositif de commande
électrique qui commande automatiquement au
moins une partie de I'ensemble de |'opération
de culbutage ou de levage-culbutage, étant

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

16

entendu qu'au moins un commutateur d'ac-
cusé de réception contrblant le positionnement
correct du récipient sur le dispositif de préhen-
sion est connecté au dispositif de commande,
caractérisé en ce que :

un commutateur de déclenchement (2a,
2b) pouvant étre actionné par la poubelle lors
de son amenée 2 l'appareil culbuteur ou éléva-
teur-culbuteur (1a, 1b) est connecté au disposi-
tif de commande, le commutateur de déclen-
chement (2a, 2b) étant congu simplement pour
déclencher la phase de levage de I'opération
de levage-culbutage;

le dispositif de commande est congu pour
interrompre la phase de levage lorsqu'est at-
teinte une hauteur de levage prédéterminée de
I'appareil élévateur ou élévateur-culbuteur (1,
1a, 1b) dans laquelle la poubelle & vider est
complétement saisie par le dispositif de pré-
hension, et

un premier dispositif d'actionnement ma-
nuel (8) pour le déclenchement de |'opération
de vidage automatique qui suit la phase de
levage est connecté au dispositif de comman-
de (4), le dispositif d'actionnement manuel (8)
ne pouvant agir sur le dispositif de commande
(4) qu'aprés l'interruption de la phase de leva-

ge.

Appareil suivant la revendication 1, caractérisé
en ce que le dispositif de commande com-
prend un dispositif programmable (5) dans le-
quel la hauteur de levage peut étre introduite.

Appareil suivant la revendication 1, caractérisé
en ce qu'au dispositif de commande (4) est
connecté un commutateur limiteur de course
(12, 12a, 12b) déclenchable par I'appareil cul-
buteur ou élévateur-culbuteur (1, 1a, 1b), ce
commutateur délivrant un signal au dispositif
de commande (4) lorsque la hauteur de levage
prédéterminée de I'appareil de culbutage ou
de levage-culbutage est atteinte.

Appareil suivant la revendication 1 ou 3, carac-
térisé en ce que le dispositif de commande (4)
comprend un élément temporisateur qui, au
terme d'un laps de temps prédéterminé, déli-
vre un signal pour interrompre la phase de
levage.

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 1 & 4, caractérisé en ce que le disposi-
tif de commande (4) est congu pour surveiller
un premier intervalle de temps prédéierminé
entre I'actionnement du commutateur de dé-
clenchement (2, 2a, 2b) et I'actionnement du
commutateur d'accusé de réception (3, 3a,
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3b).

Appareil suivant la revendication 5, caractérisé
en ce que le premier intervalle de temps pré-
déterminé peut étre introduit dans le dispositif
programmable (5).

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 1 A 4, caractérisé en ce qu'au dispositif
de commande (4) est connecté un premier
dispositif de surveillance (10) qui ne délivre un
signal de validation au dispositif de commande
que lorsque I'actionnement du commutateur de
déclenchement (2, 2a, 2b) est séparé de l'ac-
tionnement du commutateur d'accusé de ré-
ception (3, 3a, 3b) par un premier intervalle de
temps prédéterminé.

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 5 & 7, caractérisé en ce que l'intervalle
de temps est inférieur & 2 secondes.

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 1 a 8, caractérisé en ce qu'au moins
deux commutateurs de déclenchement (2a, 2b)
sont prévus et sont connectés 3 un deuxieme
dispositif de surveillance (11) ou au dispositif
de commande (4).

Appareil suivant la revendication 9, caractérisé
en ce que le dispositif de commande (4) est
congu pour surveiller un deuxieme intervalle
de temps prédéterminé entre I'actionnement
d'au moins deux commutateurs de déclenche-
ment (2a, 2b).

Appareil suivant la revendication 10, caractéri-
sé en ce que le deuxiéme intervalle de temps
prédéterminé peut étre introduit dans le dispo-
sitif programmable (5).

Appareil suivant la revendication 9, caractérisé
en ce que le second dispositif de surveillance
ne délivre un signal de validation au dispositif
de commande (4) que lorsque les actionne-
ments d'au moins deux commutateurs de dé-
clenchement (2a, 2b) sont séparés par un se-
cond intervalle de temps prédéterminé.

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 10 & 12, caractérisé en ce que ce
second intervalle de temps est compris entre
0,4 et 0,8 seconde.

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 10 & 13, caractérisé en ce que les au
moins deux commutateurs de déclenchement
sont disposés sur des appareils élévateurs-
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culbuteurs individuels accolés qui, lorsque le
signal de validation est présent peuvent étre
déplacés vers le haut indépendamment I'un de
l'autre jusqu'a l'actionnement du commutateur
limiteur de course (12a, 12b).

Appareil suivant I'une quelconque des revendi-
cations 1 & 14, caractérisé en ce que le dispo-
sitif de commande (4) interrompt la descente
de la poubelle & une hauteur de référence
prédéterminée, et

qu'un second dispositif d'actionnement
manuel (9) est prévu et permet de commander
manuellement la descente compléte de la pou-
belle.

Appareil suivant la revendication 15, caractéri-
sé on ce qu'a la hauteur de référence prédé-
terminée, l'appareil élévateur-culbuteur (1, 1a,
1b) actionne les commutateurs limiteurs de
course (12, 12a, 12b).
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