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Urzadzenie do podawania przedmiotu
mi¢dzy zabiegami tlocznika wielozabiegowego

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do podawania przedmiotu mig¢dzy zabiegami tio-
cznika wielozabiegowego, a zwlaszcza do podawania przedmiotu o ksztaltcie naczyniowym.

Znane jest podawanie przedmiotu mi¢dzy zabiegami w ttocznikach wielozabiegowych przy
pomocy podajnika szczgkowego. Szczgki tego podajnika wykonuja ruch zaciskajacy przedmiot
obrabiany, a nast¢pnie przemieszczaja ten przedmiot o skok mi¢gdzy zabiegami, zwalniaja i powra-
caja do potozenia wyjsciowego. Wszystkie ruchy tego podajnika sa przewaznie sterowane i wyko-
nywane za pomocg pneumatyki, ktdra jest zawodna. Problemem jest odbieranie oddzielonego do
tasmy krazka wyjSciowego z obszaru roboczego tlocznika oddzielajacego, aby przekazaé go do
nastgpnego zabiegu. Awaryjnos$¢ sterowania sprawia, ze dochodzi do zniszczenia ttocznika i szczgk
podajnika. Przyktadem moze by¢ konstrukcja wedtug patentu nr 102 172 udzielonego przez Urzad
Patentowy PRL, przy pomocy ktorej wytwarza si¢ naczynia o pionowych lub ukosnych scianach
bocznych z podtloczeniami i jednoczesnym wykonywaniem operacji dziurkowania. Konstrukcja ta
nie spetnia wymogu podawania przedmiotu mi¢dzy zabiegami.

Celem wynalazku jest odejScie od ruchéw sterowanych pneumatycznie do takiego mechani-
cznego powigzania elementéw podajacych, ktore zalezne sa od ruchéw suwaka prasy.

Cel ten osiagnigto przez powigzanie ptyty spychajacej z ptyta podajaca tacznikami, co sprawia,
ze ptyta podajaca moze wykonywacé wzgledem ptyty spychajacej ruch wahadtowy, ktéry wykorzy-
stano jako ruch podajacy.

Plyta podajaca posiada gniazda wielkoscia i ksztattem odpowiadajace przedmiotowi obrabia-
nemu w poszczegdlnych zabiegach. W gérnym potozeniu plyty glowicowej ttocznika pierwsze
gniazdo ptyty podajacej znajduje si¢ w obszarze pierwszego zabiegu ttocznika. W tym potozeniu
nast¢puje wypchnigcie przedmiotow we wszystkich zabiegach. Przedmioty te wpadaja w odpowied-
nie gniazda w plycie podajacej. Z poczatkiem ruchu plyty gtowicowej w dot naciska ona za
posrednictwen: rolek na ptyte podajgca, ktéra umocowana na tacznikach w wyniku wstepnego ich
pochylenia przemieszcza si¢ w dot potuku, a wigc wykonuje rowniez ruch poziomy, az do skrajnego
wychylenia jakim jest oparcie o ptyte spychajaca, kiedy to pierwsze gniazdo jej znajduje si¢ w
obszarze drugiego zabiegu ttocznika.
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Dalszy ruch w dét ugina spr¢zyny pod ptyte spychajaca, a elementy robocze w poszczegdlnych
zabiegach dokonuja tloczenia obrabianych przedmiotow. Powréot plyty glowicowej ku gorze
sprawia, Zze pityta spychajaca spycha przedmioty obrabiane z dolnych elementéw roboczych,
wynikiem czego przedmioty te pozostaja w gdrnych elementach roboczych. Ptyta podajaca ponow-
nie ruchem wahadlowym zmienia swe potozenie dzigki dziataniu spr¢zyn naciggowych umocowa-
nych jednym kofcem do zaczepu utwierdzonego do piyty spychajacej, drugim do iacznika.
Zakonczenie tego ruchu jest ograniczone zderzakiem, o ktory opiera si¢ tacznik. W tym czasie
gniazdo pierwsze ptyty podajacej znajduje si¢ w obszarze pierwszego zabiegu, gdzie do tego i
pozostatych gniazd wpadaja wypchnigte wyrzutnikiem przedmioty obrabiane. W ten sposob zostat
rozpoczety nastepny cykl dziatania urzadzenia.

Przedmiot wynalazku jest objasniony w przykladzie wykonania na rysunku w przekroju
osiowym.

Do ptyty gtowicowej 1 umocowana jest obsada 2, w ktdrej osadzone sa gorne elementy robocze
3, z nimi wspéldziata zespdt wyrzutnikéw 4. Do ptyty podstawowej § umocowana jest ptyta 6, w
ktérej osadzono dolne elementy robocze 7. Na sworzniach 8i spr¢zynach 9do ptyty podstawowej §
przesuwnie pionowo umocowana jest ptyta spychajaca 10. Do niej przez wspornik 11 itacznik 12
zakonczone przegubami umocowana jest ptyta podajaca 13. W gornym polozeniu ptyty glowicowe;j
1, przedmioty obrabiane 14 wypchnigte zespotem wyrzutnik6w 4 wpadaja odpowiednio: w zabiegu
A do gniazda 15, w zabiegu B do gniazda 16 i w zabiegu C do gniazda 17.

Z chwilg rozpoczgcia ruchu plyty glowicowej 1 w dot za pomoca rolek 18 umocowanych w
wysiggu 19 naciskana jest ptyta podajaca 13. Poniewaz wychylenie tacznikdw 12 ograniczone jest
zderzakami 20 ze wstgpnym pochyleniem do pionu o kat B, to nacisk rolek 18 powoduje przemie-
szczanie ptyty podajacej 13 tak jak na to pozwalajg faczniki 12, to jest po tuku a,az do momentu
zetknigcia si¢ jej z ptyta spychajaca 10. W tym czasie gniazdo 15 z gérnej przestrzeni roboczej-
zabiegu A przemiesci si¢ do dolnej przestrzeni roboczej zabiegu B i analogicznie gniazdo 16 zmieni
potozenie zabiegu B do zabiegu C oraz gniazdo 17 z zabiegu C do zabiegu D. B¢dace w gniazdach
15,16 i 17 przedmioty obrabiane 14 zostaly w ten sposéb podane o jeden zabieg dalej. Dalszy ruch
ptyty gtowicowej 1 w dot, przemieszcza zetknigte ze soba, ptyty podajace 13 i ptyte spychajaca 10
powodujac uginanie sprgzyn9.

W tym czasie odbywa si¢ obrobka uprzednio podanych przedmiotéw obrabianych 14 i tak w
zabiegu A z tasmy 21 wykrawany jest krazek, w zabiegu B odbywa si¢ ttoczenie, w zabiegu C
wykrawanie otworu, a w zabiegu D wypchnigcie gotowej wyttoczki przez kotek 22 na co pozwalajg
rozmieszczone na obwodzie gniazda 17 i zatrzaski 23. Po tym nast¢puje ruch w gér¢ plyty
glowicowej 1, a wraz z nig w wyniku dziatania spr¢zyn 9, ku g6rze poruszaja si¢ ptyta spychajaca 10
i ptyta podajaca 13, az do chwili, gdy ruch ten zostanie ograniczony sworzniem 8.

Przedmioty obrabiane 18 w tym czasie s3 juz zepchnigte zdolnych element6w roboczych 7 wiec
pozostaja w gérnych elementach roboczych 3. Od momentu ograniczenia ruchu ptyty spychajace;j
10 sworzniami 8, ptyta podajaca 13 dzigki dziataniu spr¢zyn 24, ktérych jeden koniec zamocowany
jest do zaczepu 28, utwierdzonego do ptyty spychajacej 10 drugi za$ do tacznika 12 wykonuje ruch
po tuku a, lecz w przeciwnym niz uprzednio kierunku. W ten sposéb gniazda 15, 16 i 17 powrdcily
do obszaré6w roboczych zabiegéw A, B i C, a wypchnigcie przedmiotéw obrabianych 14 przez
zespol wyrzutnik6w 4 rozpocznie nast¢pny cykl pracy urzadzenia.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do podawania przedmiotu mi¢dzy zabiegami ttocznika wielozabiegowego, zawie-
rajace plyt¢ spychajaca, plyt¢ podajaca, znamienne tym, ze ptyta podajaca (13) jest polagczona z
piyta spychajaca (10) tacznikami (12) zakoniczonymi przegubami.
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