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@) Sicherheitsskibindung.

@ Die Erfindung betrifit eine Sicherheitsskibindung,
insbesondere einen Fersenhalter, welcher einen um
eine in sinem Lagerbock (7) gelagerte Querachse
(9) hochschwenkbaren Sohlenhaiter (10) und eine
Rastschwinge (13) aufweist. Die Rastschwinge (13),
welche mit einer lagerbockfesten Rastinase (8) zu-
sammenwirkt, ist durch eine Auslsefeder (16) bela-
stet und wirkt gegen ein Verschwenken des Sohlen-
halters (10) in vertikaler Richtung. Der Lagerbock (7)
ist mittels einer Schwenkplatte (6) im eine grundplat-
tenfeste Hochachse (4) ebenfalls verschwenkbar ge-
lagert und durch eine Riickholfeder (5) belastet. Wei-
ters ist eine Sperre, bestehend aus sinem federbela-
steten Hebel (22) mit Sperrglied (23) und einer Aus-
c&lsparung (3c) in der Grundplatte (3) als Aufnahme-
stelle fir das Sperrglied (23), vorgesehen. Die
N Sperre verhindert ein Verschwenken des Lagerbocks
gm in vorbestimmien Lagen des Sohienhalters (10).
ErfindungsgemdB steht der Hebel (22) Uber eine
P\ Steuerzone (24) mit einer Steuerfliche (13b) der
Rastschwinge (13) in jeder Stellung der Rast-
schwinge (18) in Kontakt, in der diese die Rastnase
(8) untergrieft, und sein Sperrglied (23) wird in einer
Q1. ausgerasteten, ein seitliches Ausschwenken des
LLI L agerbocks (7) gegeniiber der Grundpiatte (3) frei-
gebenden Lage gehalten.
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Die Zriindung bezieht sich auf emne Sicher-
heitsskibindung, insbesondere Fersenhalter, nach
dem: Oberbegriff des Patentanspruches 1 oder 8.

Bei derartigen diagonafzusisenden Fersenhal-
tern. ist der Schlenhalter gegen rein horizontale
Krafte gespernrt und kann erst nach Erreichen einer
varpestimmienr HShenlags zusammer ~ dem
Lagerbock seitlich ausschwenken. Um zu vermei-
den, daB der Ferserhaitsr 2sim Einsis
sondere in schwieriger: JZsidnde. = aus-
schwenkt und damit sine vemegeln des Fersennal-
ters nur schwer moglish ist, ist bei einigen bekan-
nien Fersentialtern ein Sperrelement vorgesehen,
das einerseits beim Schiizfen des Fersenhalters
ein seitliches Ausschwenken des Lagerbocks ver-
hindert —und® andererssits den  Diagona-
lausiBsevorgang nicht behindert.

Ein soicher Fersenhalter ist in der DE-OS 32
04 468 in den Fig.6 und 7 beschrieben. In der
Einstiegslage greift der zweiarmige Hebel mit dem
Sperrglied in Ubereinanderliegende Aussparungen
von Schwenk-und Grundpiatte und versperrt diese.
in Fahristellung wird der Hebel Uber einen Ansatz,
der seitlich hervorragt, durch die Seitenwand des
Gehduses entgegen der Wirkung einer Feder ver-
schwenkt und dadurch das Sperrglied des Hebels
aus den Aussparungen herausgehoben, so daB die
Schwenkplatte sich wieder um die vertikale Ho-
chachse verdrehen kann. Nachieilig ist hiebei, da8
der Ubergang von der ungesperrten in die ge-
sperrte  Steliung nur durch die Stellung des
Geh3uses gesteuert wird, die nicht genau auf die
tats3chliche Stellung des Fersenhalters, ob dieser
verriegelt ist oder nicht, abstimmbar ist.

In der AT-PS 372.613 wird eine Bindung mit
einer Rastschwinge geschiitzt, liber die neben der
vertikalen Ausl@sung auch die diagonale AusiGsung
gesteuert wird, wobei die Rastschwinge fUr letztere
eine im wesentlichen V-férmige Steuerkurve auf-
weist, die mit einer skifesten federbeaufschlagten
Wippe zusammenwirkt. Die Zusammeniegung
zweier Funktionen, das ist die Uberwachung der
vertikalen wie auch der diagonalen Ausidsung, auf
einen Bauteil, hat sich als unglinstig erwiesen. Das
Zusammenwirken der V-férmigen Steuerkurve mit
der federbeaufschlagten Wippe (bt eine zentrie-
rende Kraft auf die Rastschwinge und Uber diese
auf die Schwenkplatte aus, sie stellt jedoch keine
Versperrung von Schwenk-und Grundpiatte dar.

Die Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt,
einen Fersenhalter der eingangs genannten Art zu -
schaffen, der eine Zentrierung des Sohlenhalters
beim Einsteigen in die Bindung auch in -
schwierigem Geldnde bei dauernder seitlicher Be-
lastung problemlos ermdglicht, ohne die Nachteile
der oben angefiihrten L&sung zu besitzen.
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Erreicht w2 das gesetzte Zeb erfincurgs-
geméB durck s kennzeichnenden Merkmale ges
Anspruches 1 cder 8.

Durch dis  arfindungsgemifen Mafnahmen
nach Anspruch 1 st bei gedffnetem Fersenhalter
sicherigestelli, aal sich der Lagerbock in seiner
Mittellage befincet und um seine Heochacns: ~icht
ausschwenken kann. Da die Sperre be' ge-
schlossengm Fersenhalter und ce! in die Birtung
eingesetziam Skischuh nicht wirksam ist, s ane
diagonale AusiSsung in diesem Zustand ;ece Ted
mdglich. Durch die Steuerfliche an der Rast-
schwinge ist eine prdzise Steuerung der Sperre
mittels Hebel und Sperrglied gegeben. Beim Ein-
steigen in 2en Fersenhalter, genau in jener Stellung
der Rastschwinge, bei der eine Verriegelung be-
reits sichergestelit ist - das ist die Stellung am
Ausi8sepunkt -, betdtigt die Steuerfldche der Rast-
schwinge den sich bis jetzt in Sperrstellung befin-
denden Hebel und bringt das Sperrglied aus der
Grundplatte zum Ausrasten. Damit befindet sich
das Sperrgiied in jeder Stellung der Rastschwinge,
in der diese die Rastnase untergreift, in einer aus-
gerasteten, ein seitliches Verschwenken des Lager-
bocks freigebenden Lage. So wird die Diagona-
lausi@sefunktion nicht behindert: beim SchiieBen
des Fersenhalters hingegen wird ein seitliches Ver-
schwenken des daB auch in schwierigem Gslinde
ein unbeschwertes Einsteigen gesichert ist. Bei
Offnung des Fersenhalters erfolgt die Sperrung der
Schwenkplatte erst nach Uberschreiten des
Ausi@sepunktes.

Durch die Merkmale des Anspruches 2 ist eine
glnstige Anpassung der Rastschwinge an die
Steuerzone des Hebels und ein gutes Zusammen-
wirken von der Rastschwinge mit dem Hebel inner-
halb des Elastizitdisbereiches des Fersenhalters
gegeben.

Durch die Verwendung eines zweiarmigen
Hebels nach den Merkmalen des Anspruches 3
kbnnen die Kraftliberiragungsverhilinisse durch
die Wahl der Arme je nach Bedart festgelegt wer-
den.

Durch die Verwendung eines einarmigen
Hebels nach den Merkmalen des Anspruches 4
kommt es zu einer Platzersparnis. Durch den Ein-
griff des Riegels unmittelbar im Bereich unterhalb
der Steuerfliche der Rastschwinge erreicht man
eine glnstige Kraftliberiragung. AuBerdem erfolgt
der Eingriff in einer von der Hochachse weit entfer-
nten Position, was ein glinstiges Moment bei der
Verriegelung ergibt. Um dem sich entlang einer
Kreisbahn bewegenden Riegei einen ungehinderten
Eingriff in die Aussparungen von Schwenk-und
Grundplatte zu gew3hrleisten, werden entweder die
Aussparungen als in Skildngsrichtung verlaufende
Schlitze gestaltet oder es gelangen die fakultativen
Merkmale des Anspruches 4 zur Anwendung.
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Durch die Merkmaie des Anspruches 5 ergibt

sich die Mdglichkeit, das Sperrglied breit zu gestai-

ten und damit eine stabilere Versperrung dar
Schwenkplatte mit der Grundplatte: zu erreiiten.
AuBerdem kbnnen die Toleranztereiche: gnifar
gewihlt werden.

Die Merkmale des Anspruches § ermégiicnen
ein dauerndes Verbleiben des Riegels innerhalb
der Aussparungen von Schwenk-und Grundpiate
und ein sicheres Eingreifen des Sperrgliedes in die
Grundplatte.

Durch die Merkmale des Anspruches 7 ist ein
exakt gefdhries Eingreifen des Sperrgliedes in: die
Aussparung der Grundplatte gewhrigistet.

Durch die erfindungsgemdBen MagBnahmen
nach Anspruch 8 ist der Riegel mit seinem Sperr-
glied an einer Feder befestigt. Dadurch erlibrigt
sich die Verwendung eines Hebels, einer gesonder-
ten Achse und einer zusitzlichen Feder, was zu
einer Gewichtseinsparung filhrt.

Nach den Merkmalen des Anspruches 9 ist
eine vorteilhafte Befestigung der als Blatifeder ge-
stalteten Feder an der Hochachse bzw. der
Schwenkplatte erreicht, wobei die Feder an ihrem
vorderen Ende den Riegel trégt.

Durch die Art der Einspannung der Feder in
den Riegel nach den Merkmalen des Anspruches
10 nimmt die Feder im imem: der Restschwinge
zugewandten Teil eine konvexe Biegung an, die
sine glinstige Steuerzone ergibt.

Nach den Markmalen des Anspruches 11 ist
eine sinfache Ausgestaltung des Riegels festgelegt.

Weitere Merkmale, Vorteile und Einzelheiten
der Erfindung werden nun anhand der Zeichnung,
die mehrere Ausfiihrungsheispiele darstellt, ndher
beschrieben.Es zeigen:

Fig.1 erstes Ausflihrungsbeispiel eines erfin-
dungsgemadBen Fersenhalters in einstiegsbereiter,
gedffneter Stellung im Langsschnitt

Fig.2 Fersenhalter anaiog
Ausldsepunkt

Fig.3 Fersenhalter analog Fig.1 in Fahrtstel-

Fig.1 am

lung

Fig.4 zweites Ausfihrungsbeispiel eines Fer-
senhalters in gedfineter Stellung

Fig.5 Fersenhaiter analog
Ausl&sepunkt

Fig.B Fersenhalter analog Fig.4 in Fahrstel-

Fig4 am

lung

Fig.7 Draufsicht auf Grundplatte, Schwenk-
platte, Lagerbock unter Weglassung der vorderen
Wand mit Rastnase, und Hebel mit Riegel

Fig.8 Grundplatte, Schwenkplatte, Lagerbock
und Riegel nach einem Schnitt der Fig.7 entlang
der Linie VII-VHl mit Sperrglied in ausgerasteter
Stellung

Fig.8 drittes Ausflhrungsbeispie! eines Fer-
senhalters in geSfineter Stellung
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Fig.10 Riege! mit Federeinspannung in Dar-
steliung analog Fig.8 mit Sperrglied in eingeraste-
ter Sperrsteliung

Das erste AusfUhrungsbsispisl nach den Fig.1
bis 3 stelit einen Fersenhalter einer Sicherheitsski-
bindung dar. Auf der Oberseite eines Ski 1 ist
mittels  nichi  dargestellter Schrauben sine
Flhrungsschiene 2 befestigt, auf welcher eine
Grundplatte 3 in der Langsrichtung des Ski 1 ver-
schisbbar gefiihrt und in an sich bekannter Weise
zur Anpassung der Bindung an unterschiedlich lan-
ge Skischuhe in der jewsils gewlnschten Lage
verrastbar ist. Die Grundplatte 3 ist gegen die Kraft
einer nicht dargesteliten Schubfeder auf der
Flhrungsschiene 2 verschiebbar, wobei die Schub*
feder auf der einen Seite skifest und auf der ande-
ren Seite an der Grundplatte 3 in an sich bekannter
Weise abgestiitzt ist.

In der Grundplatte 3 ist eine als ein Drehzapfen
ausgebildete Hochachse 4 vernistet, um welche
eine Schwenkplatte 6 in der horizontalen Ebene,
vorzugsweise gegen die Kraft einer Rlickholfeder 5,
verschwenkbar gelagert ist. Die Grundplatte 3 be-
sitzt an ihrem vorderen, dem Skischuh zugewand-
ten Ende eine Aufbiegung 3a, die eine Steuerbahn
fér eine seitliche Ausidsung trigt. Die Schwenk-
piatte 6 wird von einer Abkrdpfung 3b der Grund-
platte 3 an einer Bewegung in vertikaler Richtung
gehindert.

Mit der Schwenkpiatte 6 fest verbunden ist sin
Lagerbock 7, der an seiner vorderen Wand eine
Rastnase 8 trégt. In seinem hinteren, der Grund-
platte 3 benachbarten Bereich trdgt der Lagerbock
7 eine quer zur Skildngsachse und parellel zur
Oberseite des Ski 1 verlaufende Querachse 9, an
der ein Sohlenhalter 10, der an seinem vorderen
Ende einen Sohlenniederhalter 10a und einen Tritt-
sporn 10b trdgt, schwenkbar gelagert ist. In der
vorderen Wand des Sohlenhalters 10 ist eine nach
unten hin offene, im Querschnitt recht eckige Nut
10c ausgespart, in der eine Rolle 11 auf einer
Achse gelagert ist, welche Rolle 11 als Rasteie-
ment der Steuerbahn an der Aufbiegung 3a der
Grundplatte 3 zugeordnet ist. Der Sohlenhalter 10
tragt in seinem oberen Bereich eine Schwenkachse
12, die parallel zur Querachse 9 veriduft, an der
eine Rastschwinge 13 angelenkt ist, welche sich im
wesentlichen nach unten erstreckt und an ihrem
unteren Ende einen Rastvorsprung 13a aufweist,
welcher in der Fahristellung des Fersenhalters
nach Fig.3 die am Lagerbock 7 ausgebildete Rast-
nase 8 untergreift. Die zur Skioberfliche hin wei-
sende Fliche der Rastschwinge 13 weist eine
Steuerfldche 13b auf.

Auf der Querachse 9 des Sohlenhaliers 10 ist
weiters ein, in Draufsicht betrachtet, stwa U-
formiges Federgehduse 14 ebenfalls schwenkbar
gelagert, welches in seinen Seitenwdnden 14a

\
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Langsschiitze 14b- aufwesst, die eine FUhrorg r
einen Schieber 15 hilden. Der Schieber 15 :3v von
einer Ausisefeder 16 beaufschiagt, deren anderes
Ende zn einem: Rsderwideriager 17 abgestitzt ist,
das mittels einer drehber im Federgehduse 14
gelagzrter Schraubg, 1R ~ der Achsrichtuno gy
Ausidssreder 18 verstelibar st

in mer Rastschwinge 1% -at

zur Aufnahme T3s
Scnist.ars 15 mine Rasipianrs 13c ausgeb 22t n
welcrs <232 in der Fz

Fanwstellung  durtn Jie
Ausidssfeger & gedrlicki wirg. Im Anschiu? an zie
Rastpfanne 13c: ist an der Rastschwinge 13 aine
Freistetlung 13d’ vorgesehen, in welche der Schie-
ber 15 wihrend des Betdiigens einses
Ausisehebels 19:in noch zu beschreibender Wei-
se einrastet.

Der Ausi@sehebel 19 Ubergreift den Sohlenhal-
ter 19 auch seitlich und ist an der am Sohlenhaiter
10 angeordneien Schwenkachse 12 gelagert, an
welcher auch die Rastschwinge 13 angelenkt ist.
Ein am AusiGsehebel 19 parallel zur Schwenkachse
12 befestigter Bolzen 20 durchsatzt sowohl den
Sohlenhaiter 10 (in nicht  dargestellten
Langidchern). als auch die Seitenwinde 14a des
Federgehéuses 14 in LanglSchern 14c und ist dort
gleitbewegiich gefuhrt.

Die mit der Rastschwinge 13 zusammenwir-
kende Masitese & tilast, von der Skioberseite aus
betrachtiet, eine Rastfldche 8a, welche in der Fahrt-
stellung des Fersenhaliers vom Rastvorsprung 13a
der Rastschwinge 13 untergriffen wird. Die Ausdeh-
nung der Rasifliche 8a stellt den Elasti-
zitdtsbereich des Fersenhalters dar, wobei am
Ende des Elastizitdtsbereiches der Ausl@sepunkt
8b liegt.

Diese Ausbildung ist flir sich bekannt und bil-
det nicht den Gegenstand der Erfindung.

In der Schwenkplatte 6 befindet sich eine Aus-
sparung 6a, in der quer zur Skildngsrichtung eine
Achse 21 verlduft, an der ein zweiarmiger Hebel 22
angelenkt ist, dessen nach hinten weisender Arm
22a ein nach unten gerichietes Sperrglied 23 trigt
und dessen nach vorne weisender Arm 22b an
seiner Oberseite eine in Form einer Nocke ausge-
bildete Steuerzone 24 aufweist, die bei ge-
schiossenem Fersenhalter an der Steuerfliche 13b
der Rastschwinge 13 zu liegen kommt. Die Grund-
platte 3 tragt in threm der Hochachse 4 benachbar-
ten Teil eine Aussparung 3c, die zum Eingriff fUr
das Sperrglied 23 bestimmt ist. Durch eine Feder
25, die auf der Achse 21 gelagert ist, wird der
Hebel 22 im Uhrzeigersinn, das ist in Sperrichtung,
beaufschlagt. Der Hebel 22 stellt das Sperrelement
zur Verhinderung des seitlichen Verschwenkens
des Sohlenhalters 10 bzw. des Lagerbocks 7 um
die Hochachse 4 beim Einsteigen in den Fersen-
halter in schwierigem Geldnde dar.
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Im gediineten Zustand des Fersenhancrs nacr
Fig.1 ist das Sperrglied 23 in der Grundpiatte &
eingerastet, d.h. daB8 Schwenk-und Gruncpiatie 6.3
miteinander versperrt sind. Beim Einsteigen in den
Fersenhalter wird der Sohlenhalter 10 nach umnten
bewegt, wobei der Rastvorsprung 13z der Rasi-
schwinge 13 entlang der Rastnase § ninunergenst
und dabei gegen die Kraft der Ausiés sfecer °6
zurlickgescnoben wird, bis er der AusiZszsnurkt 5o
erreicht. Am  Ausl8sepunkt 8b zesufscniag e
Steuerildche 13b der Rastschwinge 13 dig ais
Nocke ausgebildete Steuerzone 24 des Hebels 22
derart, daB das Sperrglied 23 aus der Grundplatte
3 ausrastet (Fig.2) Somit wird erst beim Uber-
schreiten des Ausl&sepunktes 8b, wenn sicher-
gestellt ist, daB der Fersenhalter schiieBt, die Ver-
sperrung zwischen Schwenk-und Grundplatte 8,3
freigegeben. Das bewirk, daB beim Einsteigen in
den gedffneten Fersenhalter, auch bei dauernder
seitlicher Belastung, keine Verschwenkung des
Sohlenhalters 10 statifinden kann.

Wirkt bei geschlossenem Fersenhalter rnach
Fig.3 auf den Sohlenhalter 10 in vertikaler Richtung
eine Kraft nach oben, so schwenkt der Sohlenhalter
10 um seine Querachse 9 hoch. Wahrend dieser
Schwenkbewegung gleitet die Rastschwinge 13 mit
ihrem Rastvorsprung 13a entlang der Rastildche 8a
und driickt den Schieber 15 gegen die Arait car
AusiBsefeder 16 in den Langsschlizen 14b des
Federgehduses 14 zurlick. Bei der Schwenkbewe-
gung des Sohlenhalters 10 wird auch das Feder-
gehduse 14 um die Querachse 9 in gleicher Weise
mitverschwenkt, so daB die Rastschwinge 13 unter
der Wirkung der Ausl&sefeder 16 verbleibt. Sobald
der Rastvorsprung 13a der Rastschwinge 13 den
am Ende der Rastifliche 8a liegenden
AusiGsepunkt 8b Uiberschriiten hat, was einem
Uberschreiten des Elastizitdisbereiches  gleich-
kommt, schwenkt der Sohlenhalter 10 unterstiitzt
von einer nicht dargestellten Offnungsfeder in seine
Offenstellung. Hiebei kann sich die Ausi@sefeder
16 enispannen bis der Schieber 15 an den der
Rastschwinge 13 zugewandten Endbereichen der
Langsschlitze 14b des Federgehduses 14 an-
schldgt. Der Fersenhalter befindet sich nun wieder
in seiner einstiegsbersiten Lage nach Fig.1.

Bei geschiossenem Fersenhalter nach Fig.3
wird der Hebel 22 durch die Steuerfliche 13b der
Rastschwinge 13 so beaufschalgt, daf sich das
Sperrglied 23 oberhalb der Grundplatte 3 befindet.
Die Schwenkplatte 6 kann sich relativ zur Grund-
platte 3 ungehindert bewegen und der Fersenhalter
kann in vertikaler als auch in "diagonaler” Richtung
ausldsen. Solange sich der Fersenhalter im Elasti-
zitdtsbereich befindet, d.h. solange sich der Rast-
vorsprung 13a der Rastschwinge 13 auf der
Rastflache 8a bewegt, gilt diese Bedingung fiir das
Sperrglied 23. Bei einer vertikalen Ausl&sung kann
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von dem Moment an, da sich der Rastvorspring
138a der Rastschwinge 13 am Ausi@sepunkt 8b
befindet, das Sperrglied 23 in die Aussparung 3¢
der Grundplatte 3 eingreifen. Bei eimer
"diagonalen™ Ausldsung, d.h. wenn bei der Offnung
des Fersenhalters der Schlenhafer 10 auck ror-
zontal verschwenkt ist, kommt es erst nach Freiga-
be des Schuhs, nachdem der Sohlenhaiter 10 auf-
grund der Riickholfeder 5 in seine unverschwenkte
Ausgangsiage =zurlickgekehrt ist, zum Einrasten
des Sperrgliedes 23 und damit zur Verriegelung
von Schwenk-und Grundplatte 6.3.

Bei der willkiirlichen Offnung des Fersenhalters
von Hand aus wird der AusliGsehebel 18 in Rich-
tung des in Fig.3 eingezeichneten Pfeiles Pf
hochgeschwenkt. Durch den dabei nach oben
mitverschwenkien Bolzen 20 wird das Feder-
gehduse 14 um die Querachse 9 verschwenkt,
wobei der Schieber 15 gegen die Kraft der
Ausl8sefeder 18 aus der Rastpfanne 13¢ der Rast-
schwinge 13 freikommt und die Ausi&sefeder 16
sich entspannen kann. Nach Loslassen des
Ausidsehebels 19 verbleibt der Schieber 15 in der
an die Rastpfanne 13c anschliefenden Freistellung
13d der Rastschwinge 13. Bei der
Aufwirtsbewegung des Sohlenhaiters 10 unter Wir-
kung der Offnungsfeder gleitet die Rastschwinge
13, die nun nicht mehr federpelastet ist, an der
Rastnase 8 des Lagerbocks 7 nach oben. Die
Regenerierung des von Hand aus gedfineten Fer-
senhalters in die einstiegsbereite Lage, die darin
besteht, den Schieber 15 aus der Freistellung 13d
der Rastschwinge 13 wieder in die Rastpfanne 13c
rickzufiihren, erfolgt in bekannter Weise durch
eine geeignete Feder, die nicht dargestelit wird, da
unwesentlich fUr die vorliegende Erfindung.

Die zweite Ausflhrungsform nach den Fig.4 bis
8 unterscheidet sich von der ersten durch die Aus-
gestaltung des Hebels 22° mit dem Sperrglied 23",
Der einarmig ausgeflihrte Hebel 22’ ist an der
Achse 21 angelenkt und erstreckt sich nach vorne,
wobei sein Endbereich an der Oberseite als
Steuerzone 24’ ausgebildet ist. An seinem vorderen
Ende trégt der Hebel 22’ einen Riegel 26, der das
Sperrglied 23’ beinhaitet. Der Riegel 26 weist in
Vorderansicht die Form eines umgekehrten T auf
(Fig.8). Sein L&éngsbalken 26a tritt durch die Aus-
sparungen 6'a,3'c von Schwenk-un Grundpiatte 6,3
hindurch und ist bogenf&rmig entsprechend dem
Drehpunkt des Hebels 22° um die Achse 21
geformt. Die Aussparung 3'c der Grundplatte 3’ ist
kreisbogenf&rmig mit der Hochachse 4 als Zentrum
gestaltet, da der Riegel 26 immer in Eingriff mit der
Grundpiatte 3’ ist, wobei ihre Breite durch den
maximalen Schwenkwinke!l der Schwenkplatte 6
gegeben ist. Der Querbalken des Riegels 26 ist als
Sperrglied 23 wirksam, das fir den Eingriff in die
Aussparung 3'c der Grundplatte 3' bei gedfinetem
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Fersenhalter bestimmt ist und deshalb kreisbo-
genfOrmig entsprechend der Aussparung 3¢ ge-
staltet sein muB. Durch die Feder 25 wird der
Hebel 22" nach oben, das ist in Sperrichtung,
beaufschiagt. Die Steuerzone 24' des Hebels 22
und die Steuerfliche 13b der Rastschwinge 1%
sind so aufeinander abgestimmt, daB sich der He-
pel 22, solange sich der Fersenhalter im Ela-
stiztdtsbereich befindet, nicht bewegt, was aus
Platzgrinden erforderlich ist.

Bei der dritten AusfUhrungsform nach den
Fig.9 und 10 ist der Riegei 26" mit seinem Sperr-
glied 23" an einer als Blattfeder ausgestalteten Fe-
der 25" befestigt, die im Bereich der Hochachse 4
in einer Ausnehmung 6o der Schwenkpiatte 6"
gehalten ist. Zur Befestigung des Riegels 26" ist
der freie Endbereich der Feder 25" Uiber das obere
Ende des Riegels 26" nach hinten gebogen und
das gabelf&rmig gestaltete Ende der Feder 25" in
den Schiitzen 26"b des Riegels 26" verankert.
Durch diese Art der Befestigung erreicht man auf
einfache Weise zugleich die Ausformung der
Steuerzone 24*. Durch die Verwendung einer Feder
25" statt eines starren Hebelarmes kann die Form
des Riegels 26" vereinfacht und damit gerade aus-
gebildet sein. Die Feder 26 hat eine derartige
Vorspannung, da8 sie den Riegel 26" nach oben,
das ist in Sperrichtung, beaufscniagt.

Die Erfindung ist auf die dargesteliten
Ausflihrungsbeispiele nicht eingeschrénkt. Es sind
weitere Abwandlungen denkbar, ohne den Rahmen
des Schutzumfanges zu verlassen. So ist es durch-
aus mdglich, die Beaufschlagung des zweiarmigen
Hebels durch eine Blattfeder zu verwirkliche, die im
Bereich der Hochachse befestigt ist und den nach
hinten weisenden Arm des Hebeils von oben beauf-
schlagt. Bei der dritten AusfUhrungsform ist es
moglich, statt einer breiten Blattfeder mit
gabelférmig gestaltetem Endbereich zwei schmale
Blattfedern zu verwenden, die in den Schiitzen des
Riegels verankert werden.

Anspriiche

1. Sicherheitsskibindung, insbesondere Fersen-
halter, die bzw. der einen auf einem Grundkdrper,
welcher aus einer Schwenkpiatte (6) und einem
damit fest verbundenen Lagerbock (7) besteht, um
eine Querachse (9) hochschwenkbar gelagerten
Sohlenhalter (10) aufweist, mit einer durch eine
Ausi&sefeder (16) belasteten und mit einer lager-
bockfesten Rastnase (8) zusammenwirkenden
Rastschwinge (13), die gegen ein Verschwenken
des Sohlenhalters (10) in vertikaler Richtung wirkt,
wobei der GrundkGrper in einer zur Bewegungse-
bene des Sohlenhaltes (10) etwa im rechten Winke!
stehenden Ebene an einer Grundplaite (3) um eine
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als Drehzapfen: ausgeciidets: Hochachse (4) ver-
schwenkbiar anmgeordmet und ebenfalls verrastbar
ist, indem. amm: Sohlennaien (10) ein Rastelement
ausgebildet isti. das in- ezne av der Grundplatte (3)
angeordnete: KurvenbannfSrmige Steuerbahn zur
Stousrung: cam seifliche~ Ahsld@sens  owischen
Grundplatte (3) und Sohisnhalter (10) eingreift, mit
eingm mittelbar oder unmittelbar auf die Rast-
gzrvinge (13) wirkendse Ausl@sehebs’ 19 zur
winkirichen Auslsung ces Fersenhaltsrs., wobs:
&ine sin Spenglied (23) und dessen Aufnanme-
stelle aufweisende Sperre: das: Verschwenken des
Grundkdrpers:tiat offenem: Schienhalter (10) verhin-
dert, welches Sierrglied (23) an einem Hebel (22)
vorgesehen ist,. weicher von einer Feder (25) in
Sperrichtung beaufschiagt und um eine parallef zur
Querachse (9) verlaufende Achse (21) schwenkbar
angeardnet ist, und wobei die Aufnahmestelle fur
dieses Spernglied (23) durch mindestens eine Aus-
sparung (3c) der Grundplatte (3) gebildet ist, wel-
ches Sperrglied (23) gegebenenfalis auch eine
Aussparung (6a) in der Schwenkplatte (6) durch-
setzt, welche oberhalb der Aussparung (3c) der
Grundplatte (3) liegt, dadurch gekennzeichnet, daB
die Rastschwinge (13) eine den Hebel (22) im
Bereich einer Steuerzone (24) betétigende
Steuerfldche (13h) aufweist, wobei der Hebel (22)
im jeder Steilung der Rastschwinge (13}, in der
diese die Rastnase (8) ausgerasteten, ein seitliches
Ausschwenken des Lagerbocks (7) gegenlber der
Grundplatte (3) freigebenden, Lage gehalten ist.

2. Fersenhalter nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Steuerfliche (13b) auf der
2ur Schwenkplatte (6) weisenden Fldche der Rast-
schwinge (13) als konkave Fliche ausgebildet ist.

3. Fersenhalter nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzsichnet, daB der Hebel (22)
zweiarmig ausgebildet mit seiner Achse (21) im
vorderen Teil der Schwenkplatte (6) liegt, wobei
sein nach hinten weisender Arm (22a) das Sperr-
glied (23) tragt und an der Oberseite seines nach
vorne weisenden Armes (22b) die in Form einer
Nocke ausgebildete Steuerzone (24) vorgesehen
ist, die im Bereich unterhalb der Steurfliche (13b)
der Rastschwinge (13) zu liegen kommt.

4. Fersenhalter nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB der Hebel (22) einar-
mig ausgebildet ist, wobei der freie Endbereich des
Armes in der geschiossenen Lage des Fersenhai-
ters unterhalb der Steuerfiiche (13'b) der Rast-
schwinge (13) liegt und an seiner der Rast-
schwinge (13') zugewandten Fli3che die konvex
ausgestaliete Steuerzone (24') aufweist, und daf
der freie Endbereich einen zur Grundplatte (3% hin
weisdenden Riegel (26) trigt, der das Sperrglied
(23') beinhaltet, welcher Riegel (26) gegebenenfalls
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in Seitenansicht eine Krimmung it cer Achse
(21) des Hebels (22 als Mitielpur<: aufwsist (Fig.4
bis 6)

5. Fersenhalter nach Ansprucn 4, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Riegel (26} in Vorderansicht
die Form sines umgekebrien T aufweist. wobeil der
L&ngsbalken {28a) in seiner Lingsabmessung die
Stérke von Grund-und Scrwznkplae ¥ 8Y)
Sperragt und in jeder Stellung 23 Tersenri-sv3n
Eingritf mit Grund-und Schwzsnxg aie (38 71 .nd
gaf die HOhe des Querbaikens, Jer als ztzrgied
(23) wirksam ist, im wesentlichen der S:drke der
Grundplatte (3} entspricht. (Fig.8)

6. Fersenhalter nach Anspruch 1 und 5,
dadurch gekennzeichnet, da8 die Aussparung (6'a)
der Schwenkplatte (6') eiwa die Querabmessung
des Langsbalkens (26a) des Riegels (26) ilir den
Durchtritt durch die Schwenkplatte (6°) hat, daB die
Aussparung (3'c) der Grundplatte (3) kreisbo-
genfdrmig, die maximale Verschwenkung des Rie-
gels (26) mit der Schwenkplatte (67 ermd&glichend,
gestaltet ist, und daB der als Sperrgiied (23°) ge-
staltete Querbalken des Riegels (26) zur Versper-
rung von Schwenk-und Grundplatte (3',6") eine mit
der kreisbogen f8rmigen Aussparung (3'c) der
Grundplatte (3") korrespondierende Kriimmung auf-
weist. (Fig.7)

7. Fersennhalter nach Anspruch 5 und 8,
dadurch gekennzeichnet, daf das Sperrglied an
seinen oben liegenden Kanten und die Aussparung
der Grundplatie an ihren unten liegenden Kanten
Fasen aufweisen.

8. Sicherheitsskibindung, insbesondere Fersen-
halter, die bzw. der einen auf einem Grundk&rper,
welcher aus einer Schwenkplatte (6) und einem
damit fest verbundenen Lagerbock (7) besteht, um
eine Querachse (9) hochschwenkbar gelagerien
Sohlenhalter (10) aufweist, mit einer durch eine
Ausldsefeder (16) belasteten und mit einer lager-
bockfesten Rastnase (8) zusammenwirkenden
Rastschwinge (137), die gegen ein Verschwenken
des Sohienhalters (10) in vertikaler Richtung wirkt,
wobei der Grundk&rper in einer zur Bewegungse-
bene des Sohlenhalters (10) etwa im rechten Win-
kel stehenden Ebene an einer Grundplatte (3”) um
eine als Drehzapfen ausgebildete Hochachse (4)
verschwenkbar angeordnet und ebenfalls verrastbar
ist, indem am Sohienhalter (10) ein Rastelement

-ausgebildet ist, das in eine an der Grundplatte (3)

angeordnete kurvenbahnf&rmige Steuerbahn zur
Steuerung des seitlichen AusiBsens zwischen
Grundplatte (3") und Sohlenhaiter (10} eingreift, mit
einem mittelbar oder unmitielbar auf die Rast-
schwinge (13") wirkenden AuslGsehebel (19) zur
willklrlichen Ausl8sung der Fersenhalters, wobei
eine ein von einer Feder (25") in Sperrichtung
beaufschiagtes Sperrglied (23”) und dessen Auf-
nahme stelle aufweisende Sperre das Ver-
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schwenken des Grundkérpers bei offenem Sohlen-
halter (10) verhindert, und wobei die Aufnahme-
steile fir dieses Sperrglied {23 durch mindestens
eine Aussparung (3c”) der Grundplatte (3" gebildet
ist, welches' Sperrglied (23") gegebenenfalls auch
eine Aussparung (6a") n der Schwenkplatte (67
durchsetzt, weiche oberhaib der Aussparung (3c”)
der Grundplatte (3") liegt, dadurch gekennzeichnet,
daB die das Sperrglied (23") beaufschiagende Fe-
der (25" vorzugsweise eine Blattfeder ist, daB
diese Feder (25") gleichzeitig als Halteglied fir das
Sperrglied (23") ausgebildet ist, und dap die Rast-
schwinge (13") eine die Feder (25") im Bereich
einer Steuerzone (24*) betitigende Steuerfidche
(13"b) aufweist, wobei die Feder (257) in jeder Stel-
lung der Rastschwinge (13, in der diese die Rast-
nase (8) untergreift, in einer ausgerasteten, ein
seitliches Ausschwenken des Lagerbocks (7) ge-
genlber der Grundplatte (3%) freigebenden, Lage
gehalten ist (Fig.9).

9. Fersenhalter nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die als Blattfeder gestaltete Fe-
der (25") mit ihrem hinteren Ende im Bereich der
Hochachse (4) an bzw. in der Schwenkplatte (6%)
befestigt ist und an ihrem vorderen Ende einen
Riegel (26") tragt, an dem das Sperrglied (237
vargesehen ist (Fig.9).

10. Fersenhalter nach Anspruch 9, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die als Blattfeder gestaltete Fe-
der (25" an ihrem freien Endbereich gabelférmig
ausgebildet und nach hinten gebogen ist, und das
dieser freie Endbereich der Feder (25") das obere
Ende des Riegels (26} umgreift, wobei die Gabel-
zinken der Feder (25") in Schlitzen (26"b) des Rie-
gels (26") verankert sind (Fig.9 und 10).

11. Fersenhalter nach Anspruch 9, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Riegel (26") einen gerade
verlaufenden Langsbalken (26"a) aufweist, welcher
relativ zur Schwenkplatie (68”) im wesentlichen in
einer Vertikalebene bewegbar ist (Fig.9 und 10).
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Fig.10
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