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OZET

BiR CAMASIR MAKINESINDE KULLANILAN ETKINLIGI
IYILESTIRILMIS YIKAMA VE DURULAMA SISTEMI

Bu bulus, i¢ine ¢amagirlarin yerlestirildigi bir tambur (3), tamburun (3) i¢inde
dondiigii bir kazan (2), tamburun (3) kazamin (2) disinda yer alan bir kasnak
mekanizmast (10) vasitasiyla siiriilmesini saglayan bir motor (7) igeren bir
camasir makinesi (1) ile ilgilidir. Bulus konusu gamasir makinesi (1) ayrica,
kazanda (2) yer alan yikama suyunu ¢eken ve bir baslik suyu hatt1 (9) vasitasiyla
bir piiskiirtme bashgma (8) basingh su aktarilmasini saglayan ve bir dolasim
borusunda (5) yer alan bir pompa (4) igermekte ve s6z konusu piiskiirtme bashg:
(8), 6n kapmin (6) tamburun (3) iistinde bir kenanndan tamburun (3) icine

yikama suyunu piisklirtmektedir.
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ISTEMLER

1) Icine ¢amagirlarin yerlestirildigi bir tambur (3), tamburun (3) iginde
dondiigii bir kazan (2), s6z konusu tamburun (3) kazanin (2) disinda yer alan bir
kasnak mekanizmasi (10) vasitasiyla siiriilmesini saglayan bir motor (7), soz
konusu kazanda (2) yer alan yikama suyunun g¢ekilmesini ve bir baglik suyu hatt1
(9) vasitasiyla, yikama suyunu bir 6n kapmnin (6) sdz konusu tamburun (3)
iistiinde yer alan bir kenarindan tamburun (3) igine piiskiirten bir pliskiirtme
bashigina (8) basmngl su aktarilmasini saglayan ve bir dolagim borusunda (5) yer

alan bir pompa (4) iceren,

pompanin (4) hizinin degistirilmesiyle, pompa (4) tarafindan piiskiirtme
bagligina (8) beslenen suyunun debisi ve basincini degistirerek, etki agis1 kontrol

edilen puiskiirtme baslig (8)
ile karakterize edilen bir camagir makinesi (1).

2) Hizi, tambura (3) yerlestirilen ¢amasirlarin agirligina gére bir kontrol
cihaz1 (11) tarafindan kontrol edilen pompa (4) ile karakterize edilen, Istem

1’deki gibi bir camagir makinesi (1).

3) Yan yiikkten az olan bir ¢amagir agirhgi algilandifinda, puiskiirtme
baghiginin (8) etki agisim1 45 ila 75 derece arasindaki bir agiya ayarlayan soz
konusu kontrol cihaz1 (11) ile karakterize edilen, istem 2°deki gibi bir ¢camagir

makinesi (1).

4) Camagir agirh@ yan yiikii astifinda, piskiirtme bashiginin (8) etki agisini
30 ila 45 derece arasindaki bir agiya ayarlayan kontrol cihazi (11) ile karakterize

edilen, Istem 2’deki gibi bir gamagir makinesi (1).

5) Farkli yiik kosullarinda belirli bir etki acisinin elde edilmesi i¢in gerekli
olan pompa (4) hiziyla ilgili 6nceden belirlenen bilgilerin yiiklendigi kontrol
cihazi (11) ile karakterize edilen, Istem 3 veya 4’teki gibi bir gamagir makinesi

(1).

6) Bir tamburun (3) ig¢inde déndiigii bir kazan (2), s6z konusu tambura (3)

bagli olan bir motor (7), yikama suyunu piiskiirten bir piiskiirtme bashgina (8)
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basingli su besleyen bir pompa (4) iceren bir c¢amasir makinesinin (1)

calistinlmasinda kullanilan,
a) s6z konusu tamburdaki (3) ¢amagirlarinin agirhiginin algilanmasi,

b) yar1 yiikten az olan bir ¢amasir agirligs algilandiginda, s6z konusu
pompanin (4) hizinin diisiiriilmesiyle, s6z konusu piiskiirtme basliginin (8) etki

agisinin 45 ila 75 derece arasindaki bir agiya ayarlanmasi ve

) camagsirlanin agirhig yan yiiki astiginda, s6z konusu pompanin (4)
hizinin yiikseltilmesiyle, s6z konusu piiskiirtme baghiginin (8) etki agisinin 30 ila

45 derece arasindaki bir agiya ayarlanmasi

adimlarini igeren bir yontem.
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TARIFNAME

BIR CAMASIR MAKINESINDE KULLANILAN ETKINLIGI
IYILESTIRILMIiS YIKAMA VE DURULAMA SISTEMI

Bu bulus, farkli yiik kosullarindaki yikama performansi iyilestirilen bir ¢amagir
makinesi ile ilgilidir.

Camasir makineleri genellikle, istten yiiklemeli tipte ¢amasir makinesi veya
onden yiklemeli tipte ¢amasir makinesi olarak simflandirimaktadir. Onden
yiiklemeli ¢amagir makineleri, bir sasi i¢inde yer alan ve yikama suyunun igine
aktarildid1 bir kazan ve kazan iginde donebilecek sekilde monte edilen bir tambur
icermektedir. Uygulamada, yikama suyu kazan igine alinmakta ve yikanacak
camasirlar tambura yerlestirilmektedir. Daha sonra, tambur dondiiriiliirken,
kanatlar ¢camagirlar1 yukar kaldirmakta ve diismelerini saglamaktadir ve boylece,

yikama ve durulama iglemleri gergeklestirilmektedir.

Yukarida aciklanan tipteki ¢amagir makinesi ayrica, yikama suyunun kazanin alt
kisminda dolagimim ve yikama suyunun kazamin tst kismina aktarilmasim
saglayan bir pompa iinitesi icermekte ve boylece, farkl yiik kosullarina gére daha
etkin bir yikama agis1 elde edilmektedir. Bir baslik, kazanmin sdz konusu st

kismindad su pliskiirtmektedir.

Konutlardaki toplam su tiiketiminin yiizde 20'si ¢amagir makinesi kaynakhdir.
Ureticilerin belirli yiik kosullar1 altinda ¢amagir makinesi kalibrasyon ve
verimlilik testleri gerceklestirmesine ragmen, bazi kullanicilarin  makineleri
minimum yiikte, baska bir deyisle yan yiik durumundan ¢ok daha az miktarda
camagir yiiklii olarak calistirmasi miimkiin olabilmektedir. Bu durum, su
pliskiirtme a¢isinin ve ydniiniin etkinliginin diisjmesine neden olmakta ve etkin bir
yikama performanst i¢in gerekli olandan daha fazla su kullamlmasim
gerektirmektedir. Kullanilan su miktar1 géz Sniine alindiginda, bu istenmeyen bir

durumdur.

Teknigin bilinen durumunda yer alan JP 54062661 sayili patent dokiimaninda,

yikama performansini iyilestiren birden ¢ok su piiskiirtme bagligi agiklanmaktadir.
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EP 2 343 409 sayili patent dokiimaninda da benzer bir gekilde, yikama suyunu
piiskiirten birden ¢ok bashik a¢iklanmaktadir.

Bu bulus ile, Istem 1°de karakterize edilen 6zelliklerle tammlanan, farkli yiik
kosullarindaki yikama ve durulama etkinligi iyilestirilen bir camasir makinesi

gergeklestirilmektedir.

Bu bulusun amaci, farkli yiik kosullarindaki yikama ve durulama etkinligi

iyilestirilen bir camasir makinesinin gergeklestirilmesidir.

Bulus konusu 6nden yiiklemeli ¢amasir makinesi, ¢amasirlarin yerlestirildigi bir
tambur ve s6z konusu tamburun iginde dondiigii bir kazan igcermektedir. S6z
konusu kazanin disinda yer alan bir kasnak mekanizmasi vasitasiyla, bir motor séz

konusu tamburun siirtilmesini saglamaktadir.

Bir dolasim borusunda yer alan bir pompa, soz konusu kazanda yer alan yikama
suyunu ¢ekmektedir. Bir baslik suyu hattindan, bir piiskiirtme bagligina basingli su
beslenmektedir. Boylece, s6z konusu piiskiirtme bagligi, tamburda yer alan
¢amagirlarin iistiine su jetleri gondermektedir. Bazi durumlarda, g¢amasir
miktarinin  6nerilen agirlik arahigimin diginda olmasi1 nedeniyle, belirli yik

kosullarina uygun bir yéntemin kullanilmasi tercih edilmektedir.

Piiskiirtme baghigi, 6n kapmnin s6z konusu tamburun iistiinde yer alan bir
kenarindan tamburun i¢ine yikama suyunu piiskiirtmektedir. Piiskiirtiilen suyun
etki ag1s1, pompanin debisi ve basinci degistirilerek kontrol edilmektedir. Boylece,
s6z konusu pompanin piiskiirtme bagligina besledigi su, s6z konusu pompanin hiz
degistirilerek kontrol edilmektedir. Bir kontrol cihazi, s6z konusu tamburun

icindeki ¢amasirlarin agirligia gore hiz kontroliinii saglamaktadur.

S6z konusu kontrol cihazi, yan yiikten az olan bir ¢amagir agirligi algilandiginda,
s6z konusu piiskiirtme bagliginin etki agisin 45 ila 75 derece arasindaki bir agiya
ayarlamaktadir. Daha kiigiik agilarda, piiskiirtilen suyun, herhangi bir ¢amasira
carpmadan ¢amasirlarin iistiinden gecmesi olasidir. Ote yandan, bir elektronik
kontrol {initesi olan kontrol cihazi, ¢amagirlarin yar1 yikk agirhigim asmasi

durumunda, etki agisin1 30 ila 45 derece arasindaki bir agiya ayarlamaktadir.
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Farkh yiik kosullarinda belirli bir etki agisinin elde edilmesi i¢in gerekli olan
pompa hiziyla ilgili bilgiler, liretim asamasinda onceden belirlenen bir tablo

formunda s6z konusu kontrol cihazina kaydedilmektedir.

Ekteki sekiller yalnizca, onceki teknige gére avantajlar1 yukarida ana hatlanyla
anlatilan ve asagida ayrintili olarak agiklanacak olan, yikama veya durulama

etkinligi iyilestirilmis bir ¢amagir makinesini 6rneklendirme amaciyla verilmistir.

Sekiller, istemlerde tanmimlanan koruma kapsamini simirlandirmamaktadir ve bu
bulusun agiklama kismindaki teknik agiklamaya bagvurulmadan, s6z konusu
istemlerde tanimlanan kapsami  yorumlama amaciyla tek baslarina

kullanilmamalidir.

Sekil 1, bulusun bir uygulamasinda, bir ¢amasir makinesinin yandan kesit
goriintislidiir.

Sekil 2, bulusun bir uygulamasinda, minimum yiikteki bir ¢amagir makinesinin

yandan kesit goriiniistidiir.

Sekil 3, bulusun bir uygulamasinda, tam yiikteki bir camagir makinesinin yandan
kesit goriinlisiidiir.
Sekillerdeki pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmisgtir:

ey Camasir Makinesi

2) Kazan
3) Tambur
4) Pompa

5) Dolasim borusu

(6)  Onkap

@) Motor ' v
(8)  Piiskiirtme bash

9 Baglik suyu hatt1
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(10) Kasnak mekanizmasi
(11) Kontrol cihazi

Bu bulug ile, referans numarasi 1 ile tanimlanan bir g¢amasir makinesi

gerceklestirilmektedir.

Bulus konusu c¢amasir makinesi (1), yatay eksen etrafinda donen ve igine
camagirlarin yerlestirildigi bir tambur (3) icermektedir. Tambur (3) bir kazan (2)
icinde donmekte ve kazanin (2) disinda yer alan bir kasnak mekanizmasi (10)
vasitasiyla, bir motor (7) tamburu (3) siirmektedir. Kasnak mekanizmas1 (10),
motorun (7) dénme hareketini tambura (3) aktarmaktadir. Camasir makinesi (1)
ayrica, yikama isleminin sonunda yikama suyunu tahliye eden bir tahliye pompasi

icermekte ve bir tahliye hatt1 yikama suyunu tahliye iglemi sirasinda tagimaktadir.

Tamburdaki (3) vyikiin agirhgim  belirlemek i¢in  ¢esitli  yOntemler
kullanilmaktadir. Omegin, kazamin (2) yer degistirmesini olgebilecek sekilde
farkli dogrultularda yerlestirilmis sensorlere sahip bir agirlik sensoér sistemi
kullanilmakta ve tambur (3) igerisine yerlestirilen yiik miktari, yikama iglemine
baglamadan 6nce motor (7) en azindan kisa bir siire ¢alistirilarak tamburun (3)
dondiiriilmesi ve bu doniis esnasinda algilayicilardan alinan yer degistirme

verilerinin zamana gore degisiminin degerlendirilmesiyle algilanmaktadir.

Motor (7) kisa bir siire galigtirihp durduruldugunda, tambur (3), igine yerlestirilen
yukiin miktarina ve konumuna bagli olarak, bir salinim hareketi yapmakta ve
zamanla bu hareket soniimlenerek durmaktadir. Bu sirada, yer degistirme
verisindeki dalgalarin dalgaboyu, periyodu ve séniimlenme zamani islenerek yiik

Olgiilebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda, bir dolasim borusuna (5) yerlestirilen bir pompa (4),
kazandaki (2) yikama suyunu g¢ekmekte ve bir baglik suyu hattinda (9) akan
yikama suyunu tambura (3) iletmek igin basinglandirmaktadir. S6z konusu
mekanizma, kazandaki (2) yikama suyunun baghk suyu hatti (9) boyunca

akmasini ve dolagim igleminden sonra tekrar kazana (2) donmesini saglamaktadir.

Pompa (4) hiz1 kontrol edilen bir su pompasidir ve béylece, dlgiilen yiik agirlig
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bir kontrol cihazi (11) tarafindan islenerek, s6z konusu pompanin (4) hizi
belirlenmektedir. Boylece, agirlik sensor sistemi ve pompaya (4) birlikte
calisabilecek sekilde baglanan bir kontrol sistemi elde edilmektedir. Bir motor (7),
s6z konusu bagslik suyu hatt1 (9) tizerinden bir piiskiirtme basligina (8) basingli su
goénderen pompaya (4) baghdir ve pompayi (4) stirmektedir. Teknikteki tamburlu
camagir makineleri, 6n kapmin (6) kenarindan tamburun (3) i¢ kismina, 6n
kapmin (6) kenarinda ve tamburun (3) istiinde yer alan s6z konusu piiskiirtme

baslig1 (8) vasitasiyla yikama suyunu piiskiirtmektedir.

S6z konusu piiskiirtme baghigina (8) beslenen suyun debisi ve basinci
degistirilerek, s6z konusu piiskiirtme basliginin (8) farkli yiik kosullar1 altindaki
etki agis1 kontrol edilebilmektedir. Bagka bir deyisle, farkli su jetlerinin
yiikseklikleri, tiretilen su jetleri camagirlarin Ustiinden gegmeyecek sekilde
ayarlanabilmekte ve su jetlerinin ¢amasirlara daha isabetli bir gekilde dogrudan

gonderilmesi saglanmaktadir.

Yan yiikten az miktardaki camasirin yikanmasinin istendigi durumda, pompa (4)
motor hizi, su jetlerinin ¢amagirlan vuracag: sekilde ayarlanmaktadir. Yan yiikten
az agirliktaki ¢amagirin yerlestirildigi algilandiginda, kontrol cihaz1 (11), pompa
(4) hizim uygun sekilde degistirerek, s6z konusu tamburun (3) tabani, bagka bir
deyisle alt i¢ yiizeyi ve su jetlerinin piiskiirtiildiigii dogrultu arasindaki a¢i olarak
tanmimlanan, s6z konusu piiskiirtme bagliinin (8) etki acisini, 45 ila 75 derece

arasindaki bir agiya ayarlamaktadir.

Ote yandan, camasirlarin agirh@ yan yiiki astiginda, 30 ila 45 derece arasinda bir
ac¢1 uygulanmakta, yani pompa (4) hiz1 artinlmaktadir. Farkli yiik kosullarinda
belirli bir etki agisinin elde edilmesi i¢in gerekli olan pompa (4) hiziyla ilgili
bilgiler, o6nceden belirlenmekte ve s6z konusu kontrol cihazina (11)
kaydedilmektedir. Ardindan, bu bilgi belirli bir yiik kosulu i¢in gerekli etki

acisimin belirlenmesinde kullanilmaktadir.

Ozetle, bu l;ulus ile, icine ¢gamagirlarin yerlestirildigi biry tambur (3), tamburun (3)

icinde déndﬁgﬁ bir kazan (2), s6z konusu tamburun (é) kazanin (2) disinda yer

alan bir kasnak mekanizmasi (10) vasitasiyla siiriilmesini saglayan bir motor (7)
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iceren bir camagsir makinesi (1) gerceklestirilmektedir. Ayrica, bir dolasim
borusunda (5) yer alan bir pompa (4), kazanda (2) yer alan yikama suyunu
cekmekte ve bir baglhk suyu hatti (9) vasitasiyla bir piiskiirtme baghgina (8)
basingh su aktariimasim saglamakta ve s6z konusu piiskiirtme bashig (8), 6n
kapinin (6) tamburun (3) istiinde bir kenarindan tamburun (3) igine yikama suyun

ptiskiirtmektedir.

Pompanin (4) hizimin degistirilmesiyle, pompa (4) tarafindan piiskiirtme baghigina
(8) beslenen suyunun debisi ve basincim degistirerek, piiskiirtme bashiginin (8)
etki acist kontrol edilmektedir. S6z konusu pompanin (4) hizi, tambura (3)
yerlestirilen ¢amagirlarin agirliga gére kontrol cihazi (11) tarafindan kontrol

edilmektedir.

Kontrol cihazi (11), yar yiikten az olan bir ¢amasir agirlifi algilandiginda,
piiskiirtme baghginin (8) etki agisim1 45 ila 75 derece arasindaki bir agiya
ayarlamaktadir. Ote yandan, kontrol cihazi (11), camagirlarin yani yiik agirhigim
agsmas1 durumunda, etki acisim 30 ila 45 derece arasindaki bir agiya
ayarlamaktadir. Farkl1 yiik kosullarinda belirli bir etki agisinin elde edilmesi i¢in
gerekli olan pompa (4) hiziyla ilgili bilgiler, 6nceden belirlenmekte ve kontrol
cihazina (11) kaydedilmektedir.
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