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Stroj pro ukladani vodife pomoci
vodicich pravitek ovijecim ramenem ro- .
tujicim kolem vietene a s ustim pohybu-
jicim se v roviné rovnobéiné s osou ro-
toru.

Utelem je zlepSeni stabilizace vo-
dicich pravitek.

Usedeného udelu je dosaieno tim, Ze
s vietnfkem (1) stroje je neotolné spo-
jeno prvni ozubené kolo (2), souosé .
s vietenem (8) stroje, které je v zdbéru
s prvnim satelitem (3), upevnénym pevné
na prvnim konci hiidele (4), oto¢né ulo-
seného v télese ovi jeciho ramene (10),
piiGem# s druhym koncem hiidele (4) je
pevné spojen druhy satelit (5), totoiny
s prvnim satelitem (3) a jsouci v zdbdéru
s druhym ohubenym kolem (6), totoinym
s prvnim ohubenym kolem (2), které je
souose otoéné uloZeno na vietenu (8) na
druhé stranéd tdlesa ovijeciho ramene
(10) a nese na &ele odvraceném od télesa
ovijeciho ramene (10)nosny a nakléapéci
systém (9) vodicich pravitek (7).
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Vyndlez se tykd stroje pro uklddani vodide do drdzek ro-
toru elektrického stroje to&ivého pomoci vodicich pravitek ovi-
jecim ramenem rotujicim kolem vietene a s dstim pohybujicim se
v roviné rovnobéZné s osou rotoru.

U dosud znémych stroji pro uklddéni vodife do drdiek ro-
toru elektrického stroje todivého tohoto druhu jsou vodici pra-
.vitke na svém okraji vhodné tvarovéna pro dosednuti na vélcovy
tvar rotoru, nebo jsou vodici pravitka stabilizovéna b&hem uke-
14d4ni vodide do drd¥ek rotoru pomocnym britem vsunutym do ote~ -
vieni nékteré drdzky rotoru.

P¥i polohovdni a p¥i vyméné rotoru musi byt tvarovand nosnd
g4st vodicich pravitek odsunuta od rotoru nebo musi byt pomoc-
ny b¥it vysunut z drdZky. Tehdy jsou vodici pravitka stabilizo-
véna zpravidla klinem zasunutym do nosného systému vodicich pra-
vitek. P¥i zavadsni nového vodide do ovijeciho ramene se vodi-
c{ pravitka zpravidla zcela uvolni a musi pak byt do sprévné
polohy pro ukliddéni vodie rudné nastavena.

Tyto nedostétky jsou odstranény u strcjs pro uklédéni vo-
dide do drd¥ek rotoru elektrického stroje todivého podle vynd-
lezu, jeho? podstatou je, Ze s vietenikem stroje je neotodné
spojeno prvni ozubené kolo, souosé s vietenem stroje, které
je v zdbdru s prvnim satelitem, upevnénym pevné na prvnim kon-
ci h¥{dele, otodnd uloZeného v t8lese ovijeciho ramene, p¥i-
gem? s druhym koncem hridele je pevné spojen druhy satelit,
toto¥ny s prvnim satelitem a jsouci v zdbéru s druhym ozubenym
kolem, toto¥nym s prvnim ozubenym kolem, které je souose otodné
ulo¥eno na v¥etenu na druhé strané télesa ovijeciho ramene a
nese na svém Sele odvriceném od t&lesa ovijeciho ramene nosny
a naklédpéci systém vodicich pravitek.
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Podle vyndlezu Jjsou vodici pravitka trvale stabilizovéna
ve své poloze vyuzitim kinematickych vlastnosti planetového
prevodu umisténého primo v rotujicim ovijecim rameni. Je dosa-
Yeno stabilizace vodicich pravitek jak p¥i vlastnim uklddédni
vodie do drd¥ek rotoru, tak p¥i polohovdni nebo p¥i vymEnd
rotoru, a dokonce i p¥i zavddéni nového vodiBe do ovijeciho
ramene. Ovijeci rameno wi¥e rotovat i v p¥ipadd, kdy neni do
stroje vlo¥en navijeny motor, aniZ by doslo k otddeni systému
vodicich pravitek.

P*{klad provedeni stroje pro uklddéni vodide do drdfek
rotoru elektrického stroje todivého je zndzemen na vykresu,
ktery znact - schematicky vyndlezem ovlivndnou 8dst stroje
v osovém Yezu. |

S vietenikem 1 je neotodné spojeno prvni ozubené kolo g;
souosé s vietenem 8 stroje. Prvni ozubené kolo 2 je v zdbéru
s prvnim satelitem 3, pevné spojenym s prvnim koncem h¥idele
4, otodné uloZeného v telese ovijeciho ramene 10. S druhym
koncem h¥idele 4 je pevné spojen druhy satellt 5, totozny
s prvnim satelitem 3. Druhy satelit 5 je v zdbéru s druhym o-
zubenym kolem 6, které je totoZné s prvnim ozubenym kolem 2 a
je souose oto¥né uloZeno na vietenu 8 na druhé strand t&lesa:
ovijeciho ramene 10. Druhé ozubené ko 6 nese na svém &ele
odvréceném od télesa ovijectho ramene jg nosny a naklépéci
systém 9 vodicich pravitek 7. Vodi& 11_ prochdzi osou vietene
8 a dutinou ovijeciho ramene 10, z jehoZ dsti vystupuje.

PFi uklddéni vodie 11 do drd¥ek navijeného rotoru 12
ot431 se ovijeci rameno 10, pFi¥ems z jeho dst{ se vodid 11
uchyceny svym koncem na rotoru J2 vytashuje, je navidén na vodi~
ci pravitka 7 umisténd v sousedstvi rotoru 12, po nichZ klouZe
do dréZek rotoru Je. Pondvad prvni ozubené kolo 2 Je neotoéné
spojeno s vietenikem 1, nemiZe se ani druhé ozubene kolo 6 bé-
hem rotace ovijeciho ramene 10 otddet, co¥ plyne z kinematickych
vlastnost{ planetového prevodu. Druhé ozubenékolo 6 je pevné
spojenc s nosnym a naklédpécim systémem 2 vodicich pravitek 7,
takZe poloha vodicich pravitek T je vu01 navijenému. rotoru 12
dokonale sbtmabilizovéna.

Bylo popséno provedeni stroje pro ukldddni vodie do drd-
Zek rotoru 12 elekirického stroje todivého, u ndho¥ je osa vie-
tene 8 svisld, ale tato miZe mit libovolnou-polohu.
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Stroj pro ukldddni vodie do drdZek rotoru elektrické-
ho stroje todivého pomoci vodicich pravitek ovijecim ramenem
rotujicim kolem v¥etene a s dstim pohybujicim se v roviné
rovnobé¥né s osou rotoru, vyznadujici se tim, Ze s vietenikem
(1) stroje je neotodné spojeno prvni ozubené kolo (2), souosé
s v¥etenem (8) stroje, které je v zdbéru s prvnim satelitem
- (3), upevnénym pevnd na prvnim konci h¥idele (4), otodné ulo-
%eného v t8lese ovijeciho ramene (10), p¥ifem? s druhym kon-
cem h¥idele (4) je pevné spojen druhy satelit (5), totoZny
s prvnim satelitem (3) a jsouci v zdbéru s druhym ozubenym ko~
lem (6), totoinym s prvnim ozubenym kolem (2), které je sou-
ose otodné uloZfeno na vietenu (8) na druhé strané télesa ovi-
jeciho ramene (10) a nese na svém 3ele odvrdceném od télesa
ovijeciho ramene (10) nosny a nakldpéci systém (9) vodicich
pravitek (7).

1 vykres
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