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Sterownik kontaktronowy przesuwno-pokretny

Przedmiotem wynalazku jest sterownik kontaktronowy z napedem przesuwno- pokretnym, przeznaczony
‘gtéwnie do zatgczania i wytaczania dwuprzewodowych obwodéw sterowania oraz do sterowania rewersyjnego.

Znany np. z polskiego patentu nr 68 251 sterownik kontaktronowy zawiera dwa niezalezne przyciski zata-
czajacy i wytaczajacy, w ktorym przycisk zataczajacy jest zwigzany z magnesem trwatym przemieszczanym ru-
chem liniowym, a ponadto zawiera zestyk kontaktronowy szeregowo w’{aczony w obwéd przy pomocy magnesu
trwatego. W znanym sterowniku po odsunieciu przycisku zataczajacego i magnesu trwatego jest wiaczana cewka,
ktdra oddziatywuje na zestyk kontaktronowy w celu jego podtrzymania.

' Wadami tych tacznikéw jest: koniecznosé stosowania dwdch niezaleznych cztonéw napedowych ,,zatgcze-
nie-wy#taczenie” oraz duzy skok cztonu zatgczajacego, trudnosci zapewnienia niezawodnej pracy i zabezpieczenia
przed przypadkowym niezamierzonym zataczeniem, Wada jest takze brak zapewnienia bezzwtocznego dziatania
przekaznika sterowniczego niezaleznie od potozenia zestyku kontaktronowego,

Celem wynalazku jest sterownik'kontaktronowy do sterowania obwodami tacznikow manewrowych przy
pomocy jednego pokretta tj. dokonywania czynnosci zataczania i wytaczania obwodow sterowania tacznikéw
jednoodptywowych, dwuodptywowych i rewersyjnych, ’

Cel ten osiagnieto przy pomacy jednego pokretta przestawiajacego taczniki mlmaturowe za posrednictwem
elementéw kulowych tozysk tocznych i sworznia, przy pomocy magnesu poprzecznie ustawionego do kontaktro-
nu oraz poprzez réwnolegte taczenie kontak tronu zestykiem zwieranym tgcznika miniaturowego i wyprzedzajace
programowane przestawianie tacznikéw. Wynalazek uwidoczniono w przyktadowym wykonaniu na rysunkach,
gdzie fig. 1 przedstawia uk tad sterownika jednoobwodowego z jednym kontaktronem, fig. 2 programowe nacig-
cie watka dla obrotu pokretta w jedna strone, fig. 3 programowe nacigcie watka dla obrotu pokretta w druga
strone, fig. 4 sterownika rewersyjnego zdwoma kontaktronami, fig. 5programowe nacigcie watka dla ruchu
liniowego, fig. 6 uktad eiektryczny sterownika jednoobwodowego, fig. 7 uktad elektryczny sterownika rewersys

‘nego.
Uktad wedtug flg 1 zawiera pokretto 1 ze sworzniem programowym 2 o programach wedtug fig. 2;
wedtug fig. 3'i magnesem trwatym 8 prowadzonym w ostonie 12, Z ostong zwigzane s3 {ozysko 4, taczniki
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zataczajacy i wytaczajacy 5, 6 oraz kontaktron 9 z cewka 10, W tozysku 4 poprzecznie do sworznia 2 usytuowa-
no kulki toczne 7. Kulki z jednej strony sa ograniczone tacznikami 5, 6 z drugiej strony programowym nacieciem
sworznia 2. Magnes trwaty 8 jest usytuowany w stosunku do kontaktronu 9 poprzecznie lub ukosnie. Sprezyna 3
daje ruch zwrotny osiowy i obrotowy dla napedu i mechanizméw sterownika. W przypadKku sterowania t5czni-
kiem rewersyjnym fig. 4 sterownik posiada dwa niezalezne obwody z kontaktronami 9.,1,:9.2 i cewkami 10.1
i10.2 zataczane magnesem 8 przez obrét pokretta 1 w kierunku ,,lewo’” lub ,,prawo”,

Uktad wedtug fig. 4 rézni si¢ ponadto tym od uktadu z fig. 1, ze ma taczniki ia’{qczajace 5.1,.5.2 oraz
jeden wytaczajacy 6 oraz dodatkowy program wedtug fig. 5 dla ruchu liniowego na sworzniu programowym 2.

Uktad elektryczny wedtug fig. 6 (zawiera szeregowy obwéd z dioda 15, kontaktronem 9, rezystorem 14,
cewka 10 i stykiem rozwiernym astabilnym 6. Cewka 10 i rezystor 14 s3 zbocznikowane obwodem z kondensato-
rem 12 i rezystorem 13, Astabilny zwierny styk tacznika 5 taczy réwnolegle rezystor 14, kontaktron 9 i cewke
10. Lgczniki 5 i 6 sq uruchamiane pokrettem 1, obwéd zewnetrzny przytaczony do zaciskéw a, b,

Uktad wedtug fig. 7 rézni sie tym od uktadu wedtug fig. 1; ze zawiera dwa niezalezne uktady dla rewerso-
wania, przy czym styk zwierny tacznika 5.1 znajduje si¢ w uktadzie z kontaktronem 9.1, cewka 10.1, rezystora-
mi 15,1,1¢14,1, kondensatorem 13.1 oraz dioda 17.1, a styk zwierny 5.2 w uktadzie z kontaktronem 9.2 cewka
10.2 rezystorami 15.2 i 14,2, (kondensatorem 13.2 oraz diodg 17.2, natomiast styk rozwierny tacznika 6 oraz
magnes trwaty 8 sa wspélrie dla obu uktadéw.

Zasada dziatania uktadu wedtug fig. 1 polega na tym, ze czynnosci zataczeniowe dokonuje sie przez obrét
lub obrét oraz liniowe przemieszczenie pokretta 1 isworznia 2 z magnesem trwatym 8 awytaczenie przez
liniowe przemieszczenie sworznia 2 lub obrét pokretta 1. Magnes trwaty 8 wykonuje obrét, ustawia sie wzdtuz
osi kontaktronu 9 i powoduje jego zadziatanie. Rdwnoczesnie sg przestawiane taczniki 5 i 6 wedtug programu na
fig. 2 i fig. 3; wynikajacego z uksztattowania sworznia 2, ktory popychajac kulki 7 powoduje przestawienie
tacznikéw w odpowiednim potozeniu. Zwolnienie sity dziatajacej na pokretto i powoduje powrdt wszystkich
mechanizméw do stanu wyjsciowego, z wyjatkiem kontaktronu, ktéry utrzymywany bedzie w stanie zamknie-
tym dziataniem amperozwoi przeptywajgcego pradu. Sterownik moze byé wyposazony tylko w jeden kontak-
tron dla cyklu ,,zatagczanie-wytaczanie” lub v dwa kontaktrony dla.cyklu rewersyjnego ,,zataczanie-wytacza-
nie-zataczanie”’. . ’

Zasada dziatania uktadu wedtug fig. 4 jest analogiczna jak uktadu wedtug fig. 1z tym, ze magnes trwaty 8
wykonujac obrét , lewo’” ustawia sig wzdtuz kontaktronu 9.1 a ,,prawo” wzdtuz kontaktronu 9.2 powodujac ich
dziatanie. Réwnoczesnie sg przestawiane odpowiednie taczniki 5.1, 5.2 wedfug programu na fig. 2i fig. 3.
Wy+taczenie dokonuje si¢ przez nacisniecie pokretta 1 przy pomocy tacznika 6, kulki 7 i programu wedtug fig. 5
sworznia programowego 2. ;

Zasada dziatenia uktadu wedtug fig. 6 polega na spowodowaniu przez obrét pokretta 1, obrotu magnesu
trwatego 8, zadziatanie kontaktronu 9 z wczesniejszym zwarciem elementéw obwodu przy pomocy tacznika 5
z wyjatkiem diody 15 i tacznika wytaczajagcego 6. Wytgczenie nastepuje przez obrot pokretta 1 w strong prze-
ciwng lub przez liniowe przemieszczenie sworznia 2 w kierunku osiowym, Rezystor 14 ustala parametry pracy
obwodu, kondensator 12 zwigksza statg czasowa uktadu i ustala parametry obwodu, a rezystor 13 jest determi-
nowany wymaganiami iskrobezpieczeristwa, :

Zasada dziatania uktadu wedtug fig. 7 jest analogiczna jak w uktadach wedtug fig, 6z tym, ze sterownik
posiada dwa kontaktrony w obwodach elektrycznych uzaleznionych wzajemnie za pomocg tgcznikéw 5.2, i 6,
przy czym zataczenie obwodu z kontaktronem 9.1 dokonuje sie przez obrét pokretta 1 w strone , Jewo”
zréwnoczesnym blokowaniem drugiego obwodu z kontaktronem 9.2, (zataczania obwodu z kontaktronem 9.2
przez obrét pokretta 1w strone ,,prawo” z réwnoczesnym blokowaniem obwodu z kontaktronem 9.1, Wytacze-
nie dokonuje si¢ przez liniowe osiowe przemieszczenie sworznia, co powoduje rozwarcie tgcznika 6 oraz zwolnie-
nie kontaktronéw 9.1 lub 9.2, «

Zastrzezenia patentowe

1. Sterownik kontaktronowy przesuwno-pokretny, znamienny tym, Ze zawiera naped w postaci
pokretta astabilnego (1) potaczony przy pomocy sworznia programowego (2) z magnesem trwatym (8) oraz
tacznikami (5 i 6 lub 5.1,5.2 i 6) za posrednictwem kul tocznych (7), przy czym o$ magnesu trwatego (8) nie
jest réwnolegta do osi wzdtuznej kontaktronu (9) w potozeniu spoczynkowym,. !

2. Sterownik kontaktronowy wedtug zastrz. 1; z szeregowym uktadem elektrycznym zawierajgcym diode,

kontaktron, tacznik wytaczajacy oraz réwnolegle potaczone, obwdd rezystora i cewki z obwodem rezystora .
i kondensatorem, znamienny tym, Ze kontaktron (9) rezystor (14) i cewka (10) sg potgczone réwnolegle

z tacznikiem zataczajacym (5).
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3. Sterownik kontaktronowy wedtug zastrz. 1  z tacznikiem wytaczajacym, do ktérego przytaczony jest
uktad zawierajacy szeregowo diodeg, kontaktron iréwnolegle potaczony szeregowy obwdd rezystora i cewki
z szeregowym obwodem rezystora i kondensatora oraz drugi uktad zawierajacy szeregowo diode, kontaktron
i rownolegle potaczone szeregowy obwdd rezystora i cewki z obwodem szeregowym rezystora i kondensatora,
znamienny tym, ze cewka (10.1) jest przeciwnie nawinigta do cewki (10.2)i osiami usytuowane wzajem-

nie réwnolegle.
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