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Mechanizm do zmiany ruchu posuwistego na obrotowy
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do
zmiany ruchu posuwistego na obrotowy, umozli-
wiajgey r6zne cykle pracy elementu wykonujacego
ruch posuwisty i obrotowy ze szczegélnym prze-
znaczeniem do urzadzei mocujgco-podajaeych sto-
sowanych w obrabiarkach zespolowych.

Dotychczas stosowane mechanizmy tego rodzaju
oparte na zasadzie prowadzenia wodzika w rowku
Srubowym wykazujg wiele wad, a mianowicie ma-
13 powierzchnie styku wspoéipracujgcych ze soba
cze$ci — wodzika i rowka §rubowego na tloczysku,
w zwigzku z czym wystepuje znikoma mozliwo$§é
przenoszenia duzych momentéw obrotowych ze
wzgledu na duze naciski powierzchniowe i niebez-
pieczenstwo odksztalcen plastycznych, co jest z ko-
lei przyczyng zacieé i nieptynnej pracy mechaniz-
mu. Konsekwencjg tego jest bardzo krétka zywot-
no$é tego typu mechanizméw. Wadg dotychczaso-
wych mechanizméw jest r6wniez ich mala uniwer-
salno$¢, w sensie uzyskiwania polozen katowych
tloczyska, albowiem rowek S§rubowy gwarantuje
tylko jedno polozenie katowe oraz mala przydat-
no§¢ w przypadku konieczno$ci przenoszenia mo-
mentéw obrotowych, co jest czesto niezbedne na
przyklad w urzadzeniach mocujgco-podajgcych sto-
sowanych w obrabiarkach zespolowych. Celem wy-
nalazku jest usuniecie powyzszych niedogodno$ci.

Cel ten zostal osiggniety poprzez zaprojektowa-
nie mechanizmu umozliwiajgcego przenoszenie du-
zych sit obwodowych przy réwnoczesnym zapew-
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nieniu duzej zywotnoSci oraz wysokiego stopnia
ptynnoSci pracy.

Istota wynalazku jest mechanizm do zamiany ru-
chu posuwistego na obrotowy. Zamiana ta odbywa
si¢ w ten sposéb, ze wskutek dzialania sity P na
Srube tworzacg z nakretky polgczenie niesamoha-
mowne, wykonuje ona wraz z tg nakretks, z kt6-
ra zwigzana jest zatrzaskiem ruchomym ruch po-
suwisty wzgledem korpusu, az do momentu zetk-
nigcia sie czola nakretki z czolem tulei pokonujac
opor zatrzasku ruchomego, po czym nastepuje obrét
Sruby dookota osi. Wskutek dzialania sity P w dét
i podtrzymania nakretki w géornym polozeniu przez
zatrzask staly, nastepuje obrét Sruby, do chwili
zetknigcia sie czola odsadzenia §ruby z dnem wy-
toczenia nakretki i wkleszezenia zatrzasku rucho-
mego, a bezposrednio po tym po pokonaniu oporu
zatrzasku stalego nastepuje ruch posuwisty Sruby
w dol.

Korzy$cia z zastosowania wynalazku jest duza
powierzchnia styku wspélpracujaecych ze sobg cze-
§ci, a zatem mozliwo§é przenoszenia znacznych sit
obwodowych, co umozliwia stosowanie mechaniz-
mu w urzgdzeniach mocujgco-podajacych. Mecha-
nizm-ten charakteryzuje si¢ poza tym znaczng zy-
wotno$cig i plynnoScig pracy oraz znikomym nie-
bezpieczefistwem wystepowania zacieé, pozwala po-
nadto na uzyskiwanie dowolnego polozenia kato-
wego Sruby w zakresie kata pelnego.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
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kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekr6j wzdluzny przyrzadu, fig. 2 —
przekréj peprzeczny wedtug linii A—A na fig. 1.
Mechanizm wedlug wynalazku sktada sie ze §ru-
by 1 tworzacej z nakretka 2 polgczenie niesamo-
hamowne poprzez gwint trapezowy wielokrotny.
Nakretka 2 za pomocg wielowypustu prowadzona
jest w nieruchomym korpusie 3, zawierajagcym tu-
leje 4, ktéra stanowi ogranicznik ruchu posuwiste-
go nakretki 2 oraz zatrzask 5 staly. Zatrzask 5
staly utrzymuje nakretke w gérnym polozeniu przy
ruchu §ruby w dél. W $rubie 1 umieszczony jest
zatrzask 6 ruchomy, ktéry umozliwia §rubie 1wraz
z nakretka 2 ruch posuwisty bez obrotu.
Wskutek dzialania sily P §ruba 1 wraz z nakret-
kg 2 wykonuje ruch posuwisty w gore, az do mo-
mentu oparcia sie czola nakretki 2 o czolo tulei4,
po czym $ruba 1, po pokonaniu oporu zatrzasku 6
ruchomego wykonuje ruch obrotowy. Gdy sila P

dziala w kierunku odwrotnym wskutek podtrzy-

mania nakretki 2 w gbérnym polozeniu przez za-
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trzask 5 staly nastepuje obrét Sruby 1, az do chwi-
li gdy czolo odsadzenia $ruby 1 oprze sie o dno
wytoczenia nakretki 2 i nastgpi wkleszczenie za-
trzasku 6 ruchomego. Wtedy po pokonaniu oporu
zatrzasku 5 stalego §ruba 1 wraz z nakretkg 2 wy-
konuje ruch posuwisty w dot.
Zastrzezenie patentowe

Mechanizm do zamiany ruchu posuwistego na
obrotowy, umozliwiajgcy rézne cykle pracy ele-
mentu wykonujgcego ruch posuwisty i obrotowy,
w szczegdlnym zastosowaniu do urzadzen mocujg-
co-podajgcych, znamienny tym, ze posiada S$rube
(1) potgczong niesamohamownie z nakretkg (2),
prowadzong w nieruchomym korpusie (3), zawiera-
jacym tuleje (4) i zatrzsk (5) staly, przy czym w
§rubie (1) umieszczony jest w otworze wykonanym
prostopadle do osi $ruby zatrzask (6) ruchomy,
ktéory umozliwia S$rubie (1) wraz z nakretkg (2)
rlichmposuwisty bez obrotu.

W.D.Kart. C/742/70, 230, A4



	PL61727B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


