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(54) Begula’tor s diskrétne premenlivymi parametrami pre elektrick{l pohonnii
jednotku navijacich a odvijacich zariadeni

Vynalez sa tyka zapojenia reguldtora, ktoré umoZfiuje diskrétne automaticky prestavovat
parametre reguldtora elektrickej pohonnej jednotky navijacieho alebo odvijacieho zariadenia

a ktoré vyuziva informdciu o zmendch momentu zotrvalnosti regulovanej sidstavy.

Doposial pouzivané automatické regulalné obvody elektrickych pohonov tahovych navijacicﬁ
a odvijacich zariadeni obsahujd obvykle reguldtory s pevne nastavenymi parametrami. V regulo-
vanej sidstave viak v procese navijania /odvijania/ dochddza v ddsledku hribky materidlu k
narastaniu /zmen3ovaniu/ polomeru ndvinku a v désledku toho aj k monotdnnej zmene ekvivalent-
ného momentu zotrvalnosti redukovaného na hriadel elektrickej pohonnej jednotky, ktord je
zv148t vyraznd u systémov s jednotkovym alebo malym prevodovym Cislom reduktora. Zmena pa-
rametrov regulovanej sdstavy pri nereSpektovani tychto zmien reguldtorom md nepriaznivy
vplyv na kvalitu reguladnych obvodov a tedy aj na kvalitu samotného navijacieho /odvijacieho/
procesu. V silasnosti sa tento problém rie3i vo svete aplikdciou adaptivnych regula&nych
obvodov, ktorych syntéza je velmi ndrolnd. PouZitie adaptivnych reguldtorov je spojené s iden-
tifikdciou premenlivych parametrov a stanovenia stabilnej oblasti Cinnosti adaptivaych sludiek
mbZe byt problematické. Systém je komplikovany a pomerne drahy. Z tychto ddvodov prenikanie
adaptivnych regulaénych obvodov do priemyselnych aplikdcii spomenutého typu je zatial vyni-

mol&né.

Uvedené nedostatky odstrafiuje reguldtor s diskrétne premenlivymi parametrami podla vy-
ndlezu, ktorého podstata spoliva v tom, %e analégovo-impulzny prevodnik, so vstupom informicie
o uhlovej polohe navijacieho vretena a teda aj o polohe ndvinku, je cez delid alebo ndsobié
impulzov pripojeny na po&itadlo impulzov, majice nastaviteIné alebo pevné obsahové hladiny
8 vystupmi pripojenymi na vstupy logickych sd&inovych &lenov. V3etky logické sifinové Eleny

majd druhy vstup spololne pripojeny na jeden segment vstupného odporu operainého zosiliovala,
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vo funkcii reguldtora so spitnovdzobnou impedanciou & druhym vstupnym odporom invertujiceho
vstupu. Vystupy logickych sd&inovych &lenov su postupne v poradi pripojené na svorky dal¥ich

segmentov vstupného odporu,

Prisluind funknd zdvislost prestavovaného parametra ako funkcia polomeru ndvinku je
aproximovand stupiiovou funkciou vytvorenou hodnotami segmentov vstupného odporu operadného zo-
silfiovaia, kedy obsahové rozdiely medzi hladinami v pofitadle impulzov si konZantné, alebo
opalne-funkind zdvislost je vytvorend v pofitadle impulzov a segmenty vstupného odporu sd kon-
Stantné. Presnost aproximdcie je moZné riadit prestavovanim vystupov prislichajicich hladindm
v poditadle impulzov, pripadne zmenou hodndt segmentov vstupného odporu alebo zmenou ich podtu.

Pokrok reguldtora s diskrétne premenlivymi parametrami podla vyndlezu spodiva v tom,
Ze pri dostatolne presnej aproximdcii je redpektovand zmena momentu zotrvadnosti regulovanej
slistavy akéhokolvek vplyvu na stabilitu reguladného obvodu. Kompenzdciou zmien momentu zotrvad-
nosti diskrétnym prestavovanim regulitora sa mb3e zachovat pribliZne konStantny obrazovy prenos

otvoreného obvodu, &im je zabezpelend jeho rovnakd kvalita v celom procese navijania,

Na pripojenom vykrese je schéma reguldtora s diskrétne premenlivymi parametrami,
ktory pozostdva s analégovo-impulzného prevodnika Al, delila alebo ndsobiZa DI, politadla
impulzov PI, logickych silinovych &lenov Bl, B2...Bn, operainého zosilnovala 02, spitnovizob-
nej impedancie Z, vstupného odporu R1 zosilfiovada pozostéva;uceho zo segmentov R10, Ril1...Rin

a druhého vstupného odporu R2 invertujiceho vstupu.

Zariadenie pracuje: od uhlovej polohy vretena navijacieho zariadenia je pomocou analé-
govo-impulzného prevodnika AL odvodend informdcia o uhle v podobe postupnosti impulzov vstupu-
jucich do deliZa alebo ndsobia impulzov DI. Impulzy postupujd do po&itadla impulzov- PI s vy~ .
stupmi Al, A2...An, prislichajicimi hladindm naplnenia po&itadla impulzov PI. KaZdy z vystupov
Al, A2...An je pripojeny na jeden vstup logickych sd&inovych &lenov Bl, B2...Bn, druhy vstup
vEetkych logickyeh sdidinovych Zlehov je pripojeny spololnou zbernicou na svorku jedného seg-
mentu R10 vstupnéﬁo odporu Ri. NapIfianim politadla impulzov PI prechddzajd postupne vystupy Al,
A2...An do stavu logickej jednidky a logické sicinové &leny Bi, B2...Bn skratovdvaji segmenty
Ri1, R12...R!n vstupného odporu R!. Postupnym skratovdvanim segmentov Rit, R12...Rin /pridom
mdfe byt segment R10 so spolocnou zbernicou umiestneny aj na inom mieste v retazci/ vstupndho
odporu R1 dochddza k diskrétnej zmene parametrov regulidtora realizovandho na operalnom zosilfio~
vagi 0Z so spiitnovizebnou impedanciou Z a druhym vstupnym odporom R2 invertujiceho vstupu, &im
je pribliZne reSpektovand zmena momentu zotrvadnosti regulovanej sistavy.

)

Reguldtor s diskrdétne premenlivimi parametrami podla vyndlezu je moZné vyuzlt vo
vBetkych rdgulaénych obvodoch, kde dochddza k spojitym zmendm parametrov regulovanych sidstav
a kde sd tieto zmeny apridrne zndme ako funk&nd zdvislosti od nicktorej meratelnej veliliny
a kde je mozné vykonat ich aproximiciu stupfiovou funkciou,pridom prestavovanym prvkom nemusi

byt len vstupny odpor.
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PREDMET VYNALEZU

Regulﬁtur s diskrdétne premenlivymi parametrami pre elektrickﬁ pohonnd jednotku navi-
jacich a odvijacich zariadeni vyuZivajdci informiciu o zmendch momentu zotrvadnosti,vyznaeny
tym, e analogovo-impulzny prevodnik /Al/ so vstupom informicie o uhlovej polohe navijacieho
vretena a teda aj o polomere ndvinku je cez delil alebo ndsobi& impulzov /DL/ pripojeny na
politadlo impulzov /PI/ majice nastavitelné a/alebo pevné obsahové hladiny s vystupmi /A1,
A2, An/ pripojenymi na vstupy logickych sidlinovych dlenov /B1, B2...Bn/, pridom vietky logic-
ké silinové Sleny /BU, B2...Bn/ maji druhy vstup spoloélne pripojeny na jeden segment vstup-
ného odporu /R1/ opera®ného zosilitovata /0Z/, ako reguldtora so spiitnovizobnou impedanciou
/Z/ a druhym vstupnym odporum /R2/ invertujiceho vstupu, -a vystupy logickych sidinovych &lenov
/B1, B2...Bn/ sid postupne v poradi pripojenéd na svorky dalSich scgmentov /R11, R12, R13...Rtn/

vstupného odporu /RI/.

1 list vykresov
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