
Warszawa, dnia 8 kwietnia 1953 r.

HOlk 33/oo
^VAT^
r

4
•^ Grzędu Patentowego

IseciytMptlltej P^UW*»

POLSKIEJ RZECZYPOSPOLITEJ LtDOWfiJ
OPIS PATENTOWY

Nt 35241
MS. Matian LetuahddiiJSRi

(Waraaawa, Polska)

HL 21 g, 3

Oftiiiinife do umiany tutnu anjajtfese tidł na futn Gbrtitb*y,
postępowy albo obroiowo-póftę0owy

Żgbfeftbhd: 22 maja i^V f.
Udzielono: 6 maja 19£2 r.

Przedmiot wynalazku atetitfwi uradzenie do
tfrżekształtknia ruchu drgającego na ruch obro-
tdiw^i jNfet&iowy lub &^mfa&Mtsxtwy, itfźy
ćzjrm rUfch, fiddlegająey pbtekśżiałcaniu, tnbże
tijrć wywołany na drodze mechanicznej, elek¬
trycznej, elefebomagńitycznej lub termicznej.

Ze względu na liczne zjawiska ruchu drgają¬
cego próbowano od dawna zbudować urządzenie,
które w siposób pirosty i skuteczny zamieniałoby
energię kinetyczną ciał drgających na ruch jed-
nokieninkowyj jednak usiłowania te nie dopro¬
wadzały na ogół do fcdżądttnycłi wyników. Znane
dotychczas konstrukcje, zazwyczaj fcnzypadtoowe
i często nieprzemyślane/ $)6wtarzały z reguły te
same błędy i bf ftlii, co z feśoM aniembilrwiło ich
szeirsze zaśtośówlnie.

Urządzenie według wynaiaz&u różni się od po¬
przednich zarówno szczegółami konstrukcyjnymi,
jak i sposobem działania, wykazując bardziej
racjonalne rozwiązanie techniczne.

Urządzenie to posiada płaską sprężynę, naj¬
korzystniej w postaci resoru, wygiętego w kształ¬
cie łuku i ustawionego w ten sposób, że grub¬
szym swym koncern jest on przymocowany dr
części drgającej) np. do kotwicy elekta>ma#ne*tt*
natomiast cieńszymi wolnym końcem opiera mi
o narząd napędzany, np. koło, płytkę lub taśmę.
Sprężyna ta, stanowiąca narząd napędzający;
działa w sposób niżej opisany.

Pod wpływem nacisku części drgającej^
napędzający dąży do częściowego fwyiprOBftowa-
nie swego łuku, co powoduje jego względne wy¬
dłużenie się w płaszczyźnie, równoległej do pła¬
szczyzny ustawienia części drgającej. Podczas
tego wydłużania się wolny koniec wymienionego
narządu zczepia się mocno z narządem napędaa-t
nym i przekazuje mu impuls ruchowy w tgkką
kierunku, w jakim następuje to ^wydłużenie. Gd$*
natomiast nacisk ze strony części drgającej uaia-
je, tenże wolny koniec narządu napędzającego
cofa się do położenia pierwotnego* jedynie śliz¬
gając się po nafządzie napędzanym. j i



resor a na fig. 1 jest połączone sztywno z częścią
pojazdu, umieszczoną nad podwoziem, np. z ka¬
roserią samochodową lub platformą wagonową,
natomiast w zastosowaniu do roweru lub moto¬
cyklu może być połączone z ramą pojazdu, sprę¬
żyście lub przegubowo w celu umożliwienia
umieszczenia na odpowiedniej konstrukcji wspor¬
czej siodełka, bagażnika lub innej części, któ¬
rej ciężar może wywołać za, pośrednictwem
drgań pracę mechaniczną.

Fig. 3 przedstawia urządzenie według wyna¬
lazku o napędzie eMstromagnetycznym, działają¬
ce pod wpływem drgań zwory d elektromagne¬
su e, powstających na skutek zmienności pola
magnetycznego, uzyskiwanej dzięki periodyczne¬
mu przerywaniu lub zwieraniu odnośnego obwo¬
du prądu albo zmianie kierunku prądu. Zwora d
jest zaopatrzona w sprężysty narząd napędza¬
jący -a, najkorzystniej w postaci resoru wielo¬
warstwowego, pogrubionego przy obsadzie. Na¬
rząd ten opiera się swym wolnym końcem o po¬
wierzchnię obwodową koła b, najkorzystniej
w punkcie, leżącym na łuku, zawartym w grani¬
cach kąta środkowego od 0° do 20° licząc wstecz
od promienia, równoległego do kierunku ruchu
zwory d. Narząd sprężysty wykonuje, praktycz¬
nie biorąc, tylko ruchy poprzeczne. Zwora d jest
przymocowana za pomocą płaskiej sprężyny f
do rdzenia elektromagnesu e, posiadającego nad-
biegunniki, wysunięte ku szerszej stronie elek¬
tromagnesu. Koło b jest osadzone na wałku c,
posiada gładką powierzchnię obwodową i jest
wykonane całkowicie lub częściowo z materiału,
tłumiącego dźwięki, np. z kauczuku.

Do regulacji wielkości amplitudy drgań zwo¬
ry d służą zderzaki hi i h2, pokryte kauczukiem.
Kierunek obrotów koła b jest zgodny z kierun¬
kiem ruchu wskazówek zegara.

Fig. 4 i 5. przedstawiają przekrój podłużny
(prostopadły do kierunku drgań) i poprzeczny
zwory d, stanowiącej część składową urządzenia
według fig. 3 i utworzonej z oddzielnych płytek,
połączonych w ten sposób, że między nimi znaj¬
dują się szczeliny g, prostoliniowe lub faliste,
równoległe do kierunku ruchów zwory. Szczeliny
te są przeznaczone do umożliwienia swobodnego
przepływu powietrza poprzez zworę podczas jej
ruchu. Zmniejszają one aerodynamiczny opór
czołowy zworyf umożliwiając jednocześnie nale¬
żyte jej chłodzenie.

Fig. 6 przedstawia odmianę urządzenia według
fig. 3, w której koło b jest umieszczone nad elek¬
tromagnesem e, zamiast z boku elektromagnesu,
przy czym między narządem sprężystym a i ko¬
łem b znajduje się taśma elastyczna lub linka
elastyczna i, ewentualnie bez końca, która pod
wpływem drgań narządu a przesuwa się po ob¬

wodzie tego koła. Kierunek obrotów kołem- b
jest w tym przypadku przeciwny do kierunku
ruchu wskazówek zegara.

Fig. 7 przedstawia odmianę urządzenia według
fig. 3, w której narząd sprężysty a lub koło b
są przesuwane w stosunku do siebie w ten spo¬
sób, że narząd a może przypadać z prawej lub
lewej strony promienia koła, równoległego do
kierunków ruchu narządu drgającego. Przesu¬
wanie to umożliwia szybką zmianę kierunku
obrotów koła b. Ponadto iwf tym przypadku zwo¬
ra d jest odizolowana wibracyjnie od rdzenia
elektromagnesu e lub jego podstawy za pomocą
np. płytki kauczukowej l.

Fig. 8 i 9 przedstawiają odmianę urządzenia
według fig. 3, w której elektromagnes okaptu-
rzony e, stanowiący jednocześnie rękojeść, po¬
siada głowicę m, wykonaną z materiału niema¬
gnetycznego i mieszczącą w sobie zworę d i część
koła b. Urządzenie to jest przeznaczone przede
wszystkim do manipulacji ręcznej i dzięki sprę¬
żystemu nasadzeniu na jego wałek c specjalnej
tarczy q (fig. 9) może ono być zastosowane np.
do pozbawiania połysku tkanin, czyszczenia, my¬
cia, malowania. Powierzchnia czynna tarczy q
może być szorsitka lub gładka oraz posiadać ka¬
nały qi lub otwory do zbierania bądź odprowa¬
dzania cząstek pyłu i zanieczyszczeń. Tarcza ta
może ewentualnie posiadać kształt wieloramien-
nej gwiazdy.

Fig. 10 przedstawia odmianę urządzenia we¬
dług fig. 3, w której narząd sprężysty a stanowi
przedłużenie kotwiczki d i odznacza się znaczną
amplitudą drgań. Poza tym urządzenie to po¬
siada dowolną osłonę n, zaopatrzoną ewentualnie
w koła toczne o, służące do toczenia całego urzą¬
dzenia po płaszczyźnie A — B. Nadaje się do
manipulacji ręcznej oraz do zastosowania w za-
bajwkach.

Fig. 11 przedstawia odmianę urządzenia we¬
dług fig. 3, w której narząd sprężysty a wspiera
się bezpośrednio na płaszczyźnie C — D z pomi¬
nięciem koła b i wprowadza w ruch postępowy
całe urządzenie, jeśli jest ono ruchome, lub prze¬
suwa płaszczyznę C — D, gdy ta ostatnia jest
ruchoma. Urządzenie to posiada dowolną osłonę
ni i ewentualnie koła toczne oi i 02. Nadaje się
szczególnie do zastosowania w zabawkach.

Fig. 12 przedstawia odmianę urządzenia we¬
dług fig. 3, w której obwód prądowy elektromag¬
nesu e włączone jest kółko bi, wykonane z ma¬
teriału izolacyjnego i zaopatrzone w metalowy
pierścień obwodowy p, ewentualnie radełkowany,
ze szczeliną v, wypełnioną materiałem izolacyj¬
nym. Kółko to jest napędzane narządem spręży¬
stym a dopóty, dopóki narząd ten styka się
z pierścieniem metalowym. Szczelina v przerywa
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abwod *rą£y. pp zwi#mrUa Pimmvw«go obwo¬
du P*34u» ft tym s#roy?n da p^owncga urucho¬
mienia kółka bi służy Jąoanik r. Urządzenie to
jest iniędzy wnymi przeznaczone do wy*w»na-
nia wielodrożnych wolno uderzeniowych sygna^
łcwt akustycznych o ściśle określonej okirefiow©-
fcL Pq tego celu fifciży młoteczek c i trapienie t,
umieszczone ną powierzchni kółka b% i zacze¬
piające o dśft^igptię młoteeąką. Ca*ość urządzania
fcft nakryta czadzą dzwonkową U. Zaciski | i 2
sh#ą do praciączanua źródła prądu. W celu t*u-
mienia iąfcier miedzy narzazem a 1 k<MWern &t
V^P^Qfw^a>c>no 4q układu kondensator \ opornik,
połączone (równolegle.

Fig. 13 przedstawia urządoenie napędowe we¬
dług wynaląfteu z palcami #wttmi*aldr*ymi,
w Którym siłą napędową jest energia kinetyczna
poprzecznych drgań pasków dwumetalowych y
o nierównym współczynniku rozszerzalności li-
ndowej. Paski te są okresowo ihagraewane i ohło-
cbftatit na skutek przerywania i zamykania ob¬
wodu prądu przez wkrętką stykową 3 i odpo¬
wiedni narząd sprężynujący, połączony z uzwo-
j€yileia oporowym w, otaczającym paski dwume-
tftlOTMd. Zaciski 3 i 4 są praeanacaone de przy-
łąozania źródła prądu. Budowa taka pozwala
uzyskać minimalne iKiztniary i mmimalny ciężar
urządzenia napędowego, nie spotykane w żadnym
ze znanych mechanizmów napędowych.

Fig. 14 przedstawiła odmiana urządfcenia we¬
dług fig. 13, w której paski dwumetalowe y są
nagnzewaine przez uawojenie oponowe «i> tylko po
jednej stronie, przy czym uzwojenie to je$t aa-
siltoe prądem w sposób ciągły. Drgania pai£lc:ów
powstają na skutek różnicy temjperatur, wystę¬
pującej w związku z odginaniem s}ę inagriaewa-
nych pasków od uzwojenia oporowego.

Fig. 15 przedstawia układ, praemaczony 4&
tJunidienią isJfeLąąr w ^xw*^W9fo W^ug wyfta-
łpajcu, zasilanych -ąy&m&m npą4«n &ftsm>
gktada sje gp z opornika $ z# stykami $*< Sl*-
infin* fip^owy te#p ftpqrnil« Riope byś bądź wy-
kanapy ealte^Msie łufe częściowa z roa*Bnte$u
^(Hpr^«w^c|*ąc^o, t>adź t«Ż Ujtotfiawony P¥«l od-
<i»te*ne mmiom ef*?*ewf> włd^ep^ do, odma*-
nago okwpchł- P4y tolwic?teą nl« iMt PWyeią-
gnięta pnez #tekb?on>'ą|^ftii( -płjnWti Qf*m&* *
§ą wwwtą ga p^i^jjn^twean JwWftefeWw ffi, ytąp-
żUwtejąc łatwy pr^apiyw flrądHi fl^wiist w rit*
nie ąpr^yeij^nj^ią ^JWU<*W ę\qlĘtimtWmmk
#tyfc między rtytffcamii pr^rywa ajc, m *ten**fc
caagę opór o^nojnage e^wd** powie£#aą #4^
w Mi^c^ym stopniu. Opępwk % mm byś |>io^
h<mm^ feonOm^twein. Qp gtfąpj^jnj® J>łyWł:
gpprowyijh ^ Oł>u40Wą PfcMiy GR^śP I wyjpoiniwift
z materiału i«ala<?yjfjega.

J@^t rz^ezą Horzy*tną odi^lowac umądaąnif
w^dJug wynniealfW o<| poditewy ii otoczenia
materiałem, ttumiącym wibracj*. Ppw tym jwl
npeozą pożądaną stosować przy większych mo-
caoh szereg niezależnych kotwiczek napędowych.
oddMiaływujących na wspólne koło robocze.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do zamiany ruchu drgającego ciał
na ruch obrotowy, jpositejpowy, albo obroto-
worpostępowy, w którym jaiko źródło ener¬
gii kinetycznej stosuje filę narząd sprężysty,
drgający pod wpływsftn feedźców mecha-
ndcznyoh, elektrycznych, elektromagnetycz¬
nych lub te*miCBnyoh i My^iadą^y &ą za
pośredniaHwem narządu naped»ającego, wy¬
giętego w kształcie łuku, z narządem TKa-
pędzanym, posiadającym postać kola lub
dowolnego przedmiotu płaskiego, znamien¬
ne itym, że rtan^d drgający (d), fx>łączony
lub stanowiący jedną całość ze sprężystym
narządem napędzającym (a) i posiadający
u nasady większą grubość niż na kcróu,
przylega de narządu napędzanego w postaci
koła (b) w punkcie, położonym na łuku, aa-
WBCttyim w graaiicaoh kąta środkowego od 0°

do 30Q, licząc rwstecz od parwmenia^ równo¬
ległego do kierunku ruchów narządu drga¬
jącego, p«y czym liczba obrotów kola (b)
zmienia się w zależności od wartości wepo-
mnlainego kąta i jest tym większa, im kąt
ten je*t więksey.

2. Urządzenie według za^fa-z. \t zfiamięniie
tym, że ńairząd napędzający (ą) jęstt nachy¬
lony wzglę/ieni narządu drgającego fd) pod
kątem ostrym lub pod kąten* rozwartym, w
zależności od żądanego kierunku ruchu na¬
rządu napędzanego, (przy czym wielkość te¬
go kąta jest ewentualnie nastawna.

3. Urządzenie w^^g 3a-#F3. J, 2, znamienne
tyrti? że psiadą tą§m§ lub Hnfeę ewentual¬
nie bez końca, ufn&gzczoną między nairzą-
<tem nape^zanyin j sna^ządeni nąpę/izagącym
i uruchamianą tym artatnim.

i. Ur«ąd?;enifi według zajBAri. J, % ymmięmę
tym, że mm<i #»JRcy fdi f**uą*la iw^Ć
zw^ry e^^rtfpmagnW! i jeet Mtw<mmy
z p©Wl^j U&bw Styl** fwięjtey 'lptóryfni
znajdują się szczeliny (ę)f smużące do
znii^jpgnją of^TH W&&m** t««e n«rządu
i u&twjenią &89 #$Q&m*

5. Umąd»«nie wadlug za*trz. 1, fi, 4, *Bamien-
na tym, pe narząd napędzany stanowi
k&ko (ki) P materiału izolacyjnego, zaopa¬
trzone w obwodowy pierśeień metalowy (p)
m Mcaeliną (v) i #łuiąee do sterowanie
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dźwignią mkrteczka, uderzającego okresowo
o czaszę (u) dzwonka do nadawania okre¬
ślonych sygnałów akustycznych.

6. Urządzenie według zactrz. 1, 2, 4, 5, zna¬
mienne tym, że posiada kondensator i opor¬
nik, połączone równolegle i włączone w ob¬
wód elektromagnesu napędowego w celu
tłumienia iskier między narządem napędza¬
jącym (a) i kółkiem (bj).

7. Odmiana urządzenia według zastrz. 1 2,
4 — 6 znamienna tyni, że narząd napędza¬
ny stanowi jedno z kół tocznych pojazdu
lub koło przekładni, uruchamiającej koła
toczne.

8. Odmiana urządzenia według zaptrz. 1, 2,
4 — fl, przeznaczona do zamiany na pracę
użytkową mechanicznych wstrząsów kół
pojazdu, powstających na skutej nierówno¬
ści nawierzchni, znamienna tym, że narząd
drgający posiada .postać wielopdórowego re¬
soru (a)t opartego (jednym końcem na kole
napędzanym (b), współpracującym za po¬
średnictwem odpowiedniej przekładni z ko¬
łem tocznym, drugim zaś końcem przymo-
oowaneg0 szty?wmo lub przegubowo do pod¬
wozia lub nadwozia pojazdu,

9. Odmiana urządzenia według zastrz. 8,
znaniienna tym, że resor (a) jest osadzony
na osi (ci) koła pojatdu pośrednio lub bez¬
pośrednio.

10. Odmiana urządzenia według zastrz. 1, 2,
4 — 6, znamienna tym, że narząd napę¬
dzający (a) stanowi przedłużenie pasków
dwumetalowych (y) o różnym współczyn¬
niku rozszerzalności liniowej, nagrzewanych
przez opornik grzejny (w), umieszczony
bądź z jednej strony tych pasków, bądź
wokół nich, którego obwód jest stale zam¬
knięty lub okresowo samoczynnie przery¬
wany.

11. Urządzenie według zastrz. 1, 2, 4 — 10, zna¬
mienne tym, że posiada układ do tłumie¬
nia iskier, zawierający opornik (x), bloko¬
wany kondensatorem i zaopatrzony w płyt¬
ki ze etykami (Xi), wykonane całkowicie lub
częściowo z materiału pófctfzewodzącego, lub
w dodatkowe uzwojenie oporowe, przy czym
opór tego opornika zmniejsza się w miarę
stopniowego zwierania poszczególnych jego

' członów pod działaniem siły dociskającej.
12. Urządzenie według zastrz. 1, 2, 4 — 10, zna¬

mienne tym, że zawiera wi^kcaą liczbę na¬
rządów drgających, oddziałujących na

» wspólny narząd napędzany.
$ Urządzenie według zastrz. 1, 2, 4 —10, zna¬

mienne tymf że posiada części, tłumiące
wibracje, umieszczone między elementami
konstrukcji, narażanymi na drgania mecha¬
niczne.

Inż. Marian Lewandowski



Do opisu patentowego nr 35241
Ark. 1

f/6 2


	PL35241B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


