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Urządzenie do kontroli wewnętrznej
i naprawy kominów przemysłowych

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie do
kontroli wewnętrznej i naprawy kominów prze¬
mysłowych.

Znane są (urządzenia wykorzystywane przy
budowie łub naprawie kominów przemysłowych
(patent BiFiN nr 2134161) składające się z platfor¬
my podnoszonej wewnątrz komina wciągarką
linową.

Platforma zbudowana jest z rozbieralnych, me¬
talowych rusztowań na których umieszczony, jest
pomost oparty na drewnianych dźwigarach. W
trakcie podnoszenia (i zimaamy średnicy komina
platformę demontuje się dostosowując do prze¬
kroju konstrukcji. Prowadzenie prac demontażo¬
wych poprzedzających kclejne przesunięcie plat¬
formy wzdłuż osi komina jest operacją czaso-
chłotniną ii iniebezpiieazną. W tnalkaie podnoszenia
istnieje możliwość zaczepienia się platformy o
wymurówkę komina, co w kosekwencji powoduje
jej zakleszczenie.

Urządzenie według wynalazku pozbawione jest
wyżej przedstawionych wad.

Istota wynalazku polega na tym, że do wnętrza
komina wprowadza się specjalny pomost robo¬
czy, posiadający koliste torowisko, umożliwiające
jazdę wózka po obwodzie koła, przy czym wózek
wyposażony jest w pomost wysuwający się w
kierunku promieniowym, jak również elementy
zabezpieczające pomost przed zahaczeniem o wy¬
murówkę. W skład tych elementów wchodzi rolka
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zespolona z dźwignią jak również wyłącznik koń¬
cowy i sprężyna.

Urządzenie według wyinalaaku zostanie bliżej
objaśnione na przykładzie wykonania przedsta¬
wionym na rysunku, którego fig. 1 przedstawia
urządzenie w widoku z czoła, fig. 2 — urządzenie
w widoku z góry, fig. 3 — w przekroju B—B,
fig. 4 — pomost roboczy i wózek z elementami za¬
bezpieczającymi w przekroju poprzecznym.

Urządzenie według wynalazku składa się z po¬
mostu roboczego 1, wózka 2 poruszającego się po
współśrodkowych toirowislkaeh 3, przyimoccwanych
do dołu pomostu roboczego 1. Wózek 2 jest wypo¬
sażony w pomost 24 wysuwający się w kierunku
promieniowym oraz specjalne elementy zabezpie¬
czające pomost 24 przed zahaczeniem o wymu-
rówlkę. Elemerateirm tymii są rolka 4, dźwignia 5
oraz wyłącznik krańcowy 6 i sprężyna 7. Z chwilą
najechania rolki 4 na wymurówkę sprężyna 7 ule¬
ga ściśnięciu a dźwignia 5 działając na wyłącznik
krańcowy 6 powoduje zatrzymanie pomostu robo¬
czego 1. Po powrocie wymienionych elementów
w położenie pierwotne możliwy jest dalszy ruch
pomostu roboczego 1.

Pomost roboczy wiszący 1 z wózkiem 2 jest za¬
wieszony na dwóch linach 8, przewijających się
poprzez zblocza- 9, mocowane do pomostu górnego
10. Liny 8 odwijają się i nawijają na bęben spe¬
cjalnej wciągarki 11, powodując opuszczanie i pod¬
noszenie pomostu roboczego 1. Wciągarka 11 wy-
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posażona jest w dwa hamulce bezpieczeństwa,
ogranicznik prędkości oraz urządzenie do ręcznego
opuszczania uorządizeoia ma pomost [roboczy dolny
12. Pomost roboczy 1 jest prowadzony na czterech
linach prowadniczych 13, które są zamocowane u
góry do pomostu górnego 10 i u dołu do specjal¬
nej ramy 14.

Liny prowadnicze 13 są odpowiednio napinane
śrubami 15. Komunikacja z poziomu 0,00 na po¬
ziom pomostu dolnego 12 odbywa się klatką scho¬
dową 16. Nad poziomem górnej galerii do trzonu
komina przymocowana jest rama 17 przy pomocy
opasek 18. Do ramy 17 zamocowany jest • żuraw
obrotowy 19. Żuraw obrotowy 19 w fazie montażu
urządzenia służy do podnoszenia elementów' pomo¬
stu roboczego 1, wózka 2, pomostu dolnego 12,
pomostu górnego 10 oraz zbloczy 9, a w fazie
właściwej 'kontroli wewnętrznej i naprawy wnętrza
komina do transportu materiału wykładzinowego
w naczyniu 20 z poziomu 0,00 na poziom pomostu
roboczego 1, Naczynie 20 i elementy urządzenia
podnosi się liną 21, prowadzoną na zewnątrz ko¬
mina przy pomocy krążków prowadzących 22,

umieszczonych na galeriach. Lina 21 jest nawija¬
na i odwijana z bębna wciągarki bębnowej 23,
powodując podnoszenie i opuszczanie ciężaru.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do kontroli wewnętrznej i na¬
prawy kominów przemysłowych, składające się

10 z pomostu roboczego i pomostu górnego oraz
wciągarki, jak również żurawia obrotowego, zna¬
mienne tym, że pomost roboczy (1) posiada spe¬
cjalne torowisko (3) umożliwiające jazdę wózka
<2) po obwodzie koła, przy czym wózek (2) wypo-

15 sażony jest w pomost (24) wysuwający się w kie¬
runku promieniowym, jak również elementy za¬
bezpieczające pomost 24 przed zahaczeniem o wy-
murówkę.

2. Urządzenie według zastlz. 1, znamienne tym,
20 że elementy zabezpieczające pomost przed zaha¬

czeniem o wymurówfcę stanowią rolka (4) zespo¬
lona z dźwignią (5), jak również wyłącznik krań¬
cowy (6) i sprężyna (7).
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