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Uklad sterowania elektrohydraulicznego wzbudnika drgan
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Przedmiotern wynalazku jest elektroniczny uklad
sterowania elektrohydraulicznego wzbudnika

drgan, pracujacego w. pasmie czestotliwo$ci nis-
kich i bardzo niskich, to znaczy w przedziale
0-+-500 Hz.

Znane dotychczas elektroniczne uklady sterowa-
nia wzbudnika elektrohydraulicznego, skladajace-
go sie ze wzmacniacza elektrohydraulicznego i sto-
tu wibracyjnego, zawieraja generator funkcyjny,
wzmacniacz elektroniczny pradu stalego i elektro-
niczny miernik drogi ruchu drgajacego. Elektro-
hydrauliczny wzbudnik jest ukladem serwomecha-
nizmu ze sprzezeniem polozeniowym. Sygnal ste-
rujgcy z generatora funkcyjnego jest sumowany
w wezle sumacyjnym z sygnalem potozenia z elek-
-tronicznego miernika drogi ruchu drgajacego stolu
wibracyjnego. W wezle sumacyjnym jest realizo-
wane ujemne sprzezenie zwrotne od potozenia
stolu wibracyjnego. Utworzony w ten sposéb syg-
nat bledu, po wzmocnieniu we wzmacniaczu elek-
‘tronicznym pradu stalego i wzmacniaczu elektro-
hydraulicznym, daje ruch nadginy stolu wibra-
cyinego, zgodny 2z ksztaltem pradu wejsciowego
na wzmacniacz elektrohydrauliczny. Elektroniczne
-uklady sterowania elektrohydraulicznych wzbudni-
k6w drgan pozwalaja realizowaé drgania mechani-
czne w okreSlonym ksztalcie i czestotliwosci. Drga-
nia te s drganiami okresowymi, przewaznie sinuso-
idalnymi, a podstawowe parametry ruchu drgaja-
cego s3 opisane przemieszczeniem, predkoscia
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i przy$pieszeniem, ktére to parametry sa funkcjg
czestotliwosci i wzmocnienia. Znane dotychczas u-
klady sterowania elektrohydralicznymi wzbudni-
kami drgan pozwalaja jedynie na reczng regulacje
wielkosciami ruchu drgajacego.

Celem wynalazku jest uzyskanie automatycznej
stabilizacji parametréow dynamicznych elektrohy-
draulicznych wzbudnik6w drgan.

Uklad sterowania elektrohydraulicznego wzbud-
nika drgan wedlug wynalazku ma wiaczony po-
miedzy . generatorem funkcyjnym i wzmacniaczem
elektronicznym pradu stalego przetwornik fotore-
zystancyjny, ktéry jest sterowany napieciowym
sygnalem bledu, stanowigcym r6znice pomiedzy
warto$cia z nastawnika wielkosci regulowanej
i warto$cia mierzong z miernika parametru sta-
bilizowanego.

Uzyty przetwornik fotorezystancyjny pozwala na
regulacje jednoparametrowa wzbudnika elektro-
hydraulicznego, poniewaz impedancja przetworni-
ka fotorezystancyjnego w zakresie czestotliwoscio-
wej pracy wzbudnika ma charakter rezystancji.
Zastosowanie ukladu wedlug wynalazku poprawia
znacznie funkcjonalno$§é wzbudnika elektrohydra-
ulicznego, ulatwiajac jego obshluge i umozliwiajgc
automatyzacje badan wedlug zalozonego progra-
mu.

Przedmiot wynalazku jest
przykladzie wykonania na rysunku, na

przedstawiony w
ktérym
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jest przedstawiony schemat blokowy wzbudnika
wraz z ukladem sterowania.

Generator funkcyjny 1 jest polgczony z prze-
twornikiem fotorezystancyjnym 2, ktérego wyjscie
wraz z wyjSciem elektronicznego miernika drogi
ruchu drgajgcego 3 przez wezel sumacyjny w; jest
polgczone ze wamacniaczem elektronicznym pradu
stalego 4. Elektroniczny wzmacniacz pradu stale-
g0 4 jest polaczony z elektrohydraulicznym wzbud-
nikiem drgan 5 zakoficzonym stolem wibracyj-
nym 6. Przemieszczenie stolu wibracyjnego jest
mierzone elektronicznym miernikiem drogi ruchu
drgajacego 8. Natomiast miernik parametru sta-
bilizowanego 7 mierzy przemieszczenie lub pred-
ko$é albo przyspieszenie stolu wibracyjnego 6.
Do wezla sumacyjnego w; jest doprowadzony syg-
nal U, z wyjScia miernika parametru stabilizo-
wanego 7 oraz sygnat U, z nastawnika wielkosci
regtx.lquingj 8. Réznica ey tych dwéch sygnaitéw
steruje, przetwornik fotorezystancyjny 2.

Przetwornik  fotorezystancyjny 2  reguluje
wzmocnienie sygnalu sterujgcego 2z generatora
funkcyjnego 1 w zalezno$ci od sygnalu biedu e,
wytworzonego w wezle sumacyjinym W, Impe-
dancja przetwornika fotorezystancyjnego 2 w ca-
lym 2zakresie pracy czestotliwosciowej wzbudnika
élektrohydraulicznego ma charakter opornosci
czynnej, a w zwigzku z tym rezystancja prze-
twornika fotorezystancyjnego 2 zalezy tylko od
sygnatu biedu e, ktéry jest odpowiednia warto$-
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cia napiecia. Przetwornik fotorezystancyjny 2-
zmienia w sposéb ciagly swojg rezystancje w za-
leznosci od wartosci sygnalu bledu e;. Zmia-
na rezystancji przetwornika fotorezystancyj-
nego 2 wplywa na odpowiednia 2zmiane sygnalu
sterujacego z generatora funkcyjnego 1 na sygnat
U,: tak, aby sygnat ten w funkcji okreslonego-
bledu wustalonego e; sterowal elektronicznym
wzmachniaczem pradu stalego 4. W wyniku tego-
otrzymuje sie automatyczng stabilizacje wybrane--
go parametru dynamicznego, to jest przemieszcze--
nia, predkosci lub przyspieszenia, wybranego przez
nastawnik wielko$ci regulowanej 8 a uzyskiwane--
go na stole wibracyjnym 6.

Zastrzezenie patentowe

Uklad sterowania elektrohydraulicznego wzbud-
nika drgan, zawierajacy generator funkcyjny,
wzmacniacz elektroniczny pradu stalego, wzmac—
niacz elektrodynamiczny wraz ze stolem wibra-
cyjnym oraz elektroniczny miernik drogi ruchu
drgajacego, znamienny tym, ze pomiedzy genera--
torem funkcyjnym (1) i wzmacniaczem elektro--
nicznym pradu stalego (4) wilaczony jest prze-
twornik fotorezystancyjny (2) sterowany napie-
ciowym sygnalem bledu (e,), stanowigcym réznice:
pomiedzy wartoscia (Un) z nastawnika wielkosci
regulowanej (8) i wartoscia mierzong (Up) z mier—
nika (3) parametru stabilizowanego.
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