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(54)实用新型名称

一种采用蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系

统

(57)摘要

本实用新型属于食品机械技术领域，涉及一

种采用蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系统，第一

电机通过蜗杆、蜗轮、第一齿轮驱动主动传送辊

旋转，通过第一介轮、第二介轮、第二齿轮驱动从

动传送辊旋转，通过第一齿轮、第二齿轮、第三齿

轮驱动毛刷辊旋转，第二电机通过第一曲柄、连

杆、连接架和第二曲柄驱动摆动辊左右摆动，第

三电机通过主动链轮、链条、从动链轮、传动轴、

第五齿轮、齿条、连接板驱动剥壳轴上下移动，第

四电机通过主动同步带轮、同步带、从动同步带

轮驱动剥壳轴旋转；其结构简单，传动平稳、传动

噪音小，故障率低，剥壳轴与摆动辊的间隙能够

自动调整，可以使多剥壳辊组虾剥壳机更加稳

定、高效地工作，能广泛应用于虾剥壳的生产中。
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1.一种采用蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系统，其特征在于主体结构包括机架、第一

电机、第一带座轴承、联轴节、蜗杆、主动传送辊、蜗轮、第一齿轮、第一介轮、第二介轮、从动

传送辊、第二齿轮、毛刷辊、第三齿轮、第二电机、第一曲柄、摆动辊、第二曲柄、连接架、连

杆、第三电机、第二带座轴承、传动轴、第四齿轮、从动链轮、主动链轮、链条、导轨、滑座、连

接板、齿条、第四电机、涨紧带轮、剥壳轴、从动同步带轮、主动同步带轮、同步带和深沟球轴

承；第一电机安装在机架上端的右侧，机架上部前侧的左右两端均设有第一带座轴承，蜗杆

安装在第一带座轴承上并通过联轴节与第一电机的输出轴连接，机架上部前侧和后侧均安

装有深沟球轴承，主动传送辊、从动传送辊、毛刷辊、摆动辊均通过深沟球轴承安装在机架

上，蜗轮安装在主动传送辊上并与蜗杆啮合，第一齿轮安装在主动传送辊上，第二齿轮安装

在从动传送辊上，第一介轮、第二介轮安装在机架上，第一齿轮与第一介轮、第二介轮与第

二齿轮相互啮合，第三齿轮安装在毛刷辊上，第三齿轮与第二齿轮、第一齿轮啮合；第二电

机安装在机架上部的前侧，第二电机的输出轴上安装有第一曲柄，摆动辊安装在主动传送

辊和从动传送辊的下面，主动传送辊、从动传送辊与摆动辊形成一个V形空间，摆动辊上安

装第二曲柄，第二曲柄与连接架连接，连杆的两端分别与第一曲柄和连接架连接；第三电机

安装在机架中部的前侧，安装在机架左右两侧的第二带座轴承上安装有传动轴，传动轴上

安装有第五齿轮和从动链轮，第三电机的输出轴上安装有主动链轮，从动链轮通过链条与

主动链轮连接；导轨安装在机架的左侧和右侧，导轨上安装滑座，滑座上安装连接板，第四

电机安装在左侧的连接板上，齿条安装在左右两侧的连接板上，齿条与第五齿轮啮合，剥壳

轴通过安装在机架上部的深沟球轴承安装在左右两侧的连接板上，剥壳轴上安装有从动同

步带轮，第四电机的输出轴上安装有主动同步带轮，从动同步带轮和主动同步带轮通过同

步带连接，涨紧带轮安装在连接板上。
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一种采用蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系统

技术领域：

[0001] 本实用新型属于食品机械技术领域，涉及一种蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系

统。

背景技术

[0002] 我国是产虾大国，但是虾的加工装备相对落后。目前，虾剥壳主要有手工剥壳和机

器剥壳两种方法，其中手工剥壳主要存在用人多、剥壳慢、效率低、卫生状况差等缺点，已逐

渐被淘汰；机器剥壳多采用高效率的多剥壳辊组的虾剥壳机，这种虾剥壳机剥壳辊组的数

量通常为5组，每组剥壳辊组包括：主动传送辊、从动传送辊、剥壳辊、摆动辊和毛刷辊，虽然

多剥壳辊组虾剥壳机具有自动化程度高，工作效率高等特点，但是其采用链轮链条传动，传

动系统复杂、传动噪音大、传动平稳性差、故障率高，剥壳轴与摆动辊的间隙需要手工调整，

调整不规范、不方便，例如公开号为CN104273204A公开的一种连杆同步调整辊式虾剥壳机

中采用的就是链轮链条传动系统。因此，迫切需要提供一种新型结构的虾剥壳机用机械传

动装置。

发明内容：

[0003] 本实用新型的发明目的在于克服现有技术存在的缺点和不足，设计提供一种采用

蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系统，采用蜗轮、蜗杆、圆柱齿轮传动的方式使其传动平稳，

降低传动噪音和故障率，剥壳轴与摆动辊的间隙能够自动调整,能同时驱动多组剥壳辊组，

使多剥壳辊组虾剥壳机更加稳定、高效地工作，广泛应用于虾剥壳的生产中。

[0004] 为了达到上述目的，本实用新型的主体结构包括主体结构包括机架、第一电机、第

一带座轴承、联轴节、蜗杆、主动传送辊、蜗轮、第一齿轮、第一介轮、第二介轮、从动传送辊、

第二齿轮、毛刷辊、第三齿轮、第二电机、第一曲柄、摆动辊、第二曲柄、连接架、连杆、第三电

机、第二带座轴承、传动轴、第四齿轮、从动链轮、主动链轮、链条、导轨、滑座、连接板、齿条、

第四电机、涨紧带轮、剥壳轴、从动同步带轮、主动同步带轮、同步带和深沟球轴承；第一电

机安装在机架上端的右侧，机架上部前侧的左右两端均设有第一带座轴承，蜗杆安装在第

一带座轴承上并通过联轴节与第一电机的输出轴连接，机架上部前侧和后侧均安装有深沟

球轴承，主动传送辊、从动传送辊、毛刷辊、摆动辊均通过深沟球轴承安装在机架上，蜗轮安

装在主动传送辊上并与蜗杆啮合，第一齿轮安装在主动传送辊上，第二齿轮安装在从动传

送辊上，第一介轮、第二介轮安装在机架上，第一齿轮与第一介轮、第二介轮与第二齿轮相

互啮合，第三齿轮安装在毛刷辊上，第三齿轮与第二齿轮、第一齿轮啮合；第二电机安装在

机架上部的前侧，第二电机的输出轴上安装有第一曲柄，摆动辊安装在主动传送辊和从动

传送辊的下面，主动传送辊、从动传送辊与摆动辊形成一个V形空间，摆动辊上安装第二曲

柄，第二曲柄与连接架连接，连杆的两端分别与第一曲柄和连接架连接；第三电机安装在机

架中部的前侧，安装在机架左右两侧的第二带座轴承上安装有传动轴，传动轴上安装有第

五齿轮和从动链轮，第三电机的输出轴上安装有主动链轮，从动链轮通过链条与主动链轮
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连接；导轨安装在机架的左侧和右侧，导轨上安装滑座，滑座上安装连接板，第四电机安装

在左侧的连接板上，齿条安装在左右两侧的连接板上，齿条与第五齿轮啮合，剥壳轴通过安

装在机架上部的深沟球轴承安装在左右两侧的连接板上，剥壳轴上安装有从动同步带轮，

第四电机的输出轴上安装有主动同步带轮，从动同步带轮和主动同步带轮通过同步带连

接，涨紧带轮安装在连接板上。

[0005] 本实用新型工作时，第一电机通过蜗杆、蜗轮、第一齿轮驱动主动传送辊旋转，通

过第一介轮、第二介轮、第二齿轮驱动从动传送辊旋转，通过第一齿轮、第二齿轮、第三齿轮

驱动毛刷辊旋转，第二电机通过第一曲柄、连杆、连接架和第二曲柄驱动摆动辊左右摆动，

第三电机通过主动链轮、链条、从动链轮、传动轴、第五齿轮、齿条、连接板驱动剥壳轴上下

移动，完成剥壳辊与摆动辊之间间隙的自动调整，第四电机通过主动同步带轮、同步带、从

动同步带轮驱动剥壳轴旋转。

[0006] 本实用新型与现有技术相比，其结构简单，传动平稳、传动噪音小，故障率低，剥壳

轴与摆动辊的间隙能够自动调整，可以使多剥壳辊组虾剥壳机更加稳定、高效地工作，能广

泛应用于虾剥壳的生产中。

附图说明

[0007] 图1为本实用新型的主体结构原理示意图。

[0008] 图2为本实用新型的主体结构侧视图。

[0009] 图3为本实用新型的主体结构俯视图。

具体实施方式：

[0010] 下面通过实施例并结合附图对本实用新型做进一步说明。

[0011] 实施例：

[0012] 本实施例所述采用蜗轮蜗杆传动的虾剥壳机传动系统的主体结构包括机架1、第

一电机2、第一带座轴承3、联轴节4、蜗杆5、主动传送辊6、蜗轮7、第一齿轮8、第一介轮9、第

二介轮10、从动传送辊11、第二齿轮12、毛刷辊13、第三齿轮14、第二电机15、第一曲柄16、摆

动辊17、第二曲柄18、连接架19、连杆20、第三电机21、第二带座轴承22、传动轴23、第四齿轮

24、从动链轮25、主动链轮26、链条27、导轨28、滑座29、连接板30、齿条32、第四电机31、涨紧

带轮33、剥壳轴34、从动同步带轮35、主动同步带轮36、同步带37和深沟球轴承38；第一电机

2安装在机架1上端的右侧，机架1上部前侧的左右两端均设有第一带座轴承3，蜗杆5安装在

第一带座轴承3上并通过联轴节4与第一电机2的输出轴连接，机架1上部前侧和后侧均安装

有深沟球轴承38，主动传送辊6、从动传送辊11、毛刷辊13、摆动辊17均通过深沟球轴承38安

装在机架1上，蜗轮7安装在主动传送辊6上并与蜗杆5啮合，第一齿轮8安装在主动传送辊6

上，第二齿轮12安装在从动传送辊11上，第一介轮9、第二介轮10安装在机架1上，第一齿轮8

与第一介轮9、第二介轮10与第二齿轮12相互啮合，第三齿轮14安装在毛刷辊13上，第三齿

轮14与第二齿轮12、第一齿轮8啮合；第二电机15安装在机架1上部的前侧，第二电机15的输

出轴上安装有第一曲柄16，摆动辊17安装在主动传送辊6和从动传送辊11的下面，主动传送

辊6、从动传送辊11与摆动辊17形成一个V形空间，摆动辊17上安装第二曲柄18，第二曲柄18

与连接架19连接，连杆20的两端分别与第一曲柄16和连接架19连接；第三电机21安装在机
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架1中部的前侧，安装在机架1左右两侧的第二带座轴承22上安装有传动轴23，传动轴23上

安装有第五齿轮24和从动链轮25，第三电机21的输出轴上安装有主动链轮26，从动链轮25

通过链条27与主动链轮26连接；导轨28安装在机架1的左侧和右侧，导轨28上安装滑座29，

滑座29上安装连接板30，第四电机31安装在左侧的连接板30上，齿条32安装在左右两侧的

连接板30上，齿条32与第五齿轮24啮合，剥壳轴34通过安装在机架1上部的深沟球轴承38安

装在左右两侧的连接板30上，剥壳轴34上安装有从动同步带轮35，第四电机31的输出轴上

安装有主动同步带轮36，从动同步带轮35和主动同步带轮36通过同步带37连接，涨紧带轮

33安装在连接板30上。

[0013] 本实施例工作时，第一电机2通过蜗杆5、蜗轮7、第一齿轮8驱动主动传送辊6旋转，

通过第一介轮9、第二介轮10、二齿轮12驱动从动传送辊11旋转，通过第一齿轮8、第二齿轮

12、第三齿轮14驱动毛刷辊13旋转，第二电机15通过第一曲柄16、连杆20、连接架19和第二

曲柄18驱动摆动辊17左右摆动，第三电机21通过主动链轮26、链条27、从动链轮25、传动轴

23、第五齿轮24、齿条32、连接板30驱动剥壳轴34上下移动，完成剥壳辊与摆动辊之间间隙

的自动调整，第四电机31通过主动同步带轮36、同步带37、从动同步带轮35驱动剥壳轴34旋

转。

[0014] 本实施例采用蜗轮、蜗杆和圆柱齿轮传动的方式，使虾剥壳机传动平稳，传动噪音

小，故障率低，而且剥壳轴与摆动辊的间隙能够自动调整。可以同时驱动多组剥壳机辊组，

可以使多剥壳辊组虾剥壳机更加稳定、高效地工作，可以应用于虾剥壳的生产中。
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图2
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图3
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