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U_rotorového spPddaciho zaBizeni pro .
* phedeni s otevienym koncem je hridel /2/
sp¥ddaciho rotoru /1/ ulofen progtfednic~
tvim dloZnyeh loZisek /20/ otodné v lo-
$igkové skrini /3/, kierd je uloZens svou
vn8351 stranou v ulofeni, (dstrandni
zat&%ovani dloZnfch lozisek /2/ pPi vimé~
nd sprddactho rotoru /1/ spoleéné s loZis=~
kovou sk¥ini /3/ je dosaZeno opatienim
lo¥iskové skiins /3/ Eratencovou uchopova=-
ci pPirubou /60/, ulozenou prostfediictvim

axidlniho trubkového ndstavce /600/ na KRN o BT 2
lo¥iskové skiini /3/ & probihajici podél RS SN2 T
zedni strany sprddsciho rotoru /1/ a% za : .}/]@i"’ ~]

jeho nejvéti{i primdr, Pratencovd uchopova=
ci pPiruba /60/ slouzi jako uchopovaci
prvek k provéddni vymdny rotorove montdZni
jednotky a soudasnd je piidavaym chladicim
prvkem pro chlazeni dlozmych loZisek /20/. .
Pretencova uchopovaci piiruba /60/ je
popFipedd opetiene na svém prednim lied
kryeim pretencem /617, vytvd¥ejfcim spoled~
nd 8 prstencoveu uchopovaci piirubou /60/
rotorovou skbin /6/, obklopujici v malém
odgtupu spPddaci rotor /1/.
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Vyndlez se t¥ké rotorové montdini jednotky pro pPedeni s ofevienju koncem,
sestdvajfcl z loFiskové sk¥ind ¢ dlo¥nfmi loZisky & ze spPédaciho rotoru, uloZeného
obodné v dlo¥nyeh lo¥iskdeh a opat¥endho pohdndnym hifdelem, pFifem? loZlskovd skHin
je svou vndj3{ stranou, obrédcenou ke spiddacimu zaPizeni, osazena v uloZeni motorové
gk¥ind gphddaciho zaPizend,

U rotorovich spPddacich zaPizeni pro pPedeni s otevienfm koncem je z technolo~
gickfeh dfivodd nutno oblas zaménovat spbddaci rotor jednoho priméru za gpPddaci ro-
tory jiného priméru, pophipadd za spfddeci rotory jiného tvaru, Viména se provédd
snadno jen u takovych rotorovich ze¥izeni, u kieryeh je rotorovy h¥idel uloZen
v ¥linové meze¥e mezi dvima skupinami opdrnych kladek, protofe v t&chto phipadech
je mo¥no rotorovy hifdel vyjuwout spolednd s rotorem prostym vytafenim smdrem kupfe-
du k mistu pro obsluhu stroje, kteréwu pPedchdzi zvednut{ rotorového biidele, pii-
Semd do klinové mezery mezi dvima skupinemi opSrnfch kladek je potom moZno zase vel-
mi jednodue vlciit spPddsci rotor jindho tvaru nebo rozmru, spojeny s rotorovim
n¥{delem, '

Takovd viména viak neni mo¥nd u pFimého uloZeni rotorového hiidele v lofiskdch,
kdy je nutno provést ndkolik dal3ich operaci. Rotorovy hiidel je v towto pPipadd
ulo¥en ve vdleSkovych lo¥imkdeh, kierd jsou svimi krouZky pevnd nalisovéna na roto-
rovém h¥ideli a pro sejuwuti rotorového hiidele jsou nezbytné urdité pracovni ndstro~
je a na stafen{ lo¥idek je tFeba vynsloZit znaénou silu, takZe lo¥isks se pii t8chio
operacich mohou sradno poSkodit.

Je zndmo také rotorové spiddaci zabizeni pro pPedeni s otevFenfm koncem, jehoi
rotor je ulo¥en otoind v rotorové sk¥ini, ve kieré je udrZovdn podtlak a u n&ho¥ je
hnan§ rotorovy h¥idel ulo¥en otolnd v loZiskov§ch prveich, které jsou zase uloZeny
_ ve gk¥ini, kterd je potom ulo¥ena svou obvodovou stranou, odvrdcenou od gpbddaciho
rotoru, v ulofeni tvoFeném dirou v dloZné st&nd, do které je skbin rotoru zasunuta
a polohové zaji¥t&na pomoci aretadnich kuliek, zatladovenych pruZinkami do vybrdni
sk¥{n& rotoru, Toto YeSeni ulo¥eni spiddaciho rotoru, obsafené v DE-PS 25 17 973,
umonuje provdddt vymdnu rotoru spolednd s jeho skFini i dloZnymi loZisky. Nevyhodou
tohoto FeSeni je predeviim nepPiznivé vndSeni tehovych a tlakovyeh sil na #lo¥nd lo-
¥iska, protofe p¥i vyj{méni skiind ephddaciho rotoru smérem kupfedu k mistu, kde se
nachdzi obsluha stroje, & pFi opStném zasouvdni rotorové skiind s novim spfddacim
rotorem se tyto tahové a tlakové sily pPendSeji do loZiska ples hnaci h¥idel, Bastd
vjndna spPddacibo rotoru se potom projevuje nepfianivé ve zkrdceni Zivotnosti loZisek
pro ulofeni spiddaciho rotoru,

fxolem vyndlezu je proto vyPedit u tohoto rotorového spFddaciho rotoru spfddaci-
ho zabizeni pro pFedeni s otevienfu koncem uloZeni spiédaciho rotoru prost¥ednictvim
Jo¥isek v lo¥iskové sk¥ini, které by zcela odstranilo vndSeni sil do loZisek pFi vy=-
ménd spPddaciho rotoru za jiny.

Tento Gkol je vyFeSen montd¥ni rotorovou jednotkou zafizeni pro pfedeni s otevie-
nfm koncem podle vyndlezu, jeho? podstata spolivd v tom, Ze lo¥iskovd sk¥in je na své
vnd )81 véleové plode opat¥ens O-krouZky, uloZenjul a zajiSténymi v obvodovych prsten-
covfch drdfkich rotorové sk¥ind, a na strand pFivrdcené ke spFddecimu rotoru je lo-
Yiskovd skiih opat¥ena prastencovou uchopovaci p¥irubou, probihajiel podél zadni stra-
ny sp¥ddaciho rotoru a obklopujici spPddaci rotor a% za jeho nejvétdi primér.

Piwto zdkladnim vyhodngn Pelenim monté¥ni rotorové jednotky je zcela odstranéno
vnd¥eni sil do dlo¥nyeh loZieek, protoZe celd jednotka se meuchopuje ze rotorovy hii-
del, ale za prstencovou uchopovacy piirubu, kterd je piimo spojena & loZiskovou sk¥i-
ni, tak¥e tahové sily phli vytahovdni jednotky mebo zatladovacd sily pPi zpdtném za-
$la8ovéni rotoru se pFendSeji p¥imo z uchopovaci pPiruby do loZiskové skPind, kterd
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Je dostatelngd tubd, a loZiske zdstdvej
povaci pfiruba miZe soufaend pFi provozu spradacvho zarlzcni %
prvek pro loZiska, ze kterych se ik
pratencové pFiruby.
Tim, Ze prstencovd uchopoveci pfirubs je svim tvarem pfizpiiscbens tveru zadni

e

strany spfddaciko rotoru & Ze obklopuje spPddaci rotor v melém odstupu od nij a3
do mista jeho nejvitiiho primdru, sni¥uje se v oblasti sp¥ddaciho rotaoru, zakryté
uchopovaci prstencovou pPirubou, vifeni vzduchu kolem spPddacino rotoru, takie se
dogahuje také urlitého sni%eni spotPeby energie, potdebné pro pohon spiddaciho re-

toru. Dalfich emergetickych dsper & snifeni hlediny hluku ze chedu rotoru je mofno

,
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dosdhmout po nasezeni odebr te&ﬂého krouZku na obved pretencové pfiruby, protoZe

v

tento krouZek vytvdii spole s pretencovou pfirubou jen stednd obevPenou skiin,
tra

4
jejiZ oteviend pfednd sirsns obklchje v malém odstupu vnd3idi obrys spPddeciho ro-

toru, Rychld montd? a demontdZ odcbretelného kroufku je umoindna tim, %e kroufek je
spojen & prstencovou prirubou bajonetovim spojem. Protofe prsitencovd piiruba je
upevnéna ne sk¥ini, obsstnjici loZiskové prvky, cdebratelnd, je mo¥no ji snadno vy~

wénit za jinou prstencovou pfirubu s jinym tverem nebo rozmérem.

Ve vyhodném kenkrétnim provedeni vyndlezu je loZiskovd ski'in s loZiskem spojena
s prstencovou uchopoveci prirubou pomoci trubkového axidiniho ndstavee, ktery je vy~
tvolen v mistd nejuendiho primdru prstencové uchopovaci L¢1rubv a ktery je upevnén

uvolnitelné ne vnéjSi strand lofiskové skPind. Axidlni trubkovy ndstavec je v daliim
vyhodném provedeni vyndlezu ops%Pen na své obvodové plofe vybrdnim, do kterého zase

huje pruZinou zati{Zend kxulilka kulidkového zdpadkového zdviru, upevndného na zadni
strané spPddaci komory.

Spojeni mezi prstencovou uchopovaci pFirubou s loéi"kovou skfini je tek prove-
deno velwi jednoduSe naesszenim axidlniho trubkového ndsiavece prstencové uchopovacd
pFiruby na loZiskovou skiin, pPidemi vzdjemnd polohe ohou tdchto souddsti je zase
velmi JednoduSe zajiSt¥na kulilkovim zdpedkovyw zdvérerm, Xtery sretuje sprdvnou po-
lohu prstencové uchopovaci pfiruby a pfitom je wmoZno tuto eretovanou poloku snadno
zrudit 2 spoj uvolnit vyvinutim vE431 sily ns uchopovaci p¥irubu, aby se pf cngl
pPitlek prufiny.

s -

Vyndlez je biiZe objasndn powoci pPikladu provedeni rotorové montdini jednotky,
zobrazeného na vykresu, kde zndzormujl obr. 1 Gdstelnd v bodnim pohledu a Bdstednd
v podéindm Fezu h¥idel sphddaciho rotoru, ulofenf v lo¥iskové skPini s nesouci spifd-
daci rotor, kitery je obklopen pratencovou uchopovaci pfirubou, upevnénou na loZisko-
vé sk¥ini a doplndnou odebratelnym kroufksn dc formy Sésiednd oteviens rotorové

skPing, a obr., 2 podélny Ye%f rotorovou montdZni jednotkou, uloZenou ve spPddacim

d
k

wiegté spfddaciho stroje pro pfedeni s otevienym koncem.

Rotorovd montdZni jednctka podle vyndlezu, zobrazend na obr. 1, obsahuje spidda-
ci rotor 1 se sbérnym Zlébkeu 10, navazujicim na sbirnou plochu spPddacibo rotoru 1
pro vytvdbeni stuiky vidken, ktery je pevné osazen na volndm konel hiidele 2 sphada~
ciho rotoru 1. H¥idel 2 je uloZen ve dvou kulickovyeb lofiskdch 20, kterd jsou unis-
t&na v loZiskové gk¥ini 3 trubkového tvaru. Kulifkovd loZiske 20 jsou opatfena jen
vn#j3im lofiskovym kroudkem 20, protofe jeko vnit¥ni vodici krouZek pro kulidky ku-
1idkovych loZisek 20, umistdnych v blizkosti obon konel irubkovsého loliskového pousz-
dra ve formé loZiskové sk*iné 3, slouZi h¥idel 2 spfddaciho rotorn 1 s obvodovymi
vodicimi dréZfkemi 22 pro vedeni kulidek.

4.

Hfidel 2 spiddaciho rctoru 1 je pohdndn v podstaié libovo’nJm- hnaciwi progiited-

.

1

xy, pisobicimi =na Jjeho komec, odvrdceny od spfddaciho rotoru 1. Vyhodny je samostatn;

pohon pomoci napPfikled asyncbronniho elektromotorku, jehoZ rotor £ je upevnén
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prost¥ednictvim ocelového pouzdra 21 na volny konec hiidele 2 apfddaciho rotoru 1.
Stator 41 tohoto elektromoiorku je csazen v motorové sk¥ini §, kterd je opat¥ena ns
svém obvodu chladicimi Zebry a kterd je zobrazena ne obr. 2.

Fiskovd sk¥in 3 je opat¥era na obvodu svéhe pld¥td v blizkesti obou kuliSko-
vych loZisek 20 obvedovymi prstencevymi drdZkami 31, ve kiterych jsou uloZeny O-krouZ-
ky 30, které meji polohu zejiSténu zapadnutim do obvodovych prstencovyeh drdZek 31,
ze kterych vydnivaji jen nepatrnou 3dsti svého prifezu. Misto t8chto O-krouZkld 30
je moZne pouzit i jinyek tlumicich prost¥sdkd, napfiklaa pryZovych pruZin. KuliSkovd
loZiska 20 Jsou z obou siren chréndna a utésnéna pomoci labyrintovych tésnéni 32,

33, vytvo¥enych na ocbou strardch leZiskové skiiné 3.

"
&
o
4
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Na konci loZiskové skiiné 3, pPivrdcené ke spfddecimu rotoru 1, je osazena po-
moci svého axidlniho trubkového ndstavce 600 prstencovd uchopoveei piiruba 60, kterd
probihd pedél zedni etrany spiddacilio rotoru 1 a kterd v mistd svého nejvdt¥iho pri-
méru pFesahuje pfes vnéjdi obvod spPddaciho rotoru l. Ve zndzornéném a vyhodném pii~
kladném provedeni je prstencovd uckopovaci pfiruba 60 na své vnitini strané piizpi-~
sobena svym tvarem co nejvice tvaru zadni streny spfddaciho rotoru 1, takie celd
valt¥ni plocha prstencové uchopovacl priruby 60 probihd v co nejmensSim odstupu od
zadni strany sp¥ddaciho rotoru 1 a obklopuje jej podél celé jeho zadni strany aZ do
oblagti nejvétiiho prim&ru. Prstencovd uchopovaci p¥iruba £0, kterd je stejnd jako
lo¥iskovd sk¥inh vyrchbena z tepelné dob¥e vodivého meteridlu, je spojena s loZiskovou
sk¥ini 3 rozebratelnym spojem, ktery je velmi jednoduchy, protcZe je tvoren prostym
nagsazeniy axidlniho trubkového ndstavee 600, navazujiciho na prstencovou uchopovacd
p¥irubu 60 v misté jejfho nsjmendiho priméru, vytvofeného veelku g prstencovou ucho-
povaci pfirubou $0 a probihejiciho na opafnou stranu od spPéddaciho rotoru l. Tento
trubkovy ndstavec §00 prstencové uchopovaci p¥iruby 60 se¢ s vyhodou téané nasune na
vdlcovou UloZnou plochou loZiskové sk¥iné 3 a jeho poloha se aretuje pomoci kulidko-
vého zdpadkového spoje 8, zobrazeného na obr. 2, obsahujiciho kulifku zatlalovanou
pruzinou do vybréni, zejména do obvodové drdiky, ns obvodové ploSe axidlniho trubko-
vého ndstavee 600. Tente kulifkovy zdpadkovy spoj 8 spolehlivé zajistuje pozadovanou
polchu axidlniho trubkového ndstavee £00 & tim i prstencové uchopovaei piiruby 60,
aviak je také snadno uvolnitelny, takfe prstencovou uchopoveci p¥irubu 60 je moZno
velmi spadno stdhnout £ lofiskové ek¥iné 3 a vyménit ji za jinou, aby se novd prsten-
covd uchopovaci p¥iruba 60 p¥izplscbila svym tvarem a velikosti jinému typu a tveru
pouZitého sp¥éddeciho rotoru 1. Prstencové uchopovaci piiruba 60 viak mi¥e byt vytvo-
Tena také vecelku s loZiskovou skiini 3.

Opat¥enim loZiskové skiind 3 pratencovou uchopovaci prirubou 60 se vytvd¥i ucho-
povaci prvek, ktery umo¥nuje zasunuti loZiskové skifng 3 epolu s hiddelem 2, ktery je
v ni uloZen a ktery nese na jednom svém konci spPddaci rotor 1, ze strany stanovidté
obsluhy stroje do své pracovni polohy a opStné vyjmuti této loZiskové sk¥ind 3 ze
stroje bez zatdfovdni kulifkovych loZisek 20, je-1li tieba provést zdménu spréddaciho
rotoru 1 za jiny sp¥ddaci rotor 1 s rozdilnym tvarem a/nebo velikosti. Prstencovd
uchopovaci pFiruba 60 slou?i za provozu kromé toho teké jeko pridavné chladici téleso
pro loZiskovou soustavu a kromé toho velmi udinng zamezuje vi¥eni vzduchu na zadni
strané spfddaciho rotoru 1, coz md pPiznivy vliv na spotfébu energie ve spfddacim
za¥izeni pro predeni s otevienym koncem. Pro jedté vét3i rozSiXeni plochy chladiciho
télesa a dalSi spotieby energie p¥i soulasném sniZeni hladiny hluku, produkovaného
spiddacim rotorem 1 za provozu je ve vyhodném piikladném provedeni na prstencovou
uchopovaci pfirubu 60 odebretelnd nesazen kryci prstenec 61, vytvdfejici spoledné
s prstencovou uchopovaci pidrubou €0 8dstedné otevienou sk¥in, ve které je uloZen
gpiddaci rotor 1 a kterd mé na Selni strané otvor jen o mdlo vEt3{ neZ je vstupni
otvor sp¥ddaciho rotorn 1. Z prstercové uchopovaci p¥iruby 60 a kryciho prstence 61
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ji% vnit¥ni plocha obvodovych stdn odpovidd
vndj$i plode spfddaciho rotoru 1 svym tvarem, piiem? velikost vnit¥nick ploch roto-
rové sk¥ind 6 je jen nepatrné v8t3i ne? velikost vndjdich obvedovyck ploch spiddaci-
ho rotoru 1, aby rotorovd skiin 6 obklopovala sp¥ddaci rotor 1 v pofadovaném malém
odstupu. Kryei prstenec 61 je rovnéi vytvoren z tepelné vodivého materidlu a v obles-
ti nejvétsiho primEru spfddaciho rotorn 1 Je zachycen napfiklad bajoretovym spojem
s pretencovym Zebrem, vytvarovanym na p¥edni strand prsiencové uchepoveci piiruby
60.

je tak vytvoFena rotorovd skiin 6, jej

-

Motorovd skiin 5 je vsezena do presné glicovaného otveru v zadni strand spidda-
ci komory 7 & je opetfena osovou dirou 51 pro ulcZeni loZiskové skiing 3, jak je
patrno z obr. 2.

P¥i monté%i neto vymind se rotorovd montdZni jednotke, zobrasend me obr. 1, ucho-
pi z& prastencovoun uchopoveci p¥irubu 60 mebo na kryci preienec 61 & zasuns se do oo~
vé diry 51 v motorové sk¥ini 5 tak daleko, aZ kulike kuligkového zdpadkového epoje
8, unisténého na zadni sgtrend spPdcaci komory 7, zapadne do obvodové drdiky na obvodu
axidlniho trubkového ndstavce 600 prstencové uchopovaci pfiruby 60, ulcZené na loZis-
kové ek¥ini 3. LoZiskovd sk¥in 3, cbseshujici kuliSkovd loZiska 20 pro uloZeni h¥idele
2 spfddaciho rotoru 1, je tek pomoci prstencové uchopovaci p¥iruby 60 s exidinim
trubkovym ndstaveem 600 zajiltine v exidlnim sméru. Aby tylo toto zajiSténi spolehli-
véjBi, je axidin{ trubkovy ndstavec 600 opatfen dvima vzdjemné protilehlimi kulilko-
vymi zdpadkovimi spoji 8, jek je to zobrazenc na obr. 2. Protofe rotor 4 elektromo=
torku, upevndny ne h¥ideli 2 spPddaciho rotoru 1, nd menfi primér nei je primér lo~
Ziskové sk¥iné 3, nebrdni zescuvdni loZiskové skiind 3 do jejiho uloZeni v motorové
sk¥ini 5. Upevnéni prstencové uchopovaci pfirubybég & loZiskové skiingd 3 pomoei kulid-
kovych zdpadkovych spojl 8 je vyhodndjSi neZ jiné pouiivend zajiZlovaci prostiedky,
protofe se pomoci t&chto kulidkovych zdpadkovieh spojli € dosahuje kromé axidlniho po-
lohového zajidtdni také radidlniho pruZného upevnni prstencové uchopovaci pFiruby
60 a loZiskové sk¥ind 3 s kulidkovyml loZisky 20. P¥L tomto FeSeni také zistavaji za-
chovédny tlumici déinky O-krouZlkl 30, uloZenych na obvodu loZiskové skiiné 3 v osové
di¥e 51 motorové skiind 5 a lofiskevd skiin 3 si zachovdvd moZnost volného pohybu
v osové dife 51.

{wto FeSenim je zabezpeleno, Ze p¥i provozu, za kterého je ve spiddaci komofe 7,
uzaviené nezndzornénym vikem a opat¥ené p¥ivodnim kendlem pro p¥ivod ojednocenych
vldker a také odtahovou trubici pro odtah p¥ize, udrZovdr podilak, nedochdzi k rela-
tivnim pohyblm mezi spPddacim rotorem 1 a rotoroveu sk¥ini §, ivofenou prsiencovou
uchopovaci p¥irubou 60 s krycim prstencem §1. Rotorovd skfin 6, uloZené na prufné lo=-
Ziskové skifni 3 a obklopujici sp¥idaci rotor 1, kmitd spoleiné se spPddacim rotorem
1. Rotorovd sk¥in 6 tak miZe mit jen velmi mely e pPesné urdeny radidlni odstup od
spiddaciho rotoru 1, ani% by vznikalo nebezpedi poSkozeni ndkteré z téchto souldsti
sprddeciho Ustroji. Kromd toho se timto FeBenim reguluje velilkost Serpaciho Uinku
rychle se otddejiciho sp¥ddaciho rotoru 1, vyskytujicihc se pii mimostiedném uloZeni
sp¥ddactho rotoru ) v rotorové skiini 6; odstPedivy Serpasci USinek spfadsciho rotoru
1 by jinak zvySoval tPeni spfddaciho rotoru 1 se vzduchem, coZ by zvySovalo energstic-
ké ztrdty za¥izeni, Presnd urdené tvarové pFizpisobeni spPddaciho rotoru 1 tvaru
sprddaci skiing 6 tmofnuje proto dosdhnout menSi spotieby energie, kterd je pPi vyso-
kych otédkdch spPddeciho rotoru 1, dosahujicick hodnot napfikiad kolem 100 000 ot/min.,
JiZ vyraznd.

Teplo vznikajici za provozu v kulikovych loZiskdch 20 se odvddi motorovou sk¥ini
5, od které je loZiskovd ski¥ih 3 odddlena jen minimdlni vzduchovou mezerou, jejiz Sif-
ka je rovna vystupujicim Edstem C-krouZkd 30, opat¥enou re obvodu chladicdmi Zebry,
pPidem? u za¥izeni podle vyndlezu se teplo odvddi teké protencovou uchopovaci pFirubou
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60 a popfipadé i kryeim prstencem 61, protoZe prstencovd uchopovaci pFiruba 60 je
p¥imo uloZena na loZiskové sk¥ini 3. Tim je dostatedné zabezpedeno chlazeni loZisko~
vych prvkd ve formé kuliSkovych loZisek 20 i pFi vysokych provoznich rychlostech. -

Redeni podle vyndlezu neni omezeno jen na takovd zaiizeni a montdZni jednotky,
u kterych jsou h¥idele 2 sp¥ddacich rotort 1 uloZeny v kuliSkovyich loZiskdch 20. Je
moZno principy vyndlezu vyuZit i u jinych za¥izeni s jinym typem loZiskovych prvki.

TATENTOVE NAROKY

1. Rotorovd montd¥ni jednotke za¥izeni pro piedeni s otev¥enym koncem, sestdvajici
2z loZiskové sk¥ind s WloZnymi loZisky a ze sp¥ddaciho rotoru, uloZeného otolné
v tlo¥nfch lo¥iskdch a spojeného s pohdndnym h¥idelem, p¥ilemi loZiskovd sk¥in je
svou vndjsi stranou, odvrdcenou od dloinych loZisek, uloZena v uloZeni vytvoieném
v motorové sk¥ini, vyznadujici se tim, Ze loZiskové sk¥in /3/ je na své vndjsi
vdlcové ploSe opat¥ena O-kroudky /30/, uloZenymi a zajiSténymi v obvodovych prasten-
covych drdZkdch /31/ lo¥iskové sk¥in€ /3/, a na svém kéﬁci, pYivrdceném ke sprdda-
‘efmu rotoru /1/, je loZiskovd sk¥in /3/opatiena pretencovou uchopovaci p¥irubou
/60/, probihajici v radidlnim sméru podél zadni strany spPddaciho rotoru /1/ a ob-
Ylopujici sp¥ddacd rotor /1/ aZ za jeho nejvétSi primér.

2. Rotorové montd¥ni jednotka podle ndroku 1, vyzradujici se tim, Ze prstencovd ucho-
povaci p¥iruba /60/ je opatiena v mistd svého nejmen3iho priméru axidlnim trubko-
vym ndstavecem /600/, ktery je uvolniteln& upevnén na vndjsSi strané loZiskové sk~
né g dloZnymi loZisky /20/.

3. Rotorovd montd¥ni jednotka podle ndroku 2, vyznadujici se tim, Ze axidlni trubkovy
néstavec /600/ je apat¥en na své obvodové ploSe vybrdnim, do kterého je uloZena
pru¥inou zatiZend kulidke kuli&kového zdpadkového spoje /8/, upevnéného na zadni
strand spPéddaci komory /7/. ‘

4. Rotorovd montdfni jednotka podle nejmén& jednoho z ndrokd 1 a% 3, vyznadujici se
tim, %e na prstencové uchopovaci pFirubé /60/ je uvolnitelnym spojem upevnén kryci
prstenec /61/, probihajici a% k pFedni strané spifddaciho rotoru /1/.

1 vykres



cs 276390 B6

~\\\ Hln .I\\\W/

/,I/IJ
el

/III

\\\\é

! §\\-:\‘\\,~\,\\\ N

NI AR N

G __-_n_fl

¢\

M,.,
(s)
Al

=2

7

B\




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

