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Vynélez rieSi zariadenie pre dopravu a u-
rovndvanie drobnych predmetov réznych
tvarov a velkosti. Predmety, ktoré je potreb-
né urovnat, modéZu vstupovatf do zariadenia
jednotlivo alebo po skupinkdch. Na vystupe
zariadenia vystupujd .predmety jednotlivo.za
sebou.

Zariadenie pozostdva .z kotiada (1) otdada-
jiceho :sa okalo svojej-hlavnej.asi.rotdcie v-
horizontéinej.rovine, nad ktorym je v-mini-
mélnej vzdialenosti-od -kotdéa (1) -na nosni
konStrukciu .(4) :upevneny urovnavad :(2) z
pruZzného materidlu. Volny koniec urovné-
vafa (2] pri okraji kotiaca (1) je spojeny s
vibraénym budi¢om (3]).

Zariadenie mbZe byt pouZité v rdznych
technologickych linkéch, ktoré vyzadu]u jed-
notlivy vstup predmetov.

240527




240527

3

Vynélez rieSi zariadenie pre dopravu drob-
nych predmetov a ich siiasné urovndvanie
do radu. ‘

Doteraz s pouZivané na dopravu drob-
nych predmetov vibratné alebo pésové do-
pravniky. Dopravované predmety si vyné-
Sané po skrutkovicovej alebo linedrnej vy-
nasacej drahe. Urovnanie do radu sa riesi
réznymi UGpravami vystupnej &asti doprav-
nej drahy. DalSie zndme zariadenia si s o-
tdcajicim sa kotii¢om, okolo ktorého je prs-

. tencova prepdZka s vystupnym Zliabkom.

Nad koti€om je umiestneny pruZny urovné-
vaci element, ktory je pohybovany od vaé-
ky, umiestnenej na osi otdcajiceho sa kotu-
¢a. -
Predmety st urovnané do radu zuZovanim
priestoru z jednej strany prstencovou pre-
pédZkou a z druhej strany urcovndvacim ele-
mentom aZ na Sirku vystupného #liabku. Ne-
vyhodou tychto zariadeni je to, Ze st jedno-
tu€elové a mo6Zu sa pouZit pre jeden druh
a rozmer predmetov. NeumoZiiuje urovné-
vat do radu sudasne predmety réznych vel-
kosti a tvarov. :

Uvedené nevyhody odstraiiuje zariadenie
podla tohto vyndlezu, ktorého podstatou je,
Ze v miniméalnej vzdialenosti nad kotd¢om
otatajicim sa okolo svojej hlavnej osi rota-

cie v horizontalnej rovine je upevneny urov-

ndvag, ktorého volny koniec pri okraji ko-
tifa je spojeny s vibraénym budiom s re-
guldciou amplitidy a frekvencie kmitov.

Zariadenie je zndzornené v reze ma prilo-

Zenom vykrese. Zariadenie pozostdva z ko-
tGfa 1 otdCajiceho sa okolo svojej hlavnej
osi rotacie v horizontdlnej rovine, vyrobe-
ného z materidlu odolného proti oteru, urov-
névacda 2 vyrobeného z pruZného materidlu
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umiestneného nad kotticom 1 s minimédlnou
vOlou medzi spodnou hranou urovnédvada 2
a kKotacom 1 a vibraé¢ného budia 3 s regu-
ldciou amplitiidy a frekvencie kmitov. Urov-
ndvat 2 je na konci bliZSom k stredu kotu-
fa 1 pevne uchyteny na nosnu kon$trukciu
4, Na opatnom konci u okraja kotafa 1 je
urovnavat 2 na nosnid kon$trukciu 4 uchy-
teny pruZne. Urovnédval 2 je upevneny tak,

. Ze doty€nica kotifa 1 v mieste, kde urov-

néva 2 prechddza cez okraj kottia 1, zvie-
ra s iosou urovniva&a 2 uhol ¢ = 60— -85°,
merany od doty€nice proti smeru hodino-
vych ruéitiek.

Predmety, ktoré sa maji urovnat, st do-
pravované do dopadového priestoru ‘5' zvr-
chu jednotlivo alebo v skupindch. Po dopa-
de na kotug 1 oté4¢ajici sa v smere hodino-
vych rufifiek, st predmety uné&$ané aZ po
urovndvat 2. Po ndraze na urovndvad 2 sa
sila rozkladé na zloZku kolmi na urovnédvad
2 a zloZku rovnobeZnd s urovnavatom 2. Té-
to rovnobezna zlozka sily zmen3end o zloZ-
ku trenia, posiva predmety pozdlZ urovné-
vata 2 smerom k okraju ototného kiotida 1.
Vibraény budi& 3 spdsobuje kmitanie urov-
nédvada 2 v horizontdlnom smere. Tymto kmi-
tanim st predmety urovnané do rady. Na
vystupe 6 zariadenia predmety opastaji ko-
taé 1 jednotlivo za sebou. .

Zariadenie mbdZe byt prevddzkované v ply-
nulom alebo START-STOP reZime. UmoZiiu-
je urovndavanie a dopravu drobnych predme-
tov roéznych velkosti a tvarov. MéZe byt vy-
uZité v réznych technickych linkéch, kde je
vyZadovany jednotlivy vstup predmetov ako
napriklad doprava predmetov do automatic-
kej véZiacej linky.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre dopravu drobnych pred-
metov -a ich urovngvanie do radu pozosté-
vajice z kotila ot4dfajiceho sa wokolo svo-
jej hlavnej osi rotdcie v horizontédlnej rovi-
ne vyznadujiceho sa tym, Ze nad kotufom
(1) je v minimédlnej vzdialenosti urovnéavaéd
(2) v zébere s vibraénym budifom (3) s re-

guliciou amplitady a frekvencie kmitov, pri-
tom uhol « medzi dotyénicou kotifa (1) v
bode, kde vyrovndvat (2) pretina okraj ko-
tada a pracovnou plochou urovnédvada (2],
je 60 aZ 85° merany od doty¢nice proti sme-
ru hodinoyych ru&i¢iek pri otadani kotdfa
(1) v smere hodinovych ruéidiek.

1 list vykresov
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