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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie z ploza-
mi hydrostatycznymi, stuzgce do przemieszczania
ciezkich element6éw, zwlaszcza blokéw okretowych.

W dotychczasowych rozwigzaniach konstrukeyj-
nych podp6r przeznaczonych do przemieszczania du-
zych ciezar6w z wykorzystaniem zasady hydrosta-
tycznego wyporu stosowano podawanie cieczy pod
ciSnieniem do komoér no$nych, z ktérych ciecz ta
wyplywata nastepnie na zewngtrz, na calym obwo-
dzie podpory. W rozwigzaniach tych, wysoko§é
szczeliny pomiedzy podpora, a podlozem ustalala
sie w zaleznoS$ci od ciezaru przenoszonego przez pod-
pore oraz wielkoSci natezenia przeplywu przez
szczeling. W zwigzku z tym, dla zachowania wiek-
szej szczeliny, gwarantujacej tarcie plynne pomie-
dzy podpora, a podlozem, nawet w przypadku me-
chanicznej deformacji podioza, obowigzkowo nale-
zalo zwiekszaé natezenie przeplywu. Poniewaz na-
tezenie przeptywu przez szczeline ro$nie z trzecig
potega wysokosci szczeliny, dlatego minimalne jej
zwigkszenie powoduje znaczny przyrost iloSci swo-
bodnie wyplywajacej cieczy z podpory.

Wada dotychczas stosowanych rozwigzan bylo to,
ze wymagaly one zbierania wyplywajgcej cieczy
i transportowania jej ponownie do ukladu zasilajg-
cego przy pomocy dodatkowej pompy, lub wyko-
rzystania sil ciezkoSci do swobodnego splywu cie-
czy. do zbiornika. Zjawisko to, przy znacznych prze-
ptywach cieczy, stwarzalo powazny problem i bylo
powodem ograniczenia stosowania tej zasady jedy-
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nie do lozyskowania ciezkich elementéw w ukila-
dach stacjonarnych, ktoére pozwalaly réwniez na
latwiejsze zabezpieczenie cieczy przed zanieczysz-
czeniami.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych nie-
dogodnos$ci dotychczasowych rozwigzan konstruk-
cyjnych podpér hydrostatycznych, poprzez opraco-
wanie nowego rozwigzania konstrukcyjnego urza-
dzenia z plozami hydrostatycznymi. ‘

Wedtug wynalazku, urzadzenie z ptozami hydro-
statycznymi ido przemieszczania ciezkich elementéw
posiada regulowane diawiki, w iloSci réwnej iloSci
komér no$nych, umieszczone w korpusach piéz hy-
drostatycznych. Regulowane diawiki stuzg do regu-
lacji przeplywu cieczy z poszczegblnych komor nos-
nych do zbiornika, przy réwnoczesnym sterowaniu
wielko$cig uniesienia ptozy w stosunku do prowad-
nicy. Dlawiki te posiadajg suwliwie osadzone w plo-
zie i dociskane jednym koficem do prowadnicy tto-
czki, z drgzonymi kanalami i regulowanymi szcze-
linami diawigcymi, a takze przesuwng wzgledem
ttoczka tulejke, dla regulacji wysoko$ci szczeliny
pomiedzy plozg, a prowadnica, Kazda z komér nos-
nych posiada zamkniety obieg przeplywu cieczy ka-
natami doprowadzajgcymi ciecz do komory i od-
prowadzajacymi z powrotem do zbiornika, przy
czym na kazdym kanale odprowadzajacym znajdu-
je sie dlawik regulowany, przez ktéry ciecz odpro-

. wadzana przeplywa.

Dla uniemozliwienia uptywu cieczy z komér nos-
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nych na zewngatr? plozy, kazda ploza wyposazona
‘jest w elastyczng uszczelke na calym obwodzie, kt6-
ra przylega szczelnie ré6wniez do prowadnicy, na-
wet z chwilg ustalenia sie luzu pomiedzy ploza, a
prowadnica. Odmiana urzadzenia polega na tym, ze
dlawiki posiadajg grzybek z plaska powierzchnig
czolowa tworzaca z powierzchnig czolows tloczka
réwnolegly, pier§cieniowa szczeline dlawigcy.
Zastosowanie takiego rozwigzania pozwala stoso-
waé¢ pompy zasilajgce poszczegblne komory noéne
o bardzo malym natezeniu przeplywu, poniewaz
natezenie przeplywu przez komore no$ng, w tym
przypadku, nie zalezy od wysoko$ci szczeliny po-
miedzy ploza a prowadnicg, a zalezy jedynie od pa-
rametréw geometrycznych dlawika. W zwigzku
z tym ilo§¢ podawanej do komory noénej cieczy mo-
ze by¢ bardzo malta. Mozina takze stosowaé jedng
pompe, ré6wniez o malym sumarycznym natezeniu
przeplywu, rébwnym sumie natezen przeplywu przez
poszczegbdlne komory no$ne. W tym przypadku na-
lezy jednak stosowaé dodatkowy dlawik o statym
oporze hydraulicznym na kazdym przewodzie do-
prowadzajacym ciecz do komory noénej. W obu wy-
mienionych przypadkach, rozwigzanie wedlug wy-
nalazku zapewnia zamkniety obieg cieczy, bez jej
uplywéw na zewnatrz ptozy hydrostatycznej. Po-
~ zwala ono réwmiez regulowaé szczeline roboczg po-
miedzy powierzchniami noSnymi pléz hydrostatycz-
nych a prowadnica. Uklad jest szczelny i odporny
na zanieczyszczenia. v
Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig.1 —
przedstawia ogbélny schemat przekroju podiuznego
urzadzenia z dwiema plozami hydrostatycznymi
i ukladem zasilania, fig. 2 — widok z boku urzadze-
nia wraz z plaskg prowadnica nofna, fig. 3 — wi-
dok z boku urzadzenia wraz z pryzmatyczng pro-
wadnicg nosna, fig. 4 — widok z dolu uksztaltowa-
nia powierzchni no$nej plozy hydrostatycznej pro-
stokatnej, w odniesieniu do prowadnicy pryzmaty-
cznej, fig. 5 — widok z dolu uksztaltowania powie-
rzchni no$nej plozy hydrostatycznej tréjkatnej, w
odniesieniu do prowadnicy plaskiej, fig. 6 — kon-
strukcje dlawika regulowanego, fig. 7 — odmiane
rozwigzania konstrukcyjnego tegoz dlawika.
Urzadzenie z ptozami hydrostatycznymi do prze-
mieszczania ciezkich element6éw sklada sie z kor-
pusu o ksztalcie zamknietej skrzyni 1, dwéch pté6z

68186

10

15

20

30

35

40

45

hydrostatycznych 2 oraz ukladu hydraulicznego za-

silania, w skiad kt6érego wchodzi silnik elektrycz-
ny 3 i pompa 4. Korpus 1 jest zarazem zbiornikiem
cieczy stosowanej w ukladzie hydraulicznym. Kor-
pus 1, przy pomocy czopédw kulistych 5 wspiera sie
na dwéch plozach hydrostatycznych 2, ktére spo-
czywaja na prowadnicy 13. Pompa 4 podaje ciecz
przewodem 6 i kanatem 7 do jednej z kilku komér
8 wykonanych na powierzchni no$nej plozy 2.

Z kazdej komory 8 ciecz wyplywa przez oddziel-
ny, regulowany ditawik 12, a nastepnie wraca ka-
natem 10 z powrotem do zbiornika korpusu 1, two-
rzac zamkniety obieg przeplywu. Plozy 2 zabezpie-
czone s od uptywu cieczy na zewnatrz przy pomo-
cy elastycznej uszczelki 11, przylegajacej szczelnie
do prowadnicy 13, nawet w przypadku ustalonego
luzu pomiedzy plozg 2, a prowadnicg 13. Wstepny

50

55

4
docisk uszezelki 11 do prowadnicy 13, regulowany
jest przez odksztalcenie sprezyste uszczelki 11.

Ilo§é diawikéw regulowanych 12 réwma jest ilo-
$ci komér nosSnych 8, przy czym rozmieszczone sg
one w najdalej polozonych od siebie punktach.
W rozwiazaniu napedu hydraulicznego zastosowa-
no jedng pompe 4 do réwnoczesnego zasilania
wszystkich komér noSnych 8. Przyjmujac te zasa-
de, nalezy stosowaé¢ dodatkowo po jednym dlawi-
ku 20 o stalym oporze hydraulicznym, na kazdym
przewodzie 6 doprowadzajacym ciecz do komér 8.
Odrebne zadanie spelniaja automatycznie regulo-
wane dlawiki 12 usytuowane na odplywie cieczy
z poszczegblnych komér noSnych 8.

Zasada dziatania dilawika regulowanego 12 jest
nastepujaca. W przypadku, gdy uklad zasilania mie
podaje cieczy przez kanat wlotowy 7 do komory
nos$nej 8, ploza 2 pod ciezarem wilasnym i obcigze-
niem zewnetrznym spoczywa na prowadnicy 13,
przy czym wysoko$§é szczeliny h = 0. Przymkniete
sg réwniez poczatkowe szczeliny diawigce 14, czyli
wysoko$§¢ szczeliny h, = 0. Z chwilg doplywu cie-
czy do komory nosnej 8, w komorze tej powstaje

_ci$nienie hydrostatyczne, ktére unosi ploze 2, otwie-

rajac tym samym stopniowo szczeling dlawigcg 14.
Szczelina dlawigca 14 wustala sie automatycznie na
zasadzie sprzezenia zwrotnego.

Z chwilag otwarcia szczeliny diawigcej 14, ciecz
z komory no$nej 8, przez otwory 19 wykonane
w tloczku 9 i szczeling 14, przeptywa kanatem 10
do zbiornika korpusu 1. Otwieranie szczeliny 14,
w trakcie unoszenia pléz 2 jest mozliwe, poniewaz
tloczek 9, pasowany suwliwie w otworze, dociskany
jest w tym czasie sprezyng 15 do prowadnicy 13
i nie unosi si¢ wraz z plozg 2 do géry. Wielkos¢ h
otwarcia szczeliny dlawigcej 14, a zarazem wielko§é
h uniesienia ptozy 2, zalezg od nateZenia przeply-
wu, ci$nienia, lepkoSci cieczy oraz parametréw
geometrycznych szczelin diawigcych 14.

Opisane zjawisko otwierania szczelin diawigcych
14 zachodzi réwnoczeSnie we wszystkich dlawikach
regulowanych 12, powodujagc réwnoleglte unoszenie
pléz hydrostatycznych 2 w stosunku do prowadni-
cy 13. Regulujac polozenie tulejki 16 wzgledem
ttoczka 9, mozna zmieniaé wielko§¢é h uniesienia
plozy 2, przy automatycznie ustalonej i stalej war-
todci otwarcia h_ szczelin diawigcych 14, dla sta-
lych parametr6w obcigzenia i ukladu zasilania.

Odmiana rozwigzania konstrukcyjnego dlawika
regulowanego 12 oparta jest na podobnej zasadzie
do wyzej opisanej. Réznica polega jedynie na
ksztalcie szczeliny regulowanej 14, ktéra w danym
przypadku ma ksztalt pierScieniowy o wysokosci
h , a ciecz wyplywa z niej na calym obwodzie
z chwilg, gdy grzybek 18 zostanie uniesiony wraz
z plozg 2 i tulejka 16 do goéry. Tloczek 9 dociskany"
jest sprezyng 17 do prowadnicy 13 i nie unosi sie
wraz z ploza 2 do géry. Konstrukcja ta gwarantuje
laminarny przeplyw przez szczeline 14 oraz stosun-
kowo proste rozwigzanie problemu technologii jej
wykonania.

Dla zabezpieczenia urzgdzenia przed mozliwoScia
ze$lizgu z prowadnicy 13 w kierunku poprzecznym
do kierunku ruchu, przy réwnoczesnym zapewnie-
niu mozliwosci ewentualnych matych przesunieé
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-w kierunku poprzecznym, wynikajgcych z odksztal-
cen mechanicznych i niedokladno$ci wykonania
prowadnic, zastosowano w ukladzie réwnoleglym
dwa rodzaje prowadnic 13 — plasky i pryzmatycz-
na. W ukladzie tym urzgdzenie o plozach 2 pla-
skich i pryzmatycznych, tworzy jeden zesp6! nosny.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie z plozami hydrostatycznymi do
przemieszczania cieZkich element6éw znamienne
tym, ze posiada regulowane dlawiki (12) umiesz-
czone w plozach (2), w iloSci réwnmej iloSci komor
nosnych (8), przez ktoére wyplywa ciecz z poszcze-
gblnych komoér nos$nych (8), przy czym dlawiki (12)
sterujg wielko$cig uniesienia ‘(h) plozy (2) w sto-
sunku do prowadnicy (13).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym,
ze regulowane dlawiki (12) posiadajg suwliwie osa-
dzone w plozach (2) i dociskane jednym koncem do
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prowadnicy (13) ttoczki (9) z drazonymi kanatami
(19), oraz regulowane szczeliny ‘dlawigce (14), a tak-
ze przesuwng, wzgledem tloczka (9), tulejke (16),
dla regulacji wysoko$ci szczeliny (h) pomiedzy plo-
zami (2), a prowadnicg (13).

3. Urzadzenie wediug zastrz. 1—2 znamienne {ym,
ze kazda z komoér (8) posiada zamkniety obieg prze-
plywu cieczy, przewodem (6) i kanalem (7), przez
ttoczek (9) i kanal (10) do =zbiornika korpusu (1)
urzadzenia, przy czym dla uniemozliwienia uptywu
cieczy z komér (8) na zewnatrz, kazda ploza (2)
wyposazona jest w elastyczng uszczelke (11), przy-
legajaca szczelnie do prowadnicy (13), nawet
z chwilg ustalenia sie luzu pomiedzy ploza (2), a
prowadnicg (13).

4. Odmiana urzgdzenia wediug zastrz. 1—3 zna-
mienna tym, ze dlawiki (12) wyposazone sg W grzy-
bek (18) posiadajgcy plaskg powierzchnie czolowa
tworzgcg z powierzchnig czotows ttoczka (19) réw-
nolegly pier§cieniowsg szczeline diawigcg (14).
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