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2arizen{ je urdeno pro statické
zatéZovéni.tahovych i tlakovych silovych
snims¥d., Je tvoFfeno vndjsim rédmem, v némZ
je kloubovd uloZen vnit¥n{ rém. Ve vnit¥-
‘nim rému je vysuvnd ulofen m&fici stil,
mezi n&j% a reverzor se ulo?{ méreny si-
lovy snime¥. S reverzorem je 8pojena
avisld ty¥, ns kterou se pomoci vysuvné
plodiny nav&3uji zat®Zoveci t&less, je-
JichZ tfhas pisobf na mé¥eny silovy sni-
mad.
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Vyndlez se tyké za¥izeni pro statické zatd%ovdni silo-
vjch snimadt, je% je tvoreno mé¥¥cim stolem upravenym pro
styk & jednou stranou silového snimade a reverzorem uprave-
nym pro styk s protilehlou stranou silového snimsde.

P¥i cejchovédni snimadd sil je pot¥feba vyvodit zatdZovaci
silu s odstuprovanou velikosti. Odstupnovédni zatéfoveci sily
se dosdhne postupnym navé3ovdnim zat&Zovacich téles na svislou
tyé, kterd je ukotvena v reverzoru. Mezi jedau stranu rever-
zoru & mé¥fci stil uchyceny k rdmu se vlioZi silovy senimag,
ne ndj% po navédeni zatd%ovacich téles pisobi zatd%ovaci sila.
Dosud zndmd zarizeni maji jednoduchy rdm, ustaveny na podlaze.
Navédovdni zatésovacich t8les se provddi pomoci zdviZnych me-
‘chanismi,

_ Jednoduchy rém je nejvét3i nevyhodou dosud zndmych zafi-
zeni, protoZe jej nelze dodatedné ustavit do svislé polohy.
Jestli¥e za¥izeni neni ve svislé poloze, napf. v disledku po-
klesu zdkladové ptidy, dochdzi k vyoseni svislé tyde se zatéZo-
vacimi télesj od geometrické osy stroje, coZ méd za ndsledek
jejil rozkyvdni, a tim neptesnou prici zarizeni, Zndmé zdvii-
né mechanismy pro navé3ovéni zatéZovacich téles zplsobuji p¥i
jejich navéSovdni rdzy. To je dalsi nevyjhoda, nebof rdzy roz-
kmitdvaji zatéZovaci télesa, svislou ty&¢ i méYeny silovy sni-
mad. Vzniklé svislé kmity zkresluji vysledky méYeni.

Uvedené nevyhody podstatné zmensuje zarizeni pro sta-
tické zatd¥ovdni silovych snimadd podle vyndlezu, které je
tvoreno mé¥icim stolem upravenym pro styk s jednou stranou
silového snimade a reverzorem upravenym pro styk s protileh-
lou stranou silového snimade. S reverzorem je spojena svisléd
tyd, kterd je opatfena aspoﬁ,jednou sadou nav&sitelnjch zaté-
$ovacich t&les. Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze pod nej-
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ni¥sim zatéfovacim té8lesem kaZidé sady je upravena plosina,
Jje¥% obsshuje dvé hnaci matice. KaZd4 hnaci matice je spraZena
se svym hnacim Sroubem. Oba hnaci &rouby jsou uloZeny otodné
na vndjsim rédmu. Oba hnaci Srouby jsou rovnob&iné se svislou
tyd{ a jsou spiaZeny s hnacim motorem, M$+ic{ stil obsshuje
dvé pohdnéci matice, z nich%Z ka?dd je spraZena se svym pohd-
ndoim Zroubem. Oba pohdndei Srouby jsou uloZeny oto¥né na
vnit¥nim rému, jsou rovnob&Zné se svislou tyé{ a jsou spraZe-
ny s pohdndcim motorem. Vait#ni rém je kloubové uloZen ve
vnéj¥im rému. Mezi vnit¥nim rdmem a vné&Fim rdmem jsou uprave-
ny prestavitelné stabilizdtory. Pro Gdel ustaveni plosSiny do
vodorovné polohy a jejich‘hnacich droubd do svislé polohy je
hnaci{ Sroub otodné uloZen jednak ve t¥menu a jednak v dolnim
nosniku, pridem¥ t¥men je spojen s vnéjsim rdmem pomoci klou-
bové op¥ry a dolni nosnik je uloZen ve svislém vedeni vytvore-
ném na vnéjsim rému. Svislé. vedeni obsahuje svisle prestavi-
telnou opéru, o kterou je dolni nosnik op¥en. Nad plosSinou je-
uloZena st¥edovd deska, mezi niZ a plosSinou jsou uloZeny p¥e-
stavovaci ¥rouby. Pro uSel ustaveni mé¥fciho stolu do vodorov-
' né polohy a jeho pohdn&cich Sroubl do svislé polohy je pohdné-
of Sroub otodnd ulo¥en jednak v krakorci a jednak v hornim
nosniku, p¥idem% krakorec je pomoci kloubové opérky spojen
s vnit¥nim rémem a horni nosnik je uloZen ve vertikdlnim vede-
ni vytvofeném ne vnitfnim rdmu. Vertikdlni vedeni obsahuje
vertikdlnd p¥estavitelnou opérku, o kterou je op¥en horni nos-
nik, Nad m&#fcim stolem je uloZena m&¥fci deska, mezi ni¥
a méFfcim stolem jsou upraveny pifestavné Srouby. Aby do3lo
k dplnému odlehden{ silového snimade po skondeni jeho zaté%o-
védni, je pod reverzorem nad hornim nosnikem uloZen podstavec,
mezi nim¥ e hornim nosanikem jsou upraveny aretadni Srouby.

Zat{zeni podle vyndlezu md tu vyhodu, Ze je lze vidy
ustavit do sprdvné pracovani polohy, pFi niZ svisld tyd zaujme
polohu, kterd se kryje s geometrickou osou stroje a mdrfei
stil i plosina zaujmou vodorovnou polohu. Za*fzeni md ddle tu
vyhodu, Ze generovédni zat&Zovacich sil probihd bez rdzd, které
by podstatnd ovliviovaly visledky mé¥eni. Odlehdeni silového
snimade po skondeni méfeni je rychlé. Vyhodou je té% moZnost
snadné demontdZe reverzoru. '
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' Na p¥ipojeném vykresu je schematicky zndzornén priklad
provedeni za¥izeni pro statické zatéZovédni silovjch‘snimaéﬁ
podle vyndlezu, kde znézornuje obr. 1 celkovy pohled na zarlze-
ni, obr. 2 ve zvétSeném mé¥i{tku pohled na horni Cdst zar1zen1
s reverzorem a méricim stolem, obr. 3 ve zvétsenem mé¥{ tku
pohled na spodni &dst za¥izeni s plodinou a dolnim nosnikem,
obr. 4 Yez A-A 2z obr. 1, obr. 5 Fez B-B 2z obr., 2.,

zar¥izeni je tvoFfeno vnegslm rédmem 1 /obr. 1/, sp001vajl-
cim ne zdkladnd, nap?. na betonové desce, Vnéjsi rém 1 je
v horni &4sti ztufen pridnikem 3. Ve vnéjsim rdmu 1 je na klou-
bu 4 uloen vnit¥ni rém 2. Mezi vnitinim rémem 2 a vndjsim ré-
mem, 1 jsou upraveny prestavitelné stabilizdtory 5, jeZ jsou ‘
tvqkeny nap¥. Srouby /obr. 4/ uloZenymi ve vnéjsim ramu 1. Tyto
srouby upinaji ve svislé poloze vnitrn1 rdm 2. V horni &dsti
/éarlzeni /obr. 1/ je vnit¥ni rém 2 opatfen dvéme vertikdlnimi
' vedenimi 23, upravenymi po obou strandch vnitrnlho rému 2. Ve
vertikdlnim vedeni 23 je kluzn§ ulo¥en horni nosnik 13. Pod -
hornim nosnikem 13 je v kaZdém z obou vertikdlnich vedeni 23
upravena vertikdlni prestavitelnd opérka 24 /obr. 5/, tvorena
nep¥. Sroubem zespodu nalroubovanym do ndstavce 44 spojeného
s voit¥nim rémem 2. Ve vertikdlnim vedeni 23 jsou upraveny vy-
¥ezy 45, jejichZ svétlost je vét3i nei je pramér prituZnych
§roubd 25, na¥roubovanjch do horniho nosniku 13.°K hornimu nos-
niku 13 Jje p¥ipevnén pohdnéei motor 26 /obr. 1/, ktery je pomo-
ci ozubeného pFevodu spfaZen se dvéma pohdnécimi Srouby 11. Po-
hinéei Srouby 11 zaujimaji svislou polohu a jsou uloZeny otodné
v krakorei 12 a v hornim nosniku 13. Krakorec 12 je k vnitrnlmu
rému 2 p¥ipevnén pomoci kloubové opérky _i Ta je tvorena
/obr. 2/ zévrinym Sroubem 41, zasdroubovanym do vanit¥niho rému |
2. Na zdvritném Sroubu 41 je nasroubovéne ustavovaci matice &.
opatrena dosedovou kulovou plochou. Na krakorci 12 je vytvorena

vait¥ni kulové plocha, kterd doléhd na ustavovaci matici 46.
Krakorec 12 je s vnit¥nim rdmem 2 ddle spojen pomoci ustavova-

cich Sroubd 15. Na pohéneclch sroubech 11 jsou nasazeny pohdnéci
matice 10, k nim? je p¥ipevndn md¥fei stil 9. Mérfed stdl 9 je

opati¥en spojovacimi Srouby 17 a prestavnymi Srouby 16. Na pie-
stavnych Sroubech 16 je uloZena mé¥fci deska 18, jeZ je soucasnd
opiena o prestavné matice 50 nasroubované na spojovacich Srou-
bech 17. Prestavné matice 50 maji s vyhodou kulové dosedaci plo-
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chy. V mé¥fcim stole 9 a v méFfci desce 18 jsou upraveny otvo-
ry, jimiZ prochdzeji stojiny 47 reverzoru 6. Stojiny 47 jsou
spojeny hornim p¥iénikem 48 & dolnim p¥iénikem 49. K dolnimu
pFiéniku 49 a k m&¥fcimu stolu 9 jsou pFipevnény zdvésy 22.
Pod dolnim p¥iénikem 49 je upraven podstavec 19, ktery je pomo-
ci aretadnich Sroubd 20 a nastavovacich Sroubd 21 s nastavova-
ci matiei 51 opat¥enou kulovou hlavou p¥ipevnén k hornimu nos-
niku 13. S dolnim p¥idnikem 49 reverzoru 6 je spojena svisld
tyé 7. Na svislé tyci 7 Jje upravena jedna sada navésitelnych
téles 8 /obr. 1/. Podle rozsahu zatéZovdni silovych snimadld je
mozno svislou tyé 7 opatrit vice sadami téchto zatéZovacich té-
les 8. Pod nejnf#3im zatéZovacim télesem 8 ka?¥dé sady, v p¥i-
kladu provedeni pod poslednim zatéZovacim télesem 8, je uprave-
na plodina 27, kterd obsahuje dvé hnaci matice 28. XaZ?dd z hna-
cich matic 28 je spraZena se svym hnacim Sroubem 29, ktery je
uloZen otodné v tfmenu 31 a v dolnim nosniku 34. Hnaci Zrouby
29 jsou pomoci ozubeného prevodu spraZeny s hnacim motorem 30,
uloZenym na dolnim nosniku 34. Dolni nosnik 34 je kluznd uloZen
ve dvou svislych vedenich 35, pifipevnénych k vnéjdimu rému 1.
Svislé vedeni 35 /obr. 3/ obsahuje svislou p¥estavitelnou op&-
ru 36, s vyhodou Sroub, na néwm¥ je dolni nosnik 34 usazen.
Upevndni dolniho nosnfku 34 ve svislém vedeni 35 je provedeno
pomoci upinacich Sroubd 37 stejnym zpisobem jako upevnéni hor-
niho nosniku 13 ve vertikdlnim vedeni 23. T¥men 31 je piipevnén
k vnéjsimu rdmu 1 pomoci kloubové opéry 32, kterd obsahuje
zdvrtny svornik 42. Na zdvrtném svorniku 42 je usazena tdlo¥néd
matice 52 s kulovou dosedovou plochou, o ni%¥ se opird t¥men ;l.‘
Pro ustaveni polohy jsou ve t¥menu 31 usazeny nastavovaci Srou-
by 33, které se opireji o vnéjsi rdm 1. Upevnéni t¥menu 3
k vnéjsimu rému 1 je tudi¥ stejné jako upevndni krakorce 12
k vnit¥nimu rému 2. Nad ploSinou 27 je uloZena st¥edovd deska
38, mezi ni¥ a plodinou 27 jsou upraveny prestavovaci Srouby
29. Nastavitelné spojeni stfedové desky 38 a plosSiny 27 Jje déle
zajisténo spojovacimi svorniky &g s Uchytnymi maticemi 53
opat¥enymi kulovou dosedaci plochu, o ni%¥ se oplré kulové vybrae

ni ve st¥edové desce 38.

Pfed zahdjenim Sinnosti je t¥ebas zedizeni ustavit do sprév-
né polohy, p¥i niZ svisld tyd 7 zaujme polohu totoZnou se svis-
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liei. %Za tim @idelem se uvolni pFestavitelné stabilizdtory 5,
vnit¥ni rdm 2 se ustavi do svislé polohy, nalez se pomoci pPe-
stavitelnych stabilizdtord 5 zafixuje v tétovsprévné.p0162e.‘ |
Nyni je nutno ustavit do vodorovné polohy horni nosnik 13 a do
svislé polohy pohdnéci Srouby 11. Za tim Ulelem se uvolni p¥i-
tu¥né Srouby 25 a pomoci vertikdlni prestavitelné opérky 24 se
horni nosnik 13 ustavi do %ddané polohy. Pak se dotahnou p¥i-
tu?né Srouby 25. P¥i ustavovdni horniho nosniku 13 se zméni
i poloha pohdndcich Zroubd 11. Aby nedochdzelo ke pFideni pohd-
n&cich Sroubd 11 v krakorei 12, musi se krakorec 12 natolit.
K tomu slou¥i kloubovd opdrke 14, kde vzdjemnym se¥izenim usta-
vovaci matice 46 a ustavovacich Sroubd 15 se dosdhne Zddané po-
lohy. Do vodorovné polohy je nutno ustavit { podstavec 19. To
se uskutedni pomoci aretadnich Zroubd 20 a nastavovacich matic
51. Pomoci aretadnich Zroubl 20 a nastavovacich Sroubd 21,
resp. nastavovacich metic 51, Jje moZno té%Z podstavec vzhledem
k hornimu nosniku nadzvednout. Vodorovnou polohu musi mit
i m&¥fci deska 18 uloZend na mé¥fcim stole 9, k jejimuZ vyrov-
néni slou¥i prestavné Zroudby 16, spojovaci Srouby 17 a pFestav-
né matice 50. P¥i ustavovéni za¥izeni do pracovni polohy je
nutno té% ustavit dolni nosnik 34 a st¥edovou desku 38 do vo-
dorovné polohy & hnaci Srouby 29 do svislé polohy. To se déje
principidlné shodnym zpisobem jako v pYedoSlém p¥ipadé. To zna-
mend, %e dolni nosnik 34 se ustavi pomoci svislych prestavitel-
nych opér 36 a t¥meny 31, ve kterych jsou uloZeny hnaci &rouby
29, se natodi okolo kloubové opéry 32 a zajisti se pomoci na-
stavovacich Sroubd 33 a UloZnfch matic 52. Sti¥edovd deska 38 se
oproti plodin& 27 ustavi do vodorovné polohy pomoci prestavova-
cich Eroubd 39, spojovacich svornikd 40 a Gchytnych matic 53.
Hyni je moZno p¥istoupit k dkonim p¥edchizejicim vlastnimu méfe-
ni. Plo3ina 27 se pomoci hnacich 3roubd 29 vysune vzhiru, pri-
dem¥ na ni dolehnou viechna zatéZovaci télesa 8, takZe reverzor
6, spodivejici na podstavei 19, je odlehlen. Do za¥izeni se ny-
ni vloZi silovy snimaé. Jednd-1li se o tlakovy snimad 43 /obr.
1/, umisti se mezi horni p¥idnik 48 reverzoru 6 a mé¥lci desku
18 /obr. 2/. Tahovy snimad se uloZi do zdvésl 22 na mé&ffcim sto-
le 9 a dolnim p¥idniku 49. Nyni se md¥foi stil 9 pomoci pohédné-
cich Sroubd 11 vysune vzhiru. Tim se pfes gilovy snimad nad-
zdvihne reverzor 6, ktery tak odlehne od podstavce 19. Na silo-
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vy snimad tak zadne plsobit tiha reverzoru 6 a svislé tyde 1.
P#i pohybu plod¥iny 27 smérem dolld se na svislou tyd ] zadnou
postupné navé¥ovaet jednotlivd zatdZfovaci tdlesa 8, &im¥ se
zvétiuje zatiZeni silového snimade. Po skondeni méreni sjede
mé¥fof stdl 9 dold, reverzor 6 dolehne na podstavec 19, a si-
lovy snimad se tak odleh&i a je moZno jej z reverzoru 6 vyjmout.

Za¥izeni je vhodné pro stupnovité generovédni - zat&¥ovacich
sil p#i cejchovédni tahovych i tlakovych silovych snimadd,
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1. Za¥izeni pro statické zat&%ovdni silovych snimadd, jeZ
je tvoreno m&¥fcim stolem upravenym pro styk s jednou stranou
gilového snimade a reverzorem upravenym pro styk s protilehlou
stranou silového snimade, p¥idemZ s reverzorem je spojena svisld
ty&, kterd je opat¥ena aspon jednou sadou navésitelnych zatéZo-
vacioh tdles, vyznadujici se tim, Ze pod nejniZsim zatéZovacim
t8lesem /8/ ka¥dé sady je upravena plosina /27/, jeZ obsahuje
dvé hnaci matice /28/, z nichZ kaZdd je sp¥efena se svym hnacim
Sroubem /29/, piifem¥ oba hnaci Srouby /29/ jsou uloZeny otolné
na vnéjdim rému /1/, jsou rovnobézné se svislou tyéi /7/ a jsou
spra¥eny s hnacim motorem /304 & m&¥fci stil /9/ obsahuje dvé
pohéndci matice /10/, z nich¥ ka?dd je spiaZena se svym pohdné-
cim Sroubem /11/ a oba pohdndci Srouby /11/ jsou uloZeny otodné
na vnitfnim rému /2/, jsou rovnob&zné se svislou tydi /7/ a jsou
spra¥eny s pohdndcim motorem /26/, pFidemZ vnit¥ni rém /2/ je
kloubové ulo¥en ve vnéjsim rdmu /1/ a mezi vnit¥nim rdmem /2/

a vn&jsim rémem /1/ jsou upraveny prestavitelné stabilizdtory

/5/.

2. Zabizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze hnaci &Sroub
/29/ je otodné uloZen jednak ve t¥menu /31/, ktery je spojen
s vndjsim rdmem /1/ pomoci kloubové opéry /32{ a jednak v dolnim
nosniku /34/, ktery je uloZen ve svislém vedeni /35/ vytvo¥eném
na vndjsim rému /1/, p¥idemZ svielé vedeni /35/ obsahuje svisle
pPestavitelnou opéru /36/, o kterou je dolni nosnik /34/ opten,
e nad plodinou /27/ je uloZena st¥edovd deska /38/, mezi ni%
a plodinou /27/ jsou upraveny piestavovaci Srouby /39/.

3. Zepizeni podle bodu 1, vyznedujici se tim, Ze pohdné&ci
Sroub /11/ je oto¥nd uloZen jednak v krakorci /12/, ktery je po-
moci kloubové opdrky /14/ spojen s vnit¥nim rdmem /2/ a jednek
v hornim nosniku /13/, ktery je uloZen ve vertikdlnim vedeni
/23/ vytvo¥eném na vnit¥nim rdmu /2/, pridemZ vertikdlni vedeni
/23/ obsahuje vertikdlné prestavitelnou opérku /24/, o kterou
je opF¥en horni nosnik /13/ a nad mé¥fcim stolem/9/ je uloZena
mé¥fci deska /18/, mezi ni¥ a m&¥fcim stolem /9/ Jsou upraveny
pFestavné Srouby /16/.
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4. za¥izeni podle bodu 3 vyznalujici se tim, Ze pod rever-
zorem /6/ je nad hornim nosnikem /13/ uloZen podsiavec /19/,
mezi nim# a hornim nosnikem /13/ jsou upraveny aretac¢ni &rouby

/20/.

4 vykresy
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