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(54) Zarizeni pro stohovani textilnich, zejména pletenych,
dlouhych a splyvavych pPfstiihd a dild do hranidéky
Zatizeni lze vyuZit v konfekdnich
provozech textilnich zavoedd pii manipu-
laci s piistPihy a dily, zejména p¥i
ouZiti primyslovych robotd a manipulé-~
%orﬁ. Zatizeni je vhodné pro stohovéani
pristfihd a dilu, nap?. pletenych, a v 0
zélkladni seatavd sestavd z piivadéciho 7
dopravoiku a z odvadsci jednotky. - nooP s

notku tvori stohovaci ploSina (1) s pii-
modarym vratnym pohybem vzhledem k jed-
nosmérnému otadivému pohybu piivadéciho
dopravaiku (3) k rychlosti stohovaci
plo3iny (1) je v&tsi nebo roven jedné.

Podstate spodiva v tom, Ze odvad&ci jede N P\ N\
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Vynalez se tyka zafizeni pro stohovéni textilnich, zejména

pletenych pristfihd& a dild do hranilky, které obsahuje v zaklad-
ni sestavé privadéci dopravnik a odvadéci jednotku.

Ve striharnach a konfek&nich provozech textilnich podniked
se provadi manipulace s textilnimi pfistfihy nebo dily vesmés
ruéné nebo s nasazenim mechanizatnich prostfedk&, hlavné doprav-
nikd rdzného druhu a'provedeni, pripadné v kombinaci s paleti-
zaCnimi prvky. V men$i mife jsou vyuZivéany také nakladaci jed-
notky, které zajistuji tok materidlu od nakladani latek, aZz po
strfihdni. V posledni dob& se pristupuje v textilnim pramyslu
k postupné mechanizaci a automatizaci né&kterych précovnich ope-
raci cestou zavadéni pramyslovych robotd a manipuldtord (PRaM)
podobné jako v jinych odvétvich narodniho hospodafstvi, Tyto
tendence, jejichZ cilem je vytvorfeni automatizovanych technolo-
gickych pracovidt, prinideji kromé vyznamnych ekonomickych a so-
cidlnich aspektd té2 vyraznou humanizaci lidské prace.

Z mechanizaénich prostFedkﬂ, vhodnych pro usnadnéni nékte-
rych dkond piri dopravé a uloZeni textilnich vyrobkd, je znamo
napfiklad spojeni privadéciho dopravniku se zvedaci lidtou, kte-
rou se textilni vyrobek podava dvojici odvéd&cich vale&kd, umis-
ténych nad pirivéadécim dopravnikem. V jiném prFipadé je vzajemné
usporadani dvou dopravnikd Fedeno tim zpdsobem, Ze &ikmo uloZe-
ny, pohybujici se dopravnik pFébiré.vyrobky z vodorovné uloZené-
"ho pohybujiciho se pfivéadéciho dopravniku, pFiéémé_pFechod vy-
robkd mezi té&mito dopravniky je usnadn&n shrnovaci lidtou., Rov-
néZ tak nakladaci jednotky .jsou vybavény vétdinou dvéma doprav-
niky, z nichZ pevné& uloZeny odvadéci dopravnik pfebird textilni
naloz z privaddéciho dopravniku, uloZeného vykyvné pro snadny
pfechod naloZe na odvadéci dopravnik, V jednom provedeni nakla-

dacl jednotky se pro pfesouvadni ndloze zveda k pevnd uloZenému
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odvadécimu dopravniku pouze horni vétev pfivadéciho dopravniku,

Vedle pravé popsanych, v8eobecné znémych principl dopravy
a uloieni.iexgilnich vyrobk@l a piisludnych zafizeni byla vyvinu-
ta specidlni provedeni na skladani pristifih& do hranicky, napfi-
klad pro kompletaci prednich a zadnich dild. Podle této koncep-
ce pracuje skladaci stroj, sestavajici z podlozek, upevnénych
na xémuia z kiidlového chapadla, jehoZz kridla jsou parové upev=-
néna na hitideli chapadla, pfi&emZ jedno kiidlo kaZdé dvojice je
fixovano nepohyblivé a druhé k#idlo s moZnosti otaleni pomoci
unddecich kolik@ a pravitka. Tento sklédaci stroj, ureny pouze
kompletaci dil@, vyZaduje vSak piitomnost obsluhy a nezaruluje
presnost ukladani dild do hraniéky, coz je dtlezitym predpokla-
dem pro zavadéni PRaM.

Vyndlez si vytkl za cil odstranit nedostatky dosud znamych
princip@ a zafizeni, vhodnych pro manipulaci s textilnimi pri-
stfihy a dily, vytvorit predpoklady pro Uspé&sné uplatnéni mecha-
niza&nich a automatizacnich prostFedkﬂ a v této souvislosti
uplatnit v plné mife poZadavek na presnost pfi operaci stohové-'
ni, na odstran&ni monotdnni préce obsluhy a na Usporu pracovni
sily. '

Ke splnéni téchto vytdenych cil& sm&fuje podle vynalezu za-
¥izeni pro stohovani textilnich, zejména pletenych dlouhych
a splyvavych pFistiihdé nebo dild do hranilky, sestavajici v zé-
kladni sestavé z privadéciho dopravniku a z odvadéci jednotky
pristFih@ nebo dilé. Podstata zafizeni spoiva v tom, Ze odvadé-
ci jednotka je vytvorena ze stohovaci plo$iny, pohybujici se
primodare vratné vzhledem k privadécimu dopravniku, ktery se
otd&i v jednom smyslu, Pomér obvodové rychlosti privédéciho do-
pravniku k rychlosti stohovaci ploSiny je vétéi'nebc roven jed-
né a vzadjemnad vazba pohybd stohovaci ploSiny a privadéciho do-
pravniku je urcena fidicim systemem., Z hlediska spolehlivého
vedeni stohovaci plosiny, situované pod privadécim dopravnikem,
je tato uloZena suvné ve vedeni prostiednictvim vodicich pouz~-
der. V definovaném prfikladném provedeni sestava zafizeni pro
stohovani textilnich pristFih@ a dild v odvadéci jednotce ze
stohovaci plodiny, opatiené zespodu zavésem, Vv némz je otodéné
ulozena dvouramennd paka. Jeden konec této dvouramenné paky je
'spojén s pistem, ktery se pohybuje v pracovnim valci, zatimco
k druhému konci dvouramenné péky je pifipevnén odvalovaci element
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v podobé ptritlaéné kladky, ktera je spojena s h#ideli hnaciho
_mbﬁpru. Zarizeni je doplné&no ridicim systémem, ktery zahrnuje
dva koncové &leny pro vymezeni zdvihu stohovaci ploSiny a snima-
ci &idlo pro rizeni pofatku pohybu stohovaci ploSiny podle polo-
hy pohybujiciho se pFistFihu na privadécim dopravniku smérem ke
stohovaci plo$iné.

Kromé& pozadavkd, uvedenych pfi vyjmenovéani cild vynalezu,
to je prfesnosti operace stohovéani a Uspory pracovni sily, zajis-
tuje toto zafizeni jednoduchého provedeni také zrychleni stoho-
véani pFist#ih@ a dild do hraniky. UmoZnuje vyuziti privadéciho
dopravniku jako doplnujiciho zafizeni na vystupu stroje, napti-
klad u prabéZného podlepovaciho stroje.

Podstata vynalezu je patrna z podrobného usporadani a popi-
su funkce prikladné voleného zarizeni na pfipojenych schematic-
kych vykresech, které znazornuji na obr., 1 toto zarizeni v za-
kladni poloze se stohovaci plo$inou v levé krajni poloze, pred
zaznamenanim piistifihu snimacim ¢idlem, na obr., 2 ve vychozi
poloze se stohovaci plodinou v levé krajni poloze, po zazname-
nani pFistFihu snimacim &idlem, na obr, 3 piFi ukladani piistii-
hu na hranidku a na obr. 4 pfi navratu do zdkladni polohy.

Zékladni poloha predm&tného zafizeni je charakterizovéna
na obr. 1, kdy privadéci dopravnik 3 se pohybuje ve sméru ne-
oznalené Sipky a kdy na jeho horni vétvi jsou uloieny dva pri-
stiihy P, P’, vzddlené od sebe o rozted 1, kterd musi byt vétdi,
nez je soucet dvou délek pfistfihﬂ v hranifce. Stohovaci ploSi=~
na 1, doléhajici svym levym okrajem na levy koncovy &len 41, je
ulozena pomoci vodicich pouzder 11 ve vedeni 5 a na jejim pra-
vém okraji je pfipevnéna pritlatna lista 12, Na stohovaci plo-
§in& 1 je vyskladéna hranilka pristiihd K. Ke spodni Casti sto-
hovaci plo$iny 1 je pripevnén zavés 23 s otolnym Cepem 22,kolem
kterého se nataci dvouramenna paka 21, Jeden jeji konec je spo-
jen s pistem 25 pracovriiho valce 24 a druhy konec je opatren
odvalovacim elementem 26, v podobé& pritlainé kladky, ktera je
soudédsti neznazornéného hnaciho motoru., Zakladni poloha tohoto
zatizeni je dana polohou dvouramenné paky 21 s odvalovacim ele-
mentem 26 a zadkladni polohy je dosaZeno prostrednictvim valky
29, to je kdy odvalovaci element 26 se nedotyka dolni drahy 27,
ani horni drahy 28,
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Na obr. 2 je znadzornéna vychozi poloha zafizeni, kdy pri-
stfih P, uloZeny na horni vétvi pfivédéciho dopravniku 3yje
kratce pfed zatatkem uklddani na hrani&ku h stohovaci plo$iny
1., ktera jesté& doléha svym levym okrajem na levy koncovy &len
41. Snimaci Cidlo 42 zaznamenalo pfitomnost pFist¥ihu P a pro-
stfednictvim neznazornéného Fidiciho systému zplsobilo presunu-
ti pistu 25 do horni udvraté pracovniho valce 24, &¢imz zaroven
doSlo k presunu odvalovaciho elementu 26 a jeho pritlaku na dol-
ni drahu 27.

Na obr. 3 je zndzornéna situace pfi ukladani pristiihu P
z horni vétve privéadéciho dopravniku 3 na hraniku h, uloZenou
na pohybujici se stohovaci plo$§in& 1 ve smé&ru vodorovné neozna-
Cené 8ipky. Hranifka h je zajiSté&na pFiklopenou prfitla&nou 1li&-
tou 12. Pohyb stohovaci ploSiny 1 je vyvozen zabérenm odvalova-
ciho elementu 26 s dolni drahou 27, prifem2 odvalovaci element
26 je souCdsti neznazorn&ného motoru a otadi se ve sméru Zipky.
Stohovaci ploSina 1 se v zazna&ené poloze nachazi mezi uvolné-
nymi koncovymi &leny 41, 41°,

Na obr. 4 je znazorné&no ukonfeni procesu ukladani pFistii-
hu P na hraniéku h, uloZenou na stohovaci ploding 1 a pfidrze-
nou pritlaCnou liStou 12, kdy stohovaci plosina 1 doléha svym
pravym okrajem na pravy koncovy &len 41°, Névrat stohovaci plo-
siny 1 jé odvozen od pravého koncového &lenu 41°, ktery vyvola
presunuti pistu 25 pracovniho valce 24 do spodni uvratég a tim
prostrednictvim dvouramenné paky 21 pFitladeni odvalovaciho
elementu 26 k horni draze 28, &imZ dojde k navratu stohovaci
ploSiny 1 do vychozi polohy. .

Zména vysky hranig€ky h na stohovaci plo$inég 1a tim i zmé&-
na hladiny ukladéni vzhledem k horni vétvi prFivadéciho doprav-
niku je kompenzovéna fidicim systémem nebo sniZovénim stohovaci
plosiny 1,
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1, Zarizeni pro stohovéani textilnich, zejméma pletenych

dlouhych a splyvavych pfistiihd a dil& do hranicky, sestéavajici
z privadéciho dopravniku a z odvadé&ci jednotky, vyzna8ujici se
tim, Ze odvadéci jednotku tvofi stohovaci plosina (1), pohybu-
jici se primoCare vratné vzhledem k ptrivadécimu dopfavniku (3)
s otaZivym pohybem v jednom smyslu, pfiCemZ pomér obvodové
rychlosti pfivadéciho dopravniku (3) k rychlosti stohovaci plo-
giny (1) je vét3i nebo roven jedné a vzajemna vazba pohybd sto-
hovaci plo$iny (1) a privédéciho dopravniku (3) je urlena ridi-

cim systémem,

2, Zarizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze stohovaci
plodina (1) ; situovéana pod privadécim dopravnikem (3), je ulo-
Zena suvné ve vedeni (5) prostﬁédnictvim vodicich pouzder (11).

3, Zartizeni podle bodu 1 a 2, vyznalujici se tim, Z2e sto-
hovaci plo$ina (1) je opatfena na své spodni strané zZavésem
(23), v némz je oto&n& uloZena dvouramennd paka (21), jejiz je-
den konec je spojen s pistem (25) pracovniho valce (24) a na
jejim2 druhém konci je pfipevnén otony odvalovaci element (26),
ktery je spojen s hiideli hnaciho motoru.

4, ZaFizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze Fidici
systém obsahuje koncové &leny (41, 417), vymezujici podélny
primotary zdvih stohovaci ploSiny (1) a déle snimaci &idlo (42)
pro rizeni poédtku pohybu stohovaci ploSiny (1) v zavislosti
na pbloze ptistihu (P, P”), uloZeného na privadécim dopravni=-
ku (3) a pohybujiciho se spolu s timto smérem ke stohovaci plo-
§iné (1).

5, Zarizeni podle bodu 1, vyznaCujici se tim, Ze stohova-

ci plodina je tvorena horni vétvi odvadéciho dopravniku,

4 vykresy
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