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ZESPOL PODAWANIA KOLKOW KONTAKTOWYCH DO GLOWICY ROBOCZEJ URZADZENIA MONTAZOWEGO

Przedmiotem wynalazku jest zespél podawania koilkéw kontaktowych do gtowicy roboozeJ'
urzadzenia montazowego. Zespél realizuje operacje podania koltka do giowicy wtykajace]J
kolki w otwory piytki drukowanej.

Kolki kontaktowe przeznaczone do montazu mogg byé dostarczone do automatu w postaci
zatadmowanej lub luzem, W plerwszym przypadku /por. opisy pat. USA: 3 566 464, 3 605 237,
3 837 063, 3 932 931/ tasma z koikami wprowadzana jest do glowicy roboczej, gdzie nastepu=
Je wyclecie kolka z tasmy a nastepnie wetknigcie go w otwér piytki, W przypadku, gdy kolxi
nie sg taSmowane, umieszcza sie je zwykle w podajniku wibracyjnym. Wyj$écie podajnika jest
polgczone z ukladem listew, siuSgcych do uzyskania wladciwej orientacji koikdéw oraz utrzy=-
mania ich $ciéle w Jednym szeregu, Zapewnia to specjalny profil listew, dostosowany do
ksztaltu kolkéw oraz przesuniecie Srodka oclezkoéci kolka wzgledem kolnierza, Jjezeli kolki
nie sa symetryczne, Ten ukiad listew nazywany jest prowadnica. Z prowadnicy kolki sq Wy=
bierane pojedynoze i podawane do glowicy roboczejs

Zglaszajgcemu zrane sa dwa rozwigzania ukiadu speiniajacego te funkcjes W automatach
montazowych produkowanych przez Zakiady Maszyn i Urzgdzer Technologiczmych "Unitra~Unima®
stosowano uktad, ktéry mozna okre$lié Jako obrotowy podajnik gnlazdowy. Prowadnica kolkéw
dochodzl do pobocznioy walca o wysokofcl poréwnywalnej z wysokodcig koika, Na pobocznicy
tej uformowane s3 W jednakowych odst¢pach kgtowyoh gniazda odpowiadajgoe ogélnym ksztaltem
i ﬁy'nin.rnni ksztaktowi i wymiarom kolka, tak Ze gniazdo moze przyJaé tylko jedem kolek.
Walec wykonuje obrét wokét osi symetrii ruchem skokowym, realizowanym za porcoq silownika
i zapadki. Skok odpowiada katowej odleglo$cl pomigdzy gniazdami, Gdy walec jest w sSpoczyn-
ku, do gniazda wohodzl kolek, po oczym Joét on transportoweny prze” wszlec do gniazda wydmue
ohu, skgd za pomocg spreionege powiletrza przesilany zostaje przewodem pneumatycznym deo
gtowlocy robocze jo W czasie transportu koika od prowadnioy do gniazda wydmuchu pobecznica
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wvaloa Jjeat z‘zeunqtrz ostonigta dla unikni¢cliae zgublenia koika, Mechanizm ten jest
stosunkowo skomplikowany, pracochlonny w wykonaniu, a nadto cechuje sig duzg awaryjnoécig.

W opisie patentowym USA nr 4 043 033 przedstawiony Jjest immy ukiad, ktéry cechuje sie
prosiotq 1 nilezawodnodolsg dzialaenia. W rozwigzaniu tym prowadnica zakohozona jest bezpo-
$rednio fragmentem kanalu pneumatycznego, w ktérym ciqegly strumied powietrza skierowany
Jest do narzedzia recznego. Kolkl wprowadzane sa do tego kanalu z okredlons ozegstoscig
dzleki dzialaniu kline, ktéry porusza si¢ ruchem poswiisto-zwrotnym w kierunku prosto-
padiym do prewadnicy i podozas ruchu "w przéd" ostrzem oddziela pierwszy kolek sposrod
kolkéw ustawionych w prowadnicy, a nastgpnie przesuwa go w prowadnioy do przodu az do
momentu wepohnigola kolke do kanatu pneumatyocznego., Polozenie plerwszego kolka przed je-
80 oddzieleniem od reszty ustala ograniocznik, ktéry tworzy jedno czdlenko z klinem oddzie-
lancymﬁ Powygsze rozwlqzanie zastosowane Jjest w pdélautomatycznym urzgdzeniu do. montazu
kolkéw, w ktérym nie zachodzi obawa o zakleszozenie 1 uszkodzenie giowicy 1 ktérego pra-
oa Jest ustawicznie kontrolowana przez operatora.

W automatycznym urzgdzeniu istnieje wieoksza wspbéizaleznosé w dziataniu poszozegdlnych
zespoléw 1 istnieje realne zagrosenie uszkodzenia Jaklego$ zespolu z powodu awarii innego.
Poniewaz idstnieje mozliwosé nieuydmuchniééia kolka z ukiadu podawania, na przykiad z powo-
du uszkodzenia rozdzielacza powieirza lub fizycznej wady kolka, kolek wprowadzony do gniaz-
da wydmuchu i niewydmuchnigty stamtgd powinien zostaé bezwzglednie usuniety. Taki cel zato-
Zono przy opraocowaniu nowej konstrukcji zespolu podajgcego. Cel ten osisgnieto w konstruke
oji wedlug uynalazkuﬁ

Zespél podawania kolkéw kontaktowych do glowioy roboczej urzgdzenia montazowego wed-
tug wynalazku posiada podajnik wibracyjny, ktérego koniec biezini polgozony jest z ukiadem
profilowanych listew slu2gcych do prowadzenia koikéw w jednym szeregu i do nadania im
orientacjli w zasadzie pionoquJ Ten uklad listew nazywany jest dalej prowadnicq. W sktad
zespolu wohodzl tez ukiad wydmuchu kolkéw, Posiada on gniazdo wydmuchu z dyszg doprowa-
dzajgca sprezone powietrze oraz kanatem wylotowym kolka, polgczonym za pomocg przewodu
pneumatyoznego z glowica roboczge, Kole jnym ukiadem jest ukiad oddzielania pojedynczych
kolkéw w prowadniocy i wprowadzania ich do gniazda wydmuchu, Jest to znany ukiad o ruchu
posuWisto=zwrotnym, w kierunku poprzecznym do prowadnicy kolkéw., Zawiera on takie elemen-
ty, Jak: ograniczmik, wyznaczajgcy poczgtkowe polozenie pierwszego koltka w prowadnicy,
oraz element klinowy, oddzielajgcy W plerwszej fazle ruchu ukitadu pierwszy kolek od pozo-
stalych i przesuwajgoy go do gniazda wydmuchu, Zespél wediug wynalazku charakteryzuje sie
tym, %2e prowadnioca przechodzl przez gniazdo wydmuchu i otwiera si¢ na zewngtrz zespolu
oraz %e uklad oddzielenia i wprowadzania kolkéw do gniazda wydmuchu posiada dodatkowy
element klinowy, usuwajgcy w fazle ruchu zvwrotnego niewydmuchniety z jakichkolwiek powo-
déw kolek z gniazda wydmuchu na zewngtrz prowadnicy.

Przyklad wykonania wynalazku przedstawiony jest na rysunkach, Na rysunkach tych po-
mini¢te sg elementy i1 szczegbdly znane ze stanu techniki i nieistotne dla zrozumienia
istoty rozwigzania i dziatania zespoiu., Zespdél przeznaczony Jjest do wspdélpracy z innymi
zespolaml 1 ukladami wchodzaoyml w sklad mutomatu do wtykania kolkéw kontaktowych
w otwory plytek drukowanych, W skiad automatu wchodzg ponadto: glowlca wtykajaca, stol
krzy2Zzowy stuZgcy do zamocowania 1 pozycjonowania plytki drukowanej wzgledem glowicy wty-
kajgce]J, zespoly napgdu stolu, gtowicy wtykajace] i zespolu podajgcego, uklady zasilania
elektrycznego 1 pneumatycznego, uktad sterowania,

Figury 1 i 2 przedstawiajg widok z géry /po zdjeciu pokrywy oznaczonej na fig. 3
symbolem 14/ koficowego fragmentu prowadnioy kolkéw oraz ukladu oddzielania pojedymczych
kolké$w i wprowadzania ich do gniazda wydmuchu, Na figurach tych przedstawiono suwak wraz
z ukladem klinéw i ogranicznikéw w dwéch skrajnych porozeniach. Fig. 3 przedstawia przek-
r6J zZespolu plaszczyzng oznaczong na fig. 2 symbolem A=A,
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Kocowa czesé prowadhicy' 1 przymocowana Jjest do korpusu 2 za pomocg wkretiow, W korpu-
sie 2 wykonany jest kanal, w ktérym suwliwie umiészczony Jest suwak 3. Do suwaka przymoco-
wane sg trzy elementy: wybierak 4, wyrzutnik 5 i ogranicznik 6., W elementach tych wycigte
83 kanaly w kierumku ruchu suwaka 3 tak, Ze specjalnie uksztaltowane zakornczenie prowadnie-
cy 1 wchodzi w te kanaly w dowolnym poloZeniu suwaka, Zakoriczenie prowadnicy 1 stanowia
dwa wypusty, powstale po wycieciu znacznych partii prowadnicy 1. Jeden z wypustow obejmu-
Je profil utrzymujacy kolnierz kolka i przebilega przez wymienione elementy aZ do zewnetrz-
nego obrysu korpusu 2, drugi, obejmujgcy kolek w dolnej ozes$ci, zbliza sie¢ jedynie do
szczeliny 7, utworzonej pomiedzy wybierakiem 4 1 ograniczmikiem 6.

Poprzez wspornik 8 w korpus wkrecone jest przylgoze 9 spre¢zonego powietrza, zakonczo-
ne dysza 10, Dysza ta otwlera si¢ wewnatrz podiuznej szozeliny w suwaku 3, wykonanej w ce-
1lu umozliwienia swobodnego ruchu suwaka, Nad dyszg 10 przebiega g6rmy wypust prowadnicy 1
z profilem obejmujgcym koinierz kolka, W tym miejscu profil ten jest od géry Sciety, tak
by znle$é ograniczenie ruchu koika ku gérze. W wybieraku 4 i ograniczmiku 6 wokér osi dy=-
szy 10 wykonane sg coylindryozme wgiebienia w boocznych powierzohniach tych elementdw:

w dolneJj ozeéocl powierzchni wglebienie 11 rzedu érednicy koinierza koilka, w gérnej czeéci
wigksze wglebienle 12, przewyZszajace Srednice koika, Pomiedzy tymi wglebieniami, w érod-
koweJ ozeéol powilerzchni tych elementéw, znajdujg sie rowki 13, réwnolegle do osi dyszy.
Caly ukiad zamknigty Jest od géry pokrywq 14 w ktérej wspbélosiowo z dysza 10 wmontowane
Jost gbérne przylgcze 15 przewodu siuzgcego do przesitania kolka do glowiocy wtykajgcej.

¥ przylgozu tym zmajduje sie kanal wylotowy kéika, Do szozeliny 7 wohodzgq dwa elementy
przytqeza 9 spre2onego powletrza, wystajqce ponad wylot dyszy 10, Wydzielaja one w szcze=-
linie 7 pewng przestrze’r 1 wespél z wglebieniami 11, 12 i rowkami 13 oraz dyszg 10 i kana=
lem wylotowym kolka tworzg gniazdo wydmuchu kolka.

Prowadnica 1 polgozona jest z podajnikiem wibracyjnym, ktéry nie jest uwidoczniomy na
rysunkach, Rysunki nie pokazujq tez ukladu napedu suwaka, ktéry moze byé realizowany dowol-
oym znanym sposobem’

Koiki kontaktowe dostarczone lnzem do podajnika wibracyjnego mna skutek drgafh podajnika
poruszajgq sle wzdlus érubowo WznoszqceJ sig bie2ni podajnika i1 ma koficu tej blezni wchodzg
do prowadnioy 1, w ktéreJ uzsyskujg oriemtacje w masadzie pioan.’ Zostajg teZx ustawione
6oiéle w pojedynozym s:eroeu." Ruch kolkéw w prowadnicy 1 zostaje ograniczony najplerw
prostopadiq do prowadnicy powierzochnigq wyrzutnika 5, Gdy suwak 3 zmajduje si¢ w pozycji
przedstavwionej ma fig, 1, powlerzclnia ta wyznaoza polozenie pierwszego kolka w szeragu.
Gdy nastepuje ruch suwaka do przodu /ma rysunku: w déit/, klin wybleraka 4 wchodzi pomiedzy
plerwszy katek prowadnicy a pozostale, oddzlelajac w ten sposéb plerwszy kolek od reszty
i przesuvwajao g@o W prowadniocy do przodu, Tymczasem pozostale kolki zatrazymane sg na po=-
wierzchni wybieraka féunologle;] do ograniczajqoe] powlerzohni wyrzutnika. Dalszy ruch
oddzielonego kolka w prowadnioy ograniczony zostaje powierzchnig ogranicznika 6, ktéry
pozycjonuje kotek w mie jsou nad dyszq 10 sprezonego powlietrza. Dolny wypust prowadnioy 1
umozliwla prawidiowe umieszozenie kolka w gnieZdzle wydmuchu, ktére zostaje utworzone
w momenocie, gdy suwak osiggnie swoje kraiicowe polozenie, Dzigkil temu wypustowi dolna
0zg86 kolka zostajo wprowadzona pomiedzy elementy przylacza 9 znajdujace sie W szczelinie 7,

Jezeli plytka drukowana ma Jjuz wia$ciwg pozycJe wzgledem glowloy wtykajgcej, nastepuje
teraz doprowadzenle do dyszy spreZonego powietrza i wydmuchnie¢cie kolka kanalem wylotowym
% gérnym przylgczu 15 poprzez przewdd do glowicy wtykajacej a nastepnie wetknigoie przez
gtowlce w otwér piytki, Wydmuohniecie kolka utatwiajg rowki 13, dzieki ktérym sprezone
powletrze dostaje slg pod koinierz koika, przez co zwleksza sle poozgtkowa sila oddzia-
lywania na kolek ku gérze., Po wetknieciu kolka nastepuje przejazd stoiu krzyzZowego i usta-
wilenie piytki w nowej pozycJi. Tymczasem suwak zostaje cofnig¢ty do pozycji wyjdcioweJj. Po
wycofaniu sle¢ suwaka koiki na skutek wibracji prowadnicy 1 przesuwajsg sie¢ do przodu zatrzy=-
mujgce si¢ ponownie na powierzchni wyrzutnika 5, Dalej opisany up+z:inio cykl powtarza sie.
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Gdyby =z J.ak:l.chkolwiek powodéw kolek nie zostal podany z gniazda wydmuchu do glowicy
wtylﬁadqoe;j, Jest on podczas ruchu zwrotnego suwaka 3 popchni¢ty w prowadnicy 1 do przodu
przez klin wyrzutnika 5, a2 do wylotu prowadnicy na kraficu korpusu, W ten sposéb niebeoz-
pleczeristwo zakleszozenia ukiadu na skutek wprowadzenia do gniazda wydmuchu wigckszej
liczby kolkéw zostaje wyeliminowane, ‘

ZastrzeiZendile patentowe

Zespdél podawania koikéw kontaktowych . do giowicy robooze] urzgdzenia montaZowego
posiadajgcy podajnik wibraoyJjny, ktérego konlec bieini polgczony jest z uktadem profilo-
wanych listew sluzacych do prowadzenia koikéw w Jednym szeregu i do nadania im oriemntacji
¥ zasadzie plonowej, zwany dalej prowadniog, uklad wydmuchu kolkéw z gniazdem wydmuchu,
dyszg doprowadzajqecg sprezone powietrze oraz kanalem wylotowym kolka polgczonym przewo-
dem powietrznym z glowlcg roboczg, posiadajgcy ponadto ukiad oddzielania pojedynczych
kolkéw w prowadnicy i wprowadzania ich do gniazda wydmuchu, przy czym jest to uktad
0 ruchu posuwlsto-zwrotnym, w kierunku poprzecznym do prowvadnicy, zawierajgcy ogranicz-
nlk, wyznaczajgaoy poczatkowe polozenie pfernszego kolka w prowadnicy, oraz element klino-
wy, oddzielajgocy w plerwazej fazie ruchu uktadu pierwszy kolek od pozostalych i przesu-
vajgcy g0 do gniazda wydmuchu, znamienny t ym %2e prowadnica /1/ przechodzi
przez gniazdo wydmuchu i otwiera sie¢ dalej na zewnatrz zespoiu a ponadto uktad oddzie-
lania 1 wprowadzania kolkéw do gniazda wydmuchu posiada dodatkowy element klinowy,
wyrzutnik /5/, usuwajgoy w fazie ruchu zwrotnego niewydmuchniety z jakichkolwiek powodéw
kolek z gniazda wydmuchu na zewngtrz prowadnicy /1/,
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