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一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，包括

控制器、液压控制阀、搅拌器电磁阀、絮凝剂供给

阀、液位传感器、流量传感器、真空泵、污水泵、搅

拌器、计量泵、脱水设备、球阀，所述控制器的输

入端通过信号采集线分别与所述液位传感器、流

量传感器连接，所述控制器的输出端分别与液压

控制阀、搅拌器电磁阀、球阀、絮凝剂供给阀连

接。本发明系统可以实现清淤车运行时的智能控

制，可有效防止清淤车作业时的误操作，使得控

制系统操作更加方便、安全。
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1.一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，其特征在于：包括控制器、液压控制阀、搅拌

器电磁阀、絮凝剂供给阀、液位传感器、流量传感器、真空泵、污水泵、搅拌器、计量泵、脱水

设备、球阀，所述控制器的输入端通过信号采集线分别与所述液位传感器、流量传感器连

接，所述控制器的输出端分别与液压控制阀、搅拌器电磁阀、球阀、絮凝剂供给阀连接。

2.根据权利要求1所述的一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，其特征在于：所述吸污

灌内液位传感器将信号传输到控制器，当吸污灌内污水位处于高位时吸污臂管阀门和真空

泵关闭，吸污臂不再向内吸污,当吸污灌内污水位处于低位时判断污水泵是否工作，若污水

泵没有运行则真空泵开启，吸污臂向内吸污，若污水泵正在运行说污水泵正在向絮凝箱内

泵水，真空泵禁止开启。

3.根据权利要求1所述的一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，其特征在于：吸污灌内

的污水通过所述污水泵泵入絮凝箱，絮凝箱内污水处于高位时，所述液位传感器将信号传

输至所述控制器，通过关闭所述液压控制阀让污水泵停止工作，不再将污水泵入絮凝箱内,

当所述液位传感器输出絮凝箱中位液位信号时，所述控制器判断所述真空泵是否在运行，

若真空泵在运行则污水泵不能启动，若真空泵没有运行则开启污水泵，往絮凝箱泵水。

4.根据权利要求1所述的一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，其特征在于：吸污臂内

设有所述流量传感器，流量传感器输出信号将控制药剂箱的给药量,絮凝箱内包含所述搅

拌器用以混合絮凝剂和污水从而进行污水絮凝的过程,搅拌器的工作启停由污水泵反馈的

信号控制，当搅拌器处于运行状态并且污水泵也处于运行状态时絮凝剂供给阀开启，进行

絮凝过程。

5.根据权利要求1所述的一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，其特征在于：经过絮凝

过程后的污水通过所述球阀流入到脱水机，当所述絮凝箱内液位传感器输出低位液位信号

时，说明絮凝箱内没有进行絮凝过程，此时关闭脱水机和所述球阀,当絮凝箱内液位传感器

输出高位信号时，运行脱水机进行脱水过程,脱水结束后清水直接排出，泥饼排放到后面泥

斗中。
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一种车载式清淤脱泥车智能控制系统

技术领域

[0001] 本发明涉及污水处理领域，特别涉及一种车载式清淤脱泥车智能控制系统。

背景技术

[0002] 清淤脱泥车主要应用于下水道、污水沟的污水处理，是清理、收集、处理、的新型环

卫车。它的应用领域涉及到城市污水处理、工业废水处理等。

[0003] 清淤脱泥车把下水道的污水抽吸上来进行处理，直到污水中泥和水进行分离，该

工序繁多，操作步骤繁锁，如果操作过程衔接不好，一方面会降低工作效率，另一方面会造

成误操作而损坏设备和车辆。针对以上问题本发明提出一种车载式淤脱泥车智能控制系

统。

发明内容

[0004] 本发明的目的是现有清淤脱泥车在操作过程中存在的问题，提供一种操作方便、

清淤效率高、具有安全保障的车载式清淤脱泥智能控制系统。

[0005] 为实现以上目的，本发明的技术解决方案是：一种车载式清淤脱泥车智能控制系

统，包括控制器、液压控制阀、搅拌器电磁阀、絮凝剂供给阀、液位传感器、流量传感器、真空

泵、污水泵、搅拌器、计量泵、脱水设备、球阀，所述控制器的输入端通过信号采集线分别与

所述液位传感器、流量传感器连接，所述控制器的输出端分别与液压控制阀、搅拌器电磁

阀、球阀、絮凝剂供给阀连接。

[0006] 与现有技术相比，本发明具有以下好处：本发明一种车载式清淤脱泥车智能控制

系统通过控制器采集各个箱体内的液位传感器和输送管道的流量传感器的相关信号来控

制泵体的液压控制阀、搅拌器电磁阀及球阀的动作，通过液压控制阀控制相应泵的运行，通

过搅拌器电磁阀控制搅拌器的启停，通过球阀控制污水流入脱水机，从而完成清淤车的脱

泥过程。本发明系统可以实现对清淤车的智能控制，使得清淤车可以连续的处理被抽吸上

来的污水，在保障作业安全和设备安全的情况下提高吸污效率，减少转运次数，降低作业成

本。

附图说明

[0007] 图1是本发明一种车载式清淤脱泥车智能控制系统的控制流程图

具体实施方式

[0008] 以下结合附图说明和具体实施方式对本发明作进一步详细的说明：

参见图1，一种车载式清淤脱泥车智能控制系统，包括控制器、液压控制阀、搅拌器电磁

阀、絮凝剂供给阀、液位传感器、流量传感器、真空泵、污水泵、搅拌器、计量泵、脱水设备、球

阀，所述控制器的输入端通过信号采集线分别与所述液位传感器、流量传感器连接，所述控

制器的输出端分别与液压控制阀、搅拌器电磁阀、球阀、絮凝剂供给阀连接。
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[0009] 所述吸污灌内液位传感器将信号传输到控制器，当吸污灌内污水位处于高位时吸

污臂管阀门和真空泵关闭，吸污臂不再向内吸污。当吸污灌内污水位处于低位时判断污水

泵是否工作，若污水泵没有运行则真空泵开启，吸污臂向内吸污，若污水泵正在运行说污水

泵正在向絮凝箱内泵水，真空泵禁止开启。

[0010] 吸污灌内的污水通过所述污水泵流入絮凝箱，絮凝箱内污水处于高位时，所述液

位传感器将信号传输至所述控制器，通过关闭所述液压控制阀让污水泵停止工作，不再将

污水吸入絮凝箱内。当所述液位传感器输出絮凝箱中位液位信号时，所述控制器判断所述

真空泵是否在运行，若真空泵在运行则污水泵不能启动，若真空泵没有运行则开启污水泵，

往絮凝箱泵水。

[0011] 吸污臂内设有所述流量传感器，流量传感器输出信号将控制药剂箱的给药量。絮

凝箱内包含所述搅拌器用以混合絮凝剂和污水从而进行污水絮凝的过程。搅拌器的工作启

停由污水泵反馈的信号控制，当搅拌器处于运行状态并且污水泵也处于运行状态时絮凝剂

供给阀开启，进行絮凝过程。

[0012] 经过絮凝过程后的污水通过所述球阀流入到脱水机，当所述絮凝箱内液位传感器

输出低位液位信号时，说明絮凝箱内没有进行絮凝过程，此时关闭脱水机和所述球阀。当絮

凝箱内液位传感器输出高位信号时，运行脱水机进行脱水过程。脱水结束后清水直接排出，

泥饼排放到后面泥斗中。

[0013] 综上所述，本发明车载式清淤脱泥车智能控制系统能够让污水处理的过程连续，

不间断，使作业效率更高，操作更加的方便与安全。
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图1
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