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Przedmiotem wynalazku jest eliminator oddzia-
lywania dynamicznego na podpory maszyn i urza-
dzef pracujgcych na zasadzie wymuszenia kine-
matycznego drgan, zwlaszcza przesiewaczy i po-
dajnikéw wibracyjnych.

Budowane obecnie maszyny pobudzane do drgan
wibratorami sg Zrédlem niekorzystnych oddzia-
lywan dynamicznych na konstrukcje wsporczg.
W przypadku duzych jednostek, sily dynamiczne
osiggaja znaczne warto§ci co wymaga stosowania
ciezkich fundamentéw a wiec podnosi koszty bu-
dowy zakladéw, w ktérych urzadzenia te pracujs.
Zmniejszenie oddzialywania dynamicznego w przy-
padku ukladéw jednomasowych osigga sie przez
stosowanie - kosztownych tlumikéw drgan, skom-
plikowanej konstrukcji, wzglednie na drodze do-
boru punktu pracy ukladu drgajgcego daleko po-
za rezonansem, co pozwala na zastosowanie spre-
zyn o stosunkowo matej statej sprezysto$ci.

Znane sg réwniez urzgdzenia, ktérych konstruk-
cja pozwala na zréwnowazenie sil dynamicznych
wewngtrz ukladu drgajacego np. uklady syme-
tryczne,
przeciwsobnie oraz uklady wielomasowe, gdzie
dzieki odpowiedniemu doborowi parametréw kine-
matycznych i konstrukcyjnych np. rzeszota i ra-
my przesiewacza zmniejsza sie do minimum ampli-
tude drgan elementu podpartego sprezy$cie bez-
posrednio na konstrukcji nosnej.

Wymienione sposoby nie eliminujg jednak cal-
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kowicie oddzialywania dynamicznego, lecz tylko
wydatnie je zmniejszajg. W przypadku ukladow
wielomasowych duzy wplyw na wielkoéé sit dy-
namicznych wywiera tlumienie, zmienne w czasie
i zalezne od masy transportowanego materialu.
Ponadto -wzgledy konstrukcyjne sprawiaja, ze
istniejace urzadzenia wielomasowe cechuje skom-
plikowana konstrukcja a ich calkowity ciezar jest
na ogo6t kilkakrotnie wiekszy niz ciezar samego
elementq roboczego- np. rzeszota przesiewacza lub
rynny podajnika wibracyjnego.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych
niedogodnosSci, a' zadaniem technicznym — opra-
cowanie Konstrukcji urzgdzenia eliminujacego od-
dzialywanie ~dynamiczne na konstrukcje no$ng
przez zréwnowazenie zmiennych sil, wystepuja-
cych w miejscu sprezystego zamocowania.

Zadanie to zostalo rozwigzane dzieki zabudo-
wanemu do znanego urzadzenia wibracyjnego po-
tgczonego sprezy$cie z konstrukcjg no$ng dodatko-
wej masy eliminatora, znacznie mniejszej od ma-
sy urzadzenia. Masa eliminatora jest polgczona
elementami sprezystymi z masg pierwotng np.
rzeszotem przesiewacza oraz z konstrukcja wspor-
czg w miejscu sprezystego zamocowania masy
pierwotnej. Podczas pracy urzadzenia obydwie
masy pobudzane sg do drgan znanym wibrato-
rem, polgczonym w spos6b sztywny z masg pier-
wotng, przy czym ich wychylenia sg przeciwne
i dobrane w ten sposéb, Ze sily dynamicznego



oddziatywania réwnowaza si¢ wzajemnie nie po-
wodujgc drgan konstrukeji wsporczej.

Dzieki wyeliminowaniu drgan konstrukecji no$-
nej uzyskuje sie oszczedno$ci wynikajgce z obni-
zenia kosztow fundamentowania i kosztéw bu-
dynk6éw, przy czym koszty zastosowania elimina-
tora sg niewielkie i pociggajg za sobg tylko nie-
znaczny wzrost calkowitego ciezaru wurzgdzenia.
Niespodziewanie stwierdzono réwniez, ze zmiana
masy urzadzenia spowodowana np. zmienng ilo§-
cia nadawy na przesiewaczu nie ma zadnego
wplywu na efekt pracy eliminatora drgan, ktéry
w kazdym przypadku likwiduje oddzialywanie
dynamiczne na konstrukcje wsporczg.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykla-
dzie wykonania na zalgczonym rysunku, na kt6-
rym fig. 1 przedstawia model mechaniczny elimi-
natora oddzialywania dynamicznego, fig. 2 —
schemat rozwigzania konstrukcyjnego eliminatora
dla ukladu podwieszonego, a fig. 3 — schemat
konstrukcyjny eliminatora dla ukladu podpartego.

Eliminator oddzialywania dynamicznego sktada
sie z masy (m) polgczonej elementem sprezystym
(k;) z belkg podporowag (A) oraz eliminatorem
sprezystym (k;) ze znang masg pierwotng (M)
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stanowigcg rzeszoto przesiewacza, ktére podparte
jest na belce (A) za poSrednictwem elementéw
sprezystych (K). Masa pierwotna (M) jest pobu-
dzana do drgan napedem bezwladnoSciowym (R).

Wskutek powigzania sprezystego rzeszota (M)
i eliminatora (m) podczas pracy pobudzane sg do

drgan obydwie masy, przy czym ich wychylenia

sg przeciwne i nastepuje réwnowaga sit zmien-
nych w punkcie podparcia co powoduje calkowita
likwidacje drgan podpory (A).

Zastrzezenie patentowe

Eliminator oddzialywania dynamicznego na pod-
pory maszyn i urzadzen pracujgcych na zasadzie
kinematycznego wymuszenia, znamienny tym, ze
posiada mase eliminatora (m) polgczong za pomo-
cg elementu sprezystego (kz) ze znang masa pier-
wotng (M) np. rzeszotem przesiewacza oraz ele-
mentami sprezystymi (ki) z konstrukcjg noéng (A),
przy czym masa eliminatora (m) jest znacznie
mniejsza od masy pierwotnej (M) a elementy
sprezyste (Kk;) znajdujg sie w bezpoSrednim sa-
siedztwie elementéw sprezystych (K), na ktérych
podparta jest masa pierwotna (M).
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