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(57)【要約】
　製品（２）を取り出すための方法及び自動販売機であ
って、選択された製品（２）が箱（２０）によって、前
記自動販売機（１）の関係するトレイ（５）上の関係す
る列（６）から、移動可能なハッチ（４７）を有する窓
（１７）を通して外側と連通するピックアップステーシ
ョン（１６）に移送され、箱（２０）は、箱（２０）が
選択された製品（２）を受け入れる第１位置と、箱（２
０）がピックアップステーション（１６）で窓（１７）
のすぐ下に配置される第２位置との間で移動され、いっ
たんハッチ（４７）が開かれると、選択された製品（２
）を、外側から前記窓（１７）を通して、第２位置に停
止された箱（２０、６０）から直接引き出すことができ
る。
【選択図】図１
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【特許請求の範囲】
【請求項１】
　製品（２）を自動販売機（１）から取り出す方法であって、
　選択された製品（２）を前記自動販売機（１）の関係するトレイ（５）上の製品（２）
の関係する列（６）から、前記トレイ（５）及び前記列（６）とほぼ整列された第１位置
に位置決めされた箱（２０、６０）に移送するステップと、
　前記箱（２０、６０）を、前記トレイ（５）の前の落下シャフト（１３）に沿って、窓
（１７）を有するピックアップステーション（１６）に移動させるステップとを含み、前
記ピックアップステーション（１６）は窓（１７）を通して外側と連通し、前記窓（１７
）は、通常閉位置と開位置との間を移動できるハッチ（４７）を含む、前記方法において
、
　前記箱（２０、６０）を移動させるステップが、前記ピックアップステーション（１６
）の内部の前記箱（２０、６０）を、前記選択された製品（２）を外側から前記窓（１７
）を通して前記箱（２０、６０）から直接に引き出すことができる第２位置に設定するス
テップを含むことを特徴とする、前記方法。
【請求項２】
　前記第２位置の前記箱（２０、６０）が前記窓（１７）のすぐ下に位置決めされる、請
求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記箱を移動させるステップは、カルテシアン作動手段（２１）によって行われる、請
求項１又は２に記載の方法。
【請求項４】
　前記箱（２０、６０）を、前記第２位置から、前記箱（２０、６０）の内部のいかなる
物を前記自動販売機（１）内の容器（６５、６６）に落す第３位置に移動させるステップ
をさらに含む、請求項１乃至３の何れか１項に記載の方法。
【請求項５】
　前記箱を移動させるステップは、もっぱら、前記箱（２０、６０）の垂直運動を含む、
請求項４に記載の方法。
【請求項６】
　前記箱を移動させるステップは、前記箱（２０、６０）の垂直運動と水平運動の両方を
含む、請求項４に記載の方法。
【請求項７】
　前記請求項１乃至６の何れか１項に記載されたような方法を実行する自動販売機であっ
て、前記自動販売機（１）は、前壁（９）によって閉じられたケーシング（３）と、前記
ケーシング（３）の内部に収容され且つ各トレイ上の列（６）に配置された関係する製品
（２）を支持する多数の重ね合わせのトレイ（５）と、前記トレイ（５）と前記前壁（９
）との間の落下シャフト（１３）と、前記落下シャフト（１３）と連通し且つ窓（１７）
を有するピックアップステーション（１６）とを含み、前記ピックアップステーション（
１６）は窓（１７）を通して外側と連通し、前記窓（１７）は、通常閉位置と開位置の間
を移動できるハッチ（４７）を有し、且つ、製品を関係する列（６）から受け入れ且つ製
品を前記ピックアップステーション（１６）に移送するための箱（２０、６０）とを含む
、前記自動販売機において、前記ピックアップステーション（１６）は、前記箱（２０、
６０）のために、前記選択された製品（２）を外側から前記窓（１７）を通して前記箱（
２０、６０）から直接引き出すことができるピックアップ位置を画成するように設計され
ることを特徴とする、自動販売機。
【請求項８】
　前記ピックアップステーション（１６）の内部の前記ピックアップ位置の前記箱（２０
、６０）が、前記窓（１７）のすぐ下に位置決めされる、請求項７に記載の自動販売機。
【請求項９】
　選択された製品（２）を関係する列（６）から前記ピックアップステーション（１６）
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に供給するための移送装置（１９）を含み、移送装置（１９）は、前記箱（２０、６０）
と、前記落下シャフト（１３）内に収容されたカルテシアン作動手段（２１）とを含む、
請求項７又は８に記載の自動販売機。
【請求項１０】
　前記ピックアップステーション（１６）は、前記窓（１７）を通して前記外側と連通す
る頂部と、さらなる窓（５５）を通して前記落下シャフト（１３）と連通し、且つ前記ピ
ックアップ位置を画成する底部とを有するボックス（４２）を含む、請求項７乃至９の何
れか１項に記載の自動販売機。
【請求項１１】
　前記底部は、前記ピックアップ位置の前記箱（２０、６０）を外側から見ることができ
る透明パネル（５３）によって、前記前壁（９）に面する側が、少なくとも部分的に境界
付けされる、請求項１０に記載の自動販売機。
【請求項１２】
　前記箱（６０）は、外部作動手段（６８、６９）によって常閉位置から開落し位置まで
移動可能な部材（６３）によって画成された底壁（６２）を有する、請求項１乃至１１の
何れか１項に記載の自動販売機。
【請求項１３】
　前記箱（２０、６０）からの排出物を受け入れるための少なくとも１つの容器（６５、
６６）を含む、請求項１２に記載の自動販売機。
【請求項１４】
　前記容器（６５、６６）は、前記ピックアップ位置よりも低い高さで、前記ケーシング
（３）内に収容される、請求項１３に記載の自動販売機。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本発明は、製品取り出し方法及び自動販売機に関する。
【背景技術】
【０００２】
　製品自動販売機は、通常、透明材料で作られる部分と、金属のような不透明材料で作ら
れるパネル或いは垂直材によって画成される横部分とを含む、ドアによって前が閉じられ
たコンパートメントを画成するケーシング或いは同様の容器を含むことが知られている。
【０００３】
　コンパートメントは、通常、多数の重ね合わせトレイを収容し、多数の重ね合わせトレ
イは、ドアの透明部分に面し、列に配置されたボトル、缶、箱或いは袋のような関係する
多数の製品を支持し、且つドアとトレイの前端との間に落下シャフトを画成するようにコ
ンパートメントの後部を占める。
【０００４】
　各列は、通常、関係する製品を落下シャフトに連続的に供給するように使用者によって
選択的に作動されるそれぞれの通常押出しタイプのコンベヤによって係合される。
【０００５】
　自動販売機の落下シャフトは、箱と、落下シャフト内の箱を、箱が製品それ自身を受け
入れるために選択された製品の列と整列する装入位置と、通常横パネルの後ろに配置され
且つ選択された製品をハッチ或いは横パネルに形成された類似物を通して外側から引き出
すことができ、さもなければ横パネルの開口を通してアクセスできる、ピックアップステ
ーションと、の間で移動させる、箱に連続されたカルテシアン作動システムとを含む、移
送装置を内部に備えることが知られている。
【０００６】
　これは、選択された製品の損傷、特に頂トレイから落ちる製品の、シャフトを自由に落
下することによる、損傷を防止する。しかしながら、これまで、これは、外側からアクセ
スでき且つ、選択された製品を外側から引き出すために降ろされなければならないコンパ
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ートメントを含むピックアップステーションを通常含む、主に、上記タイプの周知の自動
販売機のために、種々の欠点の犠牲の上にのみ達成される。したがって、この種類のピッ
クアップステーションは、さまざまな形態の箱を利用すること及び/又は、製品を箱から
ピックアップコンパートメントまで移送するための自動システムを要求する。
【発明の概要】
【０００７】
　実行することが安価且つ容易で、同時に、前述の欠点を減少し或いはできる限り除去す
る自動販売機製品取り出し方法を提供することが本発明の目的である。
【０００８】
　本発明によれば、請求項１に、特に請求項１に直接的に又は間接的に従属する請求項の
いずれか１つに、請求されるような自動販売機製品取り出し方法を提供する。
【０００９】
　本発明によれば、また、請求項７に、特に請求項７に直接的に又は間接的に従属する請
求項のいずれか１つに、請求されるような、前記方法を実行する自動販売機を提供する。
【００１０】
　本発明の多数の非限定的な実施形態を、添付図面を参照して、例示として記載する。
【図面の簡単な説明】
【００１１】
【図１】本発明による自動販売機の好ましい第１実施形態の概略斜視図を示す。
【図２】図１の自動販売機の内側の概略正面図を示す。
【図３】図２の内側からの第１の詳細の拡大部分概略斜視図を示す。
【図４】図２の第２の詳細の拡大部分概略斜視図を示す。
【図５】本発明による自動販売機の好ましい第２実施形態の、部品が明確さのために取り
除かれている正面図を示す。
【図６】図５の詳細の拡大概略断面図を示す。
【図７】図６の詳細の好ましい変形実施形態を示す。
【図８】図６の詳細の好ましい変形実施形態を示す。
【発明を実施するための形態】
【００１２】
　図１及び２の参照番号１は、製品２用の自動販売機を全体として示し、自動販売機は、
多数の並んだ列６の製品２を各々支持する、多数の重ね合わせたトレイ５を収容する頂コ
ンパートメント４を、コンパートメント４の下にコンパートメント７を、コンパートメン
ト４及び７のそばにコンパートメント８を画成するケーシング３を含む。
【００１３】
　図１に示すように、ケーシング３は、前がドア９によって画成される前壁によって閉じ
られ、ドア９は、透明材料で作られ且つコンパートメント４に面する頂横部分１０と、不
透明材料で作られ且つコンパートメント７に面する横部分１１と、金属のような不透明材
料で作られ且つコンパートメント８に面するパネル１２によって画成される横部分と、を
含む。
【００１４】
　ドア９は、トレイ５の前端とともに、ほぼ垂直の落下シャフト１３を画成し、使用者の
選択した製品２は、（図示した例では、スクリューコンベヤによって画成される）周知の
押出しコンベヤによって落下シャフト１３に供給される。
【００１５】
　図２に示すように、シャフト１３は、パネル１２の後に、制御ステーション１４を収容
し、制御ステーション１４は、パネル１２の窓１５を通してアクセスできる押しボタンパ
ネル１４aと、ピックアップステーション１６とを含み、その頂部分はパネル１２の窓１
７を通してアクセスでき、その底部分は窓１７のすぐ下でパネル１２に形成された任意の
窓１８を通して外側から見ることができる。
【００１６】
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　自動販売機１は、また、関係する列６の端から押し出された選択された製品２を受け入
れ、且つ製品２をピックアップステーション１６に移送する、シャフト１３の内部に収容
された移送装置１９を含む。
【００１７】
　図３により明確に示されるように、固定位置に或いはドア９に取付けられてもよい移送
装置１９は、選択された製品２を受け入れるための頂が開いた箱２０を含み、頂きのあい
た箱２０は、ドア９の平面と平行に位置決めされ、その凹面は上方に面している。移送装
置１９は、また、シャフト１３の内部に収容され、且つ箱２０を、シャフト１３に沿う任
意の２つの位置の間、特にピックアップステーション１６へ及びピックアップステーショ
ン１６から移動させるためのカルテシアン作動ユニット２１を含む。
【００１８】
　作動ユニット２１は、ドア９の平面と平行であり、シャフト１３の内部にドア９の頂縁
及び底縁に沿ってそれぞれに配置され、且つドア９のほぼ全幅に延びる、２つの水平なレ
ール２２及び２３と、レール２２に沿って走るように取付けられた頂キャリッジ２５と、
レール２３に沿って走るように取付けられた底キャリッジ２６とを有し、且つピックアッ
プステーション１６に面するレール２４の表面に沿ってスライドする滑り座２７を支持し
且つスライド２７からピックアップステーション１６に向かって突出する箱２０を支持す
る垂直レール２４と、を含む。
【００１９】
　作動ユニット２１は、また、パネル１２の後でレール２２の端に取付けられ、且つドア
９の平面と垂直な軸線を有するプーリ２９を備えた、レール２２及び２３に沿ってレール
２４を移動させるためのベルト駆動装置３０を作動するためのモータ２８と、レール２４
の頂端に取付けられ、且つ滑車３２と取付けられた、スライド２７をレール２４に沿って
移動させるためのベルト駆動装置３３を作動するためのモータ３１とを含む。
【００２０】
　ベルト駆動装置３０は、プーリ２９の周りに且つレール２３に取付けられたさらなるプ
ーリ３５の周りにループをなし、且つ、プーリ２９及び３５によって、それぞれのキャリ
ッジ２５及び２６に連結された２つのブランチ３６及び３７に分けられたエンドレスベル
ト３４を含み、そのため、レール２２に沿うキャリッジ２５の移動がレール２３に沿う同
じ方向のキャリッジ２６の等しい移動に対応する。
【００２１】
　ベルト伝導装置３３は、プーリ３２の周りに且つキャリッジ２６の近くでレール２４に
取付けられたさらなるプーリ３９の周りにループをなし、且つ、プーリ３２及び３９によ
って、２つのブランチ４０、４１に分けられた、エンドレスベルト３８を含む、２つのブ
ランチのうちのブランチ４０は、スライド２７に連結され、プーリ３２の回転がスライド
２７、それ故に、箱２０のレール２４に沿う垂直運動に対応する。
【００２２】
　最後に、図４でより明確に示すように、ピックアップステーション１６は、通常金属で
作られたパネル１２の後でシャフト１３の内部の固定位置に配置された矩形平行六面体形
ボックス４２によって画成され、ボックス４２は、パネル１２と平行な且つ窓１７及び１
８に面する前壁４３と、前壁４３と平行な後壁４４と、前壁４３及び後壁４４を互いに連
結する水平頂壁４５及び底壁４６とを含む。
【００２３】
　前壁４３は、窓１７に配置され、窓１７よりもわずかに高く、且つハッチ４７によって
閉じられる窓を有し、ハッチの頂縁は、パネル１２と平行な水平軸線ヒンジ４８によって
前壁４３に連結され、ハッチの底縁は、窓１７の底縁より下に配置され、従って、ハッチ
４７は、ハッチ４７の底縁がパネル１２の内面に静止する、垂直閉位置へ及び垂直閉位置
からボックス４２の内方へのみ回転することができる。
【００２４】
　ハッチ４７は、透明材料で作られるのがよく、通常、ロック４９によって閉位置にロッ



(6) JP 2011-521345 A 2011.7.21

10

20

30

40

50

クされ、ロック４９は、ハッチ４７をボックス４２の内方に回転させる放出位置へ及び放
出位置から移動できる。
【００２５】
　ロックは、通常、箱２０の内部の製品２の存在を検出するための、箱２０に取付けられ
たセンサー５０及び、ピックアップステーション１６に箱２０の存在を検出するための、
ボックス４２の内部に取付けられたセンサー５１からの同意信号を受信したとき、制御ス
テーション１４によってのみ作動することができる、周知の作動装置（図示せず）、好ま
しくは、時限電磁作動装置によって解放される。
【００２６】
　前壁４３にはハッチ４７の下に窓５２が形成され、該窓５２は箱２０よりも背が高く、
窓１８に面して配置され、且つまた窓１８を閉じる透明パネル５３によって閉じられる。
【００２７】
　ボックス４２は、コンパートメント４及び７に面する側が横壁５４によって横方向に閉
じられ、横壁５４の底部分は取り除かれて窓５５を画成し、窓５５は、箱２０のピックア
ップステーション１６への入口を形成し、箱２０と少なくとも同じ高さであり、底が底壁
４６によって境界付けされ、ハッチ４７の底縁のレベルのすぐ下のレベルに頂縁を有し、
幅が前壁４３と後壁４４との間の距離に等しく、箱２０の頂フレーム５６の幅よりもわず
かに広い。
【００２８】
　今、自動販売機１の操作を、箱２０がシャフト１３に沿う任意点で静止している、開始
静止位置より記載する。しかしながら、以下の記載では、レール２４がパネル１２の後で
、横壁５４の外面とほぼ接して位置決めされ、箱２０が空であり、且つ窓５５を通してボ
ックス４２の内部に完全に挿入されたサイクルの終わりのピックアップ位置である、好ま
しい開始位置を参照する。窓５５の上記位置は、ボックス４２の内部の箱２０のために、
箱２０が、その頂フレーム５６を窓５５の頂縁及びハッチ４７の底縁のレベルのすぐ下の
レベルにして位置決めされる、ピックアップ位置を画成する。このピックアップ位置では
、箱２０は、ボックス４２の内部を、２つのほぼ非連通部分に、即ち、ハッチ４７によっ
て閉じられる窓を通して外側と連通する頂位置及び、箱２０を収容し、ピックアップ位置
を画成し且つ窓５５を通してシャフト１３と連通する底位置に、分割する。
　箱２０が上述のサイクルの終わりのピックアップ位置にあるときには、ロック４９がハ
ッチ４７を閉位置に係止するロック位置にある。
　製品２が押しボタンパネル１４aで選択されるとき、制御ステーション１４はモータ２
８及び３１を作動して箱２０を装入位置に移動させ、且つ箱２０を装入位置に停止させ、
装入位置では、箱２０の頂フレーム５６は、選択された製品２を支持するトレイ５のレベ
ルのすぐ下であり且つ選択された製品２を収容する列６と整列される。次に、制御ステー
ション１４は、押し出し装置（例示では、周知のスクリュー押し出し装置）を作動して選
択された製品２を箱２０に落下させる。箱２０の内部の選択された製品２の存在はセンサ
ー５０によって検出され、センサー５０は、第１同意信号を制御ステーション１４に送り
、制御ステーション１４はモーター２８及び３１を作動して箱２０をピックアップ位置ま
で戻す。したがって、センサー５１は、第２同意信号を発し、制御ステーション１４は、
第２同意信号を受信するとき、モーター２８及び３１への電流供給を遮断し、ロック４９
を解放位置に移動させ、使用者が、透明パネル５３を通してピックアップステーション内
の箱２０を見て、ハッチ４７をばね５７に反抗して手動で内方に傾けることができ、且つ
手を窓１７を通して挿入して選択した製品を直接に箱２０から引き出す。
【００２９】
　いったん製品が引き出されると、ハッチ４７は、ばね５７によって閉じられ、ハッチ４
７が閉じられた後時間t1の間再び開くことができる。時間t1の終わりに、ロック４９は係
止され、ハッチ４７は再び開けることができない。
【００３０】
　マイクロスイッチ或いは同様のセンサー（図示せず）は、ハッチ４７が実際に閉じられ
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ロック４９が実際に停止されていることをチェックする。もしハッチ４７が、例えば異物
を挿入することによって、時間t1よりも長い所定時間t2の間、開いたままである場合、ロ
ック４９はロック位置に移動されず、制御ステーション１４はモーター２８及び３１への
電流供給を遮断し続け、従って、移送装置１９は、作動されないままである。また、ハッ
チ４７が閉じられている場合、ロック４９が、何らかの理由のために、ロック位置に移動
し損ねる場合にも同様の適用をする。
【００３１】
　上述のようなハッチ４７の手動式開放の変形例として、ばね５７がアクチュエータ５８
と組み合わされてもよい。
【００３２】
　その場合、ピックアップステーション１６の内部のピックアップ位置に達する箱２０及
び選択された製品２が、アクチュエータ５８を作動し、アクチュエータ５８は、ハッチ４
７を開き且つハッチ４７を、ハッチ４７を閉じる前に、時間t1よりも短い時間t3の間開き
続ける。ハッチは時間t1が経過する前に、使用者によって手動で開かれてもよい。
【００３３】
　この場合でも、ハッチ４７が時間t2の終わりまでに閉じられず及び/又はロック４９が
ロック位置に移動し損ねる場合に、制御ステーション１４はモーター２８及び３１への電
力を遮断し続ける。
【００３４】
　換言すると、ハッチ４７の底縁のすぐ下のピックアップ位置では、箱２０は、選択され
た製品２を箱２０から手動でまっすぐに引き出すことができ、かくして、選択された製品
２を箱２０からピックアップ位置まで移送する必要性及び、移送に伴う機械的な複雑さを
除去するのみならず、例示の方法でボックス４２と係合して侵入を防ぐことができる。
【００３５】
　ピックアップ位置の箱２０は、トレイ５上の製品２に外側からピックアップステーショ
ン１６を通って達するのを防止し及び/又は異物がシャフト１３の内部に挿入されるのを
防止するが、箱２０は、いったん選択された製品２が引き出されると、必然的に伴う欠点
により、異物が箱２０自身内に挿入されるのを防ぐことはできないことが明らかである。
【００３６】
　図６に示すように、この種類の破壊の結果を最小限にするために、上述の閉底箱２０は
、底フレーム６１と、底壁６２と、を含む箱６０によって置き換えられ、底壁６２は、ロ
ック４９の、ハッチ４７を係止するロック位置への時限の戻りの後に、挿入されたいかな
る異物も或いは、おそらく、ピックアップ位置での箱６０の保持時間t3内に引き出されな
かった選択された製品２を、落とすために開く。
【００３７】
　図６の例示では、底壁６２は、それぞれのヒンジ６４によって底フレーム６１に連結さ
れた２つのパネル６３によって画成され、パネルは、２つのパネル６３が底壁６２を形成
する同一面の閉位置から、２つのパネル６３がほぼ垂直下方に位置決めされる開位置まで
、図示しないばねに抗して、それぞれ反対方向に回転する。
【００３８】
　もし箱６０が使用されるならば、箱６０を、ピックアップ位置から、図５に示すように
、ピックアップステーション１６の下のコンパートメント８の内部の頂の開いた（オープ
ントップ）容器６５上の落し位置に、垂直下方に移動させるように箱６０の底壁４６が除
去されるのが好ましい。変形例として、箱６０は、ピックアップステーション１６の下の
コンパートメント８よりも大きく、より大きな容器を収容できるコンパートメント７の内
部の頂の開いた容器６６上の落とし位置へ水平及び垂直の両方に移動する。
【００３９】
　パネル６３は、箱６０が落とし位置に下方移動するときそれぞれの固定アクチュエータ
６８によって遮られる外突起６７（図７）をパネル６３に設けることによって、落とし位
置で自動的に開くことができる。
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【００４０】
　もし突起６７が金属で作られる場合、図８に示す変形例に示すように、パネル６３は、
電磁石６９によって突起６７に作用することによって落し位置で開くことができる。
【００４１】
　換言すると、もし箱６０が使用されるならば、移送装置１９の作動サイクルは、ピック
アップ位置のもののように、箱６０を容器６５又は６６の上の落し位置に設置するステッ
プ、及び底壁６２を開くステップを含む落しステップを含む。

【図１】 【図２】
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【図３】 【図４】

【図５】

【図６】 【図７】
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【図８】

【手続補正書】
【提出日】平成22年3月12日(2010.3.12)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　製品（２）を自動販売機（１）から取り出す方法であって、
　選択された製品（２）を前記自動販売機（１）の関係するトレイ（５）上の製品（２）
の関係する列（６）から、前記トレイ（５）及び前記列（６）とほぼ整列された第１位置
に位置決めされた箱（２０、６０）に移送するステップと、
　前記箱（２０、６０）を、前記トレイ（５）の前の落下シャフト（１３）に沿って、窓
（１７）を有するピックアップステーション（１６）に、カルテシアン作動手段（２１）
によって移動させるステップとを含み、前記ピックアップステーション（１６）は窓（１
７）を通して外側と連通し、前記窓（１７）は、通常閉位置と開位置との間を移動できる
ハッチ（４７）を含む、前記方法において、
　前記箱（２０、６０）を移動させるステップが、前記ピックアップステーション（１６
）の内部の前記箱（２０、６０）を、前記選択された製品（２）を外側から前記窓（１７
）を通して前記箱（２０、６０）から直接に引き出すことができる第２位置に設定するス
テップを含むことを特徴とする、前記方法。
【請求項２】
　前記第２位置の前記箱（２０、６０）が前記窓（１７）のすぐ下に位置決めされる、請
求項１に記載の方法。
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【請求項３】
　前記箱（２０、６０）を、前記第２位置から、前記箱（２０、６０）の内部のいかなる
物を前記自動販売機（１）内の容器（６５、６６）に落す第３位置に移動させるステップ
をさらに含む、請求項１又は２に記載の方法。
【請求項４】
　前記箱を移動させるステップは、もっぱら、前記箱（２０、６０）の垂直運動を含む、
請求項３に記載の方法。
【請求項５】
　前記箱を移動させるステップは、前記箱（２０、６０）の垂直運動と水平運動の両方を
含む、請求項３に記載の方法。
【請求項６】
　前記請求項１乃至５の何れか１項に記載されたような方法を実行する自動販売機であっ
て、前記自動販売機（１）は、前壁（９）によって閉じられたケーシング（３）と、前記
ケーシング（３）の内部に収容され且つ各トレイ上の列（６）に配置された関係する製品
（２）を支持する多数の重ね合わせのトレイ（５）と、前記トレイ（５）と前記前壁（９
）との間の落下シャフト（１３）と、前記落下シャフト（１３）と連通し且つ窓（１７）
を有するピックアップステーション（１６）とを含み、前記ピックアップステーション（
１６）は窓（１７）を通して外側と連通し、前記窓（１７）は、通常閉位置と開位置の間
を移動できるハッチ（４７）を有し、且つ、選択された製品（２）を関係する列（６）か
ら前記ピックアップステーション（１６）に供給するための移送装置（１９）とを含み、
前記移送装置（１９）は、製品を関係する列（６）から受け入れ且つ製品を前記ピックア
ップステーション（１６）に移送するための箱（２０、６０）と、前記落下シャフト（１
３）内に収容された、前記箱（２０、６０）を作動させるカルテシアン作動手段（２１）
とを含む、前記自動販売機において、前記ピックアップステーション（１６）は、前記箱
（２０、６０）のために、前記選択された製品（２）を外側から前記窓（１７）を通して
前記箱（２０、６０）から直接引き出すことができるピックアップ位置を画成するように
設計されることを特徴とする、自動販売機。
【請求項７】
　前記ピックアップステーション（１６）の内部の前記ピックアップ位置の前記箱（２０
、６０）が、前記窓（１７）のすぐ下に位置決めされる、請求項６に記載の自動販売機。
【請求項８】
　前記ピックアップステーション（１６）は、前記窓（１７）を通して前記外側と連通す
る頂部と、さらなる窓（５５）を通して前記落下シャフト（１３）と連通し、且つ前記ピ
ックアップ位置を画成する底部とを有するボックス（４２）を含む、請求項６又は７に記
載の自動販売機。
【請求項９】
　前記底部は、前記ピックアップ位置の前記箱（２０、６０）を外側から見ることができ
る透明パネル（５３）によって、前記前壁（９）に面する側が、少なくとも部分的に境界
付けされる、請求項８に記載の自動販売機。
【請求項１０】
　前記箱（６０）は、外部作動手段（６８、６９）によって常閉位置から開落し位置まで
移動可能な部材（６３）によって画成された底壁（６２）を有する、請求項６乃至９の何
れか１項に記載の自動販売機。
【請求項１１】
　前記箱（６０）からの排出物を受け入れるための少なくとも１つの容器（６５、６６）
を含む、請求項１０に記載の自動販売機。
【請求項１２】
　前記容器（６５、６６）は、前記ピックアップ位置よりも低い高さで、前記ケーシング
（３）内に収容される、請求項１１に記載の自動販売機。
【手続補正２】
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【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００６
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０００６】
　これは、選択された製品の損傷、特に頂トレイから落ちる製品の、シャフトを自由に落
下することによる、損傷を防止する。しかしながら、これまで、これは、外側からアクセ
スでき且つ、選択された製品を外側から引き出すために降ろされなければならないコンパ
ートメントを含むピックアップステーションを通常含む、主に、上記タイプの周知の自動
販売機、例えば米国特許第６４１５９５２号に開示される自動販売機、のために、種々の
欠点の犠牲の上にのみ達成される。したがって、この種類のピックアップステーションは
、さまざまな形態の箱を利用すること及び/又は、製品を箱からピックアップコンパート
メントまで移送するための自動システムを要求する。
【手続補正３】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００９
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０００９】
　本発明によれば、また、請求項６に、特に請求項６に直接的に又は間接的に従属する請
求項のいずれか１つに、請求されるような、前記方法を実行する自動販売機を提供する。
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