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(54) Betdtigungsmechanismus, Mébelarretieranordnung, Mébel und Verfahren zum selektiven

Hemmen einer Bewegung eines Mobels.

(57) Ein Betatigungsmechanismus (120) weist Folgendes auf:
ein Betatigungsteil (130), das eine erste Schragflache (131) auf-
weist; ein Kraftlbertragungsteil (140) zum Auslben einer Kraft
auf das Betatigungsteil (130), wobei sich das Kraftibertragungs-
teil (140) um eine Langsachse des Betatigungsmechanismus
(120) erstreckt und wenigstens eine zweite Schragflache (144)
aufweist; und ein Klemmteil (50) mit einer Kopplungsstruktur
flr ein Zugelement, wobei das Klemmteil (50) durch eine Zug-
spannung des Zugelements elastisch verformbar ist. Der Beta-
tigungsmechanismus (120) ist derart konfiguriert, dass bei Zu-
nahme der Zugspannung die wenigstens eine zweite Schragfla-
che (144) durch eine elastische Verformung des Klemmteils (50)
gegen die erste Schragflache (131) gepresst und dadurch das
Betatigungsteil (130) entlang der Léangsachse bewegt wird.
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Beschreibung

Technisches Gebiet

[0001] Die Erfindung betrifft einen Betatigungsmechanismus, eine Mébelarretieranordnung, ein Mébel und ein Verfahren
zum selektiven Hemmen einer Bewegung eines Mdbels. Die Erfindung betrifft insbesondere derartige Vorrichtungen und
Verfahren, die bei M&beln mit Rollen oder Walzen einsetzbar sind, um eine Bewegung des Mébels zu unterbinden.

[0002] Solche Vorrichtungen und Verfahren kénnen zum zeitweisen Arretieren von Mdbeln mit Stehhilfefunktion, beispiels-
weise von Sitz-Steh-Stuhlen, eingesetzt werden, ohne darauf beschrénkt zu sein.

Stand der Technik

[0003] Die DE 80 17 216 U1 offenbart eine Stehhilfe mit Anti-Rutsch-Elementen. Eine derartige Stehhilfe muss zur Re-
positionierung jeweils angehoben werden.

[0004] Die EP 3 672 451 B1 offenbart einen Stuhl mit Rollen zur Verschiebung des Stuhls. Ein Arretierfuss an einer
Teleskopséule ist selektiv absenkbar, wobei ein Bowdenzugmechanismus zur Absenkung vorgesehen ist. Die Aufbringung
eines konsistenten positiven Drucks auf den Arretierfuss und eine ausreichende Arretierung ist dabei méglicherweise nicht
immer gesichert.

[0005] Im Hinblick auf den genannten Stand der Technik ist es wiinschenswert, verbesserte Vorrichtungen und Verfahren
anzugeben, die beispielsweise eine selektive Feststellung eines Mdbels relativ zu einer Standflache, auf der das Mébel
steht, erméglichen. Insbesondere ist es wilnschenswert, Vorrichtungen und Verfahren anzugeben, mit denen eine sichere
Arretierung des Mdbels mit einer einfachen Konstruktion zuverldssig und reproduzierbar erreicht werden kann.

[0006] Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe zu Grunde, einen verbesserten Betatigungsmechanismus,
eine verbesserte Arretieranordnung, ein verbessertes Mobel und verbesserte Verfahren zum Hemmen einer Bewegung
eines Mdébels vorzuschlagen.

Darstellung der Erfindung

[0007] Die Aufgabe wird erfindungsgemass durch Vorrichtungen und Verfahren geldst, wie sie in den unabh&ngigen An-
sprichen definiert sind. Vorteilhafte Ausfihrungsvarianten der Erfindung ergeben sich aus den abhangigen Anspriichen.

Das Wesen der Erfindung besteht im Folgenden:

[0008] Ein Betétigungsmechanismus nach einem Aspekt der Erfindung weist Folgendes auf: ein Betétigungsteil, das eine
erste Schragflache aufweist; ein Kraftibertragungsteil zum Auslben einer Kraft auf das Betatigungsteil, wobei sich das
Kraftibertragungsteil um eine Langsachse des Betatigungsmechanismus erstreckt und wenigstens eine zweite Schrag-
flache aufweist; und ein Klemmteil mit einer Kopplungsstruktur fir ein Zugelement, wobei das Klemmteil durch eine Zug-
spannung des Zugelements elastisch verformbar ist.

[0009] Der Begriff ,elastisch” beziehungsweise ,Elastizitdt” bezieht sich im Zusammenhang mit der Erfindung auf die Ei-
genschaft eines Koérpers oder Werkstoffes, unter Krafteinwirkung seine Form zu veréndern und bei Wegfall der einwirken-
den Kraft in die Ursprungsform zuriickzukehren. Die Elastizitét eines Korpers wie beispielsweise des Klemmteils kann
zur Implementierung eines automatisch reversiblen Bewegens beziehungsweise Verhaltens genutzt werden. Zum Beispiel
kann durch Nutzung der Elastizitét eines Kérpers eine federnde Komponente realisiert sein.

[0010] Der erfindungsgemasse Betétigungsmechanismus ist derart konfiguriert, dass bei Zunahme der Zugspannung die
wenigstens eine zweite Schragflache durch eine elastische Verformung des Klemmteils gegen die erste Schragflache
gepresst und dadurch das Betétigungsteil entlang der LA&ngsachse bewegt wird.

[0011] Der erfindungsgemésse Betédtigungsmechanismus ist so ausgelegt, dass das Betatigungsteil als Ausgangsele-
ment des Betatigungsmechanismus einen Funktionsmechanismus auslésen kann. Dadurch kann beispielsweise in einer
Energiespeichereinrichtung wie beispielsweise einer Feder beziehungsweise Gasfeder gespeicherte Energie freigegeben
und/oder ein linearer Druck-Zug-Schalter bereitgestellt werden. Dies erlaubt, ein Arretierelement beispielsweise unter Ver-
wendung von in einer Energiespeichereinrichtung gespeicherter Energie in eine Position zu bewegen, in der es eine Be-
wegung des Mébels hemmt. Die Kraft, mit der das Arretierelement angepresst wird, wird durch die Energiespeicherein-
richtung und/oder den linearen Druck-Zug-Schalter bestimmt. Dies erlaubt eine konsistente beziehungsweise konstante
Druckaufbringung. Der Betatigungsmechanismus ist darlber hinaus so ausgestaltet, dass die Zugspannung in einfacher
und zuverlassiger Weise in die Bewegung des Betatigungsteil entlang der L&ngsachse umgesetzt wird. Denn durch das
Klemmteil kann die Zugspannung in eine radial wirkende Kraft umgesetzt werden. Die radial wirkende Kraft wird Uber
die Wechselwirkung der ersten Schragflache mit der zweiten Schragflache in die Bewegung entlang der L&ngsachse um-
gesetzt. Der Betatigungsmechanismus ist dariber hinaus besonders geeignet zur Montage an einer Saule des Mébels.
Die L&Angsachse des Betétigungsmechanismus kann zu einer Saulenachse des Mébels ausgerichtet und das Klemmteil,
Kraftibertragungsteil und Betétigungsteil koaxial sowohl zur S4ulenachse als auch zur Langsachse des Betétigungsme-
chanismus ausgerichtet sein. Die Verwendung eines Zugelements an einer Eingangsseite des Betatigungsmechanismus
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ermoglicht, ein manuelles Bedienelement zum Beeinflussen der Zugspannung an einer bequem erreichbaren Stelle am
Mébel anzubringen, beispielsweise an einer Sitzunterseite eines Stuhls.

[0012] Vorteilhaft weist das Kraftibertragungsteil einen zentralen Hohlraum auf, der die LAngsachse umgibt und in den
sich das Betatigungsteil erstreckt oder in dem das Betatigungsteil angeordnet ist. Dies erméglicht es, das Betatigungsteil
durch das Kraftlbertragungsteil beweglich zu sichern. Das Kraftlibertragungsteil kann als Ké&fig ausbildet sein, in dessen
zentralem Hohlraum das Betatigungsteil beweglich gesichert ist. Das Kraftlibertragungsteil kann so positioniert werden,
dass es sich koaxial um eine Sdulenachse eines Mdbels erstreckt. Der Hohlraum kann durch eine in Umfangrichtung ge-
schlossene oder insbesondere teilweise offene Struktur gebildet sein. In axialer Richtung kann der Hohlraum Uberwiegend
offen ausgestaltet sein.

[0013] Vorteilhaft weist das Betatigungsteil eine zentrale Offnung auf, durch die sich die LAngsachse erstreckt. Dies erlaubt
es, das Betétigungsteil so zu positionieren, dass es sich koaxial um eine Sdulenachse eines Mébels erstreckt und entlang
der Saulenachse bewegt wird.

[0014] Vorteilhaft weist das Kraftibertragungsteil mehrere sich entlang der LAngsachse erstreckende Finger auf, die ent-
lang einer Umfangsrichtung um die L&ngsachse voneinander durch Freirdume getrennt sind, wobei jeder der mehreren
Finger ein freies Ende aufweist. Dies erlaubt es, durch Auslenkung der Finger, insbesondere in Richtung zur L&ngsachse
hin, eine vom Klemmteil ausgelbte Kraft in Richtung der LAngsachse in eine Bewegung des Betéatigungsteils entlang der
Langsachse umzusetzen. Die mehreren Finger kdnnen in einer reguldren Anordnung entlang des gesamten Umfangs
um die Langsachse angeordnet sein. Dadurch wird eine robuste Funktionsweise unabhéangig davon erreicht, wie das
Betétigungsteil bezliglich einer Drehung um die Langsachse im Kraftibertragungsteil angeordnet ist. Bezlglich der Fin-
ger bezieht sich der Begriff ,entlang der L&ngsachse” insbesondere auf eine Erstreckung im Wesentlichen parallel zur
Langsachse. Entlang der L&ngsachse kann sich auf eine Haupterstreckungsrichtung der Finger beziehen.

[0015] Vorteilhaft weist das Kraftibertragungsteil mehrere zweite Schrégflachen auf, wobei jeder der Finger wenigstens
eine der mehreren zweiten Schréagflachen an seinem freien Ende aufweist. Dadurch wird eine robuste Funktionsweise
unabhéngig davon erreicht, wie das Betatigungsteil bezuglich einer Drehung um die L&ngsachse im Kraftiibertragungsteil
angeordnet ist.

[0016] Vorteilhaft ist der Betatigungsmechanismus derart konfiguriert, dass die freien Enden der mehreren Finger durch
die Zunahme der Zugspannung aufeinander zu bewegt werden. Dadurch kann das Betdtigungsteil axial entlang der
Langsachse bewegt werden, wenn das Kraftibertragungsteil als Ké&fig fur das Betatigungsteil wirkt.

[0017] Vorteilhaft sind die mehreren Finger fir eine elastisch federnde Ruckkehr aus einer verformten Konfiguration, in
der die freien Enden aufeinander zu bewegt sind, in eine Ruhekonfiguration, in der sich die mehreren Finger parallel zur
Langsachse erstrecken, konfiguriert. Dadurch wird eine Vorspannung und automatische Riickkehr in diejenige Konfigura-
tion erleichtert, in der das Betatigungsteil einen Funktionsmechanismus (beispielsweise einen durch die Bewegung des
Betétigungsteils auslésbaren Energiespeichermechanismus, der bei Betatigung durch das Betétigungsteil gespeicherte
Energie in mechanische Bewegungsenergie umsetzt) nicht auslést.

[0018] Vorteilhaft ist jede der mehreren zweiten Schragflachen an einer zum Betétigungsteil weisenden Innenseite des
jeweiligen Fingers vorgesehen. Dadurch kann das Betatigungsteil axial entlang der L&ngsachse bewegt werden, wenn
das Kraftlbertragungsteil als K&fig fir das Betatigungsteil wirkt.

[0019] Vorteilhaft weist jede der mehreren zweiten Schragflachen einen als Kegelstumpfsegment ausgeformten Oberfla-
chenabschnitt zur Anlage an der ersten Schragflache auf. Das Betdtigungsteil kann eine einzige, sich kontinuierlich um
die Langsachse erstreckende Kegelstumpfsegmentflache als erste Schragflache aufweisen. Dadurch wird eine robuste
Funktionsweise unabhangig davon erreicht, wie das Betatigungsteil beziglich einer Drehung um die LAngsachse im Kraft-
Ubertragungsteil angeordnet ist.

[0020] Vorteilhaft weist das Kraftlbertragungsteil eine Arretierung fir das Klemmteil auf. Dadurch kann eine unbeabsich-
tigte Bewegung des Klemmteils gehemmt und das Klemmteil so positioniert werden, dass es die gewlnschte Funktion
der Bewegung der Finger zuverléssig austbt.

[0021] Die Arretierung kann an den mehreren Fingern vorgesehene Vertiefungen aufweisen. Die Vertiefungen kénnen an
Aussenflachen der mehreren Finger jeweils gegenlber der zweiten Schragfldche vorgesehen sein. So kann eine relativ
starke Verformung der Finger erreicht werden.

[0022] Vorteilhaft liegt das Klemmteil an einer Aussenfléche des Kraftlibertragungsteils satt an. Dadurch wird das Klemm-
teil sicher gehalten und kann die zweite Schragflache effizient gegen die erste Schrégflache pressen.

[0023] Vorteilhaft ist das Klemmteil als Klemmring ausgestaltet und erstreckt sich von einem ersten Klemmringende zu
einem zweiten Klemmringende umfangs um die Langsachse. Dies erleichtert die Anordnung des Betatigungsmechanis-
mus um eine Saulenachse eines Mdbels.

[0024] Vorteilhaft weist das erste Klemmringende eine Anlagefldche fir eine Hillse des Zugelements und das zweite
Klemmringende eine Aufnahme zur Sicherung eines Kabels des Zugelements auf. Dadurch wird bei Zunahme der Zug-
spannung die Zugspannung zuverléssig in eine radial nach innen gerichtete Kraft des Klemmrings umgesetzt.
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[0025] Vorteilhaft ist der Betatigungsmechanismus derart konfiguriert, dass durch die Zunahme der Zugspannung ein
Innenradius des Klemmrings quasi quer zur L&ngsachse vorzugsweise elastisch beziehungsweise reversibel verringert
wird. Dadurch wird bei Zunahme der Zugspannung die Zugspannung zuverldssig in eine radial nach innen gerichtete Kraft
des Klemmrings umgesetzt.

[0026] Vorteilhaft weist der Klemmring eine quasi senkrecht zur LAngsachse gemessene Klemmringdicke auf, wobei die
Klemmringdicke umfangs um die L&ngsachse variiert. Dadurch wird erméglicht, eine Form einer am Kraftiibertragungsteil
anliegenden Innenflache in Abhangigkeit von der jeweils ausgelibten Zugspannung zu kontrollieren. Insbesondere kann
eine Uber den Umfang des Klemmrings wenigstens néherungsweise konstante radiale Kraft erzeugt werden, wobei dies
selbst bei zunehmender Zugspannung gilt. Dabei variiert die radial gerichtet Kraft als Funktion der Zugspannung, aber
nicht abh&ngig von einer Position entlang der um die L&ngsachse umlaufenden Innenflache des Klemmrings.

[0027] Vorteilhaft variiert die Klemmringdicke derart, dass eine Innenfldche des Klemmrings bei einer Relativbewegung
des ersten Klemmringendes zum zweiten Klemmringende Kreiszylinderflachen unterschiedlicher Radien approximiert.
Dadurch wird eine Uber den Umfang des Klemmrings wenigstens ndherungsweise konstante radiale Kraft erzeugt, wobei
dies selbst bei zunehmender Zugspannung gilt.

[0028] Der Betatigungsmechanismus kann konfiguriert sein, einen Funktionsmechanismus auf Zug auszulésen. Der Funk-
tionsmechanismus kann beispielsweise einen durch die Bewegung des Betétigungsteils auslésbaren Energiespeicher-
mechanismus wie eine Feder oder ein &hnliches Bauteil aufweisen, der bei Betatigung durch das Betétigungsteil gespei-
cherte Energie in mechanische Bewegungsenergie umsetzt. Der Betatigungsmechanismus kann konfiguriert sein, zum
Ausldsen des Funktionsmechanismus das Betétigungsteil weiter aus dem Hohlraum zu dréngen. Das Kraftibertragungs-
teil kann eine Kraftlbertragungsteilbasis aufweisen, wobei die wenigstens eine zweite Schragfléche in Richtung der Kraft-
Ubertragungsteilbasis auf die LAngsachse hin zuléuft. Die erste Schrigflache des Betatigungsteils kann in Richtung der
Kraftibertragungsteilbasis auf die LAngsachse hin zulaufen, insbesondere kegelstumpfférmig zulaufen. Eine derartige
Ausgestaltung ist zur Verwendung mit auf Zug auszulésenden Funktionsmechanismen geeignet. Eine Rickkehr des Be-
tatigungsteils in die Konfiguration, in der der Funktionsmechanismus nicht ausgelést ist, kann auch unter Einfluss der
Schwerkraft erfolgen.

[0029] Vorteilhaft ist der Betatigungsmechanismus konfiguriert, einen Funktionsmechanismus auf Druck auszulésen. Der
Funktionsmechanismus kann beispielsweise einen durch die Bewegung des Betatigungsteils auslésbaren Energiespei-
chermechanismus aufweisen, der bei Betatigung durch das Betétigungsteil gespeicherte Energie in mechanische Be-
wegungsenergie umsetzt. Vorteilhaft ist der Betdtigungsmechanismus konfiguriert, zum Auslésen des Funktionsmecha-
nismus das Betatigungsteil weiter in den Hohlraum zu dr&ngen beziehungsweise zu driicken. Das Kraftiibertragungsteil
kann eine Kraftibertragungsteilbasis aufweisen, wobei vorteilhaft die wenigstens eine zweite Schréagflache in Richtung
der Kraftibertragungsteilbasis von der Langsachse weg verlauft. Eine derartige Ausgestaltung ist zur Verwendung mit
auf Druck auszulésenden Funktionsmechanismen geeignet. Dies kann vorteilhaft sein, z.B. im Hinblick auf eine einfache
Anbindung des Betatigungsteils an einen Ausléser des Funktionsmechanismus.

[0030] Vorteilhaft ist das Betatigungsteil federelastisch vorgespannt. Das Betétigungsteil kann einen federelastischen Ab-
schnitt aufweisen. Der federelastische Abschnitt kann sich zylinderférmig um die Langsachse erstrecken. Alternativ kann
der Betatigungsmechanismus ein federelastisches Teil in Anlage an dem Betétigungsteil aufweisen. Das federelastische
Teil kann sich zylinderfdrmig um die LAngsachse erstrecken. Dadurch kann insbesondere bei auf Druck auslésbaren
Funktionsmechanismen erreicht werden, dass das Betatigungsteil in eine Konfiguration vorgespannt ist, in der der Funk-
tionsmechanismen nicht ausgelést wird, bis die Zugspannung durch Benutzereinwirkung erhéht wird. Die zylinderférmige
Ausgestaltung erlaubt es, dass der federelastische Abschnitt oder das federelastische Teil um eine Saulenachse eines
Mébels montiert werden.

[0031] Vorteilhaft weist das Kraftibertragungsteil eine Montagestruktur zum Montieren an einer Gasfeder, einer Energie-
speichereinrichtung oder einer Mdbelséule auf. Dies erlaubt eine einfache Montage an oder in Nahe der Mébelsaule. Die
Montagestruktur kann ein oder mehrere Anlageflachen aufweisen.

[0032] Vorteilhaft ist das Kraftibertragungsteil konfiguriert, das Betétigungsteil entlang der Langsachse und quer zur
Langsachse an der Gasfeder, der Energiespeichereinrichtung oder der Mdbelsdule zu sichern. Dadurch wird das Betati-
gungsteil in einfacher Weise beweglich relativ zur Gasfeder, Energiespeichereinrichtung oder Moébelséule montiert und
gesichert.

[0033] Vorteilhaft weist der Betatigungsmechanismus eine Zugelementfihrung fir das Zugelement auf. Die Zugelement-
fuihrung kann eine Schraubenlinien- beziehungsweise Helixform aufweisen. Die Zugelementfiihrung kann vorteilhaft Bo-
denabschnitte, die eine Unterseite eines Fuhrungskanals fir das Zugelement bilden, und Deckenabschnitte, die eine
Oberseite des Fuhrungskanals fur das Zugelement bilden, aufweisen. Die Bodenabschnitte und Deckenabschnitte kénnen
alternierend angeordnet sein. Dadurch kann das Zugelement in sicherer Weise um eine Mobelséule gefihrt werden.

[0034] Vorteilhaft weist der Betatigungsmechanismus das Zugelement auf, wobei das Zugelement mit dem Klemmteil
verbunden ist. Das Zugelement kann vorteilhaft als Bowdenzug ausgebildet sein. Dadurch wird in einfacher Weise eine
Ubertragung von Zugspannung von einem manuell betétigbaren Bedienelement, beispielsweise einem Handgriff, zum
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Klemmteil erméglicht. Das Zugelement kann ohne lGbermaéssig starke Krimmung und ohne die Gefahr eines unerwiinsch-
ten Abknickens entlang und um die eine Mébelsaule gefiihrt werden.

[0035] Vorteilhaft weist der Betdtigungsmechanismus ein manuell betatigbares Bedienelement auf, wobei das Zugele-
ment mit dem Bedienelement verbunden ist. Dadurch kann der Betdtigungsmechanismus manuell bedient werden, um
beispielsweise eine Bewegung eines Mdbels zu hemmen.

[0036] Das Betétigungsteil kann zum Ausldsen eines Funktionsmechanismus, insbesondere eines Mdébels, konfiguriert
sein. Der Funktionsmechanismus kann eine mit einem Arretierelement gekoppelte Energiespeichereinrichtung oder einen
Zug-Druck-Schalter aufweisen.

[0037] Eine Mébelarretieranordnung zum selektiven Arretieren eines Mobels nach einem weiteren Aspekt der Erfindung
weist Folgendes auf: ein Arretierelement, das zwischen einer ersten Freigabeposition, in der das Arretierelement das Mé-
bel nicht arretiert, und einer Arretierposition, in der das Arretierelement das Mdbel arretiert, bewegbar ist; einen Funktions-
mechanismus, der zum Bewegen des Arretierelements zwischen der Freigabeposition und der Arretierposition auslésbar
ist; und den erfindungsgeméassen Betédtigungsmechanismus zum Auslésen des Funktionsmechanismus.

[0038] Eine derartige Mdbelarretieranordnung ist so ausgelegt, dass das Betatigungsteil als Ausgangselement des Betati-
gungsmechanismus den Funktionsmechanismus auslést. Dies erlaubt, das Arretierelement unter Wirkung des Funktions-
mechanismus in die Arretierposition zu bewegen, in der es eine Bewegung des Mobels wie beispielsweise ein Rollen oder
Rutschen des Mébels hemmt beziehungsweise hindert. Die Kraft, mit der das Arretierelement angepresst wird, wird durch
den Funktionsmechanismus bestimmt. Es erfolgt eine konsistente Druckaufbringung durch den Funktionsmechanismus.

[0039] Der Funktionsmechanismus kann direkt durch den Betédtigungsmechanismus implementiert sein, indem die durch
Betétigung ausgeléste axiale Bewegung beziehungsweise der durch Betétigung ausgeldste axiale Druck direkt auf das
Arretierelement wirkt. In einer solchen Ausflhrung kénnen der Funktionsmechanismus und der Betatigungsmechanismus
identisch sein. Das heisst, der Betatigungsmechanismus ist zum Bewegen des Arretierelements zwischen der Freigabe-
position und der Arretierposition ausgebildet.

[0040] Der Funktionsmechanismus kann auch ein Ubertragungselement wie beispielsweise ein Rohr oder eine Hillse auf-
weisen, das die Bewegung beziehungsweise den Druck des Betatigungsmechanismus auf das Arretierelement Ubertragt.
Weiter kann er zur Druckaufbringung beispielsweise eine Energiespeichereinrichtung (z.B. eine Feder) aufweisen, die
auf das Arretierelement einwirken kann. Die im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméssen Betatigungsmechanismus
beschriebenen Vorteile bestehen weiterhin beziehungsweise kénnen so in vorteilhafter Weise genutzt und implementiert
werden.

[0041] Das Arretierelement kann eine beliebige Struktur zum Arretieren des Mébels sein. Beispielsweise kann es einen
Stopper umfassen, der bei Betétigung des Betédtigungsmechanismus auf den Boden gedrlckt wird und so das Mébel ar-
retiert beziehungsweise gegen ein unbeabsichtigtes oder unerwiinschtes Bewegen sichert. Der Stopper kann beispiels-
weise als Fussring oder ein dhnliches Bauteil angeordnet sein.

[0042] Ein Mdbel nach weiteren einem Aspekt der Erfindung weist Folgendes auf: ein Gestell mit wenigstens einem
Rollelement oder Wélzelement zur Bewegung des Mdbels auf einer Standflache; ein Arretierelement, das zwischen einer
Freigabeposition, in der das Arretierelement das Mobel nicht arretiert, und einer Arretierposition, in der das Arretierelement
das Mobel arretiert, bewegbar ist; einen Funktionsmechanismus, der auslésbar ist, um das Arretierelement zwischen
der Freigabeposition und der Arretierposition zu bewegen; und den erfindungsgemassen Betatigungsmechanismus zum
Ausldsen des Funktionsmechanismus.

[0043] Ein derartiges Mébel ist so ausgelegt, dass das Betatigungsteil als Ausgangselement des Betatigungsmechanis-
mus den Funktionsmechanismus auslést. Dies erlaubt, das Arretierelement unter Wirkung des Funktionsmechanismus
in die Arretierposition zu bewegen, in der es eine Bewegung des Mdbels hemmt. Die Kraft, mit der das Arretierelement
angepresst wird, kann durch den Funktionsmechanismus oder durch den Betatigungsmechanismus bestimmt werden.
Es kann eine konsistente Druckaufbringung durch den Funktionsmechanismus erfolgen. Das Mébel kann eine Saule mit
Tiefenfederung und optional integrierter Stoppfunktion aufweisen, wobei die integrierte Stoppfunktion durch den Betéti-
gungsmechanismus auslésbar ist. Der Funktionsmechanismus kann allgemein eine Stoppfunktion eines Mobels aufwei-
sen, ohne hierauf beschrankt zu sein. Beispielsweise kann der Funktionsmechanismus fir eine Klemmung eines Fuss-
rings konfiguriert sein.

[0044] Auch im erfindungsgeméssen Mdbel kann der Funktionsmechanismus direkt durch den Betatigungsmechanismus
implementiert sein, indem die durch Betétigung ausgeldste axiale Bewegung beziehungsweise der durch Betétigung aus-
geldste axiale Druck direkt auf das Arretierelement wirkt. In einer solchen Ausfihrung kénnen der Funktionsmechanismus
und der Betatigungsmechanismus des Mdbels identisch sein. Das heisst, der Betétigungsmechanismus ist zum Bewegen
des Arretierelements zwischen der Freigabeposition und der Arretierposition ausgebildet.

[0045] Der Funktionsmechanismus des Mébels kann auch ein Ubertragungselement wie beispielsweise ein Rohr oder
eine Hilse aufweisen, das die Bewegung beziehungsweise den Druck des Betatigungsmechanismus auf das Arretierele-
ment Ubertragt. Weiter kann er zur Druckaufbringung beispielsweise eine Energiespeichereinrichtung (z.B. eine Feder)
aufweisen, die auf das Arretierelement einwirken kann. Die im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméssen Betatigungs-
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mechanismus beschriebenen Vorteile bestehen weiterhin beziehungsweise kénnen so in vorteilhafter Weise genutzt und
implementiert werden.

[0046] Das Arretierelement kann eine beliebige Struktur zum Arretieren des Mébels sein. Beispielsweise kann es einen
Stopper umfassen, der bei Betétigung des Betédtigungsmechanismus auf den Boden gedrlckt wird und so das Mébel ar-
retiert beziehungsweise gegen ein unbeabsichtigtes oder unerwiinschtes Bewegen sichert. Der Stopper kann beispiels-
weise als Fussring oder ein dhnliches Bauteil angeordnet sein.

[0047] Die im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméassen Betatigungsmechanismus und der erfindungsgeméassen
Mébelarretieranordnung beschriebenen Vorteile bestehen weiterhin.

[0048] Ein M&bel vorzugsweise ein Stuhl und insbesondere ein Sitz-Steh-Stuhl nach einem anderen weiteren Aspekt der
Erfindung weist Folgendes auf: ein Gestell mit wenigstens einem Rollelement oder Walzelement zur Bewegung des Mé-
bels auf einer Standfladche und eine Arretieranordnung zum Arretieren des Moébels, wobei die Arretieranordnung aufweist:
ein Arretierelement, das zwischen einer Freigabeposition, in der das Arretierelement das Mébel nicht arretiert, und einer
Arretierposition, in der das Arretierelement das Mdbel arretiert, bewegbar ist, wobei das Arretierelement in der Arretierpo-
sition von dem wenigstens einen Rollelement oder Walzelement beabstandet ist, und einen Mechanismus zum Bewegen
des Arretierelements zwischen der Freigabeposition und der Arretierposition. In einer méglichen Ausfihrungsform weist
der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements eine Energiespeichereinrichtung oder einen anderen Funktions-
mechanismus wie beispielsweise einen Funktionsmechanismus einer Mébelarretiereinrichtung wie oben beschrieben auf.

[0049] Vorzugsweise umfasst der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements einen Betatigungsmechanismus wie
oben beschrieben oder eine Mdbelarretieranordnung wie oben beschrieben. Das Arretierelement kann wiederum eine
beliebige Struktur zum Arretieren des Mdbels sein. Beispielsweise kann es einen Stopper umfassen, der bei Betétigung
des Betatigungsmechanismus auf den Boden gedriickt wird und so das Mdbel arretiert beziehungsweise gegen ein un-
beabsichtigtes oder unerwiinschtes Bewegen sichert. Der Stopper kann beispielsweise als Fussring oder ein ahnliches
Bauteil angeordnet sein.

[0050] Ein derartiges Mdbel kann so ausgelegt sein, dass ein Betatigungsteil als Ausgangselement des Mechanismus
zum Bewegen des Arretierelements beziehungsweise eines Betétigungsmechanismus die Energiespeichereinrichtung
oder den anderen Funktionsmechanismus auslést. Dies erlaubt, das Arretierelement unter Verwendung der Energiespei-
chereinrichtung oder des Funktionsmechanismus in die Arretierposition zu bewegen, in der es eine Bewegung des Mébels
hemmt oder hindert. Die im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméassen Betatigungsmechanismus beziehungsweise
der erfindungsgemassen Mdbelarretiereinrichtung beschriebenen Vorteile bestehen weiterhin.

[0051] Vorteilhaft ist der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements manuell auslésbar. Dadurch kann der Betéti-
gungsmechanismus manuell bedient werden, um beispielsweise eine Bewegung eines Mdbels zu hemmen.

[0052] Vorteilhaft weist der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements ein Zugelement auf und ist so konfiguriert
ist, dass eine Zugspannung des Zugelements manuell ver&nderbar ist. Dadurch kann der Betatigungsmechanismus ma-
nuell bedient werden, um beispielsweise eine Bewegung eines Mdbels zu hemmen.

[0053] Vorteilhaft ist der Mechanismus konfiguriert, eine Veranderung der Zugspannung des Zugelements in eine Linear-
bewegung eines Betatigungsteils entlang einer LAngsachse umzusetzen. Dies erlaubt die Verwendung eines durch Li-
nearbewegung ausldésbaren Funktionsmechanismus, der durch die Linearbewegung des Betatigungsteils ausgelést wird.

[0054] Vorteilhaft ist der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements konfiguriert, zur Umsetzung der Verédnderung
der Zugspannung des Zugelements in die Linearbewegung entlang der L&ngsachse die Zugspannung in eine senkrecht
zur LAngsachse gerichtete Radialkraft umzusetzen und die senkrecht zur LAngsachse gerichtete Radialkraft Uber anein-
ander anliegende Schrégflachen in die Bewegung entlang der LAngsachse umzusetzen. Dies erlaubt die Verwendung
eines durch Linearbewegung auslésbaren Funktionsmechanismus, der durch die Linearbewegung des Betatigungsteils
ausgelést wird.

[0055] Vorteilhaft weist die Energiespeichereinrichtung oder der Funktionsmechanismus ein federelastisches Element
auf. Durch das federelastische Element kann in einfacher Weise ein Druck auf das Arretierelement aufgebracht werden,
um dieses auf die Standflache beziehungsweise den Boden zu pressen.

[0056] Vorteilhaft ist der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements derart konfiguriert, dass durch die Linearbe-
wegung des Betatigungsteils die Energiespeichereinrichtung beziehungsweise der Funktionsmechanismus ausldsbar ist.
Durch die Energiespeichereinrichtung kann in einfacher Weise ein Druck auf das Arretierelement aufgebracht werden, um
dieses auf die Standflache zu pressen.

[0057] Wie erwahnt weist der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements vorzugsweise den erfindungsgemassen
Betatigungsmechanismus auf. Die Vorteile dieses Betatigungsmechanismus sind unter anderem oben beschrieben.

[0058] Vorteilhaft erstreckt sich das Kraftliibertragungsteil des Betatigungsmechanismus umfangs um die Energiespei-
chereinrichtung. Dies erlaubt eine Montage von Komponenten des Mechanismus in koaxialer Ausrichtung zu einer Achse
der Energiespeichereinrichtung.
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[0059] Vorteilhaft weist das Gestell eine Saule auf, wobei der Betatigungsmechanismus an der Siule angeordnet ist. Dies
erlaubt eine bauliche Integration des Betatigungsmechanismus an oder in der Saule und eine kompakte beziehungsweise
asthetische Ausgestaltung des Mébels.

[0060] Vorteilhaft ist das Kraftibertragungsteil relativ zur S&ule drehbar. Dies erlaubt eine sichere Funktion des Betéti-
gungsmechanismus oder der Mobelarretieranordnung selbst bei Relativdrehungen zwischen Kraftlibertragungsteil, Beta-
tigungsteil und Saule.

[0061] Wie erwahnt ist das M&bel vorzugsweise ein Stuhl und insbesondere ein Sitz-Steh-Stuhl. Bei derartigen Mébeln
ist die selektive Hemmung der Bewegung des Mébels relativ zu einer Standflache besonders vorteilhaft, beispielsweise
wenn das Mobel als Stehhilfe verwendet wird, um einen Benutzer in halbaufrechter Stellung zu stitzen. In einer solchen
halbaufrechten Stellung kann ein unerwilinschtes Wegbewegen des Mdbels zu Verletzungen des Nutzers fiihren. Diese
Gefahr kann mit der Erfindung beseitigt oder zumindest wesentlich vermindert werden.

[0062] Vorteilhaft wird das Arretierelement in der Arretierposition gegen eine Standfldche, auf der das Mdébel steht, be-
ziehungsweise einen Boden gepresst. Dadurch kann eine selektive Hemmung der Bewegung in einfacher Weise erreicht
werden.

[0063] Ein Verfahren nach einem anderen weiteren Aspekt der Erfindung ist eingerichtet zum Auslésen eines Funktions-
mechanismus, insbesondere eines an einem Md&bel montierten Funktionsmechanismus. Das Verfahren weist ein Betati-
gen des Funktionsmechanismus unter Verwendung des Betatigungsmechanismus nach einem Aspekt oder Ausfuhrungs-
beispiel auf.

[0064] Ein Verfahren nach einem anderen weiteren Aspekt der Erfindung ist eingerichtet zum selektiven Hemmen einer
Bewegung eines auf einer Standflache stehenden Mdbels, wobei das Mébel ein Arretierelement aufweist. Das Verfahren
weist Folgendes auf: Hervorrufen einer Bewegung eines Arretierelements aus einer Freigabeposition, in der das Arretier-
element von der Standflache beabstandet ist, in eine Arretierposition, in der das Arretierelement gegen die Standflache
gepresst wird, wobei die Bewegung des Arretierelements unter Verwendung des erfindungsgeméassen Betétigungsme-
chanismus ausgeldst wird.

[0065] Die mit der Verwendung des erfindungsgeméssen Betdtigungsmechanismus verbundenen Vorteile wurden bereits
ausfuhrlich beschrieben.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

[0066] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung von Aus-
fuhrungsbeispielen der Erfindung mit Hilfe der schematischen Zeichnung. Insbesondere wird im Folgenden die erfindungs-
gemasse Vorrichtung unter Bezugnahme auf die beigefligten Zeichnungen anhand von Ausfuhrungsbeispielen detaillier-
ter beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1: ein erfindungsgeméasses Moébel mit einem Arretierelement in Freigabeposition;

Fig. 2: das Mébel nach Fig. 1 mit dem Arretierelement in Arretierposition;

Fig. 3: einen erfindungsgeméassen Betatigungsmechanismus;

Fig. 4: eine perspektivische Explosionsansicht von Komponenten eines Betitigungsmechanismus geméss
einer ersten Ausfihrungsform der Erfindung;

Fig. 5: eine Seitenansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus gemass der ersten Ausfih-
rungsform der Erfindung;

Fig. 6: eine Perspektivansicht von Komponenten des Betétigungsmechanismus geméss der ersten Ausfiih-
rungsform der Erfindung in zusammengebautem Zustand;

Fig. 7: eine weitere Perspektivansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus geméass der ersten
Ausflhrungsform der Erfindung in zusammengebautem und montiertem Zustand;

Fig. 8: eine perspektivische Explosionsansicht von Komponenten eines Betitigungsmechanismus geméss
einer zweiten Ausfihrungsform der Erfindung;

Fig. 9: eine Seitenansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus geméass der zweiten Ausfiih-
rungsform der Erfindung;

Fig. 10: eine Perspektivansicht von Komponenten des Betétigungsmechanismus geméss der zweiten Aus-

fuhrungsform der Erfindung in zusammengebautem Zustand;
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Fig. 11: eine perspektivische Schnittansicht von Komponenten des Betdtigungsmechanismus gemass der
zweiten Ausfuhrungsform der Erfindung in zusammengebautem Zustand;

Fig. 12: eine weitere Perspektivansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus geméass der zwei-
ten Ausflhrungsform der Erfindung in zusammengebautem Zustand;

Fig. 13: ein Betétigungsteil mit integriertem federelastischen Abschnitt geméass einer dritten Ausfuhrungs-
form der Erfindung;

Fig. 14: eine Zugelementfihrung des Betatigungsmechanismus der ersten bis dritten Ausfihrungsform.

Fig. 15: einen erfindungsgemaésses Sitz-Steh-Stuhl mit einem Arretierelement in Arretierposition.

Wege zur Ausfiihrung der Erfindung

[0067] Bestimmte Ausdricke werden in der folgenden Beschreibung aus praktischen Grinden verwendet und sind nicht
einschrdnkend zu verstehen. Die Wérter ,rechts®, ,links®, ,unten” und ,oben” bezeichnen Richtungen in der Zeichnung,
auf die Bezug genommen wird. Die Ausdricke ,nach innen®, ,nach aussen® ,unterhalb, ,oberhalb®, links®, ,rechts® oder
ahnliche werden zur Beschreibung der Anordnung bezeichneter Teile zueinander, der Bewegung bezeichneter Teile zuei-
nander und der Richtungen hin zum oder weg vom geometrischen Mittelpunkt der Erfindung sowie benannter Teile der-
selben wie in den Fig. dargestellt verwendet. Diese rdumlichen Relativangaben umfassen auch andere Positionen und
Ausrichtungen als die in den Fig. dargestellten. Zum Beispiel wenn ein in den Fig. dargestelltes Teil umgedreht wird, sind
Elemente oder Merkmale, die als ,unterhalb® beschrieben sind, dann ,oberhalb®. Die Terminologie umfasst die oben aus-
driicklich erwahnten Wérter, Ableitungen von denselben und Wérter ahnlicher Bedeutung.

[0068] Um Wiederholungen in den Fig. und der zugehérigen Beschreibung der verschiedenen Aspekte und Ausfuhrungs-
beispiele zu vermeiden, sollen bestimmte Merkmale als gemeinsam flr verschieden Aspekte und Ausfihrungsbeispiele
verstanden werden. Das Weglassen eines Aspekts in der Beschreibung oder einer Fig. l4sst nicht darauf schliessen, dass
dieser Aspekt in dem zugehdrigen Ausflhrungsbeispiel fehlt. Vielmehr kann ein solches Weglassen der Klarheit und dem
Verhindern von Wiederholungen dienen. In diesem Zusammenhang gilt fir die gesamte weitere Beschreibung folgende
Festlegung: Sind in einer Figur zum Zweck zeichnerischer Eindeutigkeit Bezugszeichen enthalten, aber im unmittelbar
zugehdrigen Beschreibungstext nicht erwahnt, so wird auf deren Erluterung in vorangehenden Figurenbeschreibungen
Bezug genommen. Sind ausserdem im unmittelbar zu einer Figur gehérigen Beschreibungstext Bezugszeichen erwéhnt,
die in der zugehérigen Figur nicht enthalten sind, so wird auf die vorangehenden und nachstehenden Figuren verwiesen.
Ahnliche Bezugszeichen in zwei oder mehreren Fig. stehen fiir &hnliche oder gleiche Elemente.

[0069] Fig. 1zeigt ein als Stuhl ausgebildetes Ausfuhrungsbeispiel eines erfindungsgeméassen Mébels 1. Das Mdbel
1 weist eine Sitz- beziehungsweise Stutzflache 2, die von einem Sitz gebildet wird. Das Mébel 1 umfasst ein Gestell
3 mit einer Sule 5 und mehreren Rollen oder Walzen 4, die eine bequeme Bewegung relativ zu einer Standflache bezie-
hungsweise einem Boden erlauben. Die Saule 5 kann federnd ausgestaltet sein. Hierzu kénnen bekannte Federungsme-
chanismen eingesetzt werden, beispielsweise unter Verwendung federnder mechanischer oder fluidischer Komponenten
und insbesondere einer Gasfeder. Das Mébel 1 ist weiter mit einem Funktionsmechanismus ausgestattet, der mit einem
Arretierelement 11 verbunden oder gekoppelt ist, um das Arretierelement 11 bei Auslésung des Funktionsmechanismus
gegen die Standflache zu pressen, wie dies in Fig. 2dargestellt ist. Auf diese Weise wird eine unerwiinschte Bewegung
des Mébels 1 verhindert, wenn das Arretierelement 11 in einer Arretierposition ist, in der es nach unten bewegt und gegen
die Standfl&che gedrickt ist. Das Arretierelement 11 ist als beispielsweise gummiartiger Stopper ausgebildet, sodass eine
vergleichsweise hohe Reibungskraft zwischen Arretierelement 11 und Standflache erzeugt wird, wenn das Arretierelement
11 wie in Fig. 2 gezeigt auf die Standfl&che gedrickt wird.

[0070] Ausfuhrungsbeispiele von erfindungsgeméassen Betatigungsmechanismen zur Auslésung des Funktionsmecha-
nismus des Mébels 1 sind nachfolgend unter Bezugnahme auf Fig. 3 bis Fig. 13 beschrieben.

[0071] Fig. 3 ist eine schematische Ansicht einer Mébelarretieranordnung 10, bei der die unter Bezugnahme auf Fig. 4
bis Fig. 13 beschriebenen Ausflhrungsbeispiele von Betatigungsmechanismen 20 eingesetzt werden kénnen.

[0072] Der Funktionsmechanismus zum Anpressen des Arretierelements an die Standfldche kann eine Energiespeicher-
einrichtung 13 mit einem federelastischen Element aufweisen und/oder als linearer Druck-Zug-Schalter konfiguriert sein.
Die Mdbelarretieranordnung weist ein manuell betatigbares Bedienelement 23 auf. Das Bedienelement 23 kann beispiels-
weise ein Hebel, ein Drehknopf oder ein Druckknopf sein sein. Mit dem Bedienelement 23 gekoppelt ist ein Zugelement 22,
das ein Bowdenzug sein kann. Ein Ende eines inneren Seils oder Drahts des Bowdenzugs kann mit dem Bedienelement
23 verbunden sein. Ein Ende einer &usseren Hille des Bowdenzugs kann an oder in der Umgebung des Bedienelements
ortsfest abgestiitzt sein. Entgegengesetzte Enden des inneren Kabels und der dusseren Hille sind mit Umsetzkompo-
nenten 21 des Betétigungsmechanismus 20 verbunden. Die Umsetzkomponenten 21 dienen dazu, eine zunehmende
Zugspannung des Zugelements 22 in eine Linearbewegung eines den Funktionsmechanismus betétigenden Betéatigungs-
teils umzusetzen, um so den Funktionsmechanismus auszuldsen. Der Funktionsmechanismus kann in oder an der bezie-
hungsweise um die S&ule 5 angeordnet sein. Der Funktionsmechanismus kann einen Zylinder 12 beziehungsweise ein
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Rohr aufweisen, der bei Auslésung des Funktionsmechanismus das Arretierelement 11 gegen eine Standflache drlckt,
auf der das Mébel 1 steht. Der entsprechende Hub, um den das Arretierelement 11 dabei bewegt wird, kann beispielsweise
2 cm oder weniger, 1,5 cm oder weniger, 1 cm oder weniger, oder 0,7 cm oder weniger sein.

[0073] Der Betatigungsmechanismus 20 ist so ausgestaltet und montiert, dass ein Betatigungsteil zum Auslésen in ei-
ner translatorischen Linearbewegung entlang einer mit einer Saulenachse 7 zusammenfallenden L4ngsachse des Betati-
gungsmechanismus 20 verschoben wird, um den Funktionsmechanismus auszuldésen.

[0074] Wenigstens ein Abschnitt des Zugelements 22 wird durch eine Zugelementfihrung 24 um die Mdbelsule geflhrt.

[0075] Das Bedienelement23 kann an einer fur den Nutzer bequem erreichbaren Stelle, beispielsweise an einer Unterseite
eines Sitzunterteils 6 angeordnet sein. Andere Stellen, beispielsweise an einem Trager einer Rickenlehne, sind ebenfalls
moglich.

[0076] Fig. 4 bis Fig. 7 zeigen einen Betatigungsmechanismus 20 nach einer ersten Ausfiihrungsform. Fig. 4 ist eine
perspektivische Explosionsansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus 20. Fig. 5 ist eine Seitenansicht von
Komponenten des Betatigungsmechanismus 20. Fig. 6 ist eine Perspektivansicht von Komponenten des Betatigungsme-
chanismus 20. Fig. 7 ist eine weitere Perspektivansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus 20 geméass der
ersten Ausfuhrungsform der Erfindung in zusammengebautem und montiertem Zustand.

[0077] Der Betatigungsmechanismus 20 ist so konfiguriert, dass eine Zugspannung eines Zugelements, beispielswei-
se eines Bowdenzugs, in eine Linearbewegung umgesetzt wird, mit der beispielsweise eine Umwandlung von in einer
Energiespeichereinrichtung gespeicherter Energie in kinematische Energie oder ein anderweitiger Funktionsmechanis-
mus ausgelést wird. Mit dem Betétigungsmechanismus kann beispielsweise ein linearer Zug-Druck-Schalter betétigt oder
implementiert werden. Der Betatigungsmechanismus 20 setzt allgemein die Zugspannung zunéchst in eine in Richtung
einer L&ngsachse 29 radial nach innen gerichtete Radialkraft um, die dann Uber ein System von aneinander anliegenden
Schrégflachen in die Linearbewegung umgesetzt wird.

[0078] Der Begriff Schragflache wird hier fir eine Flache verwendet, die relativ zur LAngsachse 29 geneigt ist. Die (nach-
folgend n&her beschriebenen) Schrégfldchen kénnen beispielsweise kegelstumpfférmig oder kegelstumpfsegmentférmig
sein. Die aneinander anliegenden Schragflachen weisen vorteilhaft denselben Offnungswinkel relativ zur Langsachse auf.
Die Richtung, in der die Schrégflachen sich aufweiten (also von der Langsachse weg verlaufen) definiert, ob ein Betati-
gungsteil zur Auslésung des Funktionsmechanismus von der Standflache des Mébels weg (Fig. 4 bis Fig. 7) oder - wie
spéter noch unter Bezugnahme auf Fig. 8 bis Fig. 12 beschrieben - auf die Standfldche des Mdbels zu bewegt wird.

[0079] Der Betatigungsmechanismus 20 weist ein Betatigungsteil 30, ein Kraftlibertragungsteil 40 und einen als Klemm-
ring ausgestaltetes Klemmteil 50 auf. Die L&ngsachse 29 des Betdtigungsmechanismus 20 ist im installierten Zustand
ausgerichtet zu, insbesondere koaxial mit, einer Achse der Saule 5 ausgerichtet.

[0080] Das Betatigungsteil 30 erstreckt sich von einem ersten axialen Ende 33 zu einem zweiten axialen Ende 34. Im an
einer Mdébelsaule installierten Zustand ist das erste axiale Ende 33 unterhalb des zweiten axialen Endes 34 angeordnet.
Eine Offnung 32 erstreckt sich zentral durch das Betatigungsteil 30 vom ersten axialen Ende 33 zum zweiten axialen
Ende 34. Die Langsachse 29 tritt durch die Offnung 32 durch. Das Betétigungsteil ist so montierbar, dass die Mébelsaule
und/oder eine Gasfeder und/oder eine Energiespeichereinrichtung 13 durch die Offnung 32 tritt. Das Betatigungsteil 30 ist
so ausgestaltet, dass es die Langsachse 29 ringartig umlauft.

[0081] Das Betétigungsteil 30 weist eine Aussenflache an der radial &usseren, von der LAngsachse 29 wegweisenden
Seite auf. Wenigstens ein Bereich der Aussenflache ist als erste Schrigflaiche 31 ausgebildet. Die erste Schragflache
31 verlauft so, dass ein dusserer Radius vom ersten axialen Ende 31 zum zweiten axialen Ende 32 zunimmt. Die erste
Schrégflache 31 kann die Langsachse 29 vollstdndig und durchgéngig umlaufen. Die erste Schragfliche 31 kann eine
Kegelstumpfflache sein, wobei eine Basis des Kegelstumpfes fern vom ersten axialen Ende 31 angeordnet ist.

[0082] Das Betatigungsteil 30 weist Strukturen auf, mit denen es zur Betétigung des Funktionsmechanismus, der das
Arretierelement 11 gegen die Standfldche presst, derart verbunden ist, dass es eine Zugkraft auf einen Ausléser des
Funktionsmechanismus ausliben kann. Das Betétigungsteil 30 kann beispielsweise Offnungen zum Durchtritt von Befes-
tigern aufweisen, mit denen das Betatigungsteil 30 mit dem Ausléser des Funktionsmechanismus verbunden wird. Ande-
re Verbindungsformen, beispielsweise eine kraft- oder formschlissige Verbindung von Befestigungsteil 30 und Ausléser,
kénnen verwendet werden.

[0083] Das Kraftibertragungsteil 40 ist so konfiguriert, dass es eine radial zur Langsachse 29 hin gerichtet Kraft so um-
setzt, dass auf das Betétigungsteil 30 eine entlang der Langsachse 29 gerichtete Kraft wirkt, die zur Bewegung des Be-
tatigungsteils 30 entlang der L&ngsachse 29 fuhrt.

[0084] Das Kraftibertragungsteil 40 weist eine Kraftibertragungsteilbasis 41 auf. Im installierten Zustand ist diese am
unteren Ende des Kraftibertragungsteils 40 positioniert. Die Kraftibertragungsteilbasis 41 kann zylinderférmig um die
Langsachse 29 laufen. An der Kraftlbertragungsteilbasis 41 ist eine Montagestruktur 42 vorgesehen, die zur Anbringung
an der Mébelséule und/oder der Gasfeder und/oder der Energiespeichereinrichtung, beispielsweise zur Anlage an der
Mébelséule und/oder der Gasfeder und/oder Energiespeichereinrichtung, ausgestaltet ist.
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[0085] Das Kraftibertragungsteil 40 weist mehrere Finger 43 auf. Die mehreren Finger 43 erstrecken sich von der Kraft-
Ubertragungsteilbasis 41. Es kdnnen zwei oder mehr, drei oder mehr, vier oder mehr, funf oder mehr oder sechs oder mehr
Finger 43 vorgesehen sein. Die mehreren Finger 43 kénnen identisch ausgestaltet sein. Die mehreren Finger 43 kdénnen
gleichmassig um die LAngsachse 29 verteilt angeordnet sein. Winkelabstdnde zwischen Mittellinien benachbarter Finger
43 kénnen jeweils gleich sein. Benachbarte Finger 43 sind durch FreirAume zwischen den Fingern 43 getrennt.

[0086] Die mehreren Finger 43 sind elastisch reversibel zur LAngsachse 29 hin verformbar. In einer in Fig. 4 und in Fig.
5 dargestellten Ruhekonfiguration, in die die Finger 43 ohne Kraftauslibung elastisch reversibel zuriickkehren, erstrecken
sich die Aussenseiten der Finger 43 parallel zur LAngsachse 29.

[0087] Jeder Finger 43 weist ein freies Ende 45 an der von der Kraftlbertragungsteilbasis 41 fernen Seite auf. Jeder Finger
43 weist an einer zur LAngsachse hinweisenden Innenseite eine zweite Schragfliche 44 auf. Die zweite Schragflache
44 ist so gerichtet, dass ein von der Langsachse aus gemessener Radius in Richtung von der Kraftibertragungsteilbasis
41 zum freien Ende 45 zunimmt. Jede zweite Schragflache 44 kann als Segment einer Kegelstumpfflache ausgeformt
sein, dessen Basis in Fig. 4 oben, d.h. fern der Kraftubertragungsteilbasis 41 angeordnet ist.

[0088] Das Kraftlibertragungsteil 40 weist einen Hohlraum 47 auf, in den sich das Betétigungsteil 30 erstreckt. Das Kraft-
Ubertragungsteil 40 umgibt wenigstens einen Teil des Betatigungsteils 30, um dieses gegen Bewegung in radialer Richtung
quer zur Langsachse 29 zu sichern. Das Kraftibertragungsteil 40 sichert das Betatigungsteil 30 so, dass das Betatigungs-
teil 30 entlang der Langsachse 29 beweglich ist. Das Kraftibertragungsteil 40 kann eine oder zwei axiale Begrenzungen
fur die Bewegung des Betatigungsteils 30 entlang der LAngsachse 29 definieren.

[0089] Der Hohlraum 47 erstreckt sich zentral durch das Kraftibertragungsteil von der Kraftibertragungsteilbasis 41 zu
den freien Enden 45. Die Langsachse 29 tritt durch den Hohlraum 47 durch. Das Kraftibertragungsteil 40 ist so montierbar,
dass die Mébelsaule und/oder die Gasfeder und/oder die Energiespeichereinrichtung 13 durch den Hohlraum 47 tritt.

[0090] Die zweiten Schragflachen 44 sind auf die erste Schragflache 31 abgestimmt. Jede der zweiten Schragflachen
44 kann flachig satt an der ersten Schragflache 31 anliegen. In der in Fig. 4 und in Fig. 5 dargestellten Ruhekonfiguration
der Finger 43 kénnen die erste Schragfldche 31 und die zweiten Schragflachen auf einer Mantelflache desselben Kegel-
stumpfes liegen, also insbesondere denselben Offnungswinkel relativ zur LAngsachse aufweisen.

[0091] Im Betrieb fuhrt eine radial nach innen gerichtete Bewegung der Finger 43 dazu, dass das Betétigungsteil 30 ent-
lang der LAngsachse gedrangt wird. Bei dem Betatigungsmechanismus 20 von Fig. 4 bis Fig. 7 geschieht dies derart,
dass das Betatigungsteil 30 weiter aus dem Hohlraum 47 gedrangt wird, wenn die Finger 43 zur LAngsachse 29 hin ver-
formt werden.

[0092] Die radial nach innen gerichtete Bewegung der Finger 43 wird durch das Klemmteil 50 hervorgerufen. Das Klemm-
teil 50 kann in Ausnehmungen 46 aufgenommen sein, die an den von der Langsachse 29 weg weisenden Aussenfldchen
der Finger 43 vorgesehen sind.

[0093] Das Klemmteil 50 ist als Klemmring ausgebildet. Im Sinne dieser Anmeldung wird als Klemmring insbesondere
auch eine umfangs offene Struktur verstanden, die sich &hnlich einer Schelle um die LAngsachse 29 erstreckt. Das Klemm-
teil 50 erstreckt sich von einem ersten Klemmringende 51 umfangs um die L&Angsachse zu einem zweiten Klemmringende
52. Das erste Klemmringende 51 weist eine Kopplungsstruktur 53 fir das vom Bedienelement 23 ferne Ende der usseren
Hulle des als Zugelement verwendeten Bowdenzugs auf. Die Kopplungsstruktur 53 kann eine Anlageflache fur das Ende
der &usseren Hulle aufweisen. Das zweite Klemmringende 52 weist eine Kopplungsstruktur 54 fir das vom Bedienelement
23 ferne Ende des inneren Seils oder Drahts des als Zugelement verwendeten Bowdenzugs auf. Die Kopplungsstruktur
54 kann eine Aufnahme fiir eine am Ende des inneren Seils oder Drahts vorgesehene Verdickung aufweisen. Die Kopp-
lungsstruktur 54 kann einen schlitzférmigen Durchgang fir das innere Seil oder den inneren Draht aufweisen, wobei der
schlitzférmige Durchgang in der Aufnahme mindet.

[0094] Bei Erhéhung einer Zugspannung des Zugelements werden das erste Ende 51 und das zweite Ende 52 aufeinander
zu bewegt. Die daraus resultierende Verringerung des vom Klemmteil 50 umschlossenen Innenquerschnitts verformt die
Finger 43 zur Langsachse 29 hin.

[0095] Das Klemmteil 50 weist eine von der L&ngsachse 29 weg weisende Aussenfldche 56 und eine zur L&ngsachse
29 hin weisende Innenflache 59 auf. Eine Dicke des Klemmteils wird in radialer Richtung senkrecht zur L&ngsachse 29 zwi-
schen der Innenflache 59 und der Aussenflache 56 gemessen. Die Dicke variiert in Umfangsrichtung um die LAngsachse
29. Die Dicke kann von einer ersten Dicke 57, die beispielsweise in einem mittleren Bereich zwischen dem ersten Ende
51 und dem zweiten Ende 52 bestimmt wird, zu einer zweiten Dicke 58 zunehmen, die grésser als die erste Dicke 57 ist
und in einer Umgebung des ersten und zweiten Endes 51, 52 vorliegt. Die Dicke kann in Richtung sowohl des ersten
Endes 51 als auch des zweiten Endes 52 monoton, insbesondere streng monoton von der ersten Dicke 57 zur zweiten
Dicke 58 als Funktion der Winkelposition um die L&ngsachse 29 zunehmen.

[0096] Die Klemmringdicke 57, 58 variiert vorteilhaft derart, dass die Innenfliche 59 des Klemmrings bei einer Relativbe-
wegung des ersten Klemmringendes 51 zum zweiten Klemmringende 52 Kreiszylinderflachen unterschiedlicher Radien
approximiert. D.h. die Variation ist derart, dass die Innenflache 59 ndherungsweise ein Kreiszylindersegment beschreibt,

10



CH 720 298 A2

selbst wenn der Abstand zwischen dem ersten Klemmringende 51 und dem zweiten Klemmringende 52 durch Zugspan-
nung des Zugelements veré&ndert wird.

[0097] Die Innenflache 59 des Klemmteils liegt wenigsten in der in Fig. 4 bis Fig. 7 dargestellten Ruhekonfiguration der
Finger 46 flachig und satt an den Ausnehmungen 46 an.

[0098] Im Betrieb dient der Klemmring 50 dazu, die Zugspannung des Zugelements in eine radial nach innen, auf die
Langsachse 29 hin wirkende Kraft umzusetzen, die die Finger 43 in Richtung der Langsachse 29 bewegt. Uber das System
aneinander anliegender Schréagflachen 31, 44 wird diese Bewegung der Finger 43 in eine translatorische Bewegung des
Betétigungsteils 30 entlang der Langsachse 29 umgesetzt. Bei dem in Fig. 4 bis Fig. 7 dargestellten Betatigungsmecha-
nismus wird das Betétigungsteil 30 bei Erhéhung der Zugspannung weg von der Kraftlbertragungsteilbasis 41 und weiter
aus dem Hohlraum 47 bewegt. Der Funktionsmechanismus wird durch diese Bewegung des Betatigungsteils 30 ausgeldst,
wobei ein Zylinder 12 des Funktionsmechanismus das Arretierelement 11 gegen die Standflache bewegt.

[0099] Eine Rickkehr in die Ruhekonfiguration des Betatigungsmechanismus 20 erfolgt durch die auf das Betatigungsteil
30 wirkende Schwerkraft sowie die elastische Rickstellkraft der Finger 43.

[0100] Fig. 8 bis Fig. 12zeigen einen Betatigungsmechanismus 120 nach einer zweiten Ausfuhrungsform. Fig. 8 ist ei-
ne perspektivische Explosionsansicht von Komponenten des Betatigungsmechanismus. Fig. 9 ist eine Seitenansicht von
Komponenten des Betatigungsmechanismus 120. Fig. 10 ist eine Perspektivansicht von Komponenten des Betétigungs-
mechanismus 120 in zusammengebautem Zustand. Fig. 11 ist eine perspektivische Schnittansicht von Komponenten des
Betatigungsmechanismus 120 in zusammengebautem Zustand. Fig. 12 ist eine weitere Perspektivansicht von Kompo-
nenten des Betédtigungsmechanismus gemass der zweiten Ausfuhrungsform der Erfindung in zusammengebautem und
montiertem Zustand.

[0101] Der Betatigungsmechanismus 120 ist so konfiguriert, dass eine Zugspannung eines Zugelements, beispielsweise
eines Bowdenzugs, in eine Linearbewegung umgesetzt wird, mit der ein Funktionsmechanismus ausgelést wird. Dazu
setzt der Betatigungsmechanismus 120 die Zugspannung zun&chst in eine in Richtung einer Achse radial nach innen
gerichtete Radialkraft um, die dann Ulber ein System von aneinander anliegenden Schragflachen in die Linearbewegung
umgesetzt wird.

[0102] Im Gegensatz zur ersten Ausfiuhrungsform ist die zweite Ausflhrungsform flr eine Auslésung des Funktionsme-
chanismus auf Druck ausgestaltet. Die Richtung, in der die Schrégflachen sich bei der zweiten Ausfihrungsform aufwei-
ten (also von der LaAngsachse weg verlaufen), ist so gewéhlt, dass sich ein Betétigungsteil zur Auslésung des Funktions-
mechanismus bei der zweiten Ausfuhrungsform auf die Standfldche des Mébels zu bewegt wird. Da die grundlegende
Funktionsweise des Betatigungsmechanismus 120 nach der zweiten Ausfihrungsform der des Betétigungsmechanismus
20 nach der ersten Ausfihrungsform &hnlich ist, da bei beiden die Zugspannung des Zugselements zunéchst in eine radial
nach innen gerichtete Kraft und diese dann Uber korrespondierende Schragflachen in eine translatorische Linearbewe-
gung umgesetzt wird, werden nachfolgend vor allem die abweichenden und zuséatzlichen Merkmale des Betétigungsme-
chanismus 120 nach der zweiten Ausfihrungsform beschrieben.

[0103] Der Betatigungsmechanismus 120 weist ein Betatigungsteil 130, ein federelastisches Teil 135, ein Kraftlbertra-
gungsteil 140 und einen als Klemmring ausgestaltetes Klemmteil 50 auf. Eine LAngsachse 29 des Betatigungsmechanis-
mus 120 ist im installierten Zustand ausgerichtet zu, insbesondere koaxial mit, einer Achse der Saule 5 ausgerichtet.

[0104] Das Betéatigungsteil 130 weist eine Aussenflache an der radial &usseren, von der L4ngsachse 29 wegweisenden
Seite auf. Wenigstens ein Bereich der Aussenflache ist als erste Schragflache 131 ausgebildet. Die erste Schragflache
131 verlauft so, dass ein ausserer Radius vom ersten axialen Ende 131 zum zweiten axialen Ende 32 abnimmt. Die
erste Schragflache 131 kann eine Kegelstumpfflache sein, wobei eine Basis des Kegelstumpfes am ersten axialen Ende
131 angeordnet ist.

[0105] Das Betétigungsteil 130 weist Strukturen auf, die zur Betétigung des Funktionsmechanismus, der das Arretierele-
ment 11 gegen die Standflache presst, eine Druckkraft auf einen Ausléser des Funktionsmechanismus ausltben kdénnen.
Das Betétigungsteil 130 kann beispielsweise eine Anlagefliche aufweisen, die mit dem Ausléser des Funktionsmechanis-
mus in Kontakt kommen und diesen betatigen kann.

[0106] Das federelastische Teil 135 dient zur Rickstellung des Betatigungsteils 130 in eine Ruhekonfiguration, in der das
Betatigungsteil 130 maximal aus dem Hohlraum 47 des Kraftibertragungsteils 140 gedrangt ist. In der Ruhekonfiguration
kann das Betatigungsteil 130 maximal vom Ausléser des Funktionsmechanismus beabstandet sein.

[0107] Das federelastische Teil 135 weist einen ersten Endring 136 und einen zweiten Endring 137 auf. Die ersten und
zweiten Endringe 136, 137 umlaufen die L&ngsachse 29. Ein oder mehrere axiale Ruckstellelemente 138 sind elastisch
reversibel verformbar, wenn sich der zweite Endring 137 auf den ersten Endring 136 zu bewegt. Mehrere axiale Rick-
stellelemente 138, beispielsweise zwei oder mehr, drei oder mehr oder vier oder mehr axiale Rickstellelemente, kénnen
umfangs um die Langsachse angeordnet sein. Die axialen Rickstellelemente 138 spannen den zweiten Endring 137 in
eine vom ersten Endring 138 beabstandete Stellung vor und bewirken die Ruckkehr des federelastischen Teils in die in
Fig. 8 und Fig. 9 dargestellte Konfiguration im unbelasteten Zustand.
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[0108] Die axialen Rickstellelemente 138 kénnen jeweils zwei Schenkel 139 aufweisen. Ein Winkel zwischen den Schen-
keln 139 veréndert sich bei axialer Verformung des federelastischen Teil 135 und kann insbesondere abnehmen, wenn
das federelastische Teil 135 axial komprimiert wird.

[0109] Die zwei Schenkel 139 kénnen jeweils durch eine bogenférmige Verbindung miteinander gekoppelt sein.

[0110] Das federelastische Teil 135 ist zylinderférmig ausgestaltet und umlauft die L&Angsachse 29. Das federelastische
Teil 135 kann um sie S4ulenachse 7 der Saule 5 angeordnet sein, wenn der Betatigungsmechanismus 120 bestimmungs-
gemass montiert ist.

[0111] Der zweite Endring 137 kann dimensioniert sein zur Aufnahme des ersten axialen Endes 33 des Betatigungsteils
130. Der erste Endring 136 kann auf Anlagefldchen des Kraftubertragungsteils 140 aufliegen, beispielsweise auf von der
Kraftibertragungsteilbasis 140 weg weisenden (in Fig. 8 und Fig. 9 nach oben zeigenden) Oberseiten der Montagestruktur
42.

[0112] Das Kraftibertragungsteil 140 ist derart konfiguriert, dass es eine radial zur L4ngsachse 29 hin gerichtet Kraft so
umsetzt, dass auf das Betatigungsteil 130 eine entlang der L&ngsachse 29 gerichtete Kraft wirkt, die zur Bewegung des
Betatigungsteils 130 entlang der LAngsachse 29 fuhrt. Bei der zweiten Ausfuhrungsform wird das Betatigungsteil 130 wei-
ter in den Hohlraum 47 gedrangt, um den Funktionsmechanismus auszulésen, wenn die Zugspannung des Zugelements
zunimmt.

[0113] Jeder Finger 43 weist an einer zur LA4ngsachse hinweisenden Innenseite eine zweite Schrégflache 144 auf. Die
zweite Schrégflache 144 ist so gerichtet, dass ein von der Langsachse aus gemessener Radius in Richtung von der
Kraftibertragungsteilbasis 41 zum freien Ende 45 abnimmt. Jede zweite Schragflache 144 kann als Segment einer Ke-
gelstumpfflache ausgeformt sein, dessen Basis in Fig. 8 unten, d.h. in Richtung der Kraftibertragungsteilbasis 41 ange-
ordnet ist.

[0114] Die zweiten Schragflachen 144 sind auf die erste Schragflache 131 abgestimmt. Jede der zweiten Schragflachen
144 kann flachig satt an der ersten Schragflache 131 anliegen. In der in Fig. 8 bis Fig. 12 dargestellten Ruhekonfiguration
der Finger 43 kdnnen die erste Schragflache 131 und die zweiten Schragflachen 144 auf einer Mantelflache desselben
Kegelstumpfes liegen, also insbesondere denselben Offnungswinkel relativ zur Langsachse 29 aufweisen.

[0115] Im Betrieb fuhrt eine radial nach innen gerichtete Bewegung der Finger 43 dazu, dass das Betétigungsteil 130 ent-
lang der Langsachse gedrangt wird. Bei dem Betétigungsmechanismus 120 von Fig. 8 bis Fig. 12 geschieht dies derart,
dass das Betéatigungsteil 130 weiter in den Hohlraum 47 gedrangt wird, wenn die Finger 43 zur Langsachse 29 hin verformt
werden.

[0116] Die radial nach innen gerichtete Bewegung der Finger 43 wird durch das Klemmteil 50 hervorgerufen. Das Klemm-
teil 50 ist wie unter Bezugnahme auf die erste Ausflhrungsform des Betatigungsmechanismus beschrieben ausgebildet.

[0117] Im Betrieb dient der Klemmring 50 dazu, die Zugspannung des Zugelements in eine radial nach innen, auf die
Langsachse 29 hin wirkende Kraft umzusetzen, die die Finger 43 in Richtung der Langsachse 29 bewegt. Uber das System
aneinander anliegender Schragflachen 131, 144 wird diese Bewegung der Finger 43 in eine translatorische Bewegung des
Betétigungsteils 130 entlang der LaAngsachse 29 umgesetzt. Bei dem in Fig. 8 bis Fig. 12 dargestellten Betatigungsme-
chanismus wird das Betétigungsteil 130 bei Erhéhung der Zugspannung hin zur Kraftibertragungsteilbasis 41 und weiter
in den Hohlraum 47 bewegt. Der Funktionsmechanismus wird durch diese Bewegung des Betétigungsteils 130 ausgeldst,
wobei ein Zylinder 12 des Funktionsmechanismus das Arretierelement 11 gegen die Standflache bewegt.

[0118] Eine Ruckkehr in die Ruhekonfiguration des Betétigungsmechanismus 120 erfolgt durch die auf das Betatigungsteil
130 wirkende elastische Ruckstellkraft des federelastischen Teils 135 sowie die elastische Rickstellkraft der Finger 43.

[0119] Fig. 13 zeigt eine Abwandlung der zweiten Ausfuhrungsform, bei der die Rickstellung des Betétigungsteils nicht
wie bei der zweiten Ausfuhrungsform (Fig. 8 bis Fig. 12) durch ein von dem Betéatigungsteil separaten federelastischen
Teil 135, sondern durch einen integralen federelastischen Abschnitt 235 eines Betatigungsteils 230 erreicht wird.

[0120] Das Betétigungsteil 230 erstreckt sich von einem Endring 233 des federelastischen Abschnitts 235 zu einem zwei-
ten Ende 234. Eine Offnung 232 erstreckt sich zentral durch das Betétigungsteil entlang der gesamten Lange vom Endring
238 zum zweiten Ende 234. Eine erste Schragflache 231 ist - wie die unter Bezugnahme auf die zweiten Ausfihrungsform
(Fig. 8 bis Fig. 12) des Betétigungsmechanismus beschriebene erste Schrégflache 131 - so ausgestaltet, dass sie sich in
Richtung zum zweiten Ende 234 hin verjingt. Ein usserer Radius der ersten Schrégflache (gemessen von der Langsach-
se 29 aus) nimmt zum zweiten axialen Ende 232 hin ab. Die erste Schragflache 231 kann eine Kegelstumpffliche sein,
deren Basis fern vom zweiten Ende 234 angeordnet ist.

[0121] Der federelastische Abschnitt 235 weist ein oder mehrere axiale Rlckstellelemente 138 auf, die wie unter Bezug-
nahme auf die zweite Ausfuhrungsform (Fig. 8 bis Fig. 12) des Betatigungsmechanismus beschrieben ausgebildet sein
kénnen.

[0122] Fig. 14 zeigt eine Zugelementflihrung 24 in Perspektivansicht. Der Betétigungsmechanismus der ersten bis dritten
Ausflhrungsformen kann die Zugelementfilhrung 24 aufweisen. Die Zugelementfihrung 24 ist konfiguriert, das Zugele-
ment 22 von dem Bedienelement 23 wenigstens teilweise um die Mdbelsiule 5 zum Klemmteil 50 zu fuhren.
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[0123] Die Zugelementflihrung 24 kann eine Schraubenlinienform aufweisen und im montierten Zustand die Saulenachse
des Mobels helixartig umlaufen. Die Zugelementfihrung 24 kann vorteilhaft Bodenabschnitte, die eine Unterseite eines
Fuhrungskanals fir das Zugelement 22 bilden, und Deckenabschnitte, die eine Oberseite des Fuhrungskanals fir das
Zugelement 22 bilden, aufweisen. Die Bodenabschnitte und Deckenabschnitte kdnnen alternierend angeordnet sein. Da-
durch kann das Zugelement 22 in sicherer Weise um eine Mobelsaule gefihrt werden.

[0124] Der erfindungsgemaésse Betatigungsmechanismus nach jeder der Ausfiihrungsformen kann insbesondere bei Sitz-
Steh-Mdbeln verwendet werden, die intermittierend fir eine Abstiitzung eines Nutzers in einer halbaufrechten Position
verwendbar sind.

[0125] Fig. 15 zeigt schematisch ein derartiges Mébel 1. Eine Geséssstutze 9 fur ein Geséss eines Nutzers ist an einer
Hinterseite einer Ruckenlehne 8 vorgesehen. Die Riickenlehne 8 ist so verkippbar und so mit der Geséssstiitze 9 gekop-
pelt, dass die Geséssstutze 9 in eine Position gebracht wird, in der sich der Nutzer darauf abstltzen kann.

[0126] In dieser Konfiguration zum Abstutzen eines Nutzers in halbstehender Position kann der Nutzer den in das Mébel
1 integrierten, insbesondere an der Siule 5 angebrachten Betédtigungsmechansimus nach einer der unter Bezugnahme
auf Fig. 3 bis Fig. 13 beschriebenen Ausflhrungsformen betétigen. Dadurch wird ein Funktionsmechanismus ausgelést,
wodurch das Arretierelement 11 auf die Standfldche gepresst wird und eine rollende Bewegung des Mébels 1 auf der
Standflache hemmt.

[0127] Obwohl die Erfindung mittels der Figuren und der zugehérigen Beschreibung dargestellt und detailliert beschrieben
ist, sind diese Darstellung und diese detaillierte Beschreibung illustrativ und beispielhaft zu verstehen und nicht als die
Erfindung einschrénkend. Um die Erfindung nicht zu verklaren, kénnen in gewissen Fallen wohlbekannte Strukturen und
Techniken nicht im Detail gezeigt und beschrieben sein. Es versteht sich, dass Fachleute Anderungen und Abwandlungen
machen kénnen, ohne den Umfang der folgenden Anspriiche zu verlassen. Insbesondere deckt die vorliegende Erfindung
weitere Ausflhrungsbeispiele mit irgendwelchen Kombinationen von Merkmalen ab, die von den explizit beschriebenen
Merkmalskombinationen abweichen kénnen. Beispielsweise kann die Erfindung auch in folgender Form realisiert sein:

— Der Betétigungsmechanismus kann nicht nur an einem Sitz-Steh-Mdbel, sondern auch an anderen Mébeln mon-
tiert sein.

— Der Betétigungsmechanismus kann nicht nur zur Auslésung eines Funktionsmechanismus mit einem federelasti-
schen Energiespeicherelement, sondern auch von anderen Funktionsmechanismen eingesetzt werden. Beispiels-
weise kann der Betatigungsmechanismus zur Implementierung eines linear beweglichen Schalters oder zur Betati-
gung eines Funktionsmechanismus, der ein fluidisches Element aufweist, eingesetzt werden.

— Der Betétigungsmechanismus kann einen Zug-Druck-Schalter ausldésen oder implementieren. Beispielsweise kann
ein zu betitigendes Element, wie das Arretierelement, mit dem Betatigungselement des Betétigungsmechanismus
gekoppelt oder verbunden sein.

— Der Betétigungsmechanismus kann alternativ oder zuséatzlich zur detailliert beschriebenen Mébelarretierung auch
andere Funktionen betétigen, beispielsweise eine Klemmung eines Fussrings eines Mébels.

— Das Kraftlbertragungsteil kann andere Ausgestaltungen aufweisen. Beispielsweise kann das Kraftlbertragungsteil
eine andere Anzahl von elastischen Fingern als in den Figuren dargestellt aufweisen.

— Das Betétigungsteil kann andere Ausgestaltungen aufweisen. Beispielsweise kann die erste Schragflache nicht als
durchgéngig umlaufende Schragflache ausgebildet sein, sondern mehrere voneinander beabstandete Segmente
aufweisen.

— Sofern vorhanden, kann das federelastische Teil und/oder der federelastische Abschnitt ein oder mehrere axiale
Ruckstellelement(e) mit abweichenden Konfigurationen aufweisen.

[0128] Die vorliegende Offenbarung umfasst auch Ausfihrungsformen mit jeglicher Kombination von Merkmalen, die vor-
stehend oder nachfolgend zu verschiedenen Ausfuhrungsformen genannt oder gezeigt sind. Sie umfasst ebenfalls ein-
zelne Merkmale in den Figuren, auch wenn sie dort im Zusammenhang mit anderen Merkmalen gezeigt sind und/oder
vorstehend oder nachfolgend nicht genannt sind. Auch kénnen die in den Figuren und der Beschreibung beschriebenen
Alternativen von Ausfiihrungsformen und einzelne Alternativen deren Merkmale vom Erfindungsgegenstand beziehungs-
weise von den offenbarten Gegenstédnden ausgeschlossen sein. Die Offenbarung umfasst Ausfihrungsformen, die aus-
schliesslich die in den Ansprlichen beziehungsweise in den Ausflhrungsbeispielen beschriebenen Merkmale umfasst so-
wie auch solche, die zuséatzliche andere Merkmale umfassen.

[0129] Im Weiteren schliesst der Ausdruck ,umfassen® und Ableitungen davon andere Elemente oder Schritte nicht aus.
Ebenfalls schliesst der unbestimmte Artikel ,ein“bzw. ,eine” und Ableitungen davon eine Vielzahl nicht aus. Die Funktionen
mehrerer in den Ansprichen aufgefihrter Merkmale kénnen durch eine Einheit beziehungsweise einen Schritt erflllt sein.
Alle Bezugszeichen in den Ansprichen sind nicht als den Umfang der Anspriche einschrénkend zu verstehen.
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Liste der Bezugszeichen

[0130]

1 Mobel

2 Sitz

3 Gestell

4 Rollen

5 Saule

6 Sitzunterteil

7 Séulenachse

8 Rickenlehne

9 Geséssstitze

10 Mébelarretieranordnung
11 Arretierelement

12 Zylinder

13 Energiespeichereinrichtung eines Funktionsmechanismus
20 Betéatigungsmechanismus
21 Umsetzkomponenten

22 Zugelement

23 Bedienelement

24 Zugelementfuhrung

29 Léngsachse

30 Betétigungsteil
31 Schréagflache

32 Offnung
33 erstes axiales Ende
34 zweites axiales Ende

40 Kraftlbertragungsteil
41 Kraftibertragungsteilbasis
42 Montagestruktur

43 Finger

44 zweite Schragflache
45 freies Ende

46 Vertiefung

47 Hohlraum

50 Klemmteil

51 erstes Ende

52 zweites Ende

53 Kopplungsstruktur

54 Kopplungsstruktur

55 erstes axiales Ende

56 zweites axiales Ende
57 erste Dicke

58 zweite Dicke

59 Innenflache

57 erste Dicke

120 Betéatigungsmechanismus
130 Betétigungsteil

131 Schréagflache

135  federelastisches Teil
136 erster Endring

137  zweiter Endring

138 axiale Ruckstellstruktur
139 Schenkel

140 Kraftlbertragungsteil
144  zweite Schragflache
230 Betétigungsteil

231 Schréagflache

232  Offnung

233 Endring

234  zweites axiales Ende
235  federelastischer Abschnitt
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Patentanspriiche

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Betatigungsmechanismus (20; 120), aufweisend:

ein Betétigungsteil (30; 130; 230), das eine erste Schragflache (31; 131; 231) aufweist,

ein Kraftubertragungsteil (40; 140) zum Austlben einer Kraft auf das Betétigungsteil (30; 130; 230), wobei sich das
Kraftibertragungsteil (40; 140) um eine Langsachse (29) des Betétigungsmechanismus (20; 120) erstreckt und we-
nigstens eine zweite Schrégfldche (44; 144) aufweist, und

ein Klemmteil (50) mit einer Kopplungsstruktur (53, 54) fir ein Zugelement (22), wobei das Klemmteil (50) durch eine
Zugspannung des Zugelements (22) elastisch verformbar ist, und

wobei der Betétigungsmechanismus (20; 120) derart konfiguriert ist, dass bei Zunahme der Zugspannung die we-
nigstens eine zweite Schrégflache (44; 144) durch eine elastische Verformung des Klemmteils (50) gegen die erste
Schrégflache (31; 131; 231) gepresst und dadurch das Betatigungsteil (30; 130; 230) entlang der Langsachse (29)
bewegt wird.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 1, wobei das Kraftibertragungsteil (40; 140) einen zentralen
Hohlraum (47) aufweist, der die L&ngsachse (29) umgibt und in den sich das Betétigungsteil (30; 130; 230) erstreckt
oder in dem das Betétigungsteil (30; 130; 230) angeordnet ist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, wobei das Betétigungsteil (30; 130; 230) eine
zentrale Offnung (32; 232) aufweist, durch die sich die LAngsachse (29) erstreckt.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das Kraftibertragungsteil (40;
140) mehrere sich entlang der LAngsachse (29) erstreckende Finger (43) aufweist, die entlang einer Umfangsrichtung
um die Langsachse (29) voneinander durch Freirdume getrennt sind, wobei jeder der mehreren Finger (43) ein freies
Ende (45) aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 4, wobei das Kraftlbertragungsteil (40; 140) mehrere zweite
Schrégflachen (44; 144) aufweist und wobei jeder der Finger (43) wenigstens eine der mehreren zweiten Schragfla-
chen (44; 144) an seinem freien Ende (45) aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 4 oder Anspruch 5, wobei der Betatigungsmechanismus (20; 120)
derart konfiguriert ist, dass die freien Enden (45) der mehreren Finger (43) durch die Zunahme der Zugspannung
aufeinander zu bewegt werden.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 6, wobei die mehreren Finger (43) fur eine elastisch federnde
Ruckkehr aus einer verformten Konfiguration, in der die freien Enden (45) aufeinander zu bewegt sind, in eine Ruhe-
konfiguration, in der sich die mehreren Finger (43) parallel zur LAngsachse (29) erstrecken, konfiguriert sind.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der Anspruche 5 bis 7, wobei jede der mehreren zweiten Schragfla-
chen (44; 144) an einer zum Betétigungsteil (30; 130; 230) weisenden Innenseite des jeweiligen Fingers (43) vorge-
sehen ist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der Anspruche 5 bis 8, wobei jede der mehreren zweiten Schragfla-
chen (44; 144) einen als Kegelstumpfsegment ausgeformten Oberflichenabschnitt zur Anlage an der ersten Schrag-
flache (31; 131; 231) aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das Kraftlbertragungsteil
(40; 140) eine Arretierung fur das Klemmteil (50) aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 10 in Abh&ngigkeit von einem der Ansprliche 4 bis 9, wobei die
Arretierung an den mehreren Fingern (43) vorgesehene Vertiefungen (46) aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Klemmteil (50) an einer
Aussenflache des Kraftiibertragungsteils (40; 140) satt anliegt.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das Klemmteil (50) als
Klemmring ausgestaltet ist und sich von einem ersten Klemmringende (51) zu einem zweiten Klemmringende (52)
umfangs um die Langsachse (29) erstreckt.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 13, wobei das erste Klemmringende (51) eine Anlageflache fir
eine Hulse des Zugelements (22) und das zweite Klemmringende (52) eine Aufnahme zur Sicherung eines Kabels
des Zugelements (22) aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 13 oder Anspruch 14, wobei der Betatigungsmechanismus (20;
120) derart konfiguriert ist, dass durch die Zunahme der Zugspannung ein Innenradius des Klemmrings quer zur
Langsachse (29) vorzugsweise elastisch verringert wird.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der Anspriiche 13 bis 15, wobei der Klemmring eine senkrecht zur
Langsachse (29) gemessene Klemmringdicke (57, 58) aufweist und die Klemmringdicke (57, 58) umfangs um die
Langsachse (29) variiert.
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Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 16, wobei die Klemmringdicke (57, 58) derart variiert, dass eine
Innenflache (59) des Klemmrings bei einer Relativbewegung des ersten Klemmringendes (51) zum zweiten Klemm-
ringende (52) Kreiszylinderflachen unterschiedlicher Radien approximiert.

Betatigungsmechanismus (20) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der Betétigungsmechanismus (20)
konfiguriert ist, einen Funktionsmechanismus (13) auf Zug auszulésen.

Betatigungsmechanismus (20) nach Anspruch 2 oder nach einem der Anspriche 3 bis 17 in Abh&angigkeit von An-
spruch 2, wobei der Betatigungsmechanismus (120) konfiguriert ist, zum Ausldésen eines Funktionsmechanismus (13)
das Betétigungsteil (30) weiter aus dem Hohlraum (47) zu dréngen.

Betatigungsmechanismus (20) nach Anspruch 18 oder Anspruch 19, wobei das Kraftibertragungsteil (40) eine Kraft-
Ubertragungsteilbasis (41) aufweist, wobei die wenigstens eine zweite Schragflache (44) in Richtung der Kraftiber-
tragungsteilbasis (41) auf die L&ngsachse (29) hin zuluft.

Betatigungsmechanismus (120) nach einem der vorhergehenden Anspruche, wobei der Betitigungsmechanismus
(120) konfiguriert ist, einen Funktionsmechanismus (13) auf Druck auszulésen.

Betatigungsmechanismus (120) nach Anspruch 2 oder nach einem der Anspriiche 3 bis 21 in Abhangigkeit von
Anspruch 2, wobei der Betétigungsmechanismus (120) konfiguriert ist, zum Auslésen eines Funktionsmechanismus
(13) das Betatigungsteil (130; 230) weiter in den Hohlraum (47) zu dréngen.

Betatigungsmechanismus (120) nach Anspruch 21 oder Anspruch 22, wobei das Kraftibertragungsteil (140) eine
Kraftibertragungsteilbasis (41) aufweist, wobei die wenigstens eine zweite Schréagflache (144) in Richtung der Kraft-
Ubertragungsteilbasis von der L4ngsachse (29) weg verlauft.

Betatigungsmechanismus (120) nach einem der Anspriiche 21 bis 23, wobei das Betétigungsteil (130; 230) feder-
elastisch vorgespannt ist.

Betatigungsmechanismus (120) nach Anspruch 24, wobei das Betatigungsteil (230) einen federelastischen Abschnitt
(235) aufweist.

Betatigungsmechanismus (120) nach Anspruch 25, wobei sich der federelastische Abschnitt (235) zylinderférmig um
die LAngsachse (29) erstreckt.

Betatigungsmechanismus (120) nach Anspruch 24, ferner aufweisend ein federelastisches Teil (135) in Anlage an
dem Betéatigungsteil (130).

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 27, wobei sich das federelastische Teil (135) zylinderférmig um
die LAngsachse (29) erstreckt.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das Kraftlbertragungsteil
(40; 140) eine Montagestruktur zum Montieren an einer Energiespeichereinrichtung (13) oder einer Mdbelséule (5)
aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 29, wobei das Kraftlibertragungsteil (40; 140) konfiguriert ist, das
Betatigungsteil (30; 130; 230) entlang der La4ngsachse (29) und quer zur L&ngsachse (29) an der Energiespeicher-
einrichtung (13) oder der Mébelsaule (5) zu sichern.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriche, ferner aufweisend eine Zugelement-
fuhrung (24) fir das Zugelement (22).

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 31, wobei die Zugelementfiihrung (24) eine Schraubenlinienform
aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 31 oder Anspruch 32, wobei die Zugelementfihrung (24) Boden-
abschnitte, die eine Unterseite eines Fuhrungskanals fur das Zugelement (22) bilden, und Deckenabschnitte, die eine
Oberseite des Flhrungskanals fur das Zugelement (22) bilden, aufweist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 33, wobei die Bodenabschnitte und Deckenabschnitte alternie-
rend angeordnet sind.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriche, ferner aufweisend das Zugelement
(22), wobei das Zugelement (22) mit dem Klemmteil (50) verbunden ist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 35, ferner aufweisend ein manuell betatigbares Bedienelement
(23), wobei das Zugelement (22) mit dem Bedienelement (23) verbunden ist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Betétigungsteil (30; 130;
230) zum Auslésen eines Funktionsmechanismus (13) konfiguriert ist.

Betatigungsmechanismus (20; 120) nach Anspruch 37, wobei der Funktionsmechanismus eine mit einem Arretier-
element gekoppelte Energiespeichereinrichtung (13) oder einen Zug-Druck-Schalter aufweist.

Mébelarretieranordnung zum selektiven Arretieren eines Mébels (1), aufweisend:
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ein Arretierelement (11), das zwischen einer ersten Freigabeposition, in der das Arretierelement (11) das Mdbel (1)
nicht arretiert, und einer Arretierposition, in der das Arretierelement (11) das Mébel (1) arretiert, bewegbar ist,

einen Funktionsmechanismus (13), der zum Bewegen des Arretierelements (11) zwischen der Freigabeposition und
der Arretierposition ausldsbar ist, und

einen Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der vorhergehenden Anspriiche zum Auslésen des Funktions-
mechanismus (13).

Mobel, aufweisend:

ein Gestell (8) mit wenigstens einem Rollelement (4) oder Wélzelement zur Bewegung des Mébels (1) auf einer
Standflache,

ein Arretierelement (11), das zwischen einer Freigabeposition, in der das Arretierelement (11) das Mdbel (1) nicht
arretiert, und einer Arretierposition, in der das Arretierelement (11) das Mébel (1) arretiert, bewegbar ist,

einen Funktionsmechanismus (13), der ausldsbar ist, um das Arretierelement (11) zwischen der Freigabeposition und
der Arretierposition zu bewegen, und

einen Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der Anspruche 1 bis 38 zum Auslésen des Funktionsmecha-
nismus (13).

Mobel, aufweisend:

ein Gestell (8) mit wenigstens einem Rollelement (4) oder Wélzelement zur Bewegung des Mébels (1) auf einer
Standflache und

eine Arretieranordnung zum Arretieren des Mébels (1), wobei die Arretieranordnung aufweist:

ein Arretierelement (11), das zwischen einer Freigabeposition, in der das Arretierelement (11) das Mdbel (1) nicht
arretiert, und einer Arretierposition, in der das Arretierelement (11) das Mébel (1) arretiert, bewegbar ist, wobei das
Arretierelement (11) in der Arretierposition von dem wenigstens einen Rollelement (4) oder Wélzelement beabstandet
ist, und

einen Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements (11) zwischen der Freigabeposition und der Arretierposition.

Mébel (1) nach Anspruch 41, wobei der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements (11) manuell auslésbar ist.

Mébel (1) nach Anspruch 41 oder Anspruch 42, wobei der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements (11) ein
Zugelement (22) aufweist und so konfiguriert ist, dass eine Zugspannung des Zugelements (22) manuell verdnderbar
ist.

Mébel (1) nach Anspruch 43, wobei der Mechanismus konfiguriert ist, eine Verdnderung der Zugspannung des Zu-
gelements (22) in eine Linearbewegung eines Betatigungsteils (30; 130; 230) entlang einer LAngsachse (29) umzu-
setzen.

Mébel (1) nach Anspruch 44, wobei der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements (11) konfiguriert ist, zur
Umsetzung der Verédnderung der Zugspannung des Zugelements (22) in die Linearbewegung entlang der L&Angsach-
se(29)

die Zugspannung in eine senkrecht zur LAngsachse (29) gerichtete Radialkraft umzusetzen und

die senkrecht zur Langsachse (29) gerichtete Radialkraft ber aneinander anliegende Schragflachen (31, 44; 131,
144; 231, 144) in die Bewegung entlang der Langsachse (29) umzusetzen.

Mébel (1) nach einem der Anspriche 41 bis 45, wobei der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements (11)
eine Energiespeichereinrichtung (13) aufweist die vorzugsweise ein federelastisches Element (13) aufweist.

Mébel (1) nach Anspruch 46 in Abhangigkeit von Anspruch 44 oder Anspruch 45, wobei der Mechanismus zum
Bewegen des Arretierelements (11) derart konfiguriert ist, dass durch die Linearbewegung des Betatigungsteils (30;
130; 230) das federelastische Element (13) ausldsbar ist.

Mébel (1) nach Anspruch 46 oder Anspruch 47, wobei der Mechanismus zum Bewegen des Arretierelements (11)
einen Betatigungsmechanismus (20; 120) nach einem der Anspriche 1 bis 38 aufweist.

Mébel (1) nach Anspruch 48, wobei sich das Kraftibertragungsteil (40; 140) umfangs um die Energiespeichereinrich-
tung (13) erstreckt.

Mébel (1) nach einem der Anspruche 40, 48 oder 49, wobei das Gestell (3) eine Saule (5) aufweist und der Betéti-
gungsmechanismus (20; 120) an der Saule (5) angeordnet ist.

Mébel (1) nach Anspruch 50, wobei das Kraftibertragungsteil (40; 140) relativ zur S&ule (5) drehbar ist.
Mébel (1) nach einem der Anspriche 40 bis 51, wobei das Mébel (1) ein Stuhl ist.
Mébel (1) nach einem der Anspriche 40 bis 51, wobei das Mébel (1) ein Sitz-Steh-Stuhl ist.

Mébel (1) nach einem der Anspriiche 40 bis 53, wobei das Arretierelement (11) in der Arretierposition gegen die
Standflache gepresst wird, auf der das Mébel (1) steht.

Verfahren zum Auslésen eines Funktionsmechanismus, insbesondere eines an einem Mdbel (1) montierten Funkti-
onsmechanismus, wobei das Verfahren ein Betatigen des Funktionsmechanismus unter Verwendung eines Betati-
gungsmechanismus (20; 120) nach einem der Anspriche 1 bis 38 aufweist.
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56. Verfahren zum selektiven Hemmen einer Bewegung eines auf einer Standfldche stehenden Mdbels (1), wobei das
Mobel (1) ein Arretierelement (11) aufweist und wobei das Verfahren aufweist:
Hervorrufen einer Bewegung eines Arretierelements (11) aus einer Freigabeposition, in der das Arretierelement (11)
von der Standfl&che beabstandet ist, in eine Arretierposition, in der das Arretierelement (11) gegen die Standflache
gepresst wird,
wobei die Bewegung des Arretierelements (11) unter Verwendung eines Betatigungsmechanismus (20; 120) nach
einem der Anspriche 1 bis 38 ausgeldst wird.

57. Verfahren nach Anspruch 56, wobei das Mébel (1) ein Mébel (1) nach einem der Anspriiche 40 bis 54 ist.
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