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Elektro-hydrauliczny uktad sterowania pomp i akumulatora do zasilania maszyn
i urzadzen o napedzie hydraulicznym a szczegélnie pras

Przedmiotem wynalazku jest elektro-hydrauliczny uklad sterowania pomp i akumulatora do zasilania ma-
. szyn i urzadzen o napedzie hydraulicznym a szczeg6lnie pras.

Znany i stosowany dotychczas uktad sterowania przy pomocy fotokomdrki elektrycznej umieszczonej
w skrzynce sterujacej zaopatrzonej w zesp6t szkiet, zaréwke elektryczng oraz nieprzezroczysty ptywak umiesz-
czony w pionowym kanale kadtuba jest skomplikowany, kosztowny i zawodny w uZyciu, szczegélnie. gdy ciecz
nie jest dostatecznie czysta, zaréwka i fotokomérka nawet lekko pokryte pytem (zakurzone) a metalowe pty-
waki utracity szczelno$é i ulegty skorodowaniu.

Znany jest réwnieZ uktad sterowania wyposazony w skrzynie sterujace, w ktérych umocowane s wahliwie
dwuramienne dZwignie zaopatrzone na jednym konicu w plywak, za$ na drugim koricu w pétkolisto uksztatto-
wany magnes, ktory w zaleznosci od poziomu cieczy w skrzynce sterujacej oddziatuje na przerywacze rteciowe,
umieszczone na zewnatrz skrzynek, zamykajac lub otwierajac obwdéd pradu elektrycznego zasilajacego uktad
sterowniczy. i

Inne znane rozwigzania sterowania pomp i akumulatoréw hydrauliczno-powietrznych oparte na zmianie
wielkodci cisnienia cieczy, wyposazone sa w monometry kontaktowe nastawione na krarficowe wielkosci ci§nier,
osiggnigcie ktorych uruchamia odpowiednie silniki sterujgce zaworami.

Wada tej konstrukcji jest duza bezwtadnos$¢ i niedoktadnos¢ sterowania oraz brak samoczynnego zabezpie-
czenia w razie przerwy w doptywie pradu elektrycznego. Réwniez skomplikowanym rozwiazaniem jest znany
uktad sterowania z ptywakami, Zzelaznym rdzeniem i cewkami, dzialajacy na zasadzie zmian poziomu cieczy
iwielkodci jej cisnienia. Uktad ten nie jest dostatecznie czuly a metalowy ptywak ulega szybkiemu skorodowa-
niu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyzszych wad i niedogodnoéci, przez wprowadzenie zsynchroni-
zowanego przeptywu cieczy z butli i do butli akumulatora w zaleznosci od pracy poszczegdlnych maszyn i urza-
dzeri o napedzie hydraulicznym.

Zadamem technicznym do osiagnigcia tego celu jest oprazowanie uktadu elektrohydraullcznego doktadnie
reagujacego na zmiany wysokosci stupa cieczy w butli akumulatora, poprzez wspétdziatanie magnesu trwatego
z kontaktronami i wzajemne dziatanie wytwarzanego pola magnetycznego. '
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Istota uktadu jest dwustronne potaczenie pionowej butli wodno-powietrznej z pionowg rurg diamagnetycz-
' ng zaopatrzong wewngtrz w plywak polaczony sztywno z magnesem trwalym, za$ na zewnatrz z przesuwnie
osadzonymi kontaktronami w dowolnej ilo$ci. Kontaktrony potgczone sg réwnolegle z szafa rozdzielczgq wyposa-
zona w znang aparature¢ przekaZznikowo-stykows sterujaca luzownikami i sygnalizacjq $wietlng.

Istota odmiany uktadu jest zastosowanie dowolnej ilo$ci ptytek magnetycznych, wahliwych wspdldznalajq-
cych z kontaktronami a osadzonych sztywno na zewnatrz rury diamagnetycznej.

Uktad elektro-hydrauliczny wedlug wynalazku przedstawiony jest przyktadowo na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat uktadu w odmianie czasowej, fig. 2 schemat uktadu w odmianie migowe;j.

Uktad elektro-hydrauliczny w odmianie czasowej, przedstawiony na fig. 1 sktada si¢ z pionowej butli 1
wodno-powietrznej, potaczonej poprzez przewody rurowe, od géry ze sprezarka powietrzng i pionowa rurg 2
diamagnetyczna a od dotu z zaworem 20 minimalnym i dolng czgécia pionowej rury 2 zaopatrzonej wewnatrz
w ptywak 3 potaczony sztywno z magnesem 4 trwalym za$ na zewnatrz z przesuwnie osadzonymi kontraktrona-
mi 5,6 dolnymi i 7, 8 gérnymi. Kontaktrony 5, 6, 7, 8 potaczone s3 réwnolegle z szafg 9 rozdzielczo-sygnaliza-
cyjna zaopatrzona w przyrzady 10, 11 pomiarowe, przyciski 12 sterownicze, Zarowki 13 kolorowe;j sygnalizacji
$wietlnej, buczek 14 sygnalizacji akustycznej oraz przyrzady przekaznikowo-stykowe sterujace sygnalizacja
$wietlna i akustyczng oraz zwalniakami 15,16 elektro-hydraulicznymi, ktére wspdtpracuja z rozdzielaczami 17,
18 dwuzaworowym1 za$ rozdzielacze 17, 18 potaczone s3 poprzez przewody rurowe z zaworem 19 przelewo-
wym izaworem 20 minimalnym, przy czym zawdr 19 przelewowy jest polaczony réwniez z zaworem 20
minimalnym oraz ze zbiornikiem przelewowym i pompa a zawér 20 mlmmalny z zasilanymi maszynami lub
urzadzeniami.

Uktad w odmidhie mlgowej przedstawiony na fig. 2 w odréznieniu od wyzej oplsanego jest zaopatrzony
w dwie pary plytek 6a i 7a magnetycznych, przy czym plytki 6a ikontaktron 5 s3 polaczone sztywno
z dolna czescia rury 2 diamagnetycznej, za$ ptytki 7a i kontaktron 8 sa poiqczone sztywno z gérna czedcia rury 2
diamagnetyczne;j.

Korzystnym rozwiazaniem wynalazku jest mozliwo$é osudzania na zewnatrz rury diamagnetycznej wigkszej
ilosci par kontaktronéw lub plytek magnetycznych z kontaktronami, w zaleznosci od potrzeby instalowania
zaworow przelewowych i sygnalizacji swietlnych oraz ich sterowania.

Dzialanie uktadu w odmianie czasowej jest nizej podane. Poziom cieczy w butli 1 wodno-powietrznej jest
zmienny, uzalezniony od pracy maszyn iurzadzen. Podnoszaca si¢ lub opadajaca ciecz'w butli 1 powoduje
wahania ptywaka 3 z magnesem 4 trwalym. Z chwila gdy ciecz w butli 1 opadnie do najnizszego poziomu I,
magnes 4 trwatly znajdzie si¢ w polu wzajemnego dziatania z kontraktronem 5 dolnym i spowoduje jego zwarcie.
" W skutek tego zostanie przerwany obwdd elektryczny i poprzez aparature przekaznikowo-stykowg umieszczong
w szafie 9 rozdzielczo-sygnalizacyjnej zostanie spowodowane — wylaczenie zwalniaka 16 elektro-hydraulicznego,
zgasnigcie zielonej zaréwki 13 sygnalizacyjnej, zapalenie zé¥tej zarédwki 13 sygnalizacyjnej. W ytaczenie zwalniaka
16 elektro-hydraulicznego spowoduje nastawienie rozdzielacza 18 dwuzawotowego na odptyw.N tym czasie
zawér 20 minimalny wskutek spadku ciSnienia zamyka sig, uniemozliwiajac dalszy pobér cleczy z butli 1
wodno-powietrznej przez maszyny zasilajace. Natomist ciecz o wysokim ciSnieniu naptywajaca od pomp
hydraulicznych, przez zawér 19 przelewowy izawér 20 minimalny ptynie do butli 1 wodno- pow1etrznej,
podnoszac w niej stopniowo poziom.

Z chwila gdy ciecz w butli 1 znajduje si¢ na poziomie II podniesie si¢ odpowiednio ptywak 3 z magdbsem 4
trwalym, kt6ry znajduje si¢ w polu wzajemnego dziatania z kontaktronem 6 dolnym i spowoduje jego zwarcie

“a przez to zamknigcie obwodu elektrycznego, wskutek czego aparatura przekaZnikowo-stykowa umieszczona

réwniez w szafie 9 rozdzielczo-sygnalizacyjnej spowoduje; wiaczenie zwalniaka 16 elektrohydraulicznego, .-
zgasnigcie zOttej Zarowki 13 sygnalizacyjnej i zapalenie zielonej Zaréwki 13 sygnalizacyjnej. Wtaczenie zwalniaka
" 16 elektro-hydraulicznego spowoduje nastawienie rozdzielacza 18 dwuzaworowego w ten sposéb e ciecz z butli
1 dostaje si¢ poprzez zawdr 20 minimalny do maszyn zasilajacych. :
Z chwilg gdy ciecz wbutli 1 wodno-powietrznej osiagnie najwyzszy poziom IV, podmesxe si¢ réwniez
plywak 3 z magnesem 4 trwatym, ktdry znajdzie si¢ w polu wzajemnego dziatania z kontaktronem 8 gérnym co
spowoduje jego zwarcie i przerwanie obwodu elektrycznego, wskutek czego aparatura przekaZ nikowo-stykowa
umieszczona w szafie 9 spowoduje wytaczenie zwalniaka 16 elektro-hydraulicznego i zapalenie z6ttej zaréwki 13
sygnalizacyjnej. NV ytaczenie zwalniaka 15 spowoduje nastawienie rozdzielacza 17 dwuzaworowego i zaworu 19
przelewowego na przelew. Podawana w tym czasie ciecz od pompy przeptywa przez rozdzielacz 17 bezpoﬁredmo
do zbiornika przelewowego.
Z chwila gdy ciecz obnizy si¢ do poziomu III, ptywak 3 z magnesem 4 réwniez si¢ obniZzy i magnes 4
trwaly znajdzie si¢ w polu wzajemnego dziatania z kontaktronem 7 gérnym powodujac jego zwarcie i zamknigcie
obwodu elektrycznego, wskutek czego aparatura przekaZnikowo-stykowa spowoduje wigczenie zwalniaka 16
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i zgadnigcia 26ttej 2aréwki 13 sygnalizacyjnej. Wiaczenie zwalniaka 15 elektro-hydraulicznego spowoduje dale)
poprzez rozdzielacz 17 dwuzaworowy zamknigcie zaworu 19 przelewowego a ciecz podawana od pomp
wtlaczana jest do butli 1 wodno-powietrzne;j.

Przez caly czas gdy ciecz w butli 1 znajduje si¢ pomigdzy poziomemI iIV zawdr 19 przelewowy jest
zamkniety aciecz podawana przez pompy stale uzupeinia ubytek pobierany przez maszyny i urzgdzenia
o napedzie hydraulicznym.

Réznica w dziataniu uktadu wedtug odmiany migowej polega na zastosowaniu magnetycznych ptytek 6a
dolnych i 7a gérnych osadzonych wahliwie w stosunku do kontaktronéw 5 i 6. Ptytki magnetyczne zwrécone sg
‘do siebie jednoimiennymi biegunami, dzigki czemu zachowuja jednoznaczne potozenie azmiany potoZenia
wywotlane dziataniem magnesu 4 trwatego maja przebieg migowy (skokowy). Magnetyczne ptytki 6a dolne
zwieraja lub rozwieraja kontaktron 5 dolny a plytki 7a gérne zwierajg lub rozwieraja kontaktron 8 gérny,
zaleznie od potozenia magnesu 4 trwatego, zas pozostata aparatura uktadu dziata jak w odmianie czasowej.

Dla zwigkszenia bezpieczeristwa pracy, uktad sterowania wyposazony jest dodatkowo w manometr 11
kontaktowy nastawiony odpowiednio na minimalne i maksymalne cisnienie. Kraficowe wskazania manometru
zapalaja czerwone zaréwki 13 sygnalizacyjne oraz uruchamiaja buczek 14.

Zastrzeienia patentowe

1. Elektro-hydrauliczny uktad sterowania pomp i akumulatora do zasilania maszyn i urzadzeri o napedzie
hydraulicznym a szczeg6lnie pras, wyposaZzonych w znang aparaturg przekaZnikowo-stykowa, sygnalizacyjng
i rozrzadcza, znamienny tym, Ze pionowa butla (1) wodno-powietrzna potgczona jest dwustronnie przewodami
rurowymi z pionowa rurg (2) diamagnetyczng, zaopatrzong wewnatrz w ptywak (3) potaczony sztywno
z magnesem (4) trwalym, zas na zewnatrz rura (2) zaopatrzona jest w przesuwnie osadzone kontaktrony (5), (6)
dolne i (7), (8) gdrne, przy czym moga by¢ cztery lub wigcej.

2. Odmiana elektro-hydraulicznego uktadu wedlug zastrz. 1, znamienna tym, Ze rura (2) diamagnetyczna
jest potaczona sztywno z dwoma parami magnetycznych plytek (6a) dolnych i(7a) gérnych, wahliwych,
wspdtdziatajacych z umieszczonymi obok kontaktronami (5) i (6), przy czym ptytek magnetycznych z konta-
ktronami moze by¢ cztery lub wigce;j.

3. Elektro-hydrauliczny uklad wedtug zastrz. 1, 2, znamienny tym, Ze kontaktrony (5), (6), (7), (8)
potaczone s3 réwnolegle z szafa (9) rozdzielczo-sygnalizacyjna zaopatrzonq W znang apa:aturq przekaznikowo-
stykowa i sygnalizacyjng.
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